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Cp = (USL-LSL)6C
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MANUIN U

NﬂﬂTiﬁﬂﬂTiz‘U‘Uﬂ]i}J’ﬂ

@159 V.1 HAMINATOLANVLUUGIVDINIT TAMIANNNIIIUBIVLIAFUIS TNV
1n5999A Smart Vision
A15190 1.2 HANSNATOUANULUUGIVDINIT TAMANNNIVIV I U235 UV

lﬂgiN"fﬁ Micro Vision

.
a

A15199 V.3 HAMINATBUANR IFUAIITRURYDUNTDIIA Smart

Vision 11 Mic

!
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A15199 .1 Nﬁﬂ'liﬂﬂ’(’fﬂ‘l]ﬂ’nlll!ﬁuﬁﬂlﬂﬂﬂﬁ’sﬂf’i'lﬂ’J'llJﬂ”J'N‘UﬂQ‘llu'lﬂlﬁuﬁ1U?Q%Sﬁﬂﬁ‘lﬁ)\i

Lﬂ?aﬂ’:fﬂ Smart Vision

Measuring
No. Part Operator Data
1 1 1 0.075
2 1 1 0.073
3 2 1 0.058
4 2 1 0.059
5 3 ] 0.064
6 3 1 0.063
7 4 1
8 4 1
9 5 1
10 5 = .064
11 6 .0
12 6 073
13 z 1
14 7
15 8
16 8 1
17 9 .
18 9 1 50.
19 10
20 10 077"
21 1 2 K 2
22 1
23 2 2 =
24 2 2
25 3 2 7
26 3
27 4
28 4
29 5
30 5 ¥ .
31 6 2 0.074
32 6 _5 & 0073
33 w1’ .
34 7 kg 06
35 8ﬁi 2 0,082
36 - 0301
37 9 ; 06
38 g 9 2 0.061
39 10 2 0.079
40 10 2 0.077
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M0 V.2 HAMINATBVANVUUUGIVBINI TAMANUNTIIVBIVUIAFUAIIDTNUW VDS

1159339 Micro Vision

WYNT

NINYIAY

Measuring
No. Part Operator Data
1 1 1 0.076
2 1 1 0.075
3 2 1 0.059
4 2 1 0.059
5 3 1 0.061
6 3 1 0.06
7 4 1
8 4 1
9 5 1 /
10 5 1 .061
11 6 0.07
12 6 .07
13 7
14 7
15 8
16 8 1
17 9
18 9 1 2,0.
19 10
20 10 -
21 1 2
22 1
23 2 2 =
24 2 2 "
25 3 2 .40.059,
26 3
27 4
28 4
29 5
30 5 :
31 6 0.077
32 ‘
33 | 2 @j
34 Tal et .0
35 8 2 /079
36~ lners™ "o - 8
37 qﬁg , :
38 4l 9 il 0.069
39 10 2 0.072
40 10 2 0.073
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AN 03 N’dﬂ'li‘Vlﬂi’fﬂ‘ljfi'lmﬁﬂf'hﬂ'J'liJﬂ%’N‘lli]\ﬂlu'lﬂlf?f'ua'ltJ'Niliﬁilw(‘ﬂleﬂ?BQ’sﬂ Smart

Vision 11 Micro Vision

Part Smart Vision | Micro Vision
1 0.075 0.074
2 0.065 0.066
3 0.074 0.075
4 0.078 0.079
5 0.077 0.076
6 0.068 0.069
7 0.076 0.077
8 0.066 0.0
9 0.069 '
10 0.064 /
11 0.072 é
12 0.068 ——
13 0.072
14 0.078
15 0.065
b

AULINENINYINS
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WNANMSNATOVINRIASIAUMIANNAUIYTVBINTZVIUMS

A15190 A.1  wamMsnaaaUeIAdIAUAIANUALLSYBINTZUIUMS

OE§633 =

After
Part After Etching Scrubbing After Plating After Final
1 0.051 0.051 0.051 0.052
2 0.058 ) 0.058 0.058
3 0.056 056 0.057
4 0.058 0.058
5 0.058 58 0.058
6 0.055 i 0.054
7 0.053 0.054
8 0.05 0.059
9 0.063 [ 0.064
10 - 3.7 0.065
11 0.052 ' 0.053
12 0.05 05T 0.052
13 0.055 = 0.056
14 0.054 0.055/ 0.054
15 0.051 P 4 0.05
16 0.057 0.086/~ 0.057
17 0.052 T 0.0 0.052
18 0.06 % Y2 0 0.061
19 0.064 .062 0.062
20 0.068 ~0:0687 0.068
21 0. il 0.056
22 0. 0.051
23 0.053" 0.052
24 0.057. - .058 0.058
25 0.05 0.056 0.055 0.055
26 0.057 ¢, 0.057 o/ 0.058 0.058
27 F 00540 | 1\ 'Ea¥:; ‘58.054
28 ole62l) . ars 064
29 710.065 0.0 0.065 0.065
30
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MARUIN I
Nﬂﬂ'ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂ&laﬁ]‘u

A1319% .1 MINATOUANAFTIUEAITINMSUNI90Ia)5CuCL, Solution TunszuIumMsai1a
1duaivi9es
M3190 1.2 Managovauuazuyulumsundwesaisd CuCl, Solution TunszuIUMs

a1udua101393

MINN 9.3 MINATOUTUUATIUNG IANANI5 _Solution TUnsEVIUMS

aaduaisnss
A15199 1.4 MINATOU ARMATIV AaviS 2 1o 1! ‘ ber 1UNIZVIUMS
a1aduaya

A1519N 1.5 MINATDS 1M A DUVE ¥ IEVIUMI
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MIHN 9.1 MINATOUANVATIUOATINM3UNIIWBIMSICUCL, Solution TunszIUMTAT

1duae993

Oscill_25 RPM Oscill_35 RPM
0.069 0.066
0.058 0.063
0.055 0.061
0.053 0.06
0.057 0.056
0.054 0.056
0.059 0.061
0.058
0.061
0.063
0.066
0.063
0.061
0.054
0.053
0.053
0.06
0.058
0.064
0.069
0.061
0.063
0.058
0.054
0.057

:y;.

[
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M3 3.2 Msnaapuauuazmuyulumsuniswesmilsd cucl, Solution Tunszunums

519 1duaiv1993

Angle_56 Degree Angle_64 Degree
0.053 0.058
0.051 0.055
0.053 0.058
0.05 0.052
0.044 0.05
0.054 0.058
0.057 0.059 . .}y
0.054
0.054
0.05
0.058
0.051
0.052
0.053
0.043
0.053
0.053
0.053
0.054
0.048
0.056
0.055
0.05
0.05
0.046

i

)
1
i¥ |
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M31990 1.3 MINATBVAVVA UL U599 CuCl, Solution TunszuIUMS

7519 1dua187993

Pressure_0.08 MPa Pressure_0.12 MPa
0.072 0.076
0.071 0.074
0.075 0.065
0.069 0.066
0.066 0.074
0.068
0.071
0.067
0.069
0.064
0.067
0.069
0.068
0.065
0.064
0.068
0.076
0.072
0.071
0.071
0.075
0.069
0.072
0.067
0.074
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MINN 9.4 MInaaeuANLAZIUANWSITeNILTU CuCl, Chamber TunszUIMMS

319 1iduainens

Speed_2.20 M/Min Speed_2.60 M/Min
0.051 0.057
0.05 0.055
0.05 0.051

0.055 0.055

0.053 0.061
0.059 0.059
0.05
0.052

0.05

0.057
0.062 ' 5
0.055

0.055

0.058
0.053

0.061

0.057

0.054 . 155 L+

0.054 061"

0.054 .0 i3

0.056

0.053 0 T

0.058 jag

0.054

0.059 A
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M151391 9.5 MINATOUANVATIUQUNTYDI CuCl, Solution TUNTLTUIUMS

73519 1dua1e7999

Temp_44 0C

Temp_48 0C

0.064

0.065

0.062

0.061

0.061

0.059

0.065

0.066

0.069

0.067

0.069

0.068

0.063

0.

0.063

0.063

0.065

0.074

0.069

0.068

0.073

0.065

0.082

0.067

0.072

0.068

0.069

0.077

0.075

0.073

069 ;

.y

0.068

0.07

I\
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a =) v daa a ¥ 3 a ' v
159N 0.1 HANINAABAVVUNNINBIT 0DV NUBNTNAABA URDVVDIAIANIUNIIL

ﬂﬂﬂﬂﬂ]ﬁlﬁﬂﬁ]ﬂ’)x‘lﬂi

Circuit

StdOrder | RunOrder | CenterPt | Blocks | Oscillation | Angle | Pressure | Speed | Width
1 1 1 1 25 56 0.08 2.2 0.063
2 2 1 1 35 56 0.08 2.2 0.064
3 3 1 1 25 64 0.08 2.2 0.07
4 4 1 1 35 64 0.08 2.2 0.059
5 5 1 1 25 56 0.1 2,2 0.059
6 6 1 1 35 56 0.1 2.2 0.06
7 7 1 1 64 0.1 2.2 0.065
8 8 1 1 0.1 2.2 0.057
9 9 1 1 0.08 2.6 0.078
10 10 1 35 0.08 2.6 0.074
1 11 1 ' : 0.08 2.6 0.072
12 12 1 3 .08 2.6 0.068
13 13 1 ’ ' 0.1 26 0.069
14 - 14 1 3 . 2.6 0.062
15 15 1 4 26 0.064
16 16 K N\ O 2.6 0.061
17 17 1 : ‘ 08 2.2 0.064
18 18 1 g , 8 2.2 0.066
19 19 1 - ‘ 0.08 2.2 0.073
20 20 1 52 .08 29 0.056
21 21 1 1 E 0.1 2.9 0.071
22 22 1 }A3s 56 0.1 22 0.062
23 23 1 s 05 ' 0.1 2.2 0.064
24 24 1 1 =1 0.1 22 0.059
25 25 1 1. SAT29) 0.08 26 0.076
26 26 1 3! 0.08 2.6 0.075
27 27 | 2.6 0.07
28 28 1 2.6 0.066
29 29 1 I 26 0.071
30 30 1 1 56 ﬁj 26 0.063
31 31 1 1 25 64 0.1 2.6 0.062
32 32 FIN LDV I/ 0 26 0.06
33 33 * Mﬁ . 2.4 0.0667
34 34 o e 60 =1 0.0od 2.4 0.0675
35 35 0 1 30 60, 0.09 224 0.0686

AWIANNIUUNRTIIVIER
q
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NENAADAUNDVVDIAINNY

Circuit
StdOrder | RunOrder | Blocks | Oscillation | Angle | Pressure | Speed Width
7 1 1 25 64 0.12 2.3 0.058
17 2 1 20 60 0.1 2.4 0.07
30 3 1 30 60 0.1 2.4 0.067
6 4 1 35 56 0.12 22 0.056
10 5 1 35 56 0.08 2.6 0.079
26 6 1 30 60 0.1 2.4 0.065
19 7 1 52 0.1 2.4 0.068
28 8 1 60 0.1 2.4 0.066
13 9 : 0.12 2.6 0.074
1 10 25 0.08 2.2 0.064
29 11 3 0.1 2.4 0.066
11 12 25 7 0.08 2.6 0.079
12 13 5 ~ 0.08 2.6 0.077
16 14 5 0.12 2.6 0.072
9 15 1 0.08 2.6 0.082
3 16 - 2% .08 2.2 0.062
25 17 1 0.1 2.4 0.065
23 18 B 0.1 2 0.05
18 19 1 0.1 2.4 0.068
8 20 F - b 0.12 2.2 0.058
2 21 5 0.08 2.2 0.059
22 22 1 0.14 2.4 0.062
15 23 S5 0.12 2.6 0.069
21 24 1 — 60 0.06 2.4 0.074
5 25 1 00025, 0.12 22 0.06
4 26 - : 08 2.2 0.061
27 27 2.4 0.065
24 28 1 2.8 0.079
20 29 - 0.1 2.4 0.066
14 30 1 56 0.12 2.6 0.07
31 31 2.4 0.064

AL

g3y
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NAARAUNAVVDIAINIIUNIIIVDI

NUDND
VUIAFUAIIIDT
RunOrder | Blocks | Oscillation | Angle | Pressure | Speed FITS1 RESI1

1 1 25 64 0.12 2.2 0.0578333 | 0.0001667
2 1 20 60 0.1 24 0.0709167 | -0.0009167
3 1 30 60 0.1 2.4 0.0654286 | 0.0015714
4 1 35 56 0.12 % 0.0561667 | -0.0001667
5 1 35 56 0.08 2.6 0.0781667 | 0.0008333
6 1 30 60 0.1 24 0.0654286 | -0.0004286
7 1 30 52 0.1 24 0.06825 -0.00025
8 1 30 0.1 2.4 0.0654286 | 0.0005714
9 1 25 26 0.073 0.001

10 1 ~ 2.2 0.0641667 | -0.0001667
11 1 60 | 24 0.0654286 | 0.0005714
12 1 % 26 0.0778333 | 0.0011667
13 1 [ 26 0.0779167 | -0.0009167
14 1 N D 26 0.0708333 | 0.0011667
15 1 . 56 6 0.0820833 | -0.0000833
16 1 | 64 i 0.0619167 | 0.0000833
17 1 260 4 0.0654286 | -0.0004286
18 1 50 2 0.0495833 | 0.0004167
19 1 0 ¥ N 4 0.0675833 | 0.0004167
20 1 3 . 012 22 0.0584167 | -0.0004167
21 1 .08 2.2 0.05925 -0.00025
22 1 Bof 1" .1 24 0.0624167 | -0.0004167
23 1 2 4764 5l 0.12 26 0.06925 -0.00025
24 1 el TG 6 2.4 0.0740833 | -0.0000833
25 1 25 = : 12 22 0.0595833 | 0.0004167
26 1 35 S AN /B4 /N 22 0.061 0

27 1 ¢ 30 | 60 | | 0.0654286 | -0.0004286
28 1 % 3 0.0799167 | -0.0009167
29 1 30 0.06625 -0.00025
30 1 = " 6 0.0705833 | -0.0005833
31 1 K& 30 60 0.1 4 0.0654286 | -0.0014286
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MANHIN A
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Circuit Width
0.057 0.057 0.054 0.054 0.056
0.058 0.056 0.052 0.056 0.057
0.056 0.056 0.053 0.054 0.058
0.058 0.053 0.048 0.057 0.058
0.053 0.059 0.055 0.053 0.056
0.055 0.056 0.057 0.057 0.061
0.057 0.073 0.056 0.054 0.054
0.055 0.06 . I 10058 0.059
0.055 84 0.058
0.055 58 | 0.057
0.059 0.059 0.054
0.054 ——— 0.054
0.057 0.053
0.055 0.057
0.06 0.056
0.06 0.054
0.054 4 0.055
0.054 2 7 0 0.058
0.052 i 5 9 0.058
0.055 Al . 0.054
0.057 086 |0 0.05 0.056
0.058 0.052" | \ 0.057
0.058 59 s 0 0.055
0.056 058 7 a7 0 055 0.056
0.055 0.05% = 0.053 0.054
0.053 0.054 k)4 0.054 0.059
0.056 0.053 | d £, 0.057
0.052 0.053 - 0.053
0.055 0.059
0.055 0.053
0.054 0.054
0.056 0.053
0.058 0.057
0.054 0.054
0.054 0.055
0.052 0.053
0. 0.059
0.0 0.055
0.053) 0.052
0.057 0.056
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A15199 0.2 HANMINATBUHANI SNVVBIMANUNIIVDIVIIAFUA 102995 NN Iuuaazlade

Spray Angle Speed Oscill
0.058 | 0.051 | 0.059 | 0.055
0.054 | 0051 | 0.059 | 0.055
0.051 0.05 0.058 | 0.059
0.053 | 0054 | 0057 | 0.054
0.057 | 0.056 | 0.058 | 0.057
0.061 0.06 0.058 | 0.055
0.057 0.05 0.06 0.06
0.058 | 0.051 | 0.061 0.06
0.058 0.05 0.059 | 0.054
0.063 | 0057 | 0058 | 0.0
0.061 | 0.062 | 0.058

0.06 0.058 | 0.057

0.061 | 0.056 | 0.05

0.055 | 0.058 | 0.0:

0.055 | 0.053 | 0.

0.054 | 0.062 | 0.057

-0.056 | 0.057

0.058 | 0055 | o

0.054 | 0.055 05

0.054 | 0.055 | 0.

0.052 | 0.059 57,

0.053 | 0054 | 00

0.054 | 0.057 9

0.053 | 0.055 | 0.05

0.053 | 0.051 0.

0.06 0.051 | 0.058

0.053 0.05 0.058

0.056 | 0.054 0.06

0.054 | 0.056 [..0.0

0.058 0.06

0.058 0.05

0.052 | 0.051 :

0.053 0.05 0.057 :
0.052 | 0.057 | 0.053 | 0.054
0.054 | 0.062 | 0. 0.055
0.07 o.% 0.057
0.056 | O0. 3& 057 057
0.06 0.05€ 0.057 | 0.057, |
0.0 , ‘
0.0 064

0.062| " 0.05;

0.056 | 0.055

0.05 0.055

0.056 | 0.055

0.055

TNYINT
KINY1A Y
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nanaziledy

Spray Angle Speed Oscill
0.053 | 0.054 | 0.053 | 0.054
0.05 0.057 | 0.054 | 0.053
0.05 0.055 | 0.073 | 0.059
0.051 | 0.057 | 0065 | 0.062
0.055 | 0.053 | 0.067 | 0.061
0.06 0.053 | 0.068 | 0.061
0.057 | 0.053 | 0.065 | 0.063
0.054 0.06 0.07 0.
0.059 | 0.053 | 0.065

0.057 | 0.084 | 0.064

0.056 0.06 0.

0.057 | 0.054 | o.

0.055 | 0.052

0.058 | 0.072 | o.
© 0.053 0.07

0.055 | 0.075

0.054 0.06 .0 4
0057 | 0073 | 0

0.058 | 0.056 0

0.057 | 0.055 | o 054
0.057 | 0.056 5 0
0.058 | 0.056 | 0.0 .
0.058 | 0.055 | 0.05 0.056"
0.056 | 0.052 | 0.053
0.057 | 0.052 | 0.053 %
0.056 | 0.052 0.06 ),
0.05 0.057 b
0.051 | 0.058

0.05 0.057

0.05 0.052 0705

0.05 0.052 | Q053 | 0.056
0.049 | 0.052 | 0.053 | 0.076
0.055 | 0.054 ‘

0.055 | 0.05 : %l"
0.054 | o0. 05 0.071
0.056 0.0 0.05 0.065¢ |
0.0 056 s 00

0.05 055 n.pf

0.0544| 0.053 | 0.057 | 0.067
0.053 0.05 0.055 | 0.068
0.053 0.05 0.057 | 0.065
0.054 | 0.051 0.053 0.07
0.055 | 0.055 | 0.053 | 0.054
0.056 0.06 0.053 | 0.053
0.053 0.06 0.06 0.049
0.055 | 0.058 | 0.053 0.05
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Spray Angle | Speed | Oscill
0.055 0.058 | 0.056 | 0.049
0.053 0.062 | 0.054 | 0.059
0.055 0.068 | 0.058 | 0.059
0.055 0.063 | 0.058 | 0.058
0.053 0.062 | 0.052 | 0.053
0.053 | 0.063 | 0.053 | 0.054
0.053 0.058 | 0.052 | 0.056
0.062 0.056 | 0.054 | o.
0.057 0.052 0.07 0. - y/
0.054 | 0.059 | 0.056 /
0.052 0.053 0. _-.../-i'
0.053 0.054 | 0.0 ——
0.068 | 0.054 —
0.061 0.057 | 0.
" 0.064 0.076 .05
0.067 0.069 1
0.067 0.07 .0 ki
0.069 | 0.062 5 2an !
0.062 0.061 .0 §=
0.068 | 0065 | 0 06671
0.065 0.07 .057, -}~
0.062 0.073 | 0.0 : -
0067 | 0067 | 0058 A o 1o
0.064 0.067 0.05 F, A
0.067 0.07 0.055 -6+ | -
0.059 0.056 | 0.054 | 0089/ (=
0.061 0.058 ("0
0.068 | 0.054 —
0.061 0.052 .
0.061 0.056 5 m
0.066 | 0.058 | ©057 | 0.052
0.063 0.075 | 0.059_| 0.059 Y
0.064 0.053 » 058 i
0.058 | 0054 056 0 jWEI’]ﬂ‘j
0.056 o.bﬁ 055 | 0.059
0.061 0.054 0.054 0.06¢
o0 VN o5t b Dbl Taomtd N 11 | ﬂEl']ﬂEl
| 0.05 .0 56 [d H ’J
0.058%| 0.053 | 0.056 | 0.055
0.053 | 0.053 | 0.051 0.054
0.053 | 0.054 | 0.051 0.058
0.058 | 0.055 | 0.061 0.055
0.059 | 0.056 | 0059 | 0.053
0.055 | 0053 | 0.059 | 0.056
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M9 5.1 MAanunhavesvadumoles ininaimsUsulanszuiumswan

Circuit Width ( November)

0.053 | 0.053 | 0.059 | 0.061
0.055 | 0.053 | 0.059 | 0.061
0.054 | 0.053 | 0.056 | 0.061
0.051 | 0.058 | 0.052 | 0.057
0.052 | 0058 | 0.053 | 0.056
0.052 | 0.058 | 0.052 | 0.058
0.052 | 0.055 | 0.051 | 0.059
0.054 | 0.056 | 0.052 | 0.061
0.053 | 0.055 | 0.049 0.
0.052 | 0.055 | 0.056
0.054 | 0.058 | 0.058
0.052 | 0.057 | 0.056
0.059 | 0.062 | o.
0.06 0.062 | 0.05¢
0.058 | 0.062

_0.059 | 0.057
0.06 0.057 | o.
0.058 | 0057 |.
0.054 0.05 0.
0.055 0.05 :
0.054 0.05 0.
0.058 | 0.052 5
0.057 | 0.051 | 0.05
0.056 0.05 0. 0.0
0.053 0.05 0.061
0.054 0.05 0.059 | .
0.053 0.05 0.059 |
0.055 | 0.059 | 0.0 0
0.055 0.06 |
0.056 0.06
0.054 | 0.053
0.055 | 0.056 06 .
0.053 | 0.053 | 0.06 0.053
0.054 | 0.055 0.06:20)
0.055 | 0
0.053 | 0058
0054 | 008 | 0054 | 0056
0.05 0.0 0
o.ogl . ,
0.057 .05 0.055 :
0.057 7 0.051 | 0.057 0.06
0.057 | 0049 | 0.057 | 0061
0.061 | 0.051 | 0.054 | 0.056
0.062 | 0051 | 0055 | 0057
0.061 | 0051 | 0054 | 0056
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A15199 %.1 (D) ﬂ'lﬂ')'lilﬂ”),1»1'llﬂ\1‘llu1ﬂlf¥uﬁ1U’Nil5Wl|WHﬁQﬂ15ﬂ5Uﬂiﬂﬂi:ﬂ?ﬂﬂ]i Han

Circuit Width ( December)
0.059 0.056 0.058 0.053
0.059 0.057 0.056 0.056
0.058 0.055 0.055 0.057
0.057 0.05 0.054 0.056
0.058 0.05 0.055 0.053
0.058 0.05 0.056 0.053

0.06 0.052 0.056 0.053
0.061 0.054 0.054 0.052
0.059 0.053 0.055 0.051
0.058 0.049 0.054

0.058 | 0.05 | 0.057 ,///
0057 | 0.049 | 0058 | 0.
__/-—r
—

0.053 0.059 0.057 052
0.054 0.059 0.0 —0.0
0.055 0.058

. 0.057 0.053

0.057 0.054 0

0.057 0.056 .05

0.056 0.053 0

0.057 0.054 .0

0.057 0.054 0.

0.052 0.055 .05

0.054 0.056 0.
0.052 0.055 0,
0.053 0.056 0.04
0.054 0.056 0.0 / :
0.053 0.055 0.055 | 57 |

0.059 0.052 0.0 ~0057 .
0.062 0.052 —
0.061 0.052 —
0.061 0.057 “1*=0. ,
0.063 0.058 | 0.054 . m
0.06 0.057 | 70.053 0.053

0.055 | 0.052 | 0053, | 0.054

oo L @R Y TN
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0

0.051
0.053
0.052
0.053
0.053
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