
บทท 5

การวิจัยคร้ังน้ีเป็นการวิจัย และ เปรยบเทียบวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ของตัวแบบ 
ถดถอยโลจิสติคด้วย วิธีความควรจะเป็นสูงสุด (ML) วิธีการถ่วงนํ้าหนัก(พE) และ วิธีปรับแก้ 
เบ้ืองต้น (PC) โดยคืกษากรณีที่ตัวแปรตาม ( Y, ) มีการแจกแจงทวินามด้วยพารามิเตอร์ ท1=ก
และ 7t{xj ) 6 (0,1) ะ i = 1 ,2,..k

สรุปผลการวิจัยและข้อเสนอแนะ

งานวิจัยคร้ังน้ี ผูวิจัยได้ทำการสืกษาในสถานการณ์ต่างๆท่ีกำหนด ดังน้ี

- ตัวแปรอิสระ(X) ท่ีคืกษามี 3 ระดับ คือ 3 1 5 และ 7 ตัว
- ตัวแปรอิสระแต่ละตัวเป็นค่าคงท่ี
- ตัวแปรอิสระแต่ละตัวไม่มีความสัมพันธ์กัน
- ท1=ท เท่ากับ 10 20 และ 30
- จำนวนกลุ่มที่ทำการคืกษา(ทา) คือ 3 0 ,9 0 ,1 5 0  และ 210
- กำหนดค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประซากร n ( x 1)  

เท่ากับ 0.1 1 0.3 1 0.5 และ 0.8
- กำหนดจำนวนการกระทำซ้ําในแต่ละสถานการณ์เป็น 500 คร้ัง

เกณฑ์ท่ีใซในการตัดสินใจว่าวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ใดเป็นวิธีการท่ีดีท่ีสุด 
พิจารณาจากค่าระยะทางมาหาลาโนบิลเฉล่ีย (AMH) โดยท่ีวิธีการท่ีให้ค่า AMH ต่ําท่ีสุด1จะเป็น 
วิธีการท่ีดีท่ีสุด ผลการวิจัยมีฃ้อสรุปดังน้ี
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5.1 สรปผลการวิจัย

5.1.1 ผลการเปรียบเทียบค่าระยะทางมาหาลาโนบิสเฉลี่ย ( AMH ) ของแต่ละ
วิธีการ

ผลการวิจัยเปรียบเทียบวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ของตัวแบบถดถอยโลจิลติคด้วย 
วิธี ML วิธี WE และวิธี PC จะพบว่า เม่ือค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของ 
ประชากร {ทิ (x 1)) เท่ากับ 0.1 และ 0.3 จะพบว่าวิธีความควรจะเป็นสูงสุด ให้ค่า AMH ต่ําท่ีสุด 
รองลงมาคือ วิธีปรับแก้เบ้ืองต้น และ วิธีการถ่วงน้ําหนักให้ค่า AMH สูงสุดสำหรับตัวอย่างทุก 
จำนวนกลุ่มและทุก ก ส่วนกรณีค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชากร
(æ(x,)) เท่ากับ 0.5 และ 0.8 จะพบว่า วิธีปรับแก้เบ้ืองต้น ให้ค่า AMH ต่ําท่ีสุด รองลงมาคือ 
วิธีการถ่วงน้ําหนัก และ วิธีความควรจะเป็นสูงสุด ให้ค่า AMH สูงสุดสำหรับตัวอย่างทุกจำนวน 
กลุ่มและทุก ก

5.1.2 ผลการวิจัยปัจจัยที่มีผลต่อค่า AM H

1. จำนวนกลุ่ม (๓)
เม่ือจำนวนกลุ่มเพ่ิมข้ึนวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ท้ัง 3 วิธีจะให้ค่า AMH ลดลง 

เพราะจำนวนกลุ่มท่ีเพ่ิมข้ึน จะช่วยลดความคลาดเคล่ือนในการประมาณค่าพารามิเตอร์ลง

2. ขนาดตัวอย่างในแต่ละกลุ่ม(ท)
เม่ือขนาดตัวอย่างในแต่ละกลุ่มเพ่ิมข้ึน วิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ท้ัง 3 วิธี จะให้ 

ค่า AMH ลดลง เพราะขนาดตัวอย่างที่เพิ่มขึ้นจะช่วยลดความคลาดเคลื่อนในการประมาณ 
ค่าพารามิเตอร์ลง

3. ค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชาท?( ^ (x, ))
จะพบว่าค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชากรมีผลต่อ 2 วิธีคือ 

วิธี WE และ วิธี PC น่ันคือ เม่ือกรณีค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชากร 
เพ่ิมข้ึนจะทำให้ค่า AMH ของวิธี WE และ PC ลดลง เน่ืองจากค่า n ( x 1)  ท่ีเพ่ิมข้ึนจะทำให้สัดส่วน 
ในการถ่วงน้ําหนัก และ ปรับแก้ระหว่างประชากรและตัวอย่างใกล้เคียงกันมากข้ึน ดังน้ัน จะ 
สามารถประมาณค่าได้ใกล้กับค่าพารามิเตอร์มากข้ึน
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4. จำนวนตัวแปรอิส?ะ
เมื่อจำนวนตัวแปรอิลระเพิ่มขึ้นวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ทั้ง 3 วิธี จะให้ 

ค่า AMH เพิ่มขึ้น เพราะ การเพิ่มจำนวนตัวแปรอิสระมีผลทำให้จำนวนพารามิเตอร์ที่ต้องการ 
ประมาณเพิ่มขึ้นด้วย ดังนั้น ความคลาดเคลื่อนในการประมาณจะเพิ่มขึ้นตาม

5.1.3 ผลการสรุปการเลือกวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ของตัวแบบถดถอย 
โลจสตค

ผลการสรุปการเลือกวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ของตัวแบบถดถอยโลจิสติคคร้ังน้ี พบ 
ว่า เม่ือค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชากร (tt(x ,.)) เท่ากับ 0.1 และ 0.3 
การประมาณค่าพารามิเตอร์ด้วย วิธีความควรจะเป็นสูงสุด จะให้ผลดีท่ีสุด รองลงมาคือ วิธี 
ปรับแก้เบ้ืองต้น และ วิธีการถ่วงน้ําหนัก ตามลำดับสำหรับตัวอย่างทุกจำนวนกลุ่มและทุก ท
ลํวนกรณีค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประซากร (tt(x  1 )) เท่ากับ 0.5 และ 
0.8 การประมาณค่าพารามิเตอร์ด้วย วิธีปรับแก้เบ้ืองต้น จะให้ผลดีท่ีสุด รองลงมาคือ วิธีการถ่วง 
น้ําหนัก และ วิธีความควรจะเป็นสูงสุด ตามลำดับลำหรับตัวอย่างทุกจำนวนกลุ่มและทุก ท

5.2 ข้อเสนอแนะ

5.2.1 วิธีการถ่วงน้ําหนักและวิธีการปรับแก้เบ้ืองต้น เป็นวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ 
ในกรณีท่ีทราบข้อมูลเบ้ืองต้น เก่ียวกับค่าเฉล่ียความน่าจะเป็นของเหตุการณ์ท่ีสนใจของประชากร 
ประโยชน์ของท้ัง 2 วิธีน้ีคือเพ่ือปรับวิธีการประมาณให้มีประสิทธิภาพมากข้ึน

5.2.2 ค่าระยะทางมาหาลาโนบิสเฉล่ีย (AMH) เป็นการวัดค่าประมาณพารามิเตอร์ท่ีได้ 
เบ่ียงเบนไปจากค่าพารามิเตอร์จริงเท่าไร และ ท่าการถ่วงน้ําหนักด้วยเมทริกซ์ความแปรปรวนร่วม

5.2.3 งานวิจัยคร้ังน้ีเป็นการคืกษาและเปรียบเทียบวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์แบบ 
จุดของตัวประมาณพารามิเตอร์ของตัวแบบถดถอยโลจิสติคเท่าน้ันซ่ึงเป็นท่ีน่าสนใจท่ีท่าการคืกษา 
ถึงวิธีการประมาณช่วงความเช่ือม่ันสำหรับตัวประมาณค่าพารามิเตอร์ในตัวแบบถดถอยโลจิสติค

5.2.4 งานวิจัยคร้ังน้ีเป็นการคืกษาวิธีการประมาณค่าพารามิเตอร์ท่ีเหมาะสมในแต่ละ 
สถานการณ์สำหรับตัวแบบถดถอยโลจิลติค ซ่ึงจะช่วยให้การพยากรณ์มีความถูกต้องมากข้ึนและ 
สามารถประยุกต์ใข้คืกษาวิจัยหลายด้าน
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