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ก ิต ต ิก ร ร ม ป ร ะ ก า ศ

วิทยานิพนธ์นี้สำเร็จลุล่วงไปได้ด้วยดีด้วยการชี้แนะ และ คำปรึกษาเป็นอย่างดีย่ิงของ ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย์ดร. พีรพัฒน์ สิริสมบูรณ์ลาภ ที่ปรึกษาวิทยานิพนธ์โดยท่านได้ให้ความกรุณาในการ 
จัดหาฌือหา และ หนังสือที่เกี่ยวข้องกับงานเพื่อทำให้สามารถแก้ไขปีญหาได้อย่างสมบูรณ์ และ 
ขอขอบคุณ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร. พิศิษฐ์ รัตนวรารักษ์ ท่านได้ช่วยกรุณาอธิบายเพ่ือแก้ไขคำสั่ง 
ในการใช้งานของโปรแกรมการคำนวณ Mathematica จนสามารถปรากฎรูปร่างวงโคจร และ 
เห้นทางการเคลื่อนท่ีของการจำลองภาพได้ตามผลของทฤษฎีน้ีมีความชัดเจนเหมือนดังรูปท่ี 
ต้องการในหนังสือและวารสารโดยมี อาจารย์ ดร. อภิสิทธ์ อ้ึงกิจจานุกิจ และ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
ดร. บุญโชติ เผ่าสวัสดียรรยง ที่ได้กรุณาตรวจสอบงานจนได้ผลในทางทฤษฎี และ สำเร็จตามความ 
มุ่งหมายของงาน

ขอขอบคุณ คุณ กุหลาบ ที่ได้ให้ความช่วยเหลืออย่างดีดลอดหลักสูตรปริญญาโท และ 
เจ้าหน้าที่ของห้องคอมพิวเตอร์ทังในอดีต และ ป็จจุบัน ที่ได้ให้ความกรุณาทั้งการแก้ปีญหาต่างๆที่ 
เกิดขึนกับคอมพิวเตอร์, โปรแกรม และ การถ่ายเอกสารจนสามารถมีวิทยานิพนธ์ฉบับนีได้

สุดท้ายนีขอขอบคุณพี่ และ น้องในภาควิชาฟิสิกส์ ที่ให้ความกรุณาช่วยเหลือเป็นอย่างดี, คุณ 
พ่อที่ให้เงินค่าใช้จ่ายตลอดหลักสูตร, คุณน้าของผมกรุณาให้ใช้คอมพิวเตอร์, คุณยายของผมที่กรุณา 
ทำอาหารบำรุงสมองในช่วงที่ทำวิทยานิพนธ์นี และ อาจารย์ทุกท่านในภาควิชาทังที่เคยสอนสมัย 
ศึกษาในระดับปริญญาตรี กับ ปริญญาโทซึ่งทุกท่านได้ให้ความกรุณาทังในแง่วิชาความรู้เพราะทำ 
ให้ผมมีการศึกษาเล่าเรียนที่ดีตลอดที่ได้ศึกษาอยู่ที่นี
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