
สรุปผลการว ิจ ัยและข ้อเสนอแนะ

5.1 สร ุปผลการว ิจ ัย

วิทยานิพนธ์ฉบับนี้นำเสนอโปรแกรมการทำภาพหมุนให้เสถียรโดยใช้วิธีการติดตามการ 
เปลี่ยนแปลงของลำดับภาพแล้วหาความสัมพันธ์ระหว่างภาพ ซึ่งการติดตามการเปลี่ยนแปลงของ 
ลำดับภาพใช้วิธีการติดตามจุดสักษณ์ (F ea tu re ) โดยเริ่มจากการตรวจหาจุดลักษณ์ (F ea tu re  

d e t e c t )  ด้วยวิธีการตรวจหาจุดมุมของแฮรส (H arris c o m e r  d e te c to r )  และติดตามการ 
เปลี่ยนแปลงเคลื่อนที่ของจุดลักษณ์โดยการหาค่าสหสัมพันธ์ (co rre la tio n ) ระหว่างภาพ แล้วใช้ 
วิธีการแปลงสัมพรรค (a ffin e  m a p p in g )  ในการแก้ปัญหาภาพ

ผ ล ก า ร ท ำ ง า น ข อ ง โ ป ร แ ก ร ม น ี้ส า ม า ร ถ แ ก ้ป ัญ ห า ก า ร ห ม ุน ข อ ง ภ า พ ไ ด ้โ ด ย ล า ม า ร ถ ช ด เช ย  

อ ง ศ า ก า ร ห ม ุน  แ ล ะ ช ด เช ย ก า ร เค ล ื่อ น ท ี่ข อ ง ภ า พ ไ ด ้ท ั้ง ห ม ด  แ ต ่อ า จ ม ีข น า ด ภ า พ ท ี่ด ูเป ล ี่ย น แ ป ล ง ไ ป  

ใ น ล ำ ด ับ ภ า พ ท ้า ย ๆ  ซ ึ่ง เก ิด จ า ก ค ว า ม ผ ิด พ ล า ด ใน ส ่ว น ก า ร ห า ค ่า ส ห ส ัม พ ัน ธ ์เพ ี่อ ต ิด ต า ม จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี ่

ผ ิด พ ล า ด ไ ป แ ล ะ จ ำ น ว น จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี่ล ด ล ง เม ื่อ ล ำ ด ับ ภ า พ ผ ่า น ไ ป ค ือ จ ุด ล ัก ษ ณ ์บ า ง จ ุด ห า ย ไ ป จ า ก  

ภ า พ  ค ว า ม ผ ิด พ ล า ด ใ น ส ่ว น ก า ร ห า ค ่า ส ห ส ัม พ ัน ธ ์น ั้น ป ัญ ห า ท ี่เก ิด ข ึ้น ค ือ เม ื่อ ท ำ ก า ร ก ว า ด ห า ค ่า  

ส ห ส ัม พ ัน ธ ์ใ น บ ร ิเว ณ ร ะ ย ะ ค ้น ห า ท ี่ก ำ ห น ด แ ล ้ว ไ ด ้ค ่า ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เป ล ี่ย น ไ ป ข อ ง จ ุด ล ัก ษ ณ ์ผ ิด ไ ป  

เน ื่อ ง จ า ก ก า ร ห า ค ่า ส ห ส ัม พ ัน ธ ์ซ ึ่ง เป ็น ก า ร ห า ค ว า ม ส ัม พ ัน ธ ์ร ะ ห ว ่า ง ข ้อ ม ูล โด ย ข ้อ ม ูล ท ี่ใช ้ใน ท ี่น ี้ค ือ ค ่า  

ค ว า ม เข ้ม แ ส ง  (In ten sity ) ซ ึ่ง ค ่า ค ว า ม เข ้ม แ ส ง น ี้จ ะ เป ล ี่ย น แ ป ล ง ต ล อ ด เว ล า ห ม า ย ค ว า ม ว ่า เม ื่อ ท ำ  

ก า ร ถ ่า ย ภ า พ ว ีด ิท ัศ น ์ท ี่ต ำ แ ห น ่ง เด ีย ว ก ้น เว ล า เด ีย ว ก ัน อ ย ่า ง ต ่อ เน ื่อ ง ค ่า ค ว า ม เข ้ม แ ส ง  ณ  ท ี่ต ำ แ ห น ่ง  

เ ด ีย ว ก ้น อ า จ ม ีค ่า ค ว า ม เข ้ม แ ส ง ท ี่ต ่า ง ก ้น ใ น แ ต ่ล ะ เฟ ร ม  จ ึง ส ่ง ผ ล ใ ห ้ก า ร ค ้น ห า โ ด ย ก า ร ห า ค ่า  

ส ห ส ัม พ ัน ธ ์ผ ิด พ ล า ด ไ ด ้ ส ่ว น ค ว า ม ผ ิด พ ล า ด ใ น ส ่ว น ท ี่เก ิด จ า ก ก า ร ห า ย ไ ป ข อ ง จ ุด ล ัก ษ ณ ์ใ น ภ า พ  มี 

ล า เห ต ุจ า ก เม ื่อ ภ า พ ห ม ุน แ ล ะ เค ล ื่อ น ท ี่ใ ป จ ุด ท ี่ส า ม า ร ถ ต ร ว จ จ ับ ไ ด ้ใ น ภ า พ อ ้า ง อ ิง อ า จ ห า ย ไ ป จ ึง ต ้อ ง  

ด ัด จ ุด เห ล ่า น ั้น ท ิ้ง  จ ึง ส ่ง ผ ล ใ ห ้เห ล ือ ข ้อ ม ูล จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร ห า ค ว า ม ส ัม พ ัน ธ ์ร ะ ห ว ่า ง ภ า พ  

น ้อ ย ล ง  ท ำ ให ้ค ว า ม ส ัม พ ัน ธ ์ร ะ ห ว ่า ง ภ า พ ท ี่ไ ด ้ไ ม ่แ ม ่น ย ำ พ อ

แต่ผลการทำงานของโปรแกรมนี้ก็ให้ผลที่น่าพอใจเพราะสามารถบิดภาพกลับได้ มีความ 
ซับซ้อนของโปรแกรมต่ํา และใช้เวลาในการประมวลผลน้อย
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5.2 ข ้อเสนอแนะ

โ ป ร แ ก ร ม ก า ร ท ำ ภ า พ ห ม ุน ใ ห ้เส ถ ีย ร ท ี่น ำ เส น อ ใ น ว ิท ย า น ิพ น ธ ์ฉ บ ับ น ี้ บ ัง ม ีป ัญ ห า ท ี่ต ้อ ง  

ป ร ับ ป ร ุง เพ ิ่ม เต ิม  ค ือ ก า ร ค ัด เล ือ ก จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี่ถ ูก ต ้อ ง เท ่า น ั้น เพ ื่อ น ำ ม า ห า ค ่า ค ว า ม ส ัม พ ัน ธ ์ร ะ ห ว ่า ง  

ภ า พ ซ ึ่ง จ ะ ช ่ว ย ล ง ป ัญ ห า ใน ส ่ว น ก า ร ต ิด ต า ม จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี่ผ ิด พ ล า ด น ั้น ค ือ ค ัด จ ุด ล ัก ษ ณ ์ท ี่เก ิด ก า ร
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