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ภาคผนวก ก

ภ าคผน วก ก เป ็น การอธ ิบ ายการใช ้กฎ และแสดงต ัวอย ่างการคำน วณ กฎท ี่ใช ้ทดลองใน บ ทท ี ่
4 โดยต ัวอย ่างการค ำน วณ จะอ ้างอ ิงจาก ต าราง ก -1 ซ ึ่งม ีรายละเอ ียดต ังต ่อไปน ี้

ตารางที่ ก-ๆ  ตารางแสดงข ้อม ูลการจ ัดตารางการผล ิต

ขั้นตอน  
การท ำงาน

เวลา
การทำงาน

เวลาส ่งมอบ

J1 1 10 30
J1 2 10 30
J1 3 5 30
J2 1 5 20
J2 2 7 20
J2 3 20 20
J3 1 15 25
J3 2 15 25
J3 3 10 25

1 ) SP T  (Shortest Processing Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน น ้อยท ี่ส ุด ใน กล ุ่ม
ต ัวอย ่าง งาน เวลาการท ำงาน

J1-1 10
ป2-1 5
J3-1 15

ถ ้าใช ้กฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การท ำงาน  J2-1

2.) LPT (Longest Processing Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน ม ากท ี่ส ุด ใน กล ุ่ม  
ต ัวอย ่าง  งาน เวลาก ารท ำงาน

J1-1 10
J2-1 5
J3-1 15
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ถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงาน J3-1

3.) EDD (Early Due Date)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาส ่งงาน ม ากท ี่ส ุด ใน กล ุ่ม  
ต ัวอย ่าง  งาน เวลาส ่งมอบงาน

J1-1 30
J2-1 20
J3-1 25

ถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงาน J2-1

4.) STPT (Shortest Total P rocess Time)
กฎ น ี้เป ีน การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน ท ั้งห ม ด น ้อยท ี่ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง งาน เวลาการท ำงาน เวลาการทำงานท ังหมด

J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 32
J3-1 15 15 + 15 + 10 = 40

ถ ้า ใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J1-1

5.) LTPT (Largest Total P rocess Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน ท ั้งห ม ด น ้อยท ี่ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง งาน เวลาการท ำงาน เวลาการทำงานท ังหมด

J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 3 2
J3-1 15 15 + 1 5 + 1 0  = 40

ถ ้า ใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J3-1

6.) SDT (S m a llest Ratio Obtain by Dividing P rocess Time with Total P ro cess  Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่าข องเวลาการท ำงาน ห ารด ้วย เวลาการท ำงาน ท ังห ม ด น ้อย  

ที่ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง

งาน เวลาการท ำงาน เวลาการทำงานท ั้งหมด
เว ล าก าร ท ำงาน / 

เวลาก ารท ำงาน ท ั้งห ม ด
J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25 10/25
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 32 5/32
J3-1 15 15 + 15 + 10 = 40 15/40
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ถ ้าใช ้กฎ น ี้การท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือกค ือ  การท ำงาน  J2-1

7.) LDT (Largest Ratio Obtain by Dividing P rocess Time with Total P rocess Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่าของเวลาการท ำงาน ห ารด ้วย เวลาการท ำงาน ท ั้งห ม ดม าก

ท ี่ส ุดในกลุ่ม  
ต ัวอย ่าง

งาน เวลาการทำงาน เวลาการทำงานท ั้งหมด
เวลาการท ำงาน / 

เวลาการทำงาน ท ั้งห มด
J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25 10/25
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 32 5/32
J3-1 15 1 5 + 1 5  + 10 = 40 15/40

ถ ้าใช ้กฎ น ี้การท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือกค ือ  การท ำงาน  J1-1

8.) SMT (Sm allest Value Obtain by Multiplying P rocess Time with Total P rocess Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่าข องเวลาการท ำงาน ค ูณ ก ับ เวลาการท ำงาน ท ั้งห ม ด น ้อยที่

ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง เวลาการทำงาน *

งาน เวลาการทำงาน เวลาการทำงานท ังหมด เวลาการทำงาน ท ังห มด
J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25 10 X  25 = 250
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 32 5 X  32 = 160
J3-1 15 15 + 15 + 10 = 40 15 X  40 = 600

ถ ้าใช ้กฎ น ี้การท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การท ำงาน ท ี่ J2-1

9.) LMT (Largest Value Obtain by Multiplying P rocess Time with Total P rocess Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่าข องเวลาการท ำงาน ค ูณ ก ้บ เวลาการท ำงาน ท ั้งห ม ด มากท ี่

ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง เวลาการทำงาน *

งาน เวลาการทำงาน เวลาการทำงานท ังหมด เวลาการทำงาน ท ังห มด
J1-1 10 10 + 10 + 5 = 25 10 X  25 = 250
J2-1 5 5 + 7 + 20 = 32 5 X  32 = 160
J3-1 15 15 + 15 + 10 = 40 15 X  40 = 600

ถ ้าใช ้กฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การท ำงาน ท ี่ ป3-1

10.) Random กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน แบ บ ส ุ่ม



11.) LWKR (L east Work Remaining)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน ท ี่เห ล ือน ้อยท ี่ส ุด ใน กล ุ่ม
ต ัวอย ่าง งาน เวลาการทำงาน ทเห ลอ

J1-2 10 + 5 = 15
J2-2 7 + 20 = 27
J3-3 15 + 10 = 25

ถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J1-2

12.) MWKR (M ost Work Remaining)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีเวลาการท ำงาน ท ี่เห ล ือม ากท ี่ส ุด ใน กล ุ่ม

ต ัวอย ่าง  งาน เวลาการทำงาน ท ี่เห ล ือ
J1-1 10 + 5 = 15
J2-2 7 + 20 = 27
J3-3 15 + 10 = 25

ถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J2-2

1 3 .  ) MOPNR (Most Operation Remaining)
กฎนี้เป ็นการเลือกการทำงานที่ม ีจำนวนการทำงานที่เหลือมากที่ส ุดในกลม
ตัวอย่าง งาน จำนวนการทำงานที่เหลือ

J 1 - 1  3

J 2 - 2  2

J 3 - 3  1

ถ้าใช ้กฎนี้การทำงานที่ถ ูกเล ือกคือ การทำงานที่ J1-1

1 4 .  ) LOPNR (Least Operation Remaining)
กฎนี้เป็นการเลือกการทำงานที่ม ีจำนวนการทำงานที่เหลือน้อยที่ส ุดในกลุ่ม

จำนวนการทำงานที่เหลือ
ตัวอย่าง งาน จำนวนการทำงานที่เหลือ

J 1 - 1  3

J 2 - 2  2

ป3 - 3  1

ถ้าใช ้กฎนี้การทำงานที่ถ ูกเล ือกคือ การทำงานที่ J3-3
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ต ัวอย ่าง  กำห น ดให ้เวลาท ี่ม าถ ึงของท ุกการท ำงาน ม ีค ่าเท ่าก ับ  0

15.) SLACK (Different between Due Date Arrival Time and Remaining Process Time)
SLACK = Due Date - Arrival Time - Remaining Process Time
กฎนี้เป็นการเลือกการทำงานที่มีค่า SLACK น้อยท่ีสุดในกลุ่ม

งาน SLACK
J1-1 3 0 - 0 - 2 5 = 5
J2-1 2 0 - 0 - 3 2 = -12
J3-1 2 5 - 0 - 4 0 = -15

ถ ้าใช ้กฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การทำงาน ท ี่ J3-1

16.) SSLACK (Static SLACK)
SLACK = Due Date - Arrival Time - Total P rocess Time
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่า  SSLACK น ้อยที่ส ุดในกลุ่ม
ต ัวอย ่าง  กำห น ดให ้เวลาท ี่ม าถ ึงของของงาน  J1-2 = 10, J2-2 = 5, J3-2 = 15

งาน SSLACK
J1-2 30 - 10 -  25 = -5
ป2-2 20 - ■ 5 - 3 2 = -17
J3-2 25 - 1 5 - 4 0 = -30

ถ ้าใช ้กฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การทำงาน ท ี่ J3-1

17.) SLACK PTP (Sm allest Ratio of SLACK Per Total P rocess Time )
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่า  SLACK ห ารด ้วยเวลาการทำงาน ท ั้งห มดน ้อยท ี่ส ุดใน

กลุ่ม
ต ัวอย ่าง  กำห น ดให ้เวลาท ี่ม าถ ึงของท ุกการท ำงาน ม ีค ่าเท ่าก ับ  0

เวลาการท ำงาน SLACK/ เวลาการ
งาน SLACK ทั้งหมด ทำงานท ั้งหมด
J1-1 3 0 - 0 - 2 5 = 5 25 5/25
J2-1 2 0 - 0 - 3 2 = -12 32 -12/32
ป3-1 2 5 - 0 - 4 0 = -15 40 -15/40

ถ ้าใช ้กฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือก ค ือ  การทำงาน ท ี่ J3-1 หรือ J2-1
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18.) SLACKPRO (Sm allest Ratio of SLACK per Number of Remaining Opreation )
กฎ น ี้เป ็น ก ารเล ือกก ารท ำงาน ท ี่ม ีค ่า  SLACK หารด ้วยจำน วนการทำงาน ท ั้งห มดน ้อยท ี่ส ุดใน  

กลุ่ม
ต ัวอย ่าง  กำห น ดให ้เวลาท ี่ม าถ ึงของท ุกการท ำงาน ม ีค ่าเท ่าก ับ  0

จำนวนการ SLACK/จำนวนการ
งาน SLACK ทำงานท ี่เหล ือ ท ำงาน ท ี่เห ล ือ
J1-1 30 LO<NIOI = 5 3 5/3
J2-1 20 - 0 - 3 2 = -12 3 -12/3
J3-1 25 ๐ ’'ะfr IoI = -15 3 -15/3

ถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J3-1

19.) SLACK PRP (Sm allest Ratio of SLACK Per Remaining P rocess Time)
กฎ น ี้เป ็น การเล ือกการท ำงาน ท ี่ม ีค ่า  SLACK ห ารด ้วยเวลาการท ำงาน ท ี่เห ล ือน ้อยท ี่ส ุด ใน  

กลุ่ม
ต ัวอย ่าง  กำห น ดให ้เวลาท ี่ม าถ ึงของท ุกการท ำงาน ม ีค ่าเท ่าก ับ  0

เวลาการ SLACK/ เ วลาการ
งาน SLACK ทำงานที่เหล ือ ท ำงาน ท ี่เห ล ือ
J1-1 30 - 0 - 2 5 =  5 25 5/25
J2-1 20 I O I CO ho = -12 32 -12/32
J3-1 25 ๐IoI = -15 40 -15 /40

ค •เ' ตัตั 0 À CÜ ea 0 t=i 0 „ „ 1, ̂  , «rVI yถ ้าใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ ป2-1 หรือ J3-1 ก ็ได ้

20) SSLAC K PR O  (Sm allest Ratio of SSLACK per Number of Remaining Operation )
กฎ น ี้เป ็น ก าร เล ือกก ารท ำงาน ท ี่ม ีค ่า  SSLACK หารด ้วยจำน วนการทำงาน ท ั้งห มดน ้อยท ี่ส ุด  

ในกล ุ่ม
ต ัวอย ่าง  กำหน ดให ้เวลาท ี่มาถ ึงของของงาน  J1-2 = 10, ป2-2 = 5, J3-2 = 15

จำนวนการ SLACK/จำนวนการ
งาน SLACK ทำงานท ี่เหล ือ ท ำงาน ท ี่เห ล ือ
J1-2 30 - 10 -  25 = -5 2 -5/2
J2-2 20 - ■ 5 - 3 2 = -17 2 -17/2
J3-2 25 - 15 -  40 = -30 2 -30/2

ถ ้า ใช ้ก ฎ น ี้ก ารท ำงาน ท ี่ถ ูก เล ือ ก ค ือ  การทำงานท ี่ J3-2
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ป ราศจากค วาม ไม ่แน ่น อน  โดยม ีส ัญ ล ้กษณ ์ท ี่ใช ้แทน กฎน ละว ิธ ีการจ ัดตารางการผล ิตด ังต ่อไปน ี้

1,21 = EDD 
5,25  = LPT 
9,29  = MWKR
13,33 = SLACKPRO 
17,37 = SPT

2,22= LDT 
6,26 = LTPT 
10,30 = RANDOM
14,34 = SLACKPRP
18,38 = SSLACK

3,23  = LMT 
7 ,27  = LWKR 
11,31 = S DT
15,35 = SLACKPTP
19,39 = SSLACKPRO

4,24  = LOPNR 
8,28 = MOPNR 
12,32 = SLACK 
16,36 = SMT 
20 ,40  = STPT

เลข 1 ถึง 20 เป ็นการจ ัดตารางการผล ิตแบบแอคฑ ีฟ  
เลข 21 ถึง 40  เป ็น การจ ัดตารางการผล ิตแบบ น อน ด ีเลย ์
ต ัวอย ่าง เช ่น  เลข 29 หมายถ ึง การจ ัดตารางการผล ิตแบ บน อน ด ีเลย ์โดยใช ้กฎ  MWKR

เลข 12 หมายถ ึง การจ ัดตารางการผล ิตแบ บน อน ด ีเลย ์โดยใช ้กฎ  LDT



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการวัดตารางการผลิตภายใต ้เง ื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน

ข้อมูลชุดที ่  1
กฎและวิธีการจัด F โ T N บ

1 7689.82 105.82 1058.45 5.00 0.5567
2 8814.28 1230.28 1828.48 7.00 0.5340
3 8703.54 1119.54 2054.08 7.00 0.6945
4 7765.10 181.10 1309.38 4.00 0.5542
5 8736.55 1152.55 1789.66 6.00 0.6386
6 8784.14 1200.14 2366.99 6.00 0.6250
7 7436.07 -147.93 1088.59 5.00 0.5308
8 8838.12 1254.12 1516.92 7.00 0.7106
9 9533.97 1949.97 2470.38 7.00 0.6429
10 9472.68 1888.68 2387.39 8.00 0.6129
11 8023.72 439.72 1543.34 6.00 0.6407
12 8621.70 1037.70 1981.61 6.00 0.6850
13 8206.49 622.49 1628.91 5.00 0.6696
14 8088.31 504.31 1692.79 6.00 0.5353
15 8088.82 504.82 1553.50 6.00 0.5246
16 7150.10 -433.90 819.99 4.00 0.5546
17 7165.21 -418.79 902.13 5.00 0.5900
18 8784.14 1200.14 2366.99 6.00 0.6250
19 8507.84 923.84 2080.18 6.00 0.6052
20 7690.41 106.410 1059.04 5.00 0.5261

กฎและวธ'การจด F L

I H- N บ
21 6596.20 -987.80 397.63 2.00 0.6149
22 8114.90 530.90 1366.68 6.00 0.6130
23 8043.88 459.88 1570.81 6.00 0.6911
24 7603.18 19.18 1187.89 5.00 0.5876
25 8292.65 708.65 1619.17 7.00 0.6620
26 8475.18 891.18 1977.14 6.00 0.6759
27 6843.10 -740.90 408.81 3.00 0.6047
28 8423.86 839.86 1141.83 8.00 0.7336
29 8928.55 1344.55 2080.67 7.00 0.6771
30 8307.88 723.88 1514.14 5.00 0.7041
31 7499.19 -84.81 1178.74 4.00 0.6780
32 7904.24 320.24 1438.22 6.00 0.6948
33 7855.63 271.63 1396.92 5.00 0.6948
34 7274.76 -309.24 993.20 6.00 0.6305
35 7186.67 -397.33 866.70 6.00 0.6305
36 6990.44 -593.56 549.41 4.00 0.5996
37 6834.92 -749.08 361.22 4.00 0.6439
38 8475.18 891.18 1977.14 6.00 0.6759
39 8145.39 561.39 1666.78 6.00 0.6800
40 7163.41 -420.59 576.510 4.000 0.5744



ต าร าง ท ี่ 21-1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้'จากการจัดตารางการผลิตภายใต้,'เง ื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน่นอน (ต่อ)

ข้อมูลชุดที ่  2
กฎและวิธการจัด ...... . . พ 1 111 ' —

F

I -1 . ; UL.

T N บ
1 5721.52 -710.48 550.20 3.00 0.6219
2 6644.49 212.49 603.26 5.00 0.7495
3 6601.33 169.33 781.69 5.00 0.7442
4 5771.58 -660.42 551.70 5.00 0.6187
5 6809.70 377.70 844.07 6.00 0.6925
6 6718.07 286.07 1312.85 6.00 0.6403
7 5519.41 -912.59 643.61 3.00 0.6247
8 6617.72 185.72 703.62 5.00 0.8221
9 6912.13 480.13 659.54 7.00 0.7760
10 5635.61 -796.39 168.24 3.00 0.7676
11 6433.15 1.15 1056.86 5.00 0.5626
12 5832.28 -599.72 239.36 4.00 0.7710
13 6250.79 -181.21 76.85 5.00 0.7924
14 5822.24 -609.76 182.96 2.00 0.7535
15 6290.44 -141.56 271.20 5.00 0.7391
16 5950.66 -481.34 782.18 5.00 0.5957
17 6026.92 -405.08 858.58 4.00 0.5569
18 5713.63 -718.37 538.65 3.00 0.6303
19 6658.08 226.08 373.04 6.00 0.8375
20 5535.79 -896.21 542.23 3.00 0.6345

กฎและวิธการจัด F โ T N บ
21 5175.16 -1256.84 217.73 2.00 0.8054
22 6347.01 -84.99 445.72 6.00 0.7687
23 6502.25 70.25 778.10 4.00 0.7459
24 6002.19 -429.81 724.78 3.00 0.6956
25 6399.11 -32.89 445.72 6.00 0.7687
26 6207.54 -224.46 752.66 7.00 0.7484
27 4895.28 -1536.72 248.50 2.00 0.7829
28 6278.91 -153.09 400.32 6.00 0.8633
29 6636.33 204.33 625.59 6.00 0.7839
30 5992.09 -439.91 183.41 2.00 0.8122
31 5353.09 -1078.91 142.27 3.00 0.7797
32 5926.35 -505.65 169.12 5.00 0.7718
33 6056.33 -375.67 93.72 3.00 0.8461
34 5934.94 -467.06 153.62 1.00 0.7603
35 6139.97 -292.03 131.17 4.00 0.8421
36 5357.98 -1074.02 248.71 3.00 0.7091
37 5354.16 -1077.84 248.71 3.00 0.7091
38 5157.93 -1274.07 149.84 3.00 0.7392
39 6376.91 -55.09 303.58 7.00 0.8132
40 5113.65 -1318.35 217.73 2.00 0.8220

146



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต้เงื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลช ุดท ี่ 3
ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F โ 7

N บ

1 51 57 .9 4 -98 6 .06 162 .94 3 .00 0 .6171

2 61 30 .4 9 -13 .51 8 2 6 .2 5 5 .00 0 .681 2

3 60 64 .8 6 -79 .1 4 1144 .19 4 .00 0 .6711

4 6136.51 -7 .49 1045 .98 4 .00 0 .586 6

5 65 66 .85 4 2 2 .8 5 1670 .77 5 .00 0 .600 2

6 63 16 .23 172 .23 1159 .39 6 .00 0 .689 8

0 .61427 48 68 .0 8 -1 2 7 5 .9 2 7 .94 1 .00

8 66 93 .42 54 9 .4 2 1011 .47 7 .00 0 .691 3

9 64 48 .28 3 0 4 .2 8 1140 .36 7 .00 0 .714 8

10 5578 .76 -56 5 .2 4 6 6 8 .0 2 3 .00 0 .7521

11 58 27 .20 -31 6 .8 0 11 62 .52 4 .00 0 .685 4

12 6753.91 609.91 1359 .65 8 .00 0 .686 8

13 62 50 .5 3 106 .53 12 50 .03 4 .0 0 0 .653 9

14 55 81 .18 -56 2 .82 4 8 8 .8 7 4 .0 0 0 .579 6

15 5622 .40 -52 1 .60 39 7 .3 0 3 .00 0 .605 3

16 54 29 .49 -714 .51 124 .28 2 .00 0 .6253

17 54 14 .53 -72 9 .47 3 8 7 .5 9 4 .00 0.5331

18 63 16 .23 172 .23 1159 .39 6 .00 0 .6898

19 60 73 .0 4 -70 .9 6 1252 .56 6 .00 0.6461

20 48 68 .0 8 -1 2 7 5 .9 2 7 .94 1 .00 0 .6142

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F L T N บ

21 4 8 6 8 .0 8 -1 3 4 7 .9 0 0 .00 0 .00 0 .7 2 7 3

22 4 7 9 6 .1 0 -16 1 0 8 0 4 .5 7 5 .00 0 .7 0 9 9

23 6 1 2 7 .9 0 531.31 1236 .76 6 .00 0 .679 2

24 66 75 .31 -90 0 .96 3 4 1 .5 3 4 .0 0 0 .784 7

25 52 43 .0 4 3 7 6 .5 4 1366.61 5 .00 0 .601 3

26 65 23 .54 196 .09 10 47 .80 6 .00 0.7351

27 6 3 4 0 .0 9 -1 2 4 1 .9 0 2 1 6 .1 5 2 .00 0 .6 8 5 7

28 4 9 0 2 .1 0 -45 9 .49 4 8 1 .2 3 4 .00 0 .8 4 6 6

29 5684 .51 2 1 0 .3 6 9 4 8 .3 6 6 .00 0 .7 4 7 3

30 6 3 5 4 .3 6 -528.41 58 5 .3 3 4 .00 0 .7 7 5 4

31 56 15 .5 9 -1269 .71 2 4 8 .6 8 3 .00 0 .8 5 1 6

32 4 8 7 4 .2 9 -13 47 .90 0 .00 0 .00 0 .7 2 7 3

33 4 7 9 6 .1 0 -75 2 .79 2 3 6 .9 0 3 .00 0 .7 8 0 4

34 5361 .21 -34 3 .58 29 1 .3 2 4 .00 0 .718 6

35 58 00 .4 2 -65 2 .44 88 .10 2 .00 0 .712 6

36 54 91 .5 6 -1 7 1 8 .2 0 0 .00 0 .00 0 .809 9

37 4 4 2 5 .8 0 -1459 .82 0 .00 0 .00 0 .7902

38 4 6 8 4 .1 8 -13 47 .90 0 .00 0 .00 0 .727 3

39 4 7 9 6 .1 0 -41 0 .97 64 2 .4 6 4 .00 0 .828 6

4 0 57 33 .0 2 -1 5 2 5 .6 7 0 .00 0 .00 0 .751 5



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต้เงื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลซ ุดท ี๋ 4

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ก า ร จ ัด F โ T N บ

1 54 64 .3 5 -1 3 5 1 .6 5 181 .32 1.00 0 .6131

2 62 39 .3 4 -57 6 .66 6 9 1 .9 4 5 .00 0 .6 4 0 5

3 71 67 .2 4 3 5 1 .2 4 1705 .90 5 .00 0 .637 6

4 59 92 .1 7 -82 3 .8 3 8 5 7 .0 2 2 .00 0 .575 5

5 65 18 .2 8 -29 7 .7 2 12 61 .82 5 .00 0 .6 5 6 3

6 66 76 .0 9 -139 .91 1603.11 5 .00 0 .7 5 3 3

7 54 64 .7 9 -1351 .21 182 .04 1.00 0 .6 1 2 4

8 68 33 .2 0 17 .20 1075 .46 6 .00 0 .7 7 1 6

9 69 76 .6 5 160 .65 1532 .52 5 .00 0 .7 6 7 8

10 63 48 .8 2 -46 7 .18 8 1 1 .3 7 4 .00 0 .7 4 6 3

11 59 53 .65 -86 2 .35 3 7 8 .9 5 4 .00 0 .593 8

12 64 64 .9 9 -351 .01 6 7 6 .9 9 4 .00 0 .529 8

13 61 92 .8 5 -62 3 .15 3 0 4 .9 4 4 .00 0 .648 8

14 61 96 .4 8 -61 9 .52 164 .45 3 .00 0 .747 8

15 59 66 .47 -84 9 .53 1 .07 1 .00 0 .7 3 7 0

16 6 1 4 7 .7 0 -66 8 .30 4 7 1 .8 0 3 .00 0 .533 5

17 62 03 .3 5 -61 2 .65 4 2 9 .2 2 3 .00 0 .583 6

18 55 42 .2 0 -1 2 7 3 .8 0 3 0 3 .5 3 2 .00 0 .574 8

19 61 95 .5 4 -62 0 .46 3 8 3 .5 7 3 .00 0 .7 2 5 5

20 53 35 .0 9 -1480 .91 2 2 5 .4 8 2 .00 0 .587 4

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด

I น. โ T N บ

21 5708 .02 -1 1 0 7 .9 8 2 7 1 .3 5 2 .0 0 0 .589 8

22 61 14 .72 -7 0 1 .2 8 7 1 6 .1 5 4 .0 0 0 .6 3 6 7

23 63 96 .34 -4 1 9 .6 6 1209 .23 4 .00 0 .650 8

24 54 16 .88 -1 3 9 9 .1 2 2 6 7 .6 2 3 .00 0 .761 0

25 65 93 .05 -2 2 2 .9 5 1282 .76 5 .00 0 .656 3

26 68 86 .13 70 .1 3 1542 .68 5 .00 0 .7 1 8 4

27 51 53 .36 -1 6 6 2 .6 4 74 .74 1 .00 0 .7 0 6 2

28 65 02 .42 -3 1 3 .5 8 8 8 4 .2 7 5 .00 0 .8 0 4 2

29 7015 .45 199 .45 15 98 .37 5 .00 0 .7 6 5 3

30 60 80 .50 -735 .51 71 5 .3 0 5 .00 0 .714 7

31 5458 .38 -1 3 5 7 .6 2 166.11 2 .00 0 .7 1 2 0

32 5985 .78 -8 3 0 .2 2 187.01 2 .00 0.6191

33 5855 .68 -96 0 .32 24 .90 1.00 0 .7 2 6 5

34 5642.01 -1 7 7 3 .9 9 69 .33 2 .00 0 .7 4 0 7

35 5651 .36 -1 6 6 4 .6 4 64 .43 1.00 0 .759 0

36 5215.61 -1 6 0 0 .3 9 31 .30 1.00 0 .7 2 8 3

37 5212 .22 -1 6 0 3 .7 8 31 .30 1.00 0 .728 3

38 5634.91 -1 1 8 1 .0 9 2 2 4 .0 9 2 .00 0 .627 3

39 5829 .86 -98 6 .14 2 3 2 .3 3 4 .00 0 .727 5

40 5153 .36 -1 6 6 2 .6 4 74 .74 1.00 0 .706 2



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ไต ัจากการจัดตารางการผลิตภากใตัเง ื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลช ุดท ี่ 5

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด
-
F T N บ

1 53 37 .0 9 -902.91 274 .81 3 .00 0 .6 1 4 6

2 6 6 4 6 .6 3 4 0 6 .6 3 10 22 .14 5 .00 0 .6491

3 62 30 .6 8 -9 .32 1132 .95 6 .00 0 .638 3

4 6 0 5 5 .9 0 -18 4 .1 0 8 5 0 .1 3 5 .00 0 .647 9

5 6 4 8 4 .7 3 2 2 4 .7 3 1200.41 6 .00 0 .6 1 0 5

6 61 46 .6 2 -93 .3 8 12 92 .47 5 .00 0 .6 6 9 6

7 52 20 .2 4 -1 0 1 9 .7 6 3 0 4 .5 5 4 .00 0 .6 2 1 2

8 65 62 .9 8 3 2 2 .9 8 8 3 7 .2 9 6 .00 0 .770 2

9 67 75 .0 4 5 3 5 .0 4 12 42 .58 6 .00 0 .7 5 1 9

10 6 4 2 3 .3 2 183 .32 9 0 0 .2 3 6 .00 0 .7 0 4 7

11 56 54 .6 0 -58 5 .40 6 0 9 .9 0 5 .00 0 .5 8 5 3

12 57 48 .6 7 -49 1 .33 3 1 1 .7 0 5 .00 0 .6461

13 5 9 2 7 .3 3 -31 2 .67 147 .92 5 .00 0 .680 4

14 6 1 6 0 .9 0 -79 .1 0 3 9 3 .1 8 5 .00 0 .6 9 3 8

15 6 3 3 5 .0 7 95 .07 4 4 0 .8 3 7 .00 0 .6 4 6 0

16 55 36 .5 3 -70 3 .47 270 .61 4 .00 0.6261

17 56 71 .2 0 -56 8 .80 3 7 1 .3 9 2 .00 0 .635 0

18 50 20 .1 6 -1 2 1 9 .8 4 85 .1 3 1.00 0 .690 2

19 6 4 0 4 .5 6 164 .56 6 4 2 .2 9 6 .00 0 .7 2 9 7

20 5 3 2 0 .7 6 -91 9 .24 2 7 7 .5 6 2 .00 0 .6 0 4 2

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F L T N บ

21 5 0 8 4 .3 0 -1 1 5 5 .7 0 52 .83 2 .00 0 .7 4 7 0

22 5 8 6 5 .0 3 -37 4 .9 7 479 .21 4 .0 0 0 .7 0 8 3

23 6 1 4 5 .0 2 -94 .9 8 8 6 2 .8 4 5 .00 0 .7 3 0 5

24 5555 .31 -68 4 .69 6 8 2 .5 8 5 .00 0 .7 1 1 2

25 6 1 4 7 .2 7 -92 .7 3 8 5 5 .0 9 6 .00 0 .7 4 9 8

26 58 56 .5 2 -3 8 3 .4 8 9 5 8 .1 3 4 .00 0 .7201

27 5 2 6 1 .2 4 -97 8 .76 2 4 0 .5 7 2 .00 0 .6 3 8 5

28 6 3 2 5 .3 5 85 .3 5 6 4 0 .5 7 4 .00 0 .8 1 0 4

29 6 1 4 2 .6 5 -97 .3 5 8 8 3 .5 4 4 .00 0 .8031

30 5 8 6 2 .4 3 -37 7 .57 5 8 8 .9 4 3 .00 0 .8 0 2 5

31 5 4 5 2 .4 8 -78 7 .52 3 3 3 .6 7 4 .00 0 .7 3 1 8

32 4 9 9 9 .2 6 -1 2 4 0 .7 4 0 .00 0 .00 0 .7 4 0 9

33 5 5 4 3 .5 4 -69 6 .46 30 .14 2 .00 0 .7 5 5 7

34 57 22 .1 9 -517.81 34 .63 3 .00 0 .755 7

35 5599 .11 -64 0 .89 18 .29 1.00 0 .7 4 6 4

36 4 9 3 0 .0 4 -1 3 0 9 .9 6 14 .77 1.00 0 .770 2

37 50 63 .6 7 -1 1 7 6 .3 3 44 .9 8 1.00 0 .8 1 7 0

38 4 9 1 9 .1 4 -1 3 2 0 .8 6 4 .97 1 .00 0 .7 8 8 3

39 58 96 .8 4 -34 3 .16 403 .11 4 .00 0 .8 3 6 5

40 51 42 .7 4 -1 0 9 7 .2 6 86 .7 7 1.00 0 .7 0 0 2



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของต้ววัดผลที่ได ้จากการจ้ดตารางการผลิตภายใต้เง ื่อIเไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อมลช ุดท ี่ 6
ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ก า ร จ ัด F

I 
-1 T N บ

1 4 3 7 7 .9 9 -1094 .01 7 9 .1 9 2 .0 0 0 .6488

2 50 70 .3 0 -40 1 .70 3 6 0 .4 5 5 .00 0 .752 6

3 51 32 .4 9 -339.51 7 3 3 .4 5 5 .00 0 .7304

4 4 8 5 5 .2 6 -61 6 .74 4 0 7 .2 3 3 .00 0 .568 8

5 5058.91 -41 3 .09 565 .52 6 .00 0.7751

6 52 14 .2 5 -25 7 .75 7 3 7 .7 3 5 .00 0 .714 0

7 4 5 8 7 .5 3 -88 4 .47 2 7 1 .8 9 3 .0 0 0 .5742

8 51 96 .4 6 -27 5 .54 3 4 3 .8 9 5 .00 0 .902 9

9 4 9 1 5 .2 2 -55 6 .78 283.01 6 .0 0 0 .906 0

10 5293 .61 -17 8 .39 4 7 0 .4 4 4 .0 0 0 .7252

11 54 88 .12 16 .12 8 6 0 .6 0 6 .0 0 0 .549 8

12 50 05 .66 -466 .34 3 3 4 .6 9 3 .00 0 .603 2

13 51 76 .12 -29 5 .88 139 .58 4 .0 0 0 .8106

14 4 7 7 6 .9 2 -69 5 .08 50 .32 2 .00 0 .869 0

15 4 6 9 7 .2 5 -77 4 .75 1.56 1 .00 0 .6827

16 47 76 .3 4 -695 .66 3 1 5 .5 0 4 .00 0 .616 3

17 53 11 .5 4 -16 0 .46 7 0 5 .0 5 5 .00 0 .5153

18 4 3 5 9 .3 0 -1 1 1 2 .7 0 53 .19 2 .00 0 .6394

19 50 72 .9 4 -39 9 .06 76 .86 3 .00 0 .873 6

20 4 5 1 3 .6 6 -95 8 .34 125 .62 2 .00 0.6211

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ก า ร จ ัด

I 
น.

I 
-1

I 
H

N บ

21 4 8 5 3 .9 2 -6 1 8 .0 8 2 7 1 .9 2 4 .00 0 .8 4 7 7

22 4 8 1 7 .4 4 -6 5 4 .5 6 306 .68 4 .00 0 .7 5 9 7

23 4 8 6 6 .3 6 -6 0 5 .6 4 354 .64 5 .00 0 .8 2 0 0

24 4 5 4 0 .2 3 -9 3 1 .7 7 351 .04 3 .00 0 .7 6 4 0

25 4 8 7 2 .9 3 -5 9 9 .0 7 363 .18 5 .00 0 .8 0 7 7

26 4 9 1 7 .3 5 -5 5 4 .6 5 639 .34 4 .0 0 0 .7 4 9 5

27 4 5 6 2 .6 4 -9 0 9 .3 6 24 1 .0 7 2 .00 0 .8 4 3 7

28 4 7 0 2 .6 7 -7 6 9 .3 3 31 .46 3 .00 0 .9 4 8 2

29 4742 .51 -7 2 9 .4 9 171 .98 4 .0 0 0 .9 3 5 8

30 4 6 9 4 .5 2 -7 7 7 .4 8 196 .08 1.00 0 .8 5 3 6

31 4 4 2 1 .7 8 -1 0 5 0 .2 2 33 .94 3 .00 0 .8 5 1 4

32 4 8 5 7 .6 7 -61 4 .3 3 271 .92 4 .00 0 .8 4 7 7

33 4 9 5 0 .8 9 -521 .11 100.02 3 .00 0 .8 9 8 7

34 4 4 5 8 .9 6 -1 0 1 3 .0 4 15.42 1.00 0 .9 0 4 8

35 4 5 1 5 .6 9 -956 .31 28 .36 2 .00 0 .8 7 3 0

36 4 2 9 9 .4 8 -1172 .51 39 .00 1.00 0 .8 0 1 7

37 4 2 3 1 .5 5 -1 2 4 0 .4 5 35 .87 1.00 0 .776 4

38 4 8 2 3 .0 9 -648 .91 31 5 .1 5 4 .00 0 .8 2 2 9

39 50 72 .9 4 -3 9 9 .0 6 76 .86 3 .00 0 .8 7 6 6

40 4625 .61 -87 6 .3 9 22 1 .3 4 3 .00 0 .8 3 9 4



ต าร างท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของด้ววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต ้เง ื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลซ ุดท ี่ 7
ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F โ T N บ

1 62 08 .60 -60 7 .40 2 9 5 .8 2 3 .00 0 .647 9

2 68 47 .38 31 .3 8 1199.51 6 .00 0 .6 3 2 6

3 76 87 .45 8 7 1 .4 5 2 0 9 8 .3 9 7 .00 0 .632 7

4 64 17 .58 -39 8 .42 1067.81 4 .0 0 0 .600 7

5 7363 .26 5 4 7 .2 6 17 50 .58 5 .00 0 .631 4

6 68 37 .53 2 1 .5 3 17 88 .53 4 .0 0 0 .625 2

7 60 24 .59 -791.41 7 8 5 .2 6 2 .00 0 .584 3

8 7273 .36 4 5 7 .3 6 1169 .90 5 .00 0 .7624

9 7502 .22 6 8 6 .2 2 15 09 .89 5 .00 0 .717 5

10 68 01 .40 -14 .6 0 8 4 2 .8 9 5 .00 0 .744 9

11 7060 .27 2 4 4 .2 7 12 82 .53 4 .00 0 .675 5

12 6290 .38 -52 5 .62 19 9 .6 0 2 .00 0 .672 4

13 6204 .18 -61 1 .82 28 .6 4 3 .00 0 .753 7

14 70 22 .35 2 0 6 .3 5 3 4 5 .5 6 7 .00 0 .699 6

15 6483 .62 -33 2 .38 95 .0 9 3 .00 0 .691 2

16 6285 .50 -53 0 .50 2 7 0 .8 9 4 .00 0 .686 7

17 67 18 .32 -97 .6 8 5 8 5 .3 0 5 .00 0 .669 7

18 6086 .39 -729.61 2 4 6 .2 0 3 .00 0 .668 2

19 6711 .85 -10 4 .15 3 0 8 .2 2 6 .00 0 .778 5

20 61 62 .67 -65 3 .3 3 4 1 8 .1 0 3 .00 0 .640 8

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F L T N บ

21 56 81 .2 3 -1 1 3 4 .7 6 48 .2 3 1 .00 0 .7 7 7 5

22 67 84 .4 2 -31 .5 8 1182 .48 5 .00 0 .6 7 0 2

23 6728 .91 -87 .0 9 14 94 .85 5 .00 0 .6 5 2 3

24 6138 .21 -6 7 7 .7 9 734 .04 4 .00 0 .6 2 6 4

25 7084.11 268 .11 1521 .17 4 .00 0 .6501

26 6628.61 -18 7 .3 9 16 54 .56 5 .00 0 .6 5 3 9

27 59 41 .54 -87 4 .4 6 5 2 1 .5 9 2 .00 0 .6 4 1 7

28 69 98 .9 0 18 2 .9 0 1096 .12 5 .00 0 .8 0 5 2

29 69 62 .06 146 .06 1410 .54 5 .00 0 .7 2 9 7

30 67 24 .04 -91 .9 6 1034 .08 5 .00 0 .6 9 5 4

31 66 11 .34 -20 4 .66 1094 .80 4 .00 0 .7 4 1 6

32 5845.61 -97 0 .39 33 .62 2 .00 0 .7 7 9 6

33 61 06 .17 -70 9 .83 63.41 2 .00 0 .8 1 8 0

34 63 47 .30 -46 8 .70 3 3 6 .9 4 5 .00 0 .8411

35 62 64 .4 6 -55 1 .54 158 .88 5 .00 0 .7 7 7 9

36 5553 .97 -1 2 6 2 .0 3 27 .5 5 1.00 0 .8 9 7 3

37 57 38 .27 -1 0 7 7 .7 3 145 .68 3 .00 0 .8 6 2 8

38 58 07 .90 -1 0 0 8 .1 0 2 1 5 .6 8 2 .00 0 .7 5 1 4

39 63 45 .00 -47 1 .00 188 .80 3 .00 0 .8 0 5 9

40 56 41 .74 -1 1 7 4 .2 6 143 .04 2 .00 0 .7 5 1 8



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต้เงื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลซ ุดท ี่ 8
ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F L T N บ

1 52 75 .9 0 -40 6 .10 3 1 9 .9 5 5 .00 0.6981

2 61 05 .8 7 4 4 1 .8 7 11 94 .04 5 .00 0 .6 6 4 9

3 59 23 .54 2 5 9 .5 4 1259 .93 5 .00 0 .7 1 8 9

4 52 88 .40 -37 5 .60 5 5 9 .2 6 4 .00 0 .5 8 6 7

5 57 77 .29 113 .29 12 56 .67 5 .00 0 .719 6

6 61 74 .2 0 5 1 0 .2 0 14 15 .55 6 .00 0 .687 2

7 50 99 .57 -56 4 .43 4 9 0 .1 5 4 .0 0 0 .629 6

8 63 78 .0 7 7 1 4 .0 7 8 4 7 .7 6 6 .00 0 .803 6

9 65 50 .80 8 8 6 .8 0 14 52 .75 7 .00 0 .7 5 9 6

10 6281 .01 617 .01 14 47 .27 5 .00 0 .6 9 2 8

11 5802.71 138.71 1078 .45 4 .00 0 .759 7

12 54 37 .46 -22 6 .54 2 2 2 .2 2 5 .00 0 .664 5

13 56 02 .89 -61 .11 2 1 1 .2 3 5 .00 0.7921

14 63 06 .54 6 4 2 .5 4 7 2 9 .4 9 6 .00 0 .6911

15 57 82 .23 11 8 .2 3 2 6 5 .7 3 6 .00 0 .732 9

16 52 16 .5 7 -44 7 .4 3 6 6 0 .2 6 4 .00 0 .624 3

17 5763 .47 99 .47 1030 .88 4 .00 0 .556 3

18 5256 .82 -40 7 .18 3 5 8 .2 2 4 .00 0 .644 3

19 56 46 .45 -17 .5 5 3 1 8 .8 4 6 .00 0 .822 2

20 51 78 .59 -485.41 5 6 7 .4 9 5 .00 0 .649 0

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F

I 
-1 T N บ

21 48 79 .5 4 -78 4 .46 59 .4 5 2 .00 0 .7 6 5 3

22 5807.01 143.81 6 0 6 .7 2 5 .00 0 .6 7 5 5

23 58 67 .5 8 2 0 3 .5 8 13 15 .1 5 5 .00 0 .7 4 3 4

24 4 9 5 4 .4 8 -70 9 .52 8 1 8 .4 6 3 .00 0 .7 5 9 2

25 57 09 .5 9 4 5 .5 9 8 2 7 .9 4 5 .00 0 .756 7

26 57 87 .92 123 .92 10 92 .00 4 .0 0 0 .7911

27 4 7 5 9 .3 0 -90 4 .70 3 6 5 .6 6 2 .00 0 .7 7 3 5

28 58 21 .4 6 157 .46 8 3 3 .0 2 4 .0 0 0 .8 3 3 8

29 58 44 .05 180 .05 13 69 .80 6 .00 0 .824 0

30 58 59 .3 0 195 .30 5 8 6 .7 5 5 .00 0 .725 7

31 50 08 .25 -65 5 .75 1317 .97 3 .00 0 .814 3

32 50 23 .79 -640.21 150 .58 1.00 0 .8 1 2 5

33 5451 .82 -21 2 .18 107.11 3 .00 0 .812 0

34 53 58 .04 -30 5 .96 5 8 8 .1 4 4 .00 0 .7 6 4 3

35 55 33 .02 -13 0 .98 2 9 4 .6 7 5 .00 0 .793 7

36 48 25 .1 2 -83 8 .88 155 .48 3 .00 0 .748 0

37 47 90 .34 -87 3 .66 4 4 8 .4 4 2 .00 0 .761 3

38 48 21 .2 8 -84 2 .72 165 .42 2 .00 0 .7 4 8 0

39 54 77 .60 -186 .40 4 4 3 .6 2 4 .00 0 .8351

40 47 52 .8 2 -911 .18 118 .94 2 .00 0 .784 9



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต้เงื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลช ุดท ี่ 9

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F โ T N บ

1 50 32 .6 0 -1 3 9 9 .4 0 2 4 1 .9 7 2 .0 0 0 .687 0

2 5859 .01 -57 2 .99 1177 .89 4 .0 0 0 .698 2

3 66 06 .7 0 174 .70 12 03 .78 5 .00 0 .5 8 9 5

4 58 76 .7 4 -55 5 .26 8 1 4 .2 4 5 .00 0 .659 3

5 61 29 .8 0 -30 2 .20 1116 .98 5 .00 0 .764 3

6 6 1 2 4 .3 9 -307.61 9 4 9 .9 5 4 .0 0 0 .6 9 2 6

7 54 01 .87 -1 0 3 0 .1 3 3 1 8 .2 8 3 .00 0 .6 2 1 9

8 68 15 .4 0 3 8 3 .4 0 7 0 1 .0 4 6 .00 0 .8 0 5 7

9 70 13 .86 5 8 1 .8 6 9 0 0 .1 6 5 .00 0 .7 3 7 0

10 60 51 .2 5 -38 0 .75 1001 .50 3 .00 0 .7 8 4 5

11 66 79 .7 9 2 4 7 .7 9 4 3 0 .7 9 5 .00 0 .7 5 4 3

12 56 01 .90 -83 0 .10 36 .42 3 .00 0 .670 9

13 59 63 .4 5 -46 4 .55 120 .19 3 .00 0.7211

14 62 69 .2 8 -16 2 .72 2 7 7 .4 4 4 .0 0 0 .789 8

15 60 75 .9 8 -35 6 .02 2 5 3 .0 9 4 .0 0 0 .682 0

16 50 90 .74 -1 3 4 1 .2 6 3 1 4 .5 5 3 .00 0 .660 6

17 56 62 .7 6 -76 9 .2 4 2 2 3 .2 6 3 .00 0 .644 8

18 52 25 .3 5 -1 2 0 6 .6 5 2 8 2 .9 9 2 .0 0 0 .714 0

19 62 02 .3 7 -22 9 .63 2 3 8 .5 5 5 .00 0 .816 5

20 54 09 .04 -1 0 2 2 .9 6 3 1 2 .7 0 2 .00 0.6621

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F L T N บ

21 4 9 5 4 .6 9 -1477 .31 71 .68 1.00 0 .7 1 5 9

22 6 2 0 0 .0 3 -2 3 1 .9 7 7 8 6 .3 6 5 .00 0 .842 2

23 57 11 .4 7 -7 2 0 .5 3 9 7 9 .6 0 4 .00 0 .7 3 8 6

24 55 12 .3 4 -9 1 9 .6 6 4 1 6 .4 3 3 .00 0 .7271

25 59 69 .7 5 -4 6 2 .2 5 7 1 1 .5 6 4 .0 0 0 .7 8 3 3

26 58 39 .1 0 -5 9 2 .9 0 1107 .24 4 .0 0 0 .7 3 1 7

27 4 8 4 8 .8 6 -1 5 8 3 .1 4 101 .47 1.00 0 .7 9 8 4

28 62 01 .7 2 -2 3 0 .2 8 6 5 0 .9 0 5 .00 0 .8 8 8 7

29 65 90 .6 7 15 8 .6 7 12 49 .54 5 .00 0 .7 6 7 8

30 57 34 .6 6 -6 9 7 .3 4 571 .17 3 .00 0 .8241

31 62 97 .4 7 -13 4 .53 9 5 0 .7 5 4 .00 0 .830 4

32 5022 .91 -1 4 0 9 .0 9 0 .00 0 .00 0 .765 0

33 58 28 .8 6 -60 3 .14 77 .95 4 .00 0 .762 8

34 57 38 .67 -6 9 3 .3 3 2 8 4 .9 2 3 .00 0 .872 9

35 57 38 .56 -69 3 .44 111.71 4 .00 0 .801 7

36 4 8 3 5 .4 8 -1 5 9 6 .5 2 0 .00 0 .00 0 .787 7

37 50 05 .45 -1 4 2 6 .5 5 0 .00 0 .00 0.7841

38 51 48 .07 -1 2 8 3 .9 3 172 .38 1.00 0 .7 5 6 3

39 58 77 .70 -55 4 .30 2 8 6 .9 2 4 .00 0 .8601

40 49 49 .8 5 -1 4 8 2 .1 5 71 .68 1.00 0 .715 9



ต าร าง ท ี่ ข -1 ตารางแลดงค่าของตัววัดผลที่ได ้จากการจัดตารางการผลิตภายใต้เง ื่อนไขที่ปราศจากความไม่แน ่นอน (ต่อ)

ข ้อม ูลช ุดท ี่ 10
ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F โ T N บ

1 57 64 .8 0 -95 5 .20 2 5 1 .2 3 3 .00 0 .7341

2 72 18 .88 4 9 8 .8 8 1296 .87 6 .00 0 .7 1 2 3

3 68 08 .1 7 88 .17 1407 .30 5 .00 0 .6 4 2 2

4 64 00 .84 -31 9 .16 8 3 2 .6 7 5 .00 0 .5 7 0 8

5 68 57 .82 137 .82 9 8 8 .9 9 5 .00 0 .7071

6 73 20 .4 6 6 0 0 .4 6 1814 .89 6 .00 0 .5 5 7 7

7 64 73 .1 3 -24 6 .88 9 9 1 .2 8 4 .0 0 0 .5 2 7 9

8 7231 .47 511 .47 7 5 3 .8 3 6 .00 0 .8 4 1 3

9 79 29 .13 12 09 .13 1397 .65 7 .00 0 .7 1 3 4

10 73 89 .93 669 .93 1054 .34 6 .00 0 .7 4 5 9

11 70 63 .23 343 .23 1367 .26 3 .00 0 .5 6 3 3

12 64 35 .1 5 -28 4 .85 7 0 7 .7 6 5 .00 0 .7301

13 63 70 .52 -34 9 .48 129 .48 5 .00 0 .8 3 9 2

14 67 64 .80 44 .80 5 0 9 .9 2 3 .00 0 .6 8 0 3

15 65 56 .7 5 -163 .25 198 .73 5 .00 0 .7 9 1 9

16 62 51 .02 -46 8 .98 5 9 2 .7 3 4 .00 0 .6 3 9 3

17 69 74 .46 2 5 4 .4 6 1006 .92 5 .00 0 .6 1 1 7

18 56 84 .67 -1 0 35 .33 2 6 9 .6 7 3 .00 0 .7 0 3 0

19 6800 .71 80.71 4 4 1 .4 8 4 .0 0 0 .8 4 2 0

20 6040.81 -67 9 .19 5 2 1 .1 9 4 .00 0 .631 2

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร จ ัด F โ T N บ

21 57 52 .68 -96 7 .32 2 4 7 .1 9 2 .00 0 .7 5 1 3

22 68 03 .7 6 83 .7 6 1088.81 6 .00 0 .7 5 5 9

23 68 57 .98 137 .98 13 37 .08 6 .00 0 .7 6 2 9

24 61 26 .8 4 -59 3 .16 78 6 .5 9 3 .00 0 .5 8 8 8

25 73 15 .07 5 9 5 .0 7 13 13 .07 6 .00 0 .7 6 2 5

26 70 63 .04 3 4 3 .0 4 14 70 .08 6 .00 0 .6141

27 57 82 .20 -93 7 .8 0 4 1 7 .9 5 2 .00 0 .6551

28 65 28 .8 5 -19 1 .1 5 2 8 8 .1 5 5 .00 0 .8 5 7 6

29 72 62 .54 5 4 2 .5 4 1013.71 5 .00 0 .8 5 7 2

30 63 72 .2 9 -347 .71 667.01 5 .00 0 .7 7 2 3

31 62 94 .4 8 -42 5 .52 721.81 3 .00 0 .6 4 3 9

32 58 40 .15 -87 9 .8 5 104 .17 3 .00 0 .8 4 3 8

33 59 63 .24 -75 6 .7 6 104 .17 3 .00 0 .8 4 7 3

34 63 74 .5 7 -34 5 .43 420 .80 2 .0 0 0 .7 1 0 4

35 60 93 .92 -62 6 .08 104 .17 3 .00 0 .8 6 8 2

36 60 93 .33 -62 6 .67 2 5 5 .2 7 2 .00 0 .6 9 9 7

37 63 12 .30 -40 7 .70 339 .04 4 .0 0 0 .6 7 9 9

38 56 86 .02 -1 0 0 3 .9 8 247 .19 2 .00 0 .7 5 0 3

39 64 73 .52 -24 6 .4 8 362 .55 4 .00 0 .8 8 0 4

40 5876.61 -84 3 .39 237 .97 1.00 0 .7 1 5 7



ภาคผนวก ค

ภาคผนวก ค เป็นการแสดงข้อมูลที่ได้จากการศึกษาผลกระทบของความไม่แน่นอนที่ม ีต ่อ 
ตารางการผล ิต ในบทที่ 5 โดยมีความหมายของคำต่างๆ ด้งต่อไปนี้

ตำแหน่งการเกิดช ่วงด้น หมายถึง ความไม่แน่นอนเกิดในช่วงเวลา 30% แรกของตาราง
การผลิต

ตำแหน่งการเกิดช ่วงปลาย หมายถึง ความไม่แน่นอนเกิดช่วงเวลา 30% สุดท้ายของตาราง
การผลิต
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ต า ร า ง ท ี่ ค -1 ตารางแล'ดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่มงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / แบบนอนดีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อมลช ุดท ี่ 1

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F
— I H N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1263 .36 1113 .54 3 6 2 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 15889 .87 5303 .38 66 96 .88 10 4 8 .3 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 14186 .18 -20 .08 25 57 .44 7 5 8 .5 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 16228 .1 3 2166 .95 40 16 .74 7 5 3 .9 2

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ค -2 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง
Üf*: y % f 'วั พ ' 
flip .' ^ p i l l iWsmÈ*?

ต ัว ว ัด ผ ล

F
- —

T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1263 .36 1113 .54 3 6 2 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 13350 .06 348 .23 25 88 .28 3 4 9 .8 7

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11695 .36 -1460 .84 1012.31 3 6 7 .2 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12557 .97 -727 .93 1898.11 3 5 7 .0 9

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ล ช ุด ท ี 1

ต าร าง ท ี่ ค -3 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน
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ต าร างท ี่ ค-4 ตารางแล'ดงค่าของตัววิดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ช ระ Iภทของความไม ่แน ่นอน  : เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S M T  / นอนด ีเลย ์

รำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

~ า ร ,ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 14873 .84 814 .55 3 1 4 1 .5 3 6 50 .07

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 13032 .60 -127 .67 16 19 .85 3 4 6 .9 2

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11215 .02 -1552 .90 4 1 0 .3 0 2 52 .42

ป ร ะ น า ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่'น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ร ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค-ร ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 9 5 7 .7 6 3 65 .1 8

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1663 .02 55 63 .90 7 0 5 1 .1 0 10 4 9 .7 9

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 16099 .79 2212 .96 4 0 6 7 .0 3 8 56 .15

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 15590 .63 2953 .88 4 6 3 3 .3 3 8 54 .3 0

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ด า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ร ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค-ร ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F

I 
-J T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 9 5 7 .7 6 3 65 .1 8

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 13373 .85 141 .76 24 17 .31 3 5 1 .6 5

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12470 .37 -761 .73 16 54 .08 3 58 .5 2

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 15583.01 1704 .17 2 3 7 9 .2 4 5 54 .4 4
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ต าร าง ท ี่ ค-? ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ; เพ ิ่มงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 8 3 0 .2 9 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1 5 4 6 7 .6 4 4318 .31 5803 .99 10 4 8 .0 2

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 1 6 2 6 6 .0 8 4 7 3 0 .6 6 50 75 .14 10 4 9 .3 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 1 4 8 7 3 .6 3 4 7 6 4 .0 6 6257 .53 10 4 7 .4 6

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค-ร ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง
7 ;

ÜÉS-"’ • ไ' . - ''พ-,
ต ัว ว ัด ผ ล

I 
แ- 7L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 8 3 0 .2 9 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1 1 9 1 0 .5 3 -36 2 .18 1919.18 4 52 .2 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 1 2 8 5 3 .5 3 69 .64 2471 .20 4 51.01

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 1 1 5 2 6 .6 8 -366 .52 1914.84 4 48 .5 4

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค-9 ตารางแสดงค่าของตัววัดผล'หลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง : ตัวว ัด ผ ล 'เน่^ข้' 7 'VI Ü.

lijÉ
l T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 5 7 1 .2 2 -1 0 0 6 .8 8 1382 .55 3 6 2 .2 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1 6 3 9 0 .4 2 26 83 .8 7 4254 .96 9 5 3 .8 2

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 1 3 8 3 8 .8 6 -39 5 .80 2193 .85 3 5 8 .3 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 1 6 4 2 5 .3 0 19 04 .94 3765 .14 8 56 .8 5
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ต าร าง ท ี่ ค - พ  ตารางแสดงค่าของตัววิดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน  ะ เพ ิ่มงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ก า รท ด ล อ ง
il

i l '  f i !  .5 ต ัว ว ัด ผ ล . QgH; L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1006 .88 1382 .55 3 62 .2 3

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11728 .65 -825 .89 1346 .33 4 56 .08

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 13620.11 47 .92 24 29 .53 3 56 .8 5

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12640 .89 -930 .69 1548.65 3 58 .44

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค -11 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง

' F T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272.70 2 57 .89

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 2 0 0 0 3 .4 8 9918.91 10882 .06 10 43 .8 9

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 15136 .03 34 49 .59 4722 .87 9 50 .9 6

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 16199 .76 3497.41 4889 .74 10 50 .2 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค -12 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง
à  - ...ร  . Y. . .  Y

ต ัว ว ัด ผ ล

P โ T N
11 
บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272 .70 2 57 .8 9

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 15822 .77 3406 .30 54 00 .29 4 4 2 .8 6

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12230 .77 94 .88 2402 .05 3 4 8 .3 5

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12675 .70 18.82 2201 .29 3 52 .6 0
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ต าร าง ท ี่ ค -13 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ค -น  ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล ร้ั ÿ̂ à . ... ■

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1 2 6 3 .3 6 1113 .54 3 6 2 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11113 .20 -2 2 7 5 .5 6 337.21 2 7 0 .1 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11386.91 -2 0 0 1 .9 5 73 6 .6 7 2 68 .51

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12084 .72 -1 3 0 4 .0 4 1072 .85 3 6 1 .8 0

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ค -น  ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1 9 2 1 .5 2 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11551 .38 -2 2 6 0 .9 7 22 2 .1 2 1 5 5 .5 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 10108 .75 -3698 .71 196 .32 1 5 5 .5 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 10375 .49 -3432 .01 2 0 8 .8 0 1 56 .91
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ต าร าง ท ี่ ค -15 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การยกเล ิกงาน
กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ่ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1921 .52 237 .00 1 59 .3 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 10627 .15 -3180.31 237 .00 1 7 7 .2 4

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11453 .30 -2354 .19 237 .00 1 68 .3 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11503 .60 -2303 .87 237 .00 1 65 .11

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ค -16 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต วว ด ผ ล

F

I 
-J T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .47 957 .76 3 6 5 .1 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11807 .26 -1928 .57 638 .16 2 62 .6 7

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11284 .88 -2324 .09 957 .76 3 6 1 .3 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11221 .86 -2387.11 933.51 3 62 .01

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ด -17 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .47 957 .76 3 65 .1 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11364 .36 -2244 .63 271 .05 2 7 1 .1 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12162 .07 -1446 .90 832 .83 3 6 4 .1 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11995 .57 -1613 .40 957 .76 3 62 .3 4
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ต าร าง ท ี่ ค -18 ตารางแสดงค่าของตัววัคผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : L W K R /นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F

I 
-1 T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 13 34 .79 3 57 .89

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 10438 .74 -2 5 6 6 .2 9 11 30 .20 2 54 .08

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 10539 .19 -24 65 .81 1133.71 2 53 .95

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11438 .79 -1 5 2 2 .6 8 12 74 .80 2 53 .45

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค -19 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L

I t- N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .89

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11578 .18 -14 26 .81 1082 .67 3 56.31

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 10845 .19 -2159 .81 548 .53 2 60 .4 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11371.01 -1 6 3 3 .9 8 1184 .22 3 59.11

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ค-20 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1 0 0 6 .8 8 1382 .55 3 62 .2 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12120 .72 -1 5 5 5 .7 2 1267 .64 2 56 .65

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11752 .38 -2 1 6 8 .4 0 12 33 .25 3 60 .5 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11216 .39 -23 61 .71 1221 .87 3 58 .03
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ต า ร า ง ท ี่ ค -21 ตารางแสดงค่าของดัวว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน  : การยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนดีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ก า รท ด ล อ ง lit' ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1 0 06 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12144.31 -1 4 33 .80 95 5 .6 4 3 6 0 .3 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11527 .40 -2050 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12027.81 -1 5 50 .29 1231 .87 3 5 9 .3 9

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ค -22 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -12 65 .18 1282 .70 2 5 7 .8 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11644 .10 -1307 .38 1249 .58 2 5 3 .1 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 10580 .33 -2465 .96 1115 .18 2 5 6 .3 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 10479 .69 -2525 .34 1124 .62 2 5 4 .0 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ก า รย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ค -23 ตารางแสดงค่าของดัวว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -12 65 .18 12 82 .70 2 5 7 .8 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 10754 .71 -22 50 .30 4 8 6 .4 4 1 6 0 .4 7

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11322 .57 -1682 .42 8 5 5 .4 6 2 6 1 .9 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 10761 .64 -22 43 .36 867 .64 2 6 2 .5 9
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ต าร างท ี่ ค-24 ดารางแสดงค่าของต้วว้ดผล■ หลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใชในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ัน  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

I น- โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1 2 6 3 .3 6 1113 .54 3 62 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12291 .36 -1 0 9 7 .4 0 12 17 .43 3 63 .2 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12161 .30 -1 2 2 3 .3 6 1145 .34 3 62 .1 2

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12627 .76 -75 2 .74 1412 .66 4 62 .1 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ัน  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค-25 ดารางแสดงค่าของต้วว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง
น ่::

ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1 9 2 2 .5 2 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11929 .70 -1 7 7 9 .9 3 243 .34 1 59 .88

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11884 .95 -1 9 2 2 .5 2 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11926 .39 -1 8 8 1 .0 7 2 4 2 .5 0 1 6 0 .1 6

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ัน  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค -26 ดารางแสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F

I 
-1 -H

 
I

N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 9 5 7 .7 6 3 65 .1 8

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12759 .65 -8 4 9 .3 2 12 56 .36 4 6 3 .9 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 13226.9*2 -3 7 3 .7 8 1381 .14 5 6 3 .5 4

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12328 .37 -1 1 8 2 .7 7 9 8 9 .0 9 3 6 5 .7 6
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ต า ร า ง ท ี่ ค -27 ตารางแสดงค่าของตัววัดผล•หลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลข ุดท ี่ 2

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ้ด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 830 .2 9 -1174 .70 1134 .79 3 5 7 .8 9

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11912 .31 -978 .52 1360 .95 3 58 .02

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11 757 .3 5 -1026 .94 1349.41 3 58 .1 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 1 1 867 .8 3 -1130 .37 1353 .96 3 58 .5 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  :

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ข ุด ท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ค -28 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F

I 
-1

I 
I- N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 571 .2 2 -1 0 06 .88 1382 .55 3 62 .2 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1 2 770 .0 9 -808 .02 15 21 .25 3 64 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12 738 .2 9 -838 .15 1400 .65 3 6 3 .1 0

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 12 619 .7 8 -95 0 .15 1416 .86 3 61.31

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ้ต ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ข ุด ท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ค -29 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F

I -1 T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 739 .8 2 -1 2 6 5 .1 8 1272 .70 2 57 .89

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 1 1 8 0 9 .5 6 -11 84 .24 1325 .36 2 57 .94

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 1 2 0 0 3 .5 9 -89 0 .04 1324 .87 2 57 .9 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11792 .41 -98 7 .52 1298.94 2 57.71
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ต าร างท ี่ ค -30 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ลดจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ก า รท ด ล อ ง

■

ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 1113.54 3 62 .7 5

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12095.01 -1296 .87 111.26 3 62 .0 2

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11552 .37 -1836 .39 920 .12 3 63 .2 3

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11999.51 -1393 .35 997 .75 3 63 .43

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ล ด จ ำ น ว น ก า รผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค-31 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง
:

ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 237 .00 1 59 .30

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 11549 .34 -2264 .27 234 .95 1 59 .58

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 11474.61 -2332 .85 213 .75 1 60 .0 6

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 11495 .42 -2417 .47 206 .39 1 59 .22

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ล ด จ ำ น ว น ก า รผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ค-32 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

V-;. ■ :

I 
-1

; g

T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 957 .76 3 65 .18

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 1 12311 .36 -1391.71 900 .32 3 6 5 .9 5

ก า ร ท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 2 12274 .07 -1338 .02 955 .47 3 64 .4 2

ก า รท ด ล อ ง ค ร ั้ง ท ี่ 3 1202 .46 -1682 .66 914 .60 3 65 .0 6
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ต าร างท ี่ ค-33 ตารางแสดงค่าของต้วว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ลดจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี 2

การทดลอง ตัวจัดผล

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11830.24 -1174.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 11594.41 -1410.59 1171.69 2 57.09

การทดลองครั้งที่ 2 11702.95 -1333.80 1315.82 3 57.71

การทดลองครั้งที่ 3 11684.07 -1338.12 1205.76 3 57.64

ประเภทของความไม่แน่นอน : ลดจำนวนการผลิต

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุด'ะ 2

ต าร างท ี่ ค-34 ตารางแสดงค่าของต้วว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัวจัดผล

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.22 -1006.69 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 12595.50 -1183.02 1354.97 3 62.12

การทดลองครั้งที่ 2 12272.63 -1305.47 1199.65 3 64.04

การทดลองครั้งที่ 3 12356.34 -1221.76 1355.24 3 61.16

ประเภทของความไม่แน่นอน : ลดจำนวนการผลิต

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุดที 2

ต าร าง ท ี่ ค-35 ตารางแสดงค่าของต้ววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัวจัดผล

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11514.59 -1497.95 1173.07 2 56.99

การทดลองครั้งที่ 1 11422.46 -1593.58 1154.38 2 57.63

การทดลองครั้งที่ 2 11422.46 -1593.58 1154.38 2 57.63

การทดลองครั้งที่ 3 11608.51 -1428.23 1255.79 2 57.85
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ต า ร า ง ท ี่ ค-36 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ีใ่ช ้ใน การจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

การทดลอง
'ใ "

ๅเ>i’vç | y | "Jใ ตัววัดผล

F

I —1 ■ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12125.41 -1263.36 1113.54 3 62.75

การทดลองครั้งที่ 1 14282.96 894.20 2424.77 6 54.83

การทดลองครั้งที่ 2 15443.07 2918.31 3412.15 7 52.76

การทดลองครั้งที่ 3 14761.16 2236.30 3144.14 7 52.38

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : LWKR / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดที่ 1

ต าร าง ท ี่ ค-37 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัววัดผล ใ เ ÿ cI น- โ T N 'รฺ?f บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12125.41 -1263.36 1113.54 3 62.75

การทดลองครั้งที่ 1 12557.34 -831.42 1545.47 3 52.40

การทดลองครั้งที่ 2 12557.34 -831.42 1545.48 3 62.75

การทดลองครั้งที่ 3 12989.29 -339.48 1977.42 3 52.40

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลธุดที่ 1

ต าร าง ท ี่ ค-38 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ' . . ตัววัดผล ; ■ ว ั,ต ั m m i X’ '
7F L T N

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 1184.95 -1922.52 237.00 1 59.30

การทดลองครั้งที่ 1 13579.39 203.87 1321.20 6 53.45

การทดลองครั้งที่ 2 14263.67 1070.57 1635.25 8 51.99

การทดลองครั้งที่ 3 14877.68 1070.22 1634.97 8 51.99
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ต าร าง ท ี่ ค-39 ตารางแสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T  /  นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข้อมูลชุดท่ี 1

การทดลอง ตัววัดผล
.

I น.
เรรุ่น

I-I T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 1184.95 -1922.52 237.00 1 59.30

การทดลองครั้งที่ 1 12316.91 -1490.53 431.74 2 49.97

การทดลองครั้งที่ 2 12316.87 -1490.59 431.68 2 49.97

การทดลองครั้งที่ 3 12316.88 -1490.59 431.69 2 47.97

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุดท่ี 1

ต าร าง ท ี่ ค-40 ตารางแสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไมแ่ น ่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดท่ี 1

ต าร าง ท ี่ ค-41 ตารางแสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง เ แ แ ^ ร ่เ

F L

ต ัว วัดผล ..j

H
1— ----------------

11 
บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12287.00 -1321.97 957.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 1 12718.96 -840.01 1389.72 3 54.08

การทดลองครั้งที่ 2 13150.84 -458.13 1821.60 3 54.08

การทดลองครั้งที่ 3 12718.90 -890.07 957.76 - 3 60.42
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : การขาดแคลนวัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม่แน่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลซ ุดท ี่ 2

ต าร างท ี่ ค -4 2  ดารางแสดงค่าของคัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง

F

1  พเ 
โ

ต ัว วัดผล

7 N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11830.29 -1174.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 14491.62 3788.39 3899.28 8 47.07

การทดลองครั้งที่ 2 16423.91 4424.41 4537.44 8 47.38

การทดลองครั้งที่ 3 13197.98 92.98 1881.09 4 50.76

ประเภทของความไม่แน่นอน ะ การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : LWKR / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดที่ 2

ต าร างท ี่ ค-4 3  ตารางแสดงค่าของคัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน ะ ช่วงต้น ข้อมูลชุดที่ 2

ต าร างท ี่ ค-4 4  ตารางแสดงค่าของคัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

' ' " ๓ “ '“  - L

ต ัว วัดผล 

T H I นิ -

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.00 -1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 16680.08 4620.90 4740.38 8 50.20

การทดลองครั้งที่ 2 16567.67 2989.57 3925.69 7 52.17

การทดลองครั้งที่ 3 16104.48 4621.46 4740.84 8 50.20
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน  : การขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ิเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ค-45 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ทารทดลอง ตัววัดผล ItllÉ É l

P
: •ปÏ - .  .;:เ7 ' J 1 I*- T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.00 -1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 13146.09 -432.01 1957.43 3 51.07

การทดลองครั้งที่ 2 13147.19 -430.91 1958.52 3 49.89

การทดลองครั้งที่ 3 13147.22 -430.89 1958.55 3 49.89

ประเภทของความไม่แน่นอน : การขาดแคลนวัตถุดิบ
กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุดท่ี 2

ต าร าง ท ี่ ค-46 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัววัดผล - '  CM
F

—
T N y

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11739.82 -1265.18 1272.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 12606.39 -398.60 1611.58 3 55.24

การทดลองครั้งที่ 2 13525.73 2205.70 3070.05 6 47.07

การทดลองครั้งที่ 3 16316.40 3750.53 4429.92 8 47.65

ประเภทของความไม่แน่นอน :

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : 

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน :

การขาดแคลนวัตถุดิบ 

STPT / นอนดิเลย์ 
ช่วงปลาย ข้อมูลชุดท่ี 2

ต าร าง ท ี่ ค-47  ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

''การทดลอง

f t  1

ตัววัดผล 

T '

น

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11739.82 -1265.18 1272.70 2 57.89

การท«ลองครั้งที่ 1 12891.67 -113.33 2080.06 3 47.07

การท«ลองคร้ังท่ี 2 12165.24 -839.75 1698.13 2 49.71

การท«ลองครั้งที่ 3 12315.80 -689.19 1848.69 2 47.06
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ตารางที่ ค-48 คารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไมแน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พ'แกงาน'ทย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ่ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

การทดลอง ตัวจัดผล แ ร :

F 7

I H N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12125.41 -1263.36 1113.54 3 62.75

การทดลองครั้งที่ 1 14755.79 1367.02 2729.15 7 50.03

การทดลองครั้งที่ 2 14511.14 2324.11 3240.70 7 49.22

การทดลองครั้งที่ 3 14743.81 1355.05 2334.01 6 52.34

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช่ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : LWKR / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดท่ี 1

ต าร าง ท ี่ ค-49 ตารางแสดงค่าของต้วว้ดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช่ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น

ต าร าง ท ี่ ค-50 ตารางแลดงค่าของลัวลัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ข้อมูลชุดท่ี 1
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ต า ร า ง ท ี่ ค -51 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

การทดลอง ■8 ' 
—

ตัววัดผล 

T N บ
ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11884.95 -1922.52 237.00 1 59.30

การทดลองครั้งที่ 1 12079.78 -1727.68 237.00 1 49.62

การทดลองครั้งที่ 2 11933.53 -1873.93 237.00 1 52.48

การทดลองครั้งที่ 3 12316.95 -1490.52 431.75 2 47.00

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุดที่ 1

ล า ร า ง ท ี่ ค -52 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดที่ 1

ต า ร า ง ท ี่ ค -53 ตารางแสดงค่าของตัวว้ดผลพลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง -

F

■

L

ตัววัดผล ■ J

ไ N • d- II ^

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12287.00 -1321.97 957.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 1 13151.00 -457.97 1821.76 3 50.62

การทดลองครั้งที่ 2 12719.00 -889.97 957.76 3 56.14

การทดลองครั้งที่ 3 12679.80 -929.17 957.76 3 58.53
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ต าร าง ท ี่ ค-54 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประบาทของความไม ่แน ่นอน ะ พน ักงานหย ุด งาน

กฎแระว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  ะ ช ้ว งต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

การทดลอง l i M B - v ตัวจัดผล 'ว ั า พ ^ ^  ;

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11830.29 -1174.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 15068.09 3789.18 3899.91 8 43.79

การทดลองครั้งที่ 2 16424.58 4425.24 4538.11 8 44.06

การทดลองครั้งที่ 3 15066.76 3758.02 3864.90 8 44.30

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : LWKR / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดที่ 2

ต าร าง ท ี่ ค-รร ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง พ  V vÇÿ" ตัวจัดผล
1:. .. -

F 7 N y

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11830.29 -1174.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 12982.29 -22.70 2142.30 4 43.79

การทดลองครั้งที่ 2 12982.29 -22.70 2142.30 4 43.79

การทดลองครั้งที่ 3 12982.29 -22.70 2142.30 4 43.79

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน ะ ช่วงต้น ข้อมูลชุดที่ 2

ต าร าง ท ี่ ค-56 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง*111 m  Itpl ' ;
ตัวจัดผล & '.«.ไใ §1111 -

บ .

ก่อน1กิดความไม่แน่นอน 12571.22 1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 17000.75 3422.65 3962.18 7 48.18

การท«ลองครั้งที่ 2 16104.48 4621.96 4740.84 8 46.49

การทดลองครั้งที่ 3 16986.43 4296.99 4768.58 8 47.95
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ตารางที่ ค-57 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ t พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

การทดลอง
’ *พ‘• A *

ตัวจัดผล
F

I -J T N บ
ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.22 1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 13723.22 145.12 208.68 4 47.18

การทดลองครั้งที่ 2 12888.92 -689.19 1700.25 3 49.66

การทดลองครั้งที่ 3 13038.02 -540.09 1849.35 3 47.09

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์
ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงต้น ข้อมูลชุดท่ี 2

ตารางที่ ค-รร ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัวจัดผล

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11739.82 -1265.18 1272.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 13673.52 668.53 1956.98 5 47.58

การทดลองครั้งที่ 2 16316.96 4317.62 4430.48 8 49.29

การทดลองครั้งที่ 3 15533.49 3465.78 3695.82 7 45.46

ประเภทของความไม่แน่นอน : พนักงานหยุดงาน

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์
ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : ช่วงปลาย ข้อมูลชุดท่ี 2

ตารางที่ ค-59 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน
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ต า ร า ง ท ี่ ค-60 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ป ระเภทของความไม ่นน่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม แ่น ่นอน ะ - ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ก า รท ด ล อ ง
-

ต ัว วัดผล : ; . .  . *

-
F IL T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12125.41 -1263.36 1113.54 3 62.75

การทดลองครั้งที่ 1 12125.41 -975.36 1167.38 4 62.75

การทดลองครั้งที่ 2 12125.41 -831.36 1321.57 4 62.75

การทดลองครั้งที่ 3 12125.41 -687.37 1123.54 3 62.75

ประเภทของความไม่แน่นอน : เลื่อนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น
กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดที่ 1

ต า ร า ง ท ี่ ค-61 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง - •4วั.4 ' - - ' 7 ตัววัดผล

F

I -I T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11884.95 -1922.52 237.00 1 59.30

การทดลองครั้งที่ 1 11884.95 -1634.52 464.08 2 59.30

การทดลองครั้งท่ี 2 11884.95 -1490.52 237.00 1 59.30

การทดลองครั้งท่ี 3 11884.95 -1634.52 439.78 2 59.30

ประเภทของความไม่แน่นอน : เลื่อนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดที่ 1

ต า ร า ง ท ี่ ค-62 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง

SK v  ’ r. V  ไ V ’ " .

î ' - s é s : . 
—
F

__________________
L

ต ัว ว ัด ผ ล ร ' - * ^ ^ 4 ^ 1  

N

Ü S I  1  

น

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12287.00 -1321.97 957.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 1 12287.00 -1033.97 1200.65 4 65.18

การทดลองครั้งที่ 2 12287.00 -1033.97 1039.78 4 65.18

การทดลองครั้งที่ 3 12287.00 -1033.97 957.76 3 65.18
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ต าร าง ท ี่ ค-63 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : - ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ประเภทของความไม่แน่นอน : เล่ือนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 2

ด าร าง ท ี่ ค-64 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง ตัววัดผล __________________
F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.22 -1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 12571.22 -718.88 1670.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 2 12571.22 -718.88 1471.92 4 62.23

การทดลองครั้งที่ 3 12571.22 -574.88 1814.55 3 62.23

ประเภทของความไม่แน่นอน : เล่ือนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 2

ต าร าง ท ี่ ค-65 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลองIKftÿV ■ : รแแ : :
ตัววัดผล

II <-
 I T MIN c

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11739.82 -1265.18 1272.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 11739.82 -977.18 1272.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 2 11739.82 -689.18 1504.21 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 3 11739.82 -977.18 1369.44 3 57.89
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ต าร างท ี่ ค-66 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : - ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ประเภทของความไม่แน่นอน : เล่ือนเวลาส่งมอบให้ช้าลง

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์
ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 1

ต าร างท ี่ ค-67 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม่แน่นอน : เล่ือนเวลาส่งมอบให้ช้าลง

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์
ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 1

ต าร าง ท ี่ ค -68 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลอง
น่:'ท■ .ท'

ตัววัดผล Éfc<Ë*ËIkï4êiï.
F L T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12287.00 -1321.97 957.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 1 12287.00 -1897.97 957.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 2 12287.00 -1609.97 669.76 3 65.18

การทดลองครั้งที่ 3 12287.00 -1609.97 669.76 2 65.18
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ต าร าง ท ี่ ค-69 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

ประเภทของความไม ่แน ่นอน  : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  /  นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  ะ - ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

การทดลอง
-

ตัววัดผล

F โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11830.29 -1174.70 1334.79 3 57.89
การทดลองครั้งที่ 1 11830.29 -1750.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 2 11830.29 -1462.70 1334.79 3 57.89

การทดลองครั้งที่ 3 11830.29 -1462.70 1334.79 3 57.89

ประเภทของความไม่แน่นอน : เลื่อนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : SMT / นอนดีเลย์

ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 2

ต าร างท ี่ ด -70 ตารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความโม่แน่นอน

การทดลองครั้งที่ ตัววัดผล

I น. โ T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 12571.00 -1006.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 1 12571.00 -1294.88 1382.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 2 12571.00 -1438.88 950.55 3 62.23

การทดลองครั้งที่ 3 12571.00 -1294.88 1382.55 3 62.23

ประเภทของความไม่แน่นอน : เลื่อนเวลาส่งมอบให้เร็วขึ้น

กฎและวิธีการที่ใช้ในการจัดตารางการผลิตก่อนเกิดความไม่แน่นอน : STPT / นอนดีเลย์
ตำแหน่งการเกิดความไม่แน่นอน : - ข้อมูลชุดท่ี 2

ต าร าง ท ี่ ค -71 ดารางแสดงค่าของตัววัดผลหลังจากเกิดความไม่แน่นอน

การทดลองครั้งที่ ตัววัดผล

I น- L T N บ

ก่อนเกิดความไม่แน่นอน 11739.82 -1265.18 1272.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 1 11739.82 -1553.81 984.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 2 11739.82 -1679.18 840.70 2 57.89

การทดลองครั้งที่ 3 11739.82 -1553.18 1272.70 2 57.89



ภาคผนวก ง

ภาคผนวก ง เป็นการแสดงผลของการทดลองหาวิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนใน 
บฑที่ 6 โดยมีความหมายของอักษรย่อ ดังต่อไปนี้

F หมายถึง เวลาการไหลของงานโดยเฉลี่ย
L หมายถึง เวลาสายของงานโดยเฉลี่ย
T หมายถึง เวลาล่าช้าของงานโดยเฉลี่ย
N หมายถึง จำนวนงานล่าช้า
บ หมายถึง อัตราการใช้งานเครื่องจักร

LWKR / นอนดีเลย์ หมายถ ึง การจัดตารางการผลิตใหม่โดยไชวิธีการจัดตาราง
การผลิตแบบนอนดีเลย์ ด้วยกฎ LWKR

SMT / นอนดีเลย์ หมายถ ึง การจัดดารางการผลิตใหม่โดยไชวิธีการจัดตาราง
การผลิตแบบนอนดีเลย์ ด้วยกฎ SMT

STPT / นอนดีเลย์ หมายถ ึง การจัดตารางการผลิตใหม่โดยใช้วิธีการจัดตาราง
การผลิตแบบนอนดีเลย์ ด้วยกฎ LWKR 

INTERACTIVE หมายถึง การจัดตารางการผลิตแบบโต้ตอบ
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ไข ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-1 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 1113 .54 3 6 2 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่น น ่น อ น 12745 .98 -642 .98 1423 .82 3 6 1 .7 5

ตารางท ี่ ง-2 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N ข

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2 282 .80 -56 9 .36 1540 .78 5 62 .2 4

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12206 .34 -645.81 1481.81 4 62 .24

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2 567 .48 -248 .68 1803.31 5 6 2 .2 4

In te rac t ive 12460 .87 -391 .28 1683 .79 5 6 2 .2 4

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ไ ข ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-3 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า ร ท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -19 22 .52 23 7 .0 0 1 59 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แน่น อ น 12191 .03 -16 16 .43 339 .80 1 57 .4 5

ตารางที่ ง-4 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ป ็ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12 057 .72 -1 7 49 .74 443 .84 2 6 4 .1 9

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12 201 .15 -1606 .31 4 4 0 .2 9 2 64 .1 9

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2812 .74 -99 4 .72 6 8 5 .0 5 4 6 7 .4 3

In te rac t ive 12096 .62 -1 7 1 0 .8 5 2 1 5 .5 3 1 55 .3 0
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ไชในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S TP T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-ร แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและ‘หลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 9 5 7 .7 6 3 6 5 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13226 .92 -3 7 3 .7 8 1381 .14 5 63 .54

ตารางที่ ง-ร แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใข้วิธีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีค่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 13278 .37 -2 9 6 .8 6 1369.51 5 62 .24

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13294 .12 -281 .11 1385 .26 5 62 .24

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13536 .30 -3 8 .9 3 15 78 .34 6 60 .1 3

In te ra c tive 13209 .35 -3 6 5 .8 5 13 00 .47 5 62 .24

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ธ ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-? แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11912.31 -9 7 8 .5 2 13 60 .98 3 58 .02

ตารางที่ ง-ร แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการวัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12293 .26 -1 1 6 5 .4 3 1553 .94 4 58 .0 2

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 639 .19 -9 1 8 .4 9 1404 .79 3 62 .3 4

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12462 .12 -9 9 6 .5 7 13 74 .25 3 58 .02

In te ra c t ive 12291 .95 -1 1 6 6 .7 4 1213.81 5 5 4 .9 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เพ ิ่มจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม่แน่นอน ะ SM T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลชุดท ี่ 2 -

ตารางที่ ง-9 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N น

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .82 -1006 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12770 .09 -808 .02 1521 .25 3 6 4 .7 5

ตารางท ี่ ง-10 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต่าง ๆ

ก ป ี ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 018 .23 -1559 .87 1081 .32 3 6 4 .0 8

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12165 .37 -1412 .73 1081 .32 3 6 4 .0 8

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 049 .38 -1528 .72 1081 .32 3 6 4 .0 8

In te rac t ive 12018 .23 -1559 .86 1081 .52 3 6 4 .0 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางท ี่ง-11 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12003 .59 -890 .04 1324 .87 2 5 7 .9 3

ตารางท ี่ ง-12 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย 12611 .93 -690 .73 15 51 .63 3 5 8 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 807 .00 -706 .04 15 72 .60 4 63 .31

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 899 .02 -703 .63 15 17 .84 3 5 8 .8 9

In te rac t ive 12449 .34 -853.31 11 38 .20 3 60 .04 .
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน  : ลดจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-13 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไมแ่น่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 11 13 .54 3 6 2 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11552 .37 -1836 .39 9 2 0 .1 2 3 6 3 .2 3

ตารางท ี่ ง -น  แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11029 .47 -18 22 .68 8 1 6 .5 7 3 6 2 .0 7

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11039 .46 -1812 .70 9 4 7 .4 8 3 6 2 .0 7

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11224 .15 -16 28 .00 9 3 4 .8 4 4 62 .0 7

In te ra c t iv e 11326.11 1526 .05 11 16 .8 6 3 62 .0 7

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ล ด จ ำ น ว น ก า ร ผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-15 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .75 -1922 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11192 .18 -26 31 .80 2 2 4 .6 2 1 59 .5 9

ตารางท ี่ ง-16 แสดงค่า,ของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12123 .46 -1549 .24 9 7 9 .7 0 3 6 2 .7 9

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 10874 .16 -2949 .82 9 2 .8 8 1 6 6 .6 8

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12144 .97 -15 22 .73 9 6 2 .1 7 3 6 2 .7 9

In te ra c t iv e 11025 .99 -27 97 .99 3 8 0 .8 8 1 7 2 .8 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ลดจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S TPT  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลซ ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-17 แลดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 95 7 .7 6 3 65 .18

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12024 .58 -1 6 8 2 .6 6 91 4 .5 9 3 65 .06

ตารางท ี่ ง-ๆ8 แลดงค่าของตัววัดผลหลังจากทารใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต่าง ๆ

ก ร ต ัว ว ัด ผ ล

F

I 
-1 T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11654 .40 -2 0 5 2 .8 3 586.01 2 67 .19

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12048 .65 -1 6 5 8 .5 8 685 .16 5 68 .34

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11789 .69 -1 9 1 7 .5 4 581 .70 2 67 .19

In te rac t ive 11765 .86 -19 41 .37 638 .66 3 67 .19

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ล ด จ ำ น ว น ก า รผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-ๆ9 แลดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11594.41 -1 4 1 0 .5 9 1171 .69 2 57 .09

ตารางท ี่ ง-20 แลดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กร ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11594.41 -1 4 1 0 .5 9 1171 .69 2 57 .09

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11506 .20 -1 2 5 9 .6 4 1382.71 3 57 .09

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11527 .60 -1 4 7 7 .4 0 1171 .69 2 57 .09

In te rac t ive 11527 .60 -1 4 7 7 .4 0 1171 .69 2 57 .09



186

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ลดจำนวนการผล ิต

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ่ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2 -

ตารางท ี่ ง-21 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนแตะหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ้ด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12 571 .8 2 -1 0 06 .88 1382 .55 3 62 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 242 .6 3 -13 05 .47 11 99 .65 3 64 .04

ดารางท ี่ ง-22 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการทบความไม่แน่นอนด้วยวิธีด่าง ๆ

กปิ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 071 .1 6 -1506 .94 1093 .54 3 61 .4 6

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 335 .4 9 -1242 .61 12 41 .75 3 61 .46

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 071 .1 6 -1506 .94 1093 .54 3 61 .4 6

In te rac t ive 1 2 071 .1 6 -1506 .94 1093 .54 3 61 .4 6

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ล ด จ ำ น ว น ก า รผ ล ิต

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางท ี่ ง-23 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 739 .8 2 -12 65 .18 1272 .70 2 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 422 .4 6 -15 93 .58 11 54 .38 2 57 .63

ตารางท ี่ ง-24 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีค่าง ๆ

กปิ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 542 .8 4 -16 90 .09 1312 .97 4 5 7 .6 3

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 977 .8 6 -1411 .07 1106.11 3 62 .6 3

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 269 .2 6 -1 2 2 1 .2 3 12 09 .26 3 57 .6 3

In te ra c t ive 1 1 422 .4 6 -15 93 .58 1154 .38 2 57 .63 .



187

ป ระ๓ ทของความไม ่แน ่นอน ะ 1พ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  /  นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่ว งต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-25 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 11 13 .5 4 3 62 .75

ห ล ้ง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15889 .87 5303 .38 6 6 9 6 .8 8 10 4 8 .3 6

ตารางท ี่ ง-26 แลดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ร ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11414.71 -1327 .70 583 .31 4 56 .63

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12384 .40 -1309 .66 6 6 0 .0 6 4 53 .66

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11644 .79 -1097 .62 7 8 9 .7 4 4 51 .65

In te ra c t iv e 11425 .24 -1317 .18 10 20 .4 2 3 60 .48

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-27 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 18903 .50 7749 .50 8 8 3 7 .3 9 10 46 .4 8

ตารางท ี่ ง-28 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 13552 .39 -619 .90 15 20 .4 4 4 55 .5 5

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 14106 .13 -189 .83 9 5 3 .5 3 5 55 .47

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 13725 .74 -446 .55 15 03 .1 4 5 55 .55

In te ra c t iv e 12236 .86 -1151 .90 12 25 .0 0 3 62 .75



า 88

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เพ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : STPT  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-29 แสดงค่าของต้ววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -13 21 .97 9 5 7 .7 6 3 65 .18

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 16663 .02 55 63 .90 70 51 .10 10 49 .79

ตารางที่ ง-30 แสดงค่าของต้ววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วนวิธีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 414 .92 -1327 .44 4 6 5 .3 0 3 56 .33

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12403 .81 -13 85 .10 9 2 8 .7 2 5 55 .35

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 311 .79 -15 25 .48 957 .14 4 53.21

In te ra c t ive 11409 .60 -1332 .82 8 8 6 .5 6 2 60 .99

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-31 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 830 .2 9 -11 74 .70 13 34 .79 3 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 14873 .63 47 64 .06 62 57 .53 10 47 .46

ตารางที่ ง-32 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 509 .3 3 -68 0 .00 13 06 .03 4 60 .23

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 725 .6 3 -1 6 98 .53 920.61 3 67 .45

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 994 .6 3 -1 3 10 .78 11 61 .00 2 64 .45

In te ra c tive 12007 .02 -14 17 .14 7 9 9 .7 72 7 3 64 .87



189

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ัน  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ตารางท ี่ ง-33 แล'ดงค่าของตัววิดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -10 06 .88 13 82 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1390 .42 26 83 .87 4 2 5 4 .9 6 9 5 3 .8 2

ดารางท ี่ ง-34 แสดงค่าของตัววิดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวนวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2740 .70 -13 23 .73 1610 .76 3 6 1 .2 5

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13229 .23 -950 .88 2 0 1 3 .6 6 5 6 1 .2 5

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2585 .89 -1478 .54 1544 .98 3 6 2 .7 2

In te rac t ive 12602 .56 -14 61 .87 1244.61 3 6 4 .4 4

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ัน  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางท ี่ ง-35 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -12 65 .18 12 72 .70 2 57 .89 -

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 16199 .76 3497.41 4 8 8 9 .7 4 10 5 0 .2 8

ตารางท ี่ ง-36 แสดงค่าของตัวจัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวบวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2588 .27 -20 0 .68 1943 .37 4 5 2 .3 8

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3174 .32 -456 .90 2 3 9 0 .3 9 5 6 1 .3 5

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 726 .85 -1 3 17 .02 14 71 .12 3 6 0 .3 6

In te rac t ive 11850 .83 -11 93 .04 1471 .12 3 6 0 .3 6



190

ป รทภทของความไม ่แน ่นอน  : เพ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ้วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-37 แสดงค่าของตัวลัดผลก่อนและหลังเกั้ดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

I 
น. L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 11 13 .5 4 3 62 .75

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13350 .06 348 .23 2 5 8 8 .2 8 3 49 .87

ตารางท ี่ ง-38 แสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีด่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11774 .09 -1227 .74 1012.31 3 61 .62

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11875 .42 -1126 .42 11 13 .63 3 61 .62

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11774 .09 -1227 .74 1012 .31 3 61 .62

In te ra c t iv e 11967 .15 -1318 .75 1012.31 3 62 .38

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-39 แสดงค ่าของตัวลัดผลก่อนและหลังเกดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 14873 .84 814 .55 3 1 4 1 .5 3 6 50 .07

ตารางท ี่ ง-40 แสดงค่าของตัวลัดผลหลังจากการใข้วิธีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11287.51 -2771 .78 195 .80 1 69 .87

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1111 .56 -2947 .42 17 9 .4 5 1 71 .70

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11361 .06 -2698 .23 2 7 0 .3 7 2 69 .87

In te ra c t iv e 11296 .59 -2762 .69 5 2 6 .0 2 2 74 .22



191

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S TP T  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-41 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 2 8 7 .0 0 -1 3 2 1 .9 7 9 5 7 .7 6 3 65 .18

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15583 .01 1704 .17 34 79 .2 4 5 54 .44

ตารางท ี่ ง-42 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีด่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 6 7 7 .7 6 -2 2 0 1 .0 8 8 4 9 .3 5 3 70 .20

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 4 6 4 .7 8 -2 4 1 4 .0 7 113.71 2 60.51

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 8 0 3 .8 2 -2 0 7 5 .0 3 9 4 8 .8 7 4 70 .20

In te rac t ive 1 1 5 5 7 .1 2 -2 3 1 2 .7 2 3 3 5 .4 3 3 67 .70

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-43 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 8 3 0 .2 9 -1 1 7 4 .7 0 6 3 3 4 .7 9 3 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 8 5 3 .5 3 69 .64 2 4 7 1 .2 0 4 51.01

ตารางท ี่ ง-44 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 282 .81 -1 5 0 1 .2 8 1213 .45 3 62.61

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 282 .81 -1 5 0 1 .2 8 1213 .45 3 62.61

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 282 .81 -1 5 0 1 .2 8 12 13 .45 3 62.61

In te rac t ive 11282 .81 -1 5 0 1 .2 8 1213 .45 3 62.61



192

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เพ ิ่ม /แทรกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ไขในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ตารางที่ ง-45 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1006 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ้ง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13620.11 47 .92 24 29 .53 3 56 .8 5

ตารางที่ ง-46 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12603 .70 -968 .49 1274 .70 3 6 3 .5 8

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12603 .70 -968 .49 1274 .70 3 6 3 .5 8

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12746 .60 -825 .59 1417.61 3 6 2 .7 3

In te rac t ive 12603 .70 -968 .49 1274 .70 3 63 .5 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เพ ิ่ม /แ ท รก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-47 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -12 65 .18 12 72 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15822 .77 3406 .30 54 00 .29 4 4 2 .8 6

ตารางที่ ง-48 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12512 .38 239 .67 25 46 .84 3 5 0 .5 4

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 838 .63 -434 .08 1873 .09 3 5 0 .5 4

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12512 .38 239 .67 25 46 .84 3 50 .5 4

In te rac t ive 1224 .29 -170 .19 21 36 .9 8 3 5 1 .0 5



193

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูล'ช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-49 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1 2 6 3 .3 6 113 .54 3 62 .75

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10413 .33 -1 6 9 3 .7 2 630 .56 2 57 .16

ลารางท ี่ ง-ร0 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ร ต ัว ว ัด ผ ล

F

I -1 T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 3 40 .42 -2 2 7 9 .9 9 521 .77 2 56.51

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 6 23 .53 -1 9 9 6 .8 7 56 3 .8 0 3 57 .24

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 6 47 .83 -1 9 7 2 .5 7 4 7 1 .4 0 2 56.51

In te ra c t iv e 93 40 .42 -2 2 7 9 .9 9 52 1 .7 7 2 56.51

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-ร1 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 1921 .52 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10108 .75 -3698 .71 196 .32 1 55 .59

ตารางท ี่ ง-ร2 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 6 74 .40 -4 1 3 3 .0 6 83.51 1 63 .28

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 6 74 .40 -4 1 3 3 .0 6 83.51 1 63 .28

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 5 49 .39 -4 2 5 8 .0 7 66 .06 1 64 .4 0

In te ra c t iv e 9674 .40 -4 1 3 3 .0 6 83.51 1 63 .2 8



194

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ S TPT  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-53 แล,ดงค่าของตัววิดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12 287 .0 0 -1321 .97 9 5 7 .7 6 3 6 5 .1 8

ห ล ้ง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่,น อ น 11 221 .8 6 -2387 .11 933 .51 3 62 .01

ตารางท ี่ ง-54 แสดงค่าของตัวว้ดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 830 .2 5 -2778 .72 8 0 8 .4 8 3 65 .61

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 777 .6 6 -2831 .31 87 .16 1 3 4 .5 3

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 942 .4 4 -26 66 .53 80 8 .4 8 3 65 .61

In te rac t ive 11108 .8 8 -25 00 .09 30 2 .0 7 2 6 4 .8 5

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-รร แสดงค่าของตัวจัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 830 .2 9 -11 74 .70 1334 .79 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10 438 .7 4 -2566 .29 1130 .20 3 5 4 .0 8

ตารางท ี่ ง-56 แสดงค่าของตัวจัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 032 .0 8 -29 72 .95 58 6 .6 2 2 5 6 .5 0

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 9 9 6 9 .9 0 -27 95 .96 87 2 .1 4 2 5 4 .0 8

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 066 .1 6 -29 38 .87 58 2 .6 2 2 5 6 .5 0

In te rac t ive 10 296 .5 2 -2708 .51 582 .62 2 5 6 .5 0



195

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน  ะ ช ่วงต ัน  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ตารางที่ ง-57 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .72 -1006 .88 13 82 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11216 .39 -2361 .71 12 21 .87 3 5 8 .4 3

ตารางท ี่ ง-รร แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใขวิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11120 .69 -2433 .84 8 3 2 .9 8 2 54 .7 3

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 10459 .96 -3094 .57 281.11 2 56 .1 6

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11082 .84 -2471 .69 7 7 5 .0 3 1 54 .7 3

In te ra c tive 10906 .44 -2648 .09 8 7 2 .0 7 2 53 .9 9

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ ช ่ว ง ต ัน  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-59 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนแสะหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10479 .69 -2525 .34 1124 .62 2 5 4 .0 8

ตารางท ี่ ง-60 แ ส ด ง ค ่า ข อ ง ต ัว ว ัด ผ ล ห ล ัง จ า ก ก า ร ใช ้ว ิธ ีก า ร จ ัด ก า ร ก ับ ค ว า ม ไม ่แ น ่น อ น ด ้ว ย ว ิธ ีต ่า ง  ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 10032 .08 -29 72 .95 5 8 2 .6 2 2 56 .5 0

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 9 9 69 .90 -27 95 .98 8 7 2 .1 4 2 54 .0 8

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 0066 .16 -29 38 .87 5 8 2 .6 2 2 5 6 .5 0

In te ra c t iv e 10296 .52 -2708 .51 5 8 2 .6 2 2 56 .5 0



196

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-61 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1 2 6 3 .3 6 11 13 .54 3 62 .75

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11113 .20 -2 2 7 5 .5 6 37.21 2 70 .19

ตารางท ี่ ง-62 แ ส ด ง ค ่า ข อ ง ต ัว ว ัด ผ ล ห ล ัง จ า ก ก า ร ใ ช ้ว ิธ ีก า ร จ ัด ก า ร ก ับ ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น ด ้ว ย ว ิธ ีต ่า ง  ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 113 .20 -2 2 7 5 .5 6 37 .21 2 70 .19

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 113 .20 -2 2 7 5 .5 6 37 .21 2 70 .19

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 113 .20 -2 2 7 5 .5 6 37.21 2 70 .19

In te ra c t ive 11113 .20 -2 2 7 5 .5 6 37.21 2 70 .19

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-63 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1 9 2 1 .5 2 2 3 7 .0 0 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10627 .15 -31 80 .31 2 3 7 .0 0 1 77 .24

ตารางท ี่ ง-64 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วนวิธีด่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 627 .1 5 -3 1 8 0 .3 1 2 3 7 .0 0 1 77 .24

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 627 .1 5 -3 1 80 .31 2 3 7 .0 0 1 77 .24

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0 627 .15 -3 1 80 .31 2 3 7 .0 0 1 77 .24

In te ra c t ive 10627 .1 5 -3 1 8 0 .3 1 2 3 7 .0 0 1 77 .24
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ป ร ะ ๓ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใช้ในก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ล ช ุด ท ี่ 1

ตารางท ี่ ง-65 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 957 .76 3 6 5 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11364 .36 -2244 .63 271 .05 2 7 1 .1 0

ตารางท ี่ ง-66 แสดงค่าของตัววัดผลพลังจากการใช้วิธีการจัดกาพบความไม่แน่นอนด้วนวิธีด่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11364 .36 -2244 .63 27 1 .0 5 2 7 1 .1 0

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11364 .36 -2244 .63 27 1 .0 5 2 7 1 .1 0

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11364 .36 -2244 .63 271 .05 2 7 1 .1 0

In te rac t ive 11364 .36 -2244 .63 271 .05 2 7 1 .1 0

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง าน

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางท ี่ ง-67 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1174 .70 1334 .79 2 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10845 .19 -2159 .81 548 .53 2 60 .4 7

ตารางที่ ง-68 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการจัดการตับความไม่แน่นอนด้วนวิธีด่าง ๆ

ก ฏ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 0845 .19 -2159 .81 548 .53 2 6 0 .4 7

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 0845 .19 -2159 .81 548 .53 2 6 0 .4 7

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 10845 .19 -2159 .81 548 .53 2 6 0 .4 7

In te ra c t iv e 10845 .19 -2159 .81 548 .53 2 60 .4 7
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ยกเล ิกงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไฝแน ่นอน : S M T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ตารางที่ ง-69 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ด ้ว ว ้ด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1 0 0 6 .8 8 13 82 .55 3 62 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11527 .40 -2050 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

ตารางท ี่ ง-70 แสดงค่าของดัววัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วยวิธีด่าง ๆ

ก ฎ ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 527 .40 -20 50 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 527 .40 -2050 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 527 .40 -20 50 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

In te ra c t ive 11527 .40 -2050 .71 7 1 0 .4 6 2 6 3 .2 0

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ย ก เล ิก ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-71 แสดงค่าของด้ววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1 2 6 5 .1 8 12 72 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 10754 .71 -2 2 5 0 .2 8 4 8 6 .4 5 1 60 .4 7

ตารางท ี่ ง-72 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วยวิธีด่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 10754 .71 -2 2 5 0 .2 8 4 8 6 .4 5 1 6 0 .4 7

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 10754 .71 -2 2 5 0 .2 8 4 8 6 .4 5 1 6 0 .4 7

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 10754 .71 -2 2 5 0 .2 8 4 8 6 .4 5 1 6 0 .4 7

In te ra c t ive 10754 .71 -2 2 5 0 .2 8 4 8 6 .4 5 1 6 0 .4 7
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-73 แสดงค่าของต้ววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -12 63 .36 113 .54 3 62 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15443 .07 2918.31 3412 .15 7 52 .76

ตารางท ี่ ง-74 แสดงค่าของด้ววัดผลหลังจากการใช้วิธีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

ก ร ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 15443 .07 2918.31 34 12 .15 7 52 .7 6

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3396 .35 452 .89 1321 .57 6 53 .44

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 15319 .42 2574 .45 3292 .90 8 55 .72

In te rac t ive 13362 .15 418 .69 1585 .66 6 61 .0 3

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ตารางที่ ง-75 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1921 .52 237 .00 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 14877 .68 1070 .22 1634.97 8 51 .99

ตารางที่ ง-76 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 4295 .86 44 8 .4 0 1629 .19 6 56 .7 5

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 4191 .92 384 .46 1528 .74 6 56 .7 5

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 4383 .36 57 5 .9 0 1668 .78 7 57 .3 3

In te rac tive 13806.71 -0 .75 1216 .36 5 56 .75
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎนละว ิธ ีการท ี่ไซในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S T P T  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่ว งต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ตารางที่ ง-77 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและทลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 9 5 7 .7 6 3 65 .18

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15750 .87 2573 .84 3292 .41 8 55 .72

ตารางที่ ง-78 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการโช้วิธีการจัดการก้บความไม่แน่นอนตัวยวิธีต่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L V V K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 4 533 .50 2113 .29 2 7 9 3 .6 0 6 54 .95

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 15772.21 2815 .39 2 9 4 3 .5 8 8 4 5 .4 9

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 4 733 .74 1313 .52 2 9 7 1 .6 8 6 54 .96

In te ra c t iv e 14882 .50 2412.81 3 1 4 2 .5 9 6 51 .43

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แน น่ อ น  : ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ธ ุด ท ี่ 2

ตารางที่ ง-79 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -11 74 .70 13 34 .7 9 3 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 16423.91 4424.41 4 5 3 7 .4 4 8 4 7 .3 8

ตารางท ี่ ง-80 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใ’รวิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 16423 .91 4424 .41 4 5 3 7 .4 4 8 4 7 .3 8

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 6 297 .13 44 46 .7 8 4 5 3 7 .4 4 8 47 .6 4

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 6 337 .18 43 37 .67 44 50 .71 8 4 7 .3 8

In te ra c t ive 16076 .29 42 25 .94 4 3 3 8 .9 7 8 46 .3 7
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ขาดแคลนวัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S M T  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงด ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง-81 แสดงค่าของต้ววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 5 7 1 .0 0 -1 0 0 6 .8 8 1382 .55 3 62 .23

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 6 6 8 0 .0 8 4 6 2 0 .9 0 4 7 4 0 .3 8 8 50.21

ต า ร า ง ท ี่ ง-82 แสดงค่าของด้ววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฏ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 6 0 7 3 .5 5 4 2 8 2 .0 4 4 4 0 3 .6 5 8 50.21

S M T  เ น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 6 5 5 3 .4 3 4 4 9 4 .2 5 4 6 1 5 .8 6 8 50.21

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 5 8 6 7 .4 2 4 0 7 5 .9 0 4 1 9 7 .5 2 8 51 .34

In te rac t ive 1 4 2 4 7 .0 0 2 4 4 8 .2 3 3379.71 6 51 .34

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ด ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง-83 แสดงค่าของดัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 7 3 9 .8 2 -1 2 6 5 .1 8 12 72 .70 2 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 6 3 1 6 .4 0 3 7 5 0 .5 3 4 4 2 9 .9 2 8 47 .6 4

ต าร าง ท ี่ ง-84 แสดงค่าของต้ววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 2 6 0 .3 7 -7 6 8 .2 0 2 1 9 3 .1 8 3 58 .8 4

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 7 3 4 .2 6 -1 0 5 3 .1 6 19 51 .04 3 58 .84

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 9 8 3 .4 8 -1 0 4 5 .0 9 19 51 .04 3 58 .84

In te rac t ive 1 1 7 5 4 .9 7 -1 0 3 4 .4 4 19 71 .76 3 58 .84



202

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ LW KR  / นอนด ิเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-รร แสดงค่าของตัวว้ดผลก่อนและหล้งเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 1113.54 3 62 .75

ห ล ้ง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่,น อ น 12989 .29 -339 .48 1977.42 3 52 .40

ต า ร า ง ท ี่ ง-รร แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12989 .24 -399 .48 1977.42 3 52 .40

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12278 .94 -1109 .82 1267 .08 3 59 .79

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12989 .29 -399 .48 1977.42 3 52 .40

In te ra c t iv e 12405 .57 -983 .19 1365.52 3 59 .79

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-ร7 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -19 22 .52 237 .00 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12316 .88 -1490 .59 431 .69 2 49 .97

ต า ร า ง ท ี่ ง-รร แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12316 .88 -1490 .59 431 .69 2 49 .9 7

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12316 .88 -1490 .59 43 1 .6 9 2 49 .97

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12316 .88 -14 90 .59 431 .69 2 49 .97

In te ra c t iv e 12316 .88 -1490 .59 431 .69 2 49 .9 7



203

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : ขาดแคลนว ัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S TP T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง -89 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและ'หลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 9 5 7 .7 6 3 65 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13150 .84 -4 5 8 .1 3 18 21 .60 3 54 .08

ต าร าง ท ี่ ง -90 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากทารใช้ว ิธ ีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N ข

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2413 .06 -1 1 9 5 .9 2 1083 .82 3 60 .2 4

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 13150 .84 -4 5 8 .1 3 1821 .60 3 54 .08

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12413 .06 -1 1 9 5 .9 2 10 83 .82 3 60 .24

In te ractive 12413 .06 -1 1 9 5 .9 2 1083 .82 3 60 .2 4

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง-91 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 13 34 .79 3 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13544 .92 5 3 9 .5 2 27 04 .5 3 4 4 7 .3 8

ต าร าง ท ี่ ง -92 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 13544 .92 5 3 9 .5 2 2 7 0 4 .5 3 4 4 7 .3 8

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 3544 .92 5 3 9 .5 2 2 7 0 4 .5 3 4 4 7 .3 8

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 13544 .92 5 3 9 .5 2 2 7 0 4 .5 3 4 4 7 .3 8

In te rac t ive 12582 .76 -4 2 2 .2 4 20 87 .2 6 3 53 .1 5



204

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ ขาดแคลนวัตถ ุด ิบ

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ้ดดารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม แ่น่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง-93 แสดงค่าของตัวว ัค ผลก่อนและหลงเทิดความไปแน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12 571 .0 0 -1 0 0 6 .8 8 1382 .55 3 62 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13147 .22 -43 0 .89 1958 .55 3 4 9 .8 9

ต าร าง ท ี่ ง-94 แสดงค่าของตัวว้ดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 147 .22 -43 0 .89 19 58 .55 3 4 9 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 147 .22 -43 0 .89 19 58 .55 3 4 9 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3 147 .2 2 -43 0 .89 19 58 .55 3 49 .8 9

In te rac t ive 13 147 .2 2 -43 0 .89 1958 .55 3 4 9 .8 9

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ข า ด แ ค ล น ว ัต ถ ุด ิบ

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ้ด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -95 แสดงค่าของตัวจัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 739 .8 2 -1 2 65 .18 1272 .70 2 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12891 .67 -11 3 .3 3 20 80 .0 6 3 4 7 .0 7

ต าร าง ท ี่ ง-96 แสดงค่าของตัวจัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 891 .6 7 -11 3 .33 20 80 .0 6 3 4 7 .0 7

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 891 .6 7 -11 3 .33 2 0 8 0 .0 6 3 4 7 .0 7

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 891 .6 7 -11 3 .3 3 20 80 .0 6 3 4 7 .0 7

In te rac t ive 12062 .81 -94 2 .1 8 1251.21 3 5 1 .0 9



205

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ พน ้กงานหย ุด งาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ไข ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่ว งด ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-97 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1 2 6 3 .3 6 1 1 3 .5 4 3 6 2 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 14511 .14 2324 .11 3 2 4 0 .7 0 7 4 9 .2 2

ต า ร า ง ท ี่ ง-98  แ ส ด ง ค ่า ข อ ง ต ัว ว ัด ผ ล ห ล ัง จ า ก ก า ร ไ ข ้ว ิธ ีก า ร จ ัด ก า ร ก ับ ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น ด ้ว ย ว ิธ ีต ่า ง  ๆ

ก  ป ี ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 14 078 .95 1891 .92 2 7 9 0 .7 3 7 54 .0 3

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 4074 .64 1887.61 2 4 4 3 .0 6 8 4 3 .7 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 14 181 .86 1994 .83 28 42 .6 1 8 54 .0 3

In te ra c t iv e 14119 .18 1932 .15 2 8 3 0 .9 6 7 52 .6 5

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ไ ข ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ด ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-99 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1 9 21 .52 2 3 7 .0 0 1 59 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 15023 .36 12 15 .90 1 9 2 5 .0 9 8 4 7 .7 5

ต าร าง ท ี่ ง -100 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีค่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 14601 .41 7 9 3 .9 5 1842 .511 7 5 2 .4 9

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 14 970 .62 1163 .16 2 1 0 1 .7 8 7 5 1 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 14 974 .54 1167 .08 2 1 1 9 .2 5 7 52 .11

In te ra c t iv e 14323 .14 515 .67 1 3 7 5 .4 0 8 4 7 .7 3



206

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ S TPT  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง - พ 1 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 287 .0 0 -1 3 21 .97 957 .76 3 65 .18

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 5 791 .5 3 21 82 .5 6 3056 .49 7 51 .29

ต าร าง ท ี่ ง - พ 2 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล
■

I 
Li- โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 5 819 .8 0 22 10 .83 30 91 .34 8 50 .03

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 5 276 .9 0 1667 .93 1998.47 8 47 .05

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 5 957 .1 6 23 48 .1 9 3228 .70 8 50 .03

In te ra c t ive 15 762 .8 5 21 53 .88 2819 .19 7 55 .20

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ัก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -พ ร  แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 830 .2 9 -1 1 74 .70 1334 .79 3 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 6 424 .5 8 44 25 .2 4 4538 .10 8 44 .06

ต าร าง ท ี่ ง - พ 4 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ป ็ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 6 481 .3 7 31 17 .04 4054 .32 7 4 7 .3 6

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 6 6 7 3 .6 5 3309.31 4305.51 6 47 .36

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 6 697 .5 4 33 33 .20 4287 .24 7 45 .18

In te ra c t ive 16 6 7 3 .6 5 3309.31 4305.51 6 47 .36
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใไรในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง - พ 5 แสดงค่าของตัวลัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า ร ท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .00 -1 0 0 6 .8 8 1382 .55 3 62 .2 3

ห ล ้ง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 16986 .43 4 2 9 6 .9 9 44 41 .1 3 8 4 7 .9 5

ต า ร า ง ท ี่ ง - พ 6 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีกา?จัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 16107 .78 36 09 .5 5 38 95 .55 8 49 .1 7

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 16669 .90 39 80 .46 42 87 .6 3 8 49 .4 2

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 6 092 .25 35 94 .02 3880 .39 8 50 .25

In te ractive 16092 .25 35 94 .02 3880 .39 8 50 .25

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ัก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง - พ 7 แสดงค่าของตัวว้ดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า ร ท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1 2 65 .18 1272 .70 2 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 16316 .96 43 17 .6 2 44 30 .48 8 4 9 .2 9

ต า ร า ง ท ี่ ง -108 แสดงค่าของตัวว้ดผลหลังจากการใช้วิธ ีการลัดการลับความไม่แน่นอนตัวยวิธีด ่าง ๆ

ก ร ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 15 505 .58 30 43 .47 3815 .66 8 4 9 .2 9

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 5 194 .3 5 2 8 8 1 .3 9 37 53 .03 6 4 9 .2 9

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 5 434 .97 29 72 .8 6 3697 .18 7 4 9 .2 9

In te rac t ive 15050 .58 30 43 .47 3815 .66 6 4 9 .2 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลซ ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง -109 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ้ด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -12 63 .36 1113 .54 3 62 .75

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13421 .41 32 .64 24 09 .54 3 49 .15

ต าร าง ท ี่ ง-ๆ10 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วนวิธีต ่าง ๆ

ก ป็ ต ้ว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 13421 .41 32 .64 2409 .54 3 49 .15

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 532 .86 144.10 25 21 .00 3 49 .15

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13421 .41 32 .64 2409 .54 3 49 .15

In te rac t ive 13421 .41 2409 .54 3 49 .15

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ัก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-ๆ11 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .9 5 -1922 .52 237 .00 1 59 .30

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12316 .95 -1490 .52 4 3 1 .7 5 2 47 .00

ต าร าง ท ี่ ง-ๆ12 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก  f l ต ัว ว ัด ผ ล

F

I -1 T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 316 .9 5 -1490 .52 431 .75 2 4 7 .0 0

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 316 .9 5 -14 90 .52 4 3 1 .7 5 2 47 .0 0

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 316 .9 5 -1490 .52 4 3 1 .7 5 2 47 .0 0

In te rac t ive 12 316 .9 5 -1490 .52 431 .75 2 47 .00
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พน ักงานหย ุดงาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S TPT  /  นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง -113 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 2 8 7 .0 0 -13 21 .97 9 5 7 .7 6 3 6 5 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13 1 5 1 .0 0 -457 .97 1821 .76 3 5 4 .6 2

ต าร าง ท ี่ ง -114 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ปี ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3 1 5 1 .0 0 -457 .97 1821 .76 3 5 4 .6 2

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3 1 5 1 .0 0 -457 .97 1821 .76 3 5 4 .6 2

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3 1 5 1 .0 0 -457 .97 1821 .76 3 5 4 .6 2

In te rac t ive 1 3 1 5 1 .0 0 -457 .97 1821 .76 3 5 4 .6 2

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ัก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -115 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 8 3 0 .2 9 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 9 8 2 .2 9 -22 .7 0 21 42 .3 0 4 4 3 .7 9

ต าร าง ท ี่ ง -116 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 9 8 2 .2 9 -22 .7 0 21 42 .3 0 4 4 3 .7 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 9 8 2 .2 9 -22 .7 0 21 42 .3 0 4 4 3 .7 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 9 8 2 .2 9 -22 .7 0 21 42 .3 0 4 4 3 .7 9

In te rac t ive 1 2 9 8 2 .2 9 -22 .7 0 21 42 .3 0 4 4 3 .7 9



210

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : พน ักงานหย ุด งาน

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ; S M T  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -117 แสดงค่าของตัวตัดผลก่อนและหลังเทิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1 0 06 .88 13 82 .55 3 62 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13423 .22 145.11 2 0 0 8 .6 8 4 4 7 .1 8

ต า ร า ง ท ี่ ง -118 แสดงค่าของตัววิดผล'หลังจากการไข้วิธ ีการตัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต่าง ๆ

กร ต ้ว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3423 .22 145.11 2 0 0 8 .6 8 4 4 7 .1 8

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 3423 .22 145.11 2 0 0 8 .6 8 4 4 7 .1 8

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13423 .22 145.11 2 0 0 8 .6 8 4 4 7 .1 8

Interactive 13423 .22 145.11 2 0 0 8 .6 8 4 47 .1 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : พ น ัก ง า น ห ย ุด ง า น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -119 แสดงค่าของตัวตัดผลก่อนและหลังเทิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1 2 65 .18 1272 .70 2 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 13436 .96 4 3 1 .9 6 2 6 2 5 .3 6 3 4 4 .2 9

ต าร าง ท ี่ ง -120 แสดงค่าของตัวตัดผลหลังจากการไข้วิธ ีการตัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

I น- โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 436 .96 4 3 1 .9 6 2 6 2 5 .3 6 3 4 4 .2 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 436 .96 4 3 1 .9 6 2 6 2 5 .3 6 3 4 4 .2 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 13 436 .96 4 3 1 .9 6 2 6 2 5 .3 6 3 4 4 .2 9

In te ra c t ive 13317 .07 31 2 .0 7 2 5 0 5 .4 7 3 44 .2 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต า ร า ง ท ี่ ง -121 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -12 63 .36 1113 .54 3 62 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1551 .36 87 4 .7 9 2 62 .7 5

ต าร าง ท ี่ ง -122 แลดงค่าของตัววัดผล'หลังจากการใช้วิธ ีการวัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธ ีต ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ
L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 576 .23 -21 00 .53 392 .29 3 70 .3 7

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 874 .67 -18 02 .09 294 .08 2 53 .09

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 679 .15 -19 97 .62 392 .29 3 70 .37

Interactive 11452 .61 -2 2 24 .15 532 .57 3 7 0 .3 7

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต า ร า ง ท ี่ ง -123 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 237 .00 1 5 9 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -2210 .52 23 7 .0 0 1 59 .3 0

ต าร าง ท ี่ ง -124 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้ว ิธ ีการวัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีค ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ
L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 488 .8 0 -2 6 06 .66 201 .62 1 6 6 .1 6

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 093 .3 0 -20 02 .16 398 .78 2 6 6 .1 6

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 593 .2 9 -25 02 .17 192 .95 2 6 7 .4 2

Interactive 11 568 .3 7 -2 5 27 .09 527 .27 1 6 8 .7 0



212

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้!นการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ S T P T  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง -125 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1321 .97 9 5 7 .7 5 3 65 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1753 .97 5 8 6 .5 0 2 65 .18

ต า ร า ง ท ี่ ง -126 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการวัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

I L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 778 .39 -1505 .77 1185 .12 3 61 .62

! S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 698 .37 -1585 .79 7 9 4 .0 3 3 61 .62

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 985 .07 -1299 .09 10 63 .79 3 61 .6 2

In te rac t ive 11810 .50 -1473 .66 9 9 6 .6 5 2 61 .62

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้!น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -127 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -11 74 .70 1334 .79 3 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1750 .70 13 34 .79 3 57 .89

ต าร าง ท ี่ ง -128 แสดงค่าของตัววัดผลห ล ํง ์จากการไชวิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .29 -1750 .701 13 34 .79 3 57 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 262 .52 -16 88 .20 13 82 .55 3 6 2 .2 3

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 761 .38 -1819 .62 12 72 .70 2 57 .89

In te rac t ive 11048 .87 -19 32 .12 1160 .19 2 57 .89



213

ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T  /  นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -129 แสดงค่าของต้วว้ดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 571 .0 0 -1006 .88 1382 .55 3 62 .23

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12 571 .0 0 -1438 .88 9 5 0 .5 5 3 62 .23

ต าร าง ท ี่ ง -130 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 036 .5 5 -17 70 .13 3 7 8 2 .0 7 3 62 .23

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 562 .3 7 -1 4 47 .73 8 5 9 .8 4 4 62 .23

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11850 .31 -1 9 83 .38 5 7 0 .7 9 2 63 .98

In te ractive 11850 .31 -1 9 83 .38 5 7 0 .7 9 2 63 .98

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -131 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 739 .8 2 -1 2 65 .18 12 72 .70 2 57 .89

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 739 .8 2 -1 6 79 .18 8 4 0 .7 0 2 57 .8 9

ต าร าง ท ี่ ง -132 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .2 9 -16 06 .70 9 0 2 .7 9 3 57 .89

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 865 .5 5 -15 71 .44 9 1 0 .0 8 3 5 7 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 758 .0 4 -16 78 .96 8 4 0 .7 0 2 57 .89

In te ractive 1 1 009 .5 3 -18 27 .46 7 1 0 .4 2 2 57 .89
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ประ๓ ทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให้'ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW K R  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ด าร าง ท ี่ ง -133 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 1113 .54 3 6 2 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1551 .36 87 4 .7 9 2 6 2 .7 5

ต าร าง ท ี่ ง -134 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการก้บความไม่แน่นรนด้วยวิธ ีด่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12125.41 -15 51 .36 8 7 4 .7 9 2 62 .7 5

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12236 .86 -14 39 .90 98 6 .2 5 2 6 2 .7 5

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12125.41 -15 51 .36 87 4 .7 9 2 62 .7 5

In te rac t ive 12125.41 -15 51 .36 87 4 .7 9 2 6 2 .7 5

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ธ ุด ท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง -135 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -19 22 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -22 10 .52 237 .00 1 5 9 .3 0

ต าร าง ท ี่ ง -136 แสดงค่าของตัววัตผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธีค ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 884 .95 -22 10 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 884 .95 -22 10 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 884 .95 -2 2 10 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

In te ractive 11884 .95 -2 2 10 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ S TPT  /  นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง-137 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 957 .76 3 65 .1 8

ห ล ิง เก ิด ค ว า ม 'ไ ม ่แ น ่,น อ น 12287 .00 -1 7 5 3 .9 7 586 .50 2 65 .1 8

ต าร าง ท ี่ ง -138 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11259 .54 -1 7 8 1 .4 3 864 .92 2 65 .18

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 287 .00 -1 7 5 3 .9 7 586 .50 2 65 .18

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11259 .54 -1 7 8 1 .4 3 864 .92 2 65 .1 8

In te ra c t ive 11259 .54 -1 7 8 1 .4 3 864 .92 2 65 .18

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  ะ L W K R  / น อ น 'ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -139 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .89

ห ล ิง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่,น อ น 11830 .29 -1 7 5 0 .7 0 1334 .79 3 57 .89

ต าร าง ท ี่ ง - น 0 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .29 -1 7 5 0 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .29 -1 7 5 0 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .29 -1 7 5 0 .7 0 1334 .79 3 57 .89

In te ra c t ive 11830 .29 -1 7 5 0 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9



216

ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้ช ้าลง

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : S M T  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ตารางท ี' ง -141 แสดงค่าของตัวว้ดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .00 -1006 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .00 -1438 .88 9 5 0 .5 5 3 6 2 .2 3

ต าร าง ท ี่ ง - น 2 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจ้ดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ
L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2571 .22 -1438 .88 95 0 .5 5 3 6 2 .2 3

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12420.01 -1590 .10 79 9 .3 4 3 6 3 .9 8

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2571 .22 -1438 .88 9 5 0 .5 5 3 6 2 .2 3

Interactive 12435 .77 -1574 .34 8 1 5 .1 0 3 6 2 .1 6

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้ช ้า ล ง

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ่ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -143 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -16 79 .18 8 4 0 .7 0 2 5 7 .8 9

ต าร าง ท ี่ ง - น 4 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ
L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 12 014 .20 -4122 .79 77 0 .6 0 3 5 4 .2 4

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2014 .20 -4122 .79 77 0 .6 0 3 5 4 .2 4

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12 014 .20 -4122 .79 77 0 .6 0 3 5 4 .2 4

Interactive 11739 .82 -16 79 .18 84 0 .7 0 2 5 7 .8 9
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ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1 '

ต าร าง ท ี่ ง -น ร  แลดงค่าของต้ววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125 .41 -1 2 63 .36 11 13 .5 4 3 6 2 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -831 .36 13 21 .5 7 4 6 2 .7 5

ด า ร า ง ท ี่ ง - น 6 แลดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธีค ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2072 .04 -917 .43 9 3 0 .3 0 3 6 5 .1 8

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11 884 .95 -1490 .52 2 3 7 .0 0 1 59 .3 0

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12 099 .50 -889 .97 9 5 7 .7 6 3 6 5 .1 8

In te ra c t iv e 12301 .84 -654 .93 14 20 .3 6 5 63 .7 2

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง - น 7 แลดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -19 22 .52 2 3 7 .0 0 1 5 9 .3 0

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1634 .52 4 6 4 .0 8 2 5 9 .3 0

ต า ร า ง ท ี่ ง -น ร  แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการวัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 488 .80 -2 0 30 .66 2 8 7 .1 9 2 6 6 .1 6

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 609 .98 -1 9 0 9 .4 8 4 0 1 .8 7 2 6 6 .7 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12 173 .96 -1 3 45 .50 3 1 6 .0 5 3 5 5 .7 6

In te ra c t iv e 11568 .37 -1 9 51 .09 6 1 2 .8 5 2 68 .7 0
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม่แน่นอน : S TPT  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง - น 9 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 3 2 1 .9 7 9 5 7 .7 5 3 65 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12287 .00 -1 0 3 3 .9 7 12 00 .65 4 65 .1 8

ต า ร า ง ท ี่ง -150 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่างๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2351 .23 -9 6 9 .7 4 12 00 .45 4 63 .6 2

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1800 .63 -1 5 2 0 .3 5 30 8 .0 9 2 57 .8 2

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2653 .12 6 6 7 .8 5 13 76 .37 5 6 3 .6 2

In te rac t ive 11800 .63 -1 5 2 0 .3 5 30 8 .0 9 2 5 7 .8 2

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ให ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -151 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -1 1 7 4 .7 0 1334 .79 3 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11830 .29 -8 8 6 .7 0 1544 .09 4 5 7 .8 9

ต า ร า ง ท ี่ ง -152 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 830 .29 -88 6 .7 0 1544 .09 4 5 7 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2262 .52 -8 2 4 .2 0 1454 .35 4 6 2 .2 3

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11 761 .38 -955 .61 14 82 .00 3 5 7 .8 9

In te ractive 11761 .38 -955 .61 14 82 .00 3 57 .8 9
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ประเภทของความไม ่นน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ้ดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม่แน่นอน : ช ่วงต ้น  ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ง -153 แสดงค่าของตัวจัดผลก่อนและหล้งเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .00 -1006 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .00 -718 .88 1471.92 4 6 2 .2 3

ต าร าง ท ี่ ง -154 แสดงค่าของตัวจัดผลหล้งจากการไข้วิธ ีการจัดการก้บความไม่แน่นอนด้วยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 063 .55 -1050 .13 1413 .63 4 6 2 .2 3

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 2 562 .37 -727 .73 1579 .84 4 6 2 .2 3

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11850 .31 -1263 .38 1187.51 4 6 3 .9 8

In te rac t ive 12159 .85 -953 .84 1054 .59 4 58 .2 9

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ต ้น  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต า ร า ง ท ี่ ง -155 แสดงค่าของตัวจัดผลก่อนและหล้งเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 1272 .70 2 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -689 .18 1504.21 3 57 .8 9

ต าร าง ท ี่ ง -156 แสดงค่าของตัวจัดผลห ล ังจากการไข้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 830 .29 -598 .70 1566 .30 4 5 7 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11748 .11 -441 .73 1804.04 5 5 7 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11759 .11 -669 .89 1566 .30 4 5 7 .8 9

In te rac t ive 11609 .53 -819 .46 1373 .93 3 5 7 .8 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : LW KR  / นอนด ีเลย ์

ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน : ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง -157 แสดงค่าของตัวว้ดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

! ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -1263 .36 1113 .54 3 62 .7 5

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12125.41 -831 .36 1321 .57 4 62 .7 5

ต าร าง ท ี่ ง -158 แสดงค่าของตัววิดผล•หลังจากการไข้วิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

; L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 12125.41 -831 .36 1321 .57 4 6 2 .7 5

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12236 .86 -719 .90 1433 .02 4 6 2 .7 5

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12125.41 -831 .36 1321 .57 4 6 2 .7 5

i Interactive 12125.41 -831 .36 1321 .57 4 62 .7 5

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 1

ต าร างท ี่ ง -159 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1922 .52 237 .00 1 5 9 .3 0

! ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11884 .95 -1634 .52 4 6 4 .0 8 2 5 9 .3 0

ต าร าง ท ี่ ง -160 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไข้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีต ่าง ๆ

กฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 11884.95 -1634.52 464.08 2 59.30
S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 11884.95 -1634.52 464.08 2 59.30
S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 11884.95 -1634.52 464.08 2 59.30
Interactive 11884.95 -1634.52 464.08 2 59.30
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน : เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ STPT  / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 1

ต าร าง ท ี่ ง -161 แสดงค่าของตัววัตผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 2 8 7 .0 0 -1321 .97 9 5 7 .7 6 3 6 5 .1 8

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 2 2 8 7 .0 0 -1033 .97 1200 .65 4 6 5 .1 8

ต าร าง ท ี่ ง -162 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไชวิธ ีการจัดการลับความไม่แน่นอนตัวยวิธ ีด ่าง ๆ

กปิ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 2 5 9 .5 4 -1061 .43 1173 .19 4 6 5 .1 8

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2 2 8 7 .0 0 -1033 .97 1200 .65 4 6 5 .1 8

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 1 2 5 9 .5 4 -1061 .43 1173 .19 4 6 5 .1 8

Interactive 1 1 259 .5 4 -10 61 .43 1173 .19 4 6 5 .1 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร างท ี่ ง -163 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว จ ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 1 1 8 3 0 .2 9 -1 1 74 .70 1334 .79 3 5 7 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11 8 3 0 .2 9 -886 .70 1544 .09 4 5 7 .8 9

ต าร าง ท ี่ ง -164 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการไขวิธีการจัดการลับความไม่แน่นอนด้วยวิธ ีด ่าง ๆ

ก ป ิ ต ัว จ ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 8 3 0 .2 9 -886 .70 1544 .09 4 5 7 .8 9

S M T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 8 3 0 .2 9 -886 .70 1544 .09 4 5 7 .8 9

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 1 1 8 3 0 .2 9 -886 .70 1544 .09 4 5 7 .8 9

In te ractive 1 1 8 3 0 .2 9 -886 .70 1544 .09 4 5 7 .8 9
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ประเภทของความไม ่แน ่นอน ะ เล ื่อนเวลาส ่งมอบให ้เร ็วข ึ้น

กฎและว ิธ ีการท ี่ใช ้ในการจ ัดตารางการผล ิตก ่อนเก ิดความไม ่แน ่นอน : SM T / นอนด ีเลย ์
ตำแหน ่งการเก ิดความไม ่แน ่นอน ะ ช ่วงปลาย ข ้อม ูลช ุดท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -165 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นรน

ก า รท ด ล อ ง ต ้ว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -1006 .88 1382 .55 3 6 2 .2 3

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 12571 .22 -718 .88 1471 .92 4 6 2 .2 3

ต า ร า ง ท ี่ ง -166 แสดงค่าของตัวตัดผลหลังจากการไชวิธีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยวิธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 12571 .22 -718 .88 1471 .92 4 6 2 .2 3

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12420.01 -870 .10 1320 .70 4 63 .98

S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 12571 .22 -718 .88 1471 .92 4 62 .2 3

In te ra c t iv e 12420.01 -870 .10 1320 .70 4 63 .9 8

ป ร ะ เภ ท ข อ ง ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : เล ื่อ น เว ล า ส ่ง ม อ บ ใ ห ้เ ร ็ว ข ึ้น

ก ฎ แ ล ะ ว ิธ ีก า ร ท ี่ใ ช ้ใ น ก า ร จ ัด ต า ร า ง ก า ร ผ ล ิต ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : S T P T  / น อ น ด ีเ ล ย ์

ต ำ แ ห น ่ง ก า ร เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น  : ช ่ว ง ป ล า ย  ข ้อ ม ูล ช ุด ท ี่ 2

ต าร าง ท ี่ ง -167 แสดงค่าของตัววัดผลก่อนและหลังเกิดความไม่แน่นอน

ก า รท ด ล อ ง ต ัว ว ัด ผ ล

F L T N บ

ก ่อ น เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -1265 .18 12 72 .70 2 57 .8 9

ห ล ัง เก ิด ค ว า ม ไ ม ่แ น ่น อ น 11739 .82 -689 .18 1504.21 3 57 .8 9

ต า ร า ง ท ี่ ง -168 แสดงค่าของตัววัดผลหลังจากการใช้วิธ ีการจัดการกับความไม่แน่นอนตัวยาธีต ่าง ๆ

ก ฎ ต ัว ว ัด ผ ล

F โ T N บ

L W K R  / น อ น ด ีเล ย ์ 12014 .20 -414 .79 1778 .60 3 54 .24

S M T  / น อ น ด ีเ ล ย ์ 1 2 014 .20 -414 .79 17 78 .60 3 54 .24

S T P T  / น อ น ด ีเล ย ์ 12014 .20 -414 .79 1778 .60 3 54 .24

In te ra c t iv e 11739 .82 -689 .18 1504.21 3 57 .8 9
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ป ระว ัต ิผ ู้เข ีย น

นายสมโภชน์ แช่น้า เกิดเมื่อวันที่ 26 ก ันยายน พ.ศ. 2516 ที่จ้งหวัด ปัตตานี สำเร็จ 
การศ ึกษาปริญญาตรี วิศวกรรมศาสตร์บ้ณฑิต สาขาวิศวกรรมอุดสาหการ จาก จุฬาลงกรณ์ 
มหาว ิทยาล ัยป ีการศ ึกษา 2537 หลังจากนั้นได้เข้าทำงานที่บริษัท ปูนซีเมนต์ เอเช ีย จำกัด 
มหาชนในส ่วนผล ิตและในป ีก ัดไปได ้เข ้าศ ึกษาต ่อในระด ับบ ัณ ฑ ิตศ ึกษา ว ิศวกรรมศาสตร ์ 
มหาบัณฑิต สาขาวิศวกรรมอุตสาหการ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย
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