
10.1 สรุป

วิทยานิพนธฉบับน!ต้แสดงแนวทางหน่ิง!นการฟั«นา!บรแกรมควบคุมตู้ชุมสาย!ทรศัพทํ 
อัต!นมัติ ! ดย!ต้ทำการพิ«นา!ปรแกรมควบคุมตู้ชุมสาย!ทรศัพทํอัต!นมัติข้ัน!ข้กับต้นแบบ ช่ิง
เบ็นตู้ธุมสาย!ทรสัพท์อัต!นบัติระบบดิจิตอล 256 พอร้ตท่ี!ต้ทำการพิ«นาข้ันภาย!นห้องปฏิบัติการ 
วิจัยระบบ!ฬห้าอ่ือสาร จุฬาลงกร{«มหาวิทยาลัย ! บรแกรมท่ี!ต้พั«นาขีนมี!ครงสร้างทาง
ขอฬต่แวร้ท่ีเอออำนวยต่อการขยายการ!ห้บริการพิเศษต่าง  ๆ !ต้ง่าย สามารถท่ีจะทำการ
ปรังปรุงเปล่ียนแปลงฮาร*คแวร้ส่วนต่าง  ๆ !ต้ง่าย ทั้งยังสามารถทำการเพ่ิมเดิมฮาร้ดแวร้
ของหน่วยเช่ือม!ยงอุปกร{«6วอสาวแบบอ่ืน  ๆ !ต ้ ! คย!ม่จำเป็นต้องเปล่ียนแปลงขอพต่แวร้มากนัก 

การพั«นา!ปรแกรมควบคุมตู้ชุมสาย!ทรศัพทํอัต!นมัดินี อาศัย!คอะแกรมแสคงการ
เปล่ียนสถานะเป็นแนวทาง!นการพั«นา ทำ!ห้การพิ«นา!บรแกรมควบคุมช่ิงขับข้อนนสามารถ
กระทำ!ต้สะดวก รวดเร็ว และถูกต้อง ! บรแกรมควบคุมตู้ชุมสาย!ทรศัพทํอัต!นบัดินิแบ่งการ
พิ«นาเป็น 2 ส่วนหลัก คือ ! ปรแกรมควมคุมบนหน่วยควบคุมย่อย และ!ปรแกรมควบคุมบนหน่วย 
ควบคุมหลัก ช่ิง!ต้เร่ิมการพิ«นาจาก!ปรแกรมควบคุมบนหน่วยควบคุมย่อยก่อน แล้วจ็งทำ
การพิ«ใท!บรแกรมควบคุมบนหน่วยควบคุมหลักอีกทีหน่ิง ! คยระหว่างการพิ«นา!ต้มีการทำการ 
ทดสอบการทำงานของ!ปรแกรมควบคู่กันตถอดเวลา

! บรแกรมควบคุมทั้งสองส่วนนีมีลักษณะ!ค รงสร้างแบ่งออกเป็นขน  ๆ คือ ! บออฝี, 
ฟังก่ขันบวิการและ!ปรแกรมหลัก ส่วน!บออสจะทำหน้าที่เป็นบัฬเพอริที่จะเป็นศัวแยกฮาร้คแวร 
ออกจาก!บรแกรมควบคุม!นขนที่อยู่เหนิอขั้น!ป ชิ่งจะทำ!ห้!ปรแกรมควบคุมมีลักษณะที่สามารถ 
ทำการแก ้!ขฮารดแวร!ต ้ง ่าย

! บรแกรมส่วนฟังก่ขันบริการเป็น!ปรแกรมทั้นที่สองที่อยู่เหนิอ!บออสขีนมา ฟังก่ขัน
บริการเป็น!ปรแกรมย่อย  ๆ ที่ทำหน้าที่!ห้บริการต่าง  ๆ แก่!ปรแกรมหลัก ฟังก่ขันบริการนิจะ 
ทำ!ห้!ปรแกรมหลักมีคุณสมบัติที่สามารถเพิ่มเดิมบริการพิเศษหรีอความสามารถต่าง  ๆ !ต ้ง ่าย
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ส่วนใบรแกรมหลักของไบรแกรมควบคุมจะเป็นส่วนที่ทำงานใดยอาศัยการเรียกไข้ 
ทังกัชันบริการหริอไบออสเพื่อทำการบระมวลผลต่าง  ๆ ๆบรแกรมควบคุมหลักไนหน่วยควบคุม
ย่อยจะมีหน้าที่ไนการบระมวลผลงานย่อยต่าง  ๆ ที่เกิดขีนจากการเบลี่ยนแบลงสภาวะที่เกิดขน 
กับอุบกรณอื่อสารต่าง และจะส่งผลที่ได้ไบไห้หน่วยควบคุมหลักบระมวลผลอีกทีหนิ่ง ไบรแกรม 
ควบคุมหลักบนหน่วยควบคุมหลักจะมีหน้าที่บระมวลผลการ เ รียกสาย ( C a l l  P r o c e s s in g ) 
และงานอื่น  ๆ ไคยอาศัยข้อมูลเดิมและข้อมูลที่ส่งมาจากหน่วยควบคุมย่อย

ข้อดีของไครงสร้างซอ'ฬต่แวรีที่แบ่งเป็นชั้น  ๆ คีฮ ทำไห้สามารถบรับบรุงเบลี่ยน
แบลงฮารีดแวรีต ่าง  ๆ ได ้ง ่าย และสามารถเพ ิ่มเด ิมความสามารถต่าง  ๆ ได้ใดยง่ายอีกด้วย 

ไบรแกรมควบคุมตู้ชุมสายไทรสัพทํอัตในมัดิที่ทั«นาขึน สามารถใช้งานได้จริง และ 
บรรลุจุดบระสงคตามที่ตงไว้

1 0 .2  ข้อเสนอแนะ

ไบรแกรมควบคุมต้ธุมสายไทรศัพทํอัตไนม้ตระบบดิจิตอล 256 พอรีตท่ีได้ทัพนาข้ินน 
ได้ทัพนาข็นจนสามารถทำทังกัชันการติดต่อพ้ืนฐานต่าง  ๆ ทงหมดและบริการพิเศษอ่ืน  ๆ ได้ด้วย 
น่ิงทำให้บรรลุจุคบระสงคท่ีกำหนดไว้ตามต้องการ แต่ใบรแกรมควบคุมท่ีทัพนาขีนนียังคงมีข้อ
บกพร่องบางบระการท่ีสามาถแก้ไขเพ่ิมเดิมได้ภายหลัง น่ิงพอจะสรุบเป็นข้อ  ๆ ดังต่อไบน่ิ

1. ใบรแกรมควบคุมยังขาดส่วนท่ีตรวจสอบการทำงานของอุบกรณ์สิอสารต่าง ๆ
ไบ ไบรแกรมตรวจสอบเหล่าใโไม่จำเป็นต่อการทำงาน แต่สามารถท่ีจะเพ่ิมเดิมได้ภายหลัง
น่ิงควรจะมีการเพ่ิมเติมไห้มีส่วนท่ีทำการตรวจสอบเหล่านี เพ่ือให้สามารถทำการตรวจสอบการ 
ทำงานได้ไคยไม่ต้องหยุดการทำงานของระบบ

2. ควรจะทำการเพ่ิมเดิมบริการพิเศษนอกเหนีอจากท่ีมีอยู่เดิม เพ่ือไห้สามารถ 
ไห้บริการพิเศษอ่ืน ๆ เพ่ิมมากขน

3. ไบรแกรมหลักยังขาดใบรแกรมส่วนท่ีกำหนดช่วงเวลาการไข้งานต่าง  ๆ เช่น
การกำหนดเวลาของการยกหูด้างไว้ไคยไม่มีการเรียกสาย ถ้ายกหูนานเกินไบก็จะมีลัญญาณสาย 
ไม่ว่างเกิดขึน เป็นด้น การกำหนดเวลาการใช้งานเหล่านีมีผลดีต่อการใช้งานทรัพยากรส่วน
กลางท่ีมีอยู่จำกัด น่ิงการเพ่ิมเดิมส่วนน้็ไนใบรแกรมสามารถกระทำได้ เนิ่องจากไครงสร้าง
ของไบรแกรม เ อออำนวยต่อการ เพ่ิม เ ดิมไบรแกรมตามท่ีได้กล่าวมาแล้ว
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