
บทท่ี 5 
ฟังก์ชันบริการ

ใบรแกรมที่อยู่ในนั้นกัดขั้นมาจากไบออส คือ ใบรแกรมฟังก์ชันบริการ ชิ่งจะมีหน้าที่ 
ทำงานย่อยต่าง  ๆ ที่ไม่ใช่การติดต่อกับฮาริคแวริของระบบใดยตรง การติดต่อกับฮาริคแวริจะ 
กระทำไค้ใดยการลังการผ่านใบรแกรมไบออฝีที่อยู่ในนั้นตากว่าอีกทีหนี่ง

ใบรแกรมส่วนฟังก์ชันบริการใ!แยกเป็น 2 ส่วนคือ ฟังก์ชันบริการบนหน่วยเชื่อมใยง 
อุบกร»สิอสารแบบต่าง  ๆ และ ฟังก์ชันบนหน่วยควบคุมหล้ก

ฟังก์ชันบริการในหน่วยเชื่อมใยงอุบกรอ่เมื่อสาร มีการทำงานใดยหลักการ คือ ให้ 
บริการกับใบรแกรมหลักในการทำงานต่าง  ๆ ชิ่งจะทำให้ใบรแกรมหลักสามารถดำเนินการทำ 
งานไบไค้ตรงตามหน้าที่ของหน่วยเชื่อมใยงอุบกร๘เม่ือสารนั้น  ๆ ฟังก์ชันบริการในหน่วยเชื่อม
ใยงอุบกรถ่เมื่อสารแต่ละชนิด มีส่วนที่เหมีอนกันเรียกว่า ฟังก์ชันบริการร่วม ช่ิงเป็นส่วนท่ีจำ
เป็นค้องมีในหน่วยเชื่อมใยงอุบกร๘เมื่อสารทุกชนิด และจะมีส่วนฟังก์ชันบริการที่ให้บริการทำ
งานกับงานเฉ'พาะ ชิ่งจะขั้นอยู่กับชนิดของหน่วยเชื่อมใยงอุบกรล่เมื่อสาร

5 .1  ฟังก์ชันบริการร่วม

ฟ ั ง ก ์ ช ั น บ ร ิ ก า ร ร ่ ว ม  เ ป ็ น  ส ่ ว น ท ี ่ ใ ห ้ บ ร ิ ก า ร พ น ฐ า น ต ่ า ง   ๆ ที่จะต ้ อ ง ม ี ใ น ห น ่ ว ย เ ช ื ่ อ ม ใ ย ง  

อ ุ บ ก ร ก ์ ม ื ่ อ ส า ร ท ุ ก ช น ิ ด อ ย ู ่ แ ล ้ ว  ฟ ั ง ก ์ ช ั น บ ร ิ ก า ร เ ห ล ่ า น ั ้ ไ ค ้ แ ก ่

1 .  C L R _ W R _ I N D E X  ( C l e a r  W r i t e  I n d e x )  เ ป ็ น ใบ ร แ ก ร ม ย ่ อ ย ท ี ่ ให้บ ร ิ ก า ร  

ใ น ก า ร ต ง ค ่ า ต ั ว ช แ อ ด เ ด ร ส  ( I n d e x )  ใ ห ้ชไบแ อ ด เ ด ร ส เ ร ิ ่ ม ค ้ น ข อ ง บ ั พ เ พ อ ร ี ท ี ่ ใ ช ้ ใ น ก า ร ส ่ ง ข ้ อ ม ู ล

2 .  C L R _ R D _ I N D E X  ( C l e a r  R e a d  I n d e x )  เ ป ็ น ใ บ ร แ ก ร ม ย ่ อ ย ท ี ่ ใ ห ้ บ ร ิ ก า ร ใ น  

ก า ร ฅ ั ้ ง ค ่ า ต ั ว ช แ อ ด เ ค ร ส ไ บ ย ั ง ต ำ แ ห น ่ ง เ ร ิ ่ ม ค ้ น ข อ ง บ ั พ เ พ อ ร ี ท ี ่ ใ ช ้ ใ น ก า ร ร ั บ ข ้ อ ม ู ล

3 .  C H E C K _ D E V  ( C h e c k  D e v i c e  N u m b e r )  ใ บ ร แ ก ร ม ย ่ อ ย น จ ะ ท ำ ง า น เ ม ื ่ อ

ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ย ่ อ ย ไ ค ้ ร ั บ ด ำ ล ั ง  _ c h e c k _ d e v  ท ี ่ ส ่ ง ม า จ า ก ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ห ล ั ก  เ ม ื ่ อ ไ ค ้ ร ั บ ด ำ ม ื ่ ง

_ c h e c k _ d e v  ห ม า ย ค ว า ม ว ่ า  ห น ่ ว ย ค ว บ คุมห ล ั ก ส อ บ ถ า ม ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ย ่ อ ย ท ี ่ ก ำ ล ั ง ต ิ ด ต ่ อ อ ย ู ่  ว ่ า  

ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ย ่ อ ย น ค ว บ ค ุ ม ห น ่ ว ย เ ช ื ่ อ ม ใ ย ง อ ุ บ ก ร ถ ่ เ ม ื ่ อ ส า ร ช น ิ ด ใ ด อ ย ู ่  ใ บ ร แ ก ร ม  C H E C K _ D E V

จ ะ ท ำ ห น ้ า ท ี ่ ต อ บ ห ม า ย เ ล ข อ ุ บ ก ร f f l  ( D e v i c e  N u m b e r )  ก ล ั บ ไ บ ย ั ง ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ห ล ั ก ว ่ า  ข a เ ะ น ํ ้
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ท ำ ก า ร ค ว บ ค ุ ม อ ุ ป ก ร ณ ์ เ  ช ื ่ อ ม ' ไ ย ง ช น ิ ด ไ ค อ ย ู ่

4 .  S E T  T S A C  ( S e t  T S A C )  ใ บ ร แ ก ร ม ย ่ อ ย น จ ะ ต อ บ ส น อ ง ค ำ ส ่ ง  _ s e t _ t s a c  

ท ี ่ ส ่ ง ม า  ใ ค ย จ ะ ท ำ ก า ร ใ บ ร แ ก ร ม ว ง จ ร  T S A C  ใ ห ้ ท ำ ห น ้ า ท ี ่ ค ว บ ค ุ ม ก า ร ร ั บ ส ่ ง ' ข ้ อ ม ู ล ท น ช ่ ว ง เ ว ล า  

ใ ห ้ ต ร ง ต า ม ท ี ่ ก ำ ห น ด ม า

5 .  S E T _ P C M  ( S e t  P C M  L i n e )  ใ บ ร แ ก ร ม น ํ ้ จ ะ ต อ บ ส น อ ง ต ่ อ ค ำ ส ่ ง  _ s e t _ p c r a  

ใ ด ย จ ะ ท ำ ก า ร ใ บ ร แ ก ร ม ว ง จ ร ม ั ล ต ิ เ พ ล ็ ก ช ี แ ล ะ ด ี ม ั ล ต ิ เ พ ล ็ ก ช ี ใ ห ้ ร ั บ ข ้ อ ม ู ล จ า ก เ ล ้ น ส ั ญ ญ า { « ร ่ ว ม  ( ส า ย  

ส ั ญ ญ า ( น  P C M ) ต า ม ท ี ่ ก ำ ห น ด ม า

5 . 2  ฟ ั ง ก ํ ธ ั น ' บ ร ิ ก า ร ห น ่ ว ย  เ  ช ื ่ อ ม ใ ย ง ใ ท ร ศ ั พ ท ํ ส า ย ภ า ย ใ น

ใบรแกรมในหน่วย เ ชื่อมใยงใทรศัพทํสายภายใน นอกจากจะต้องทำหน้าทื่ในการ
ตรวจสอบสภาวะ การยกห ู,การวางห ู, การแพลช, การหมุนหมายเลขและการเป็ดปิดสัญญา01 
กระดิ่งแล้ว ยังมีส่วนใบรแกรมที่ใข้ในการตรวจสอบการทำงานด้วย

การทำงานของใบรแกรมหน่วย เ ชื่อมใยงใทรศัพทํสายภายในน เ นื่องจากจะต้อง
อาศัยฐานเวลาเบ็นตัวควบคุมการตรวจสอบการหมุนหมายเลข ตังนนใบรแกรมหสักจึงมีการ
แบ่งการทำงานเบ็น 2 ส่วน สือ ส่วนทำงานทั่ว  ๆ ใบ และส่วนที่ทำงานตอบสนองการอิน
เตอรัรับต่ ตังนั้นฟังก่ช้นบริการจึงสามาณเบ่งการทำงานตามสักษ{«ะการให้บริการใต้ตังนํ้ คีอ

5 . 2 .1 .  ฟังกํช้นบริการที่ให้บริการทั่วใบ ฟังกชัน'บริการนั้จะ'ให้'บริการทั่ว
ใบ , การรายงานสถานะของใทรศัพทั่ใบยังหน่วยควบคุมหลัก และการตงค่าเร ิ่มต ้นต่าง  ๆ ตัง 
จะมีรายละเอียดต่อไบนํ้

1. ใบรแกรมส่วนตั้งค่าเริ่มต้น ไต้แก่ใบรแกรม INIT_RING,
INIT_LCTABLE และ INIT_TABLE ใบรแกรม INIT_RING จะทำการตั้งค่าเร ิ่มต้นของ
หน่วยความจำที่เก็บสถานะของการเป็ดป็คสัญญา{«กระดิ่งไว้, ใบรแกรม INIT_LCTABLE
เป็นใบรแกรมส่วนที่ทำหน้าที่ตั้งค่าเริ่มต้นของตารางข้อมูลที่ใข้เก็บสถานะการทำงานของใทร 
ศัพทํแต่ล ะ เค ร ื่อ ง , ใบรแกรม INIT_TABLE จะทำการตั้งค่าในหน่วยความจำที่เก็บข้อมูลของ 
ค่าช่อง เ วลาที่ใบรแกรมไอชี TSAC และค่าที่ใข้ใบรแกรมวงจรมัลติเ พล็กขและดีมัลติ เพล็กชี

2 . ใบรแกรมเปิดปิดสัญญา{«กระดิ่ง ใบรแกรมย่อยส่วนนํ้มี 2 ใบร 
แกรม คึอ EN_RINGLC และ DIS_RINGLC ชิ่งจะตอบสนองต่อคำส่ง เป็ดปิดสัญญา{«กระด่ิงท่ี
ส ่ ง ม า จ า ก ห น ่ ว ย ค ว า บ ค ุ ม ห ล ั ก
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3. ใบรแกรมรายงานสถานะของฺเครื่องใทรสัพที ฟังก์ชันบริการใน
หน่วยเช่ือม ใย งใทรสัพทสายภายใน จะมีส่วนที่ทำหน้าที่รายงานสถานะของ เครื่องไทรสัพทํ คือ 
ใบรแกรม ON_HOOK จะรายงานการวางห ู, ไบรแกรม OFFHOOK รายงานการยกห ู, ไบร 
แกรม FLASH รายงานการแพลช และใบรแกรมย่อย DIAL_P รายงานการหมุนฟัลส่หมาย 
เลข ใคยใบรแกรมต่าง  ๆ เหล่านจะรายงานสถานะไบยังหน่วย ควบคุมหลักเพื่อการบระ 
มวลผลต่อใบ ฟังก์ชันบริการ เ หล่านํ้จะถูกเ ริยกใช้ใดยใบรแกรมฟังก์ชันบริการชิ๋ง ANLJ3T
อีกทีหน่ํง

5 . 2 . 2 .  ฟังก์ชันบริการที ่ ให้บริการการอินเตอริรับต ่  และให้บริการตามค ำ  

ลังท่ีล่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก ใคย ท่ีหน่วยเชื่อมใยงใทรสัพทํสายภายในมีการทำงานตอบ
สนองต่อการอินเตอริรับต่ค้วย ระหว่างการอินเตอริรับต่หน่วยควบคุมย่อยจะทำการตรวจสอบ
สภาวะการยกหู-วางหู และจะริเคราะห้ข้อมูลนใดยอาสัยข้อมูลที่เก็บไว้จากช่องเวลาก่อนหน้าน 
บระกอบในการบระมวลผล เพื่อสรุนว่า1)0เะน'ไทรศัพท์เครื่อง'ใดทำการยกหู, วางห ู, หมุน
หมายเลข หริอการแพลช นอกจากริเคราะหสถานะแล้วยังจะมีหน้าที่เป็ดหริอป็คสัญญาณ
กระด ิ่งตามคาบเวลาต ่าง  ๆ ที่กำหนดไว้ด้วย เพ ื่อให้เส ียงกระดิ่งท ี่ล ่งไบมีจังหวะดังและเงียบ 
ตามที่ตกลงไว้ ฟังก์ชันบริการล่วนนจะมีดังต่อไบนํ้

1. EXEC_COM ใบรแกรมย่อยนํ้ทำหน้าที่ตอบสนองต่อคำลังที่ล่งมา 
จากหน่วยควบคุมหลัก ใดยจะตอบสนองต่อคำลัง _ c h k _ d e v , _ s e t _ t s a c ,  _ se t_ p c m , 
_ e n _ r in g le ,  _ d i s _ r i n g l e ,  _ t e s t _ r i n g ,  _ s s i _ c l i c k ,  s e t  t e s t  คำล ังเหล ่า 
นใช้ในการตรวจสอบหมายเลขอุบกรณ, ใบรแกรม MUX-DEMUX, ใบรแกรม TSAC, เป็ด-ป็ด 
กระด ิ่ง, ทดสอบกระดิ่ง, และเป็ดกระดิ่งลัน  ๆ 1 ครง

2. ANL_ST ฟังก์ชันบริการนใข้ในการริเคราะห้ สถานะการยกหู,
การวางห ู, การแพลช และการหมุนหมายเลขใทรสัพทํ ใดยอาศัยสถานะบ้จจุบันและสถานะ
เดิมในการวิเคาระห้ข้อมูล ใคยจะทำการบระมวลผลตามการอินเตอริรับต่ทุก  ๆ 11 รินาที

3. CLRRING ใช้ยกเลิกลัญญาถเก'ระดิ่งทุก  ๆ ครงทีมีการยกหู
4 . RING ใบรแกรมย่อยล่าหรับกำเนิดสัญญาณกระดิ่งให้มีการป็ด- 

เปิคสัญญาณ ตามแพตเทีรินตามที่กำหนด เพื่อบัอนให้กับเครื่องใทรสัพทีต่าง ๆ
5. CLICK เป็นใบรแกรมกำเนิดลัฤ!ญาณกระดิ่งลัน  ๆ 1 ครั้ง ใช้ล่ง 

สัญญาณนํ้กับเครื่องไทรสัพทีที่มีการใช้บริการพิเศษในการผากสาย ( C a l l  F o rw ard )
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5 . 2 . 3 .  ฟ ั ง ก ่ ช ั น บ ร ิ ก า ร ท ี ่ ใ ช ้ ใ น ก า ร ท ด ส อ บ ภ า ย ใ น ห น ่ ว ย เ ช ื ่ อ ม ! ย ง ! ท ร ศ ั ' พ ท ี ภ า ย  

ๆ ' น ม ี ! บ ร แ ก ร ม ส ่ ว น ย ่ อ ย  ๆ  ท ื ่ ใ ช ้ ,ไ น ก า ร ท ด ส อ บ  ช ื ่ ง ท ำ ใ ห ้ ส า ม า ร ถ ! ท ร ศ ั พ ท ี ต ิ ด ต ่ อ ก ั น ภ า ย ใ น ห น ่ ว ย

เ ค ี ย ว ก ั น ไ ด ้ ! ค ย ห ม ุ น ห ม า ย เ ล ข  1 - 8  เ ท ่ า น น  ! บ ร แ ก ร ม ท ด ส อ บ จ ะ เ ร ิ ่ ม ท ำ ง า น ต ่ อ เ ม ื ่ อ ม ี ค ำ ส ์ ' ง

_ s e t _ t e s t  ส ่ ง ม า จ า ก ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ห ล ั ก  แ ล ะ ย ก เ ล ิ ก เ ม ื ่ อ ท ำ ก า ร ร ี เ ข ็ ต ห น ่ ว ย ค ว บ ค ุ ม ย ่ อ ย

ฟ้งก่ชันบ ร ิ ก า ร ท ี ่ ม ี ห น ้า ท ี ่ ใ ห ้ บ ร ิ ก า ร ก า ร ท ด ส อ บ ค ื อ

1 .  CHECK_BUSY ใ ช ้ ต ร ว จ ส อ บ ว ่ า ม ี ก า ร ใ ช ้ ส า ย บ ล า ย ท า ง ท ี ่ ด ้ อ ง ก า ร

ต ิ ด ต ่ อ ด ้ ว ย ห ร ิ อ ไ ม ่

2.  CONNECT ใ ช ้ ใ น ก า ร ต ่ อ ล ั เ y t y า « เ ข อ ง ! ท ร ศ ั พ ท ี  2 เ ค ร ี ่ อ ง เ ช ้ า ห า ก ั น  

ช ื ่ ง จ ะ ! บ ร แ ก ร ม ก า ร ท ำ ง า น  TSAC ท ุ ก ค ร ง  ! ค ย จ ะ เ ร ี ย ก ใ ช ้ ! บ ร แ ก ร ม  CONNECT_LC อ ี ก ท ี

3 .  DISCONNECT ใ ช ้ ย ก เ ล ิ ก ก า ร ต ิ ด ต ่ อ ล ิ อ ส า ร ร ะ ห ว ่ า ง ! ท ร ศ ั พ ท ี 2 เ ค ร ื ่ อ ง

5 . 3  ฟ ั ง ก ช ั น บ ร ิ ก า ร ห น ่ ว ย เ ช ื ่ อ ม ! ย ง ! ท ร ศ ั ห ท ี ส า ย ภ า ย น อ ก

! บรแกรมหน่วยเชื่อม!ยง!ทรศัพทีสายภาบนอก มีหน้าที่ตรวจสอบลัเ1!ฤท«เการเรียก
สาย หริอลัเyqp«เการะด ิ่งท ี่เช ้ามา, และทำการยกหู-วางหูสายภายนอก ! บรแกรมหน่วยควบ
คุมย่อยหน่วยน่อาศัยการอินเตอริร้บต่จากวงจรใโบ 8253 เม ื่อ เป ็นฐานเวลาในการว ิเคราะห ้
ลัเyญา«เกระดิ่งว่ากังมีอยู่หรือไม่ ฟังก่ชันบริการสามารถแบ่งการทำงานตามลักษ«เะการให้
บริการด้งต่อไบน

5 .3 .1 .  ฟังก่ชันบริการที่ให้บริการทั่วไบ ใบรแกรมส่วนนให้บริการงานทั่ว ๆ ไบ 
ได ้แก ่การตงค ่าเร ิ่มด ้น,การยกห ู-วางห ู,การหม ุนหมายเลข,รายงานเม ื่อม ีล ัเyชุาทเกระดิ่งเช้ามา 
ใดยมีฬังก่ชันบริการดังต่อไบน้ั

1. ใบรแกรมตงค่าเริ่มด้น ได้แก่!บรแกรม INIT_TABLE, INIT_TSPCM,
INIT_CNT และ INIT_STU ใบรแกรม INIT_TABLE เป็น!บรแกรมที่ทำหน้าที่ตงค่าเริ่ม
ด้นของตารางที่เ ก็บค่าที่!บรแกรมวงจรมัลติเ 'พล็กขและคีมัลติเหล็กชั 1ไอชี TSAC1 ใบรแกรม 
INIT-TSPCM เป็น!บรแกรมที่ใช้!บรแกรม MUX-DEMUX และไอชี TSAC, ใบรแกรม 
INIT_CNT ใช้ตงค่าเริ่มด้นของหน่วยความจำที่เป็นส่วนน้บคาบเวลาของลัเytyา«เกระด ิ่ง, และ 
ส่วนสุดท้าย INIT_STU ทำหน้าที่ ใบรแกรมสถานะเริ่มด้นของสัฤเญา«เแฮนคีเชค ที่ใช้ใน
วงจร เ ชื่อม!ยงหน่วยควบคุม

2 . ใบรแกรมรายงานการเร ียกสาย มีหน้าที่ในการรายงานหน่วยควบคุมหลัก 
ว่าข«เะนมีลัเyญา«เการเรียกสายส่งมาจากสายภายนอก และจะมีการรายงานอีกครงเมื่อส ัเyญาเน
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การเรียกสายถูกยกเลิกไป ใบรแกรมส่วนน้ํได้แก่ใปรแกรม RINGING และ RING_CNL
3. ใบรแกรมท่ีทำหน้าท่ีตอบสนองคำลังจากหน่วยควบคุมได้แก่ ใบรแกรม 

CO_ONHOOK, CO_OFFHOOK ทำหน้าท่ียกหู-วางหูสายภายนอก, ใบรแกรม CO_FLASH ทำ 
หน้าท่ีแหลช และใบรแกรม CO_DIAL ช่ืงทำหน้าท่ีส่งพัลส์การหมุนหมายเลขตามท่ีลังมา

5 .3 .2 . พังก่ช้นบริการท่ีให้บริการการอินเตอรีรับตและใบรแกรมหลักในระหว่าง 
การอินเตอรี'รับต้ หน่วยควบคุมย่อยจะทำหน้าท่ีตอบสนองการอินเตอรีรับต ใคยทำการตรวจสอบ 
สถานะสัญญาเพการเรียกสาย และจะเรียกใบรแกรมย่อย ANL_RING, และ ANL_ST ท่ีทำ
หน้าท่ีริเคราะห้ว่า ข{พะนีมีสัญญาเพการ เรียกสายเข้ามาหรีอไม่ และริเคราะหัว่าข{พะนมีการยก 
เลิกสัญญา{พการเรียกสายแล้วหรีอยัง ใบรแกรมอีกส่วนหน๋ึงคีอ EXEC_COM ทำหน้าท่ีตอบ
สนองต่อคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก คำลังท่ีส่งมา คีอ _chk_dev (ตรวจสอบหมาย
เลขอุบกร{พ), _ set_ tsac  (ใบรแกรมการทำงานของ TSAC), _set_pcm (ใบรแกรมการ 
ทำงานของวงจรมัลติเหล็กชและคีม้ลติเหล็กช), _co_onhook (การวางหูสายภายนอก),
_co_offhook (การยกหูสายภายนอก), _co_flash  ( การแหลช), _co_dial ( ลังให ้
หมุนหมายเลขใทรสัพทํ)

5.4 พังก่ชัน'บริการหน่วยถอครหัสสัญญา{พ DTMF

หน้าท่ีของหน่วยถอครหัสสัญญา{พ DTMF คอ ถอครหัสสัญญา{พ DTMF ท่ีส่งมาจากใทร 
สัพทํสายภายในระหว่างการเรียกสาย พังก่ช้นบริการของหน่วยถอครหัสสัญญา{พ DTMF จึง
แบ่งออกตามสักษ{พะการทำงานดังต่ฮไบน

5 .4 .1 . พังก่ชนบริการท่ีให้บริการท่ัวไบ ใบรแกรมส่วนน้ํมีเพียงส่วนตงค่าเร่ิมต้น
คอ ใบรแกรม INIT ทำหน้าท่ีใบรแกรมค่าเร่ิมต้นของสัญญา{พแฮนค่เชคท่ีใช้ ระหว่างการติด
ต่อกับหน่วยควบคุมหลัก และใบรแกรม INIT_TSAC ท่ีจะใบรแกรมค่าเร่ิมต้นของไอชี TSAC

5 .4 .2 . พังก่ข้นบริการท่ีให้บริการระหว่างการอินเตอ-รีรับต่และให้ บริการตอง 
สนองคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก ใบ'รแก'รมส่วนท่ีตอบสนองต่อการอินเตอรีรัพทํคึอ ใบร 
แกรม ANAL ข๋ึงทำหน้าท่ีริเคราะหัว่ามีการส่งสัญญา(พ DTMF หรือไม่ ถ้ามีการเร่ิมส่งสัญญา{พ
DTMF มาก็จะรายงานผลไบยังหน่วยควบคุมหลักใคยการเรียก พังก่ชันบริการ อีกใบรแกรมหน๋ิง 
ใบรแกรมอีกใบรแกรมในส่วนน้ํคอ EXEC COM ช่ีง เบ็นส่วนท่ีทำหน้าท่ีริเดราะหัคำลังท่ีส่งมาจาก 
หน่วยควบคุมหลักและทำงานตามคำลังท่ีส่งมา ใคยคำส์งท่ีส่งมาได้แก่ ch k d ev ,
_ se t_ tsa c , _set_pcm สามคำลังเท่านน
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5.5 ทังก่ชันบริการหน่วยแลกเปลี่ยนธ่องเวลา

หน่วยแลกเ ปล่ียนช่องเวลา เป็นส่วนส์าตัฤ!ของตู้ธุมสายรทรศัททอัตรนมัติระบบดิจิตอล 
ท้ังนเน่ืองจากจะเป็นศูนย์รวมของสัฤ!tyาถแสียงท่ีไซ้ไนการติดต่อล่ีอสารไนระบบ ช่ิงสัชุฤเาพ
เสียงเหล่าน่ืจะถูกแบลงสัญญา0เพีชีเอ็มท้ังหมดแล้ว หน้าท่ี'หลักของหน่วยแลกเบล่ียนช่องเวลาดึอ 
จัดการสลับช่องเวลาทำไห้เกิดการติดต่อล่ีอสารข้ันได้ แต่ไนวงจรหน่วยแลกเบล่ียนช่องเวลาน้ํ 
จะมีส่วนกำเนิดสัแอุท«เสียงรทนต่าง  ๆ 4 ชนิด ช่ิงเป็นเสียงรทนทนฐานท่ีไช้ระหว่างการติด
ต่อล่ีอสาร เสียงรทนท้ังล่ีนีจะถูกตัดต่อ หรีอ เป็ด-ปิดลัฤ!ญาเ«ออกรบไนช่องเวลา การเป็ด-
ปิดเสียงรทนท้ันฐานเหล่าน่ื จะทำไห้เกิดลัเyฤทเ«รทนท่ีไซ้ไนการติดต่อล่ีอสารแบบต่าง  ๆ เท้ิมข้ัน 
รดยจะมีการอินเตอรีริบตทุก  ๆ ช่วงเวลาท่ีกำหนดคาบเวลาไนการเปิดปิดสัฤ) tyาณเหล่าน
รายละ เ อียดของทังก่ชันบริการจะมีตังต่อไบน

5 .5 .1 . ทังก่ชันบริการท่ีไห้บริการท่ัว  ๆ รบ ทังก่ชันบริการส่วนนได้แก่ ส่วนท่ีตง 
ค่าเร่ิมต้นและไห้บริการอ๋ีน  ๆ ช่ิงได้แก่

1. ส่วนท่ีตงค่าเร่ิมค้นของระบบ ได้แก่ รบรแกรม INITJPCM ช่ิง 
ตงค่าเร่ิมค้นของ MUX-DEMUX, รบรแกรม INIT_TONE ช่ิงไช้รบรแกรม TSAC ช่ิงควบคุม 
ช่องเวลาของรทนท้ิใเฐานท้ังล่ี, รบรแกรม INIT_CNT ทำหน้าท่ีคงค่าเร่ิมต้นของหน่วยความจำ 
ที่เก็บค่าคาบเวลา ช่ิงจะไซ้ไนการกำเนิดรทนชนิดต่าง  ๆ , รบรแกรม INIT_TSI ทำหน้าท่ี 
กำหนดสถานะเร่ิมค้นของหน่วยความจำท่ีทำหน้าท่ีควบคุมการตัดต่อช่องเวลา ชิ่งเรียกว่า
Speech Control Ram และรบรแกรม INIT_STU ช่ิงจะตงค่าเร่ิมค้นท่ีเก็บสถานะของช่อง 
เวลาแต่ละช่อง

2. ส่วน'ท่ีทำหน้าท่ีอ๋ึน ๆ ส่วนน่ืมีรบรแกรมเคียวคีอ รบรแกรม CNV_TS ช่ิง 
จะแบลงลักษเ«ะข้อมูลท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก ไห้อยู่ไนรูบแบบเหมาะสมท่ีจะไข้เขียนลงไน 
Speech Control Ram

5 .5 .2 . ทังก่ชันบริการท่ีไข้บริการระหว่างการอินเตอรีรับต่ และส่วนท่ีไห้บริการ 
ไนการตอบสนองคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก ทังก่ชันบริการ ส่วนนได้แก่

1. INC_CNT2 เป็นรบรแกรมย่อยท่ีจะเพ่ิเต่าไนหน่วยความจำท่ีไซ้นับคาบ
เวลา (Counter) ช่ิงจะไซ้เป็นตัวกำหนดช่วงเวลาเปิด-ปิดเสียงรทนทนฐานเท้ิอไห้เกิดเสียง 
รท'แแบบล่ีน ๆ ข้ัน
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2. ANL_TONE เป็นไปรแกรมท่ีจะนำค่าสถานะของช่องเวลา (สถานะจะ
บอกถึงว่าช่อง เ วลานว่างอยู่, อยู่ระหว่างการติดต่อหริอมีเลียงไทนชนิดไดชนิดหน่ืงอยู่) และค่า 
จากหน่วยความจำท่ีไข้นับช่วงเวลา มาประมวลผลเท่ือเป็ด-ป็ดสัญญาณไทนทำไห้เกิดใทนแบบ
ต่าง  ๆ ขน

3. EXEC_COM เป็นไบรแกรมท่ีช่วยตีความคำลังท่ีล่งมาจากหน่วยควบคุม
หลัก เท่ือตอบสนองต่อคำลังเหล่าน คำลังท่ีส่งมาได้แก่ _c_tone (พำการต่อสัญญาณเสียง 
ใทนเข ้าช ่องเวลา),_ex_ts (ต่อช่องเวลาเข้าหากัน), c l r t s i ( เคลียร์ค่าไน Speech 
Control Ram) และ _ te st(  ไข้ตงสภาวะทดสอบ) คำลังเหล่านจะถูกตีความและจะตอบ
สนองใคยการเรียกไข้ฟังก่ชันบริการ C_TONE, CLRJTSI, EXJTS และ TEST

5 .5 .3 . ฟ้งก่ชันบริการท่ีไข้กำเนิดสัญญา0เไทน หน่วยควบคุมย่อยหน่วย 
น่ืจะมี'ฟังก่ชันบริการท่ีไห้บริการไนการกำเนิดเลียงไทน ท่ีไข้ไนการติดต่อแบบต่าง  ๆ
ท้ังหมด 10 เล ียง, เลียงเพลง 1 ชุด (Music on hold) และสัญญาณ DTMF อีก 12 สัญ 
ญาเแต้วย เลียงไทนต่าง  ๆ ท่ีไข้'ระหว่าการติดต่อ (Call Processing) ได้แก่ สัญญาณหมุน 
(Dial tone-DT), สัญญาณสาย'น,ทาง (BUSY), สัญญาณสายบลายทางถูกเรียก (Ring 
back tone-RBT), สัญญาณหมุนแบบหเศษ (Special d ia l ton e), สัญญาณ Reorder 
tone (ROT), สัญญาณเติอน (Warning tone-WT), สัญญาณ Camp on (Camp), สัญญาณ 
เงียบ (Null tone-NT) และสัญญาณตงบริการพิเศษ (Service se t  tone-SST)

5.6 ฟังก่ชันบริการหน่วยเช่ือมไยงไอเบอเรเฅอร์

ไอเ บอ เร เ ตอร์ เป็นส่วนหน่ืง ท่ีมีความจำ เป็นไนระบบตู้ชุมสายไทรศัพท์สัตไนมัติ
ขนาดไหญ่ เน่ืองจากตู้ชุมสายไทรศัพท์สัตไนมัติขนาดไหญ่ จะมีจำนวนคู่สายภายนอกต่อพ่วงกับ
ระบบด้วยจำนวนมาก ดังน'นการเรียกสายเข้ามาจากภายนอกจะมีเข้ามาอย่างต่อเน่ืองตลอด
เวลา ไอเ บอ เร เ คอร์จะ เป็นส่วนท่ีจะรับสายภายนอกเหล่าน่ื หน้าท่ีหลักของหน่วยเช่ือมไยง
ไอเบอเรเตอร์ตีอ รายงานการยกหู,วางหู,การหมุนของไอเบอเรเตอร์,การล่งสัญญาณ
กระด่ิงและการแสดงหมายเลขไทรศัพท์ ฟ้งก่ชันบริการของหน่วย เ ช่ือมไยงไอ เบอ เรเตอร์
จะมีการไห้บริการกับไบรแกรมหลักดังต่อไบน่ื
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5 .6 .1 . ห้งก่ชันบริการท่ีให้บริการท่ัวไบได้แก่ ส่วนท่ีตงค่า เร่ิมด้นของระบบได้แก่
ใบรแกรม INIT_TSPCM ทำหน้าท่ีใบรแกรมไอชี 8255, ใบรแกรมไอชี TSAC,
วงจรมัลติเหล็กชีและดีมัลติเหล็กชี และใบรแกรม INIT_HS ท่ีทำหน้าท่ีตงค่าเร่ิมด้นของสัญญาเ!เ 
แฮนค่ เ ชคท่ีๆข้ติดต่อกับหน่วยควบคุมหลัก

5 .6 .2 . หังก่ชันบริการท่ีให้บริการระหว่างการอินเตอริรับต่ และส่วนท่ีให้บริการ 
ในการตอบสนองคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลักได้แก่

1. ANL_0PC2 ช่ิงเบ็นใบรแกรมท่ีทำหน้าท่ีวิเคราะห้ข้อมูล ท่ีส่งมาจาก 
ใอเบอ เรเตอริคอนใชลช่ิงส่งผ่านมาทางพอริตอนุกรม และแบลงข้อมูล เหล่านให้เบ็นรูบแบบท่ี 
จะส่งไบให้หน่วยควบคุมหลักอีกทีหน่ิง

2. EXECCOM ทำหน้าท่ีตอบสนองต่อคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลักช่ิง 
ไดแก่ คำลัง _set_pcm, _ se t_ tsa c , check_dev และ _opi_dial สัาหรับคำลังสุด 
ท้ายน่ิเบ็นคำลังให้ใอเบอเรเตอริคอนใชลแสดงหมายเลขใทรศัพทํข้ันมา

5.7 หังก่ชันบริการหน่วย เ ชิ่อมใยงอุบกรร่เสีอสารแบบอะชิงใคร'นัส

หน่วยเช่ิอมใยงอุบกรข่เสิอสารแบบอะชิงใครนัส เป็นหน่วยท่ีทำหน้าท่ีติดต่อรับส่งข้อมูล 
ระหว่างเคร่ืองไมใครคอมหิวเตอริ 2 เคร่ือง ทางหอริตท่ีอสารข้อมูลแบบอนุกรม ช่ิงมีการส่ง 
ข้อมูลแบบอะชิงใครนัส หน้าท่ีของหน่วยควบคุมย่อยในหน่วยเช่ิอมใยงหน่วยนจะมัเพียงทำการ
ใบรแกรมการทำงานของ MUX-DEMUX, ใบรแกรม TSAC, ทำการรับข้อมูลทางหอริตสิอ
สาร อนุกรม 8251 และส่งออกไบทางช่องเวลา และรับข้อมูลจากช่องเวลาส่งใบยังพอริต 
สือสารแบบอนุกรมท่ีอยู่บนหน่วยเช่ิอมใยงข้อมูลแบบอะชิงใครนัสเท่าน้ัน หังก่ชันบริการใน
หน่วยนมีการแบ่งตามสักษอเะการทำงานดังต่อไบน

5 .7 .1 . หังก่ชันบริการท่ีให้บริการท่ัว ๆ ไบ ในหน่วยนจะมีแค่ฟ้งก่ชันบริการ ท่ี 
ทำการตงค่าเร่ิมด้นเท่าน้ันได้แก่ ใบรแกรมย่อย INIT TSPCM ช่ิงทำการใบรแกรมค่า
เร่ิมด้นให้แก่ MUX-DEMUX และ TSAC

5 .7 .2 . ฟ้งก่ชันบริการท่ีให้บริการระหว่างการอินเตอริรับต่ และให้บริการตอบ 
สนองคำลังท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก ช่ิงมีอยู่ส่วนเดียวคีอ EXEC_COM เป็นใบรแกรมย่อย 
ท่ีตอบสนองต่อคำเง _set_pcm, -se t_ tsa c  และ check_dev ท่ีส่งมาจากหน่วยควบคุมหลัก
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5.8 ฟังก์ชันบริการของหน่วยควบคุมหลัก

ไนตู้ชุมสายไทรสัพทํอัตไนมัติท่ีฟัตณาข้็นน้ั ไค้ๆช้ไมไครคอมพิวเตอร์ IBM PC ทำ
หน้าท่ีเป็นหน่วยควบคุมหลัก ใปรแกรมการทำงานของหน่วยควบคุมหลักไค้ฟั{«นารนด้วยภาษา C 
ด้งน้ันฟังก์ชันบริการท้ังหมดไนหน่วยควบคุมหลักจึง เ รยนขนด้วยภาษา C

หน่วยควบคุมหลักมีหน้าท่ีไนการประมวลผลการทำงาน ของหน่วย เ ข่ือมใยงอุปกร(K
ข่ือสารท่ีต่อพ่วงกับระบบ ใดยการประมวลผลนอาศัยข้อมูลท่ีถูกรายงานมาจากหน่วยควบคุม
ย่อยต่าง  ๆ และข้อมูลท่ีเก็บไว้ไนหน่วยควบคุมหลักเอง เข่ืองจากจะต้องติดต่อกับหน่วยควบคุม 
ย่อยท่ีอยู่ไนหน่วยเข่ือมใยงอุปกร{«ข่ือสารหลาย  ๆ ขนิค ดังน้ันฟังก์ชันบริการไนหน่วยควบคุม
หลักจึงมีจำนวนมาก ข่ืงสามารถจะแบ่งออกตามลักษ{นะการทำงานไค้ด้งต่อาปนี

5 .8 .1 . ฟังก์ชันบริการไนการตงค่าเร่ิมค้น หลังจากจ่ายไพเลยง ไห้ระบบจะ
ต้องมีการตงค่าเร่ิมค้น ( I n i t ia l iz e )  ไห้กับระบบก่อนท่ีจะมีการทำงานเกิดข้็น ไคยหน่วย
ควบคุมหลักจะต้องทำการตรวจสอบอุปกร{«ท้ังหมดท่ีต่อกับระบบท้ังหมดก่อน และจึงท้ังค่า
เร่ิมค้นไห้กับระบบไค้ ใบรแกรมท่ีเป็นส่วนท่ีบริการท้ังค่าเร่ิมค้นต่าง  ๆ มีสังต่อไปน้ั

1. init_data_Mat ใปรแกรมย่อยน้ัจะทำหน้าท่ีอ่านข้อมูลจากไพลัข่ืงมา
จากใปรแกรมเมนทีแนนข้และแอดมินนิสเตรชัน ข๋ึงเป็นข้อมูลเก่ียวกับหมายเลขไทรสัพทํข้อมูล
ระสับการไห้บริการ (Service c la ss )  และข้อมูลข่ืน ๆ เม่ืออ่านข้อมูลเสร็จจะทำการ
แปลงรูปแบบข้อมูลไห้เป็นแบบท่ีนำมาไข้ไค้ไนระบบต่อไป

2. in it_data2 มีหน้าท่ีท้ังค่าเร่ิมค้อนของข้อมูลไนตารางเก็บข้อมูลข่ือว่า
DEV ข่ืงเป็นตารางท่ีเก็บข้อมูลของอุปกร{พข่ือสารท้ังหมดภายไนระบบ ตารางเก็บข้อมูลของ
อุปกร{«ข่ือสารทุกชใไคจะเหมีฮนกันแต่ลักษ{นะการเก็บข้อมูลจะต่างกัน

3. init_pcmtsac มีหน้าท่ีท้ังค่าเร่ิมค้นของข้อมูลการไข้งานข่องเวลา 
(Time S lo t) และเค้นสัญญา{«ร่วมไห้กับอุปกร{«ข่ือสาร ใคยอุบกร{«ข่ือสารทุก  ๆ อุปกร{«จะ 
ถูกท้ังค่าการไข้งานซ่อง เ วลาและ เ ค้นสัญญา{«ร่วมเม่ือ เริ่มทำงาน ค่าข้อมูลไนการไข้ซ่อง เ วลา 
และ เ ค้นสัญญา{«ร่วมจะคงค่าไว้ตลอดการทำงานของไปรแกรม

4. init_TSI ทำหน้าท่ีหาตำแหน่งสล็อตท่ีอยู่ของหน่วยแลกเปล่ียนซ่อง
เ วลา เม่ือพบแล้วจะทำการรี เ ข็ตการทำงานของหน่วยควบคุมย่อย ท่ีควบคุมการทำงานของ
หน่วยแลกเปล่ียนซ่องเวลา และทำการท้ังค่าเร่ิมค้นไห้หน่วยความจำท่ีควบคุมการจัดซ่องเวลา 
(Speech Control Ram)
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5. init_DTM F ทำหน้าที่หาตำแหน่งของตาราง DEV ที่เก็บข้อมูลของ 
หน่วยถอดรหัสลัญฤท» DTMF และนำค่าตำแหน่งไบเก็บไว้ในตาราง d tm f a d d

6 . in it_ C O I ทำหน้าที่หาตำแหน่งของตาราง DEV ที่เก็บข้อมูลของสาย
ภายนอกที่ต่อพ่วงกับระบบ และนำค่าตำแหน่งไบเก็บไว้ไนตาราง เพี่อความสะดวกไนการค้น
หาข้อมูล

7 . in i t J D P I  ทำหน้าที่หาตำแหน่งของตาราง DEV ที่เบ็นที่เก็บข้อมูลของ 
ไอเ บอ เร เ  ตอริไว้แล้วนำมา เ ก็บไนตาราง เ พี่อสะดวกต่อการค้นหา

8 . i n i t _ n i g h t  ทำหน้าที่หาตำแหน่งของหมายเลขไทรศัพทํทบลายทางที่
จะทำหน้าท ี่แทนไอเบอเรเตอร์ไนเวลากลางค้น (N ig h t C o n n e c tio n  F ix e d )

9 . init_V A R  ทำหน้าที่ตงค่าเริ่มด้นสัญฤท»แฮนคเชด และหน่วยความจำที่ 
เป็นที่เก็บหมายเลขอุบกร»ที่มีการเบลี่ยนสถานะ และตัวแบรอื่น ๆ

5 . 8 .2 .  หังกัชันบริการที่ไห้บริการทั่ว  ๆ ไปได้แก่ ใบรแกรมที่ไห้บริการไนการ
ตั้งค่าเล้นลัฤ!ฤท»ร่วม1 ไบรแกรม TSAC หริอหาตำแหน่งของอุบกร»เป็นด้น ฟ้งก่ชันบริการ
เหล่านํ้บางส่วนจะทำการล่งคำทั่งไบทั่งงาน หน่วยเชื่อมใยงอุบกร» อื่อสารอื่น  ๆ อีกทีหน๋ึง
ไบรแกรมส่วนนํ้จะแบ่งออกย่อย  ๆ ไค้ตังต่อไบน

1. รีเข็ตหน่วยควบคุมย่อย ได้แก่ ไบรแกรม r e s e t _ c a r d  และไบรแกรม 
r e s e t _ a l l c a r d

2 . หาตำแหน่งของหน่วยเชื่อมไยงต่าง  ๆ ได้แก่ s c a n  c a rd  ชื่งจะหาตำ 
แหน่งสล็อตที่เ สียบหน่วยเชื่อมไยงแบบต่าง ๆ

3. ตั้งค่าช่องเวลาและเล้นสัเy{yาอเร่วม ได้แก่ ใบรแกรม SPCM และ
STSAC

4. อ่านค่าการหมุนหมานเลข ได้แก่ GETJHGIT ท่ีทำหน้าท่ีอ่านค่าหมาย 
เลขท่ีหมุนของไทรตัพท่ัภายไนท่ีไค้มาจากการรายงานของหน่วยควบคุมย่อย

5. หาตำแหน่งของอุบกรอ่เสิฮสาร ได้แก่ SEARCH_OPI, SEARCH_SSI,
SERACH DTMF และ SEARCH_CO ใบรแกรมย่อยเหล่าน้็จะหาตำแหน่งของอุบกร»ไอเบอ
เรเตอร ิ, สายภายใน, หน่วยถอดรหัส DTMF และสายภายนอกท่ีอยู่ไนสภาวะท่ีไม่ไค้ถูกใช้งาน

5 .8 .3 . หังก่ชันบริการท่ีให้บริการกับไบรแกรมหลัก ใบรแกรมย่อยเหล่าน้ํจะช่วย 
รับข้อมูล, ตีความการเบล่ียนแบลง และวิเคราะหัการเบล่ียนสถานะหริอ State ของอุบกร» 
ใดยมีรายละเอียดค้อ
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1. s c a n _ s t a tu s  ทำหน้าที่ตรวจสอบความต้องการไนการส่งข้อมูลธอง
หน่วยควบคุมย่อย ถ ้าม ีความต้องการก็จะทำการเร ียก ฟ้งก็ชัน'บริการชิ่อ r x _ d a ta  ไห้ทำการ 
รับข้อมูล เ ข ้ามา และวิเ คราะห้ข้อมูล เหตุการmการ เปลี่ยนแปลงที่เ ทิดบนไคยอาศัยไปรแกรม
a n a ly z e _ s t a t u s  อีกที ใปรแกรมย่อย a n a ly z e  s t a t u s  จะทำหน้าที่ตีความข้อมูลแล้ว
นำไป เ ก็บไนตาราง เ ก็บข้อมูลของอุปกรเ«น้ัน ๆ

2 . a n a ly z e _ s t a tu s  มีหน้าที่วิเคราะห้สถานะ ( s t a t e )  ของอุปกร{«ท่ีมี
การเปลี่ยนแปลง เทื่อเรียกไปรแกรมย่อยมาทำหน้าที่จ ัดการส์งงานฮารีคแวรี หรีอเปลี่ยนแปลง 
ข้อมูลไนตารางข้อมูล DEV ชิ่งจะทำไห้เทิดการเปลี่ยนสถานะเทิดข็้น

5 . 8 .4 .  หังก่ชันบริการที่เกี่ยวกับไทรศัพทีสายภายไน ไปรแกรมไนส่วนนํ้สามารถ 
แบ่งย่อยออกเป็น 2 ส่วน คือ

1. ส่วนที่ไห้บริการสอบถามข้อมูลต่าง  ๆ เกี่ยวกับไทรศัพท์ภายไน เช่น ใปร 
แกรม ASSI_STN เป็นไปรแกรมที่ตรวจสอบหมายเลขไทรศัพท์, ไปรแกรม ASSI_IDLE 
ไซ้สอบถามว่าไทรศัพท์เครื่องนั้อยู่ไนสถานะ I d l e  หรือไม่ เป็นต้น

2. ส่วนที่ไซ้ล้งงานไปยังหน่วยควบคุมย่อยที่ควบคุมไทรศัพท์สายภายไน ส่วน 
นํ้มีเพียง 2 ใปรแกรม คือ SSSI_RING ทำหน้าท่ีเป็ดปิดสัญญา{«กระด่ิง และ SSSI_CLICK 
ทำหน้าที่เปิดสัญญา{«กระดิ่งล้น  ๆ 1 ครั้ง

5 . 8 .5 .  หังก่ชันบริการที่เกี่ยวกับไทรศัพท์สายภายนอก ไปรแกรม หังกัชัน,บริการ 
ไนส่วนนั้แบ่งย่อยไต้ 2 ส่วน คือ

1. ส่วนที่ไห้บริการสอบถามข้อมูลเกี่ยวกับไทรศัพท์สายภายนอก ข้อมูลเหล่า
นั้ไต้แก่ ข้อมูลเกี่ยวกับชนิดของสายภายนอก, ตำแหน่ง, และสภาวะของสายภายนอก ตัว
อย่างไปรแกรมส่วนนิ เช่น ไปรแกรมย่อย ACO_POS มีหน้าที่สอบถามตำแหน่งของไทรศัหที
สายภายไน

2. ส่วนที่ไข้ล้งงานไปยังหน่วยควบคุมย่อยที่ควบคุมไทรศัพทีสายภายนอก ไต้ 
แก่ ใปรแกรม SCO_HOOK ไซ้ล้งงานทำไห้การยกหู-วางหูไทรศัพาสายภายนอก, ไปรแกรม 
SCO_DIAL ไซ้ล้งงานไห้หมุนหมายเลขไทรศัหทํแบบหัลส่, และใปรแกรม SCO_FLASH ทำหน้า 
ที่แฬลชสายภายนอก

5 . 8 .6 .  ฟ้งก่ชันบริการที่เกี่ยวกับหน่วยถอดรหัสสัญญาพ DTMF ฟ้งก่ชันบริการไน
ส่วนท่ีส์'งงานหน่วยถอดรหัสสัญญาเ« DTMF จะมีเพียงส่วนที่ทำหน้าที่ไปรแกรมช่องเวลา-เล้นสัญ 
ญาเ«ร่วม และจะมีเพียงไบรแกรม ADTMF_DIGIT ชิ่งทำหน้าที่สอบถามหมายเลขที่สอบถาม
หมายเลขที่หน่วยถอดรหัสสามารถถอดรหัสไต้เท่านั้น
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5 .8 .7 .  ฟ้งก่ชันบริการที่เกี่ยวกับหน่วยแลกเปลี่ยนช่องเวลา ไปรแกรมที่ติดต่อกับ 
หน่วยแลกเปลี่ยนช่องเวลา จะมีหน้าที่เกี่ยวกับการติดต่อสัญญาa ต่าง  ๆ และการจัดช่องสัญญาณ 
แบ่งออกเป็น 2 ส่วน คีอ

1. ส่วนที่ไซ้ส่งสัญญาณเสียงไทนต่าง  ๆ ท่ีไซ้,ไนการติดต่อ มี 3 ไปรแกรม 
คีอ ไปรแกรม ENTONE ทำหน้าที่เป็ดป็ดไทนไห้ออกไนช่องเวลาที่กำหนด, ไปรแกรม ENMUS 
ทำVณาท ี่ส ่งเส ียงเหลง (M usic on hold) ลงช่องเวลาที่กำหนด และ SEND DTMF ทำหน้า 
ท่ีส่งสัญญาa  DTMF ออกช่องเวลาที่กำหนดเที่อส่งไปยังไทรตัหทํสายภายนอก

2. ส่วนที่ทำหน้าท่ีจัดช่องสัญญาa  ไปรแกรมส่วนนํ้ได้แก่ CONNECTTS และ 
CONNECT_TSDEV ที่ทำหน้าที่จัดไห้เกิคการสสับช่องสัญญาa เพื่อ'ไห้เกิดการติดต่อขน

5 .8 .8 .  ฟ ้งก ่ช ันบริการที่เก ี่ยวกับหน่วยเช ื่อมไยงไอเบอเรเตอริ ไปรแกรมไน
ส่วนน็้มีหน้าที่ไห้บริการการส่งตัวเลขไปแสดงผลบนไอเปอเรเตอริคอนไชล ( SOPI_DIAL)
และไปรแกรม IS OPI ไซ้สอบถามว่าอุปกรพนเป็นไอเปอเรเตอริหรือไม่

ไปรแกรมส่วนฟ้งก่ชันบริการเแป็นส่วนที่จะติดต่อกับไปออสเอง ไลยจะถูกเร ียกไซ ้
งานไดยใปรแกรมหลักอีกคเงหนิ่ง ไปรแกรมไนชั้นนิ่มีจำนวนมากและมีลักษณะ เ ป็นไปรแกรม
ย่อย  ๆ เน   ๆ ท ี่ไห้บริการเพ ียงอย่างไคอย่างหนิ่งเท ่านน ชิ่งจะทำไห้สะดวกต่อการไซ้งาน
และทำไห้ขอหต่แวริมีลักษณะที่เปลี่ยนแปลงฮาริคแวริได้ง่าย ไคยไม่ต้องเปลี่ยนแปลงซอทต่แวริ 
มากนัก
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