
บทท่ี 2

ระบบเตรียมข้อมล (Data Entry System)

ระบบเตรียมข้อมูล คีอ ซบวนการท่ีใข้ในการจัคเตรียมข้อมูลดิบให้อยู่ในรูปแบบท่ีเครื่อง 
คอมผิวเตอรื่สามารถเข้าใจและนำไปประมวลผลไต้ต่อไป ฑ็งน้ีการจัตเตรียม'ข้อมูลจำเล็นต้อง
อาต้ยเครื่องเตรียมข้อมูล เพ่ือบันทีกข้อมูลลงบนสิอกลางบางประเภท

2 .1  เครื่องเตรียมข้อมูล (Data Entry D evices)

โคยส่วนใหญ่สิอกลางที่ใข้บันทีกข้อมูลส่าหรับเครื่องคอมผิวเตอรื่ ม ักเล็นบัตรเจาะรู
เทปแม่ เหล็ก และจานแม่เหล็ก ดังนั้นเครื่องเตรียมข้อมูลจีงถูกออกแบบและ,พพนาตามประเภท
ของส่อแต่ละชนิด ดังนี ้ คีอ

2 .1 .1  เครื่องเจาะบ ัตร (K e y -to -C a rd  D ev ices)
เครื่อง Iจาะบัตรถิอ เล ็นเครื่อง เตรียมข้อมูลในยุคแรกของระบบเตรียมข้อมูล 

ที่ใข้ในการแปลงข้อมูลนื่งมนุษยจคบันทีกบนเอกสารให้เล็นรหัสที่เครื่องคอมผิวเตอรื่สามารถเข้าใจ 
ใต้ โคยรหัสเหล่านี้จะถูกบันทีกลงบนบัตรเจาะรู เครื่องเจาะบัตรมี 2 แบบ คีอ ประเภทที่
สามารถบันทีกไต้ 80 ตัวอักษรต่อบัตร และบันทีกไต้ 96 ตัวอักษรต่อบัตร ในบัจจุบ ันเครื่องเจาะ 
บัตรจัคเล็นเครื่องเตรียมข้อมูลที่ไม่มีผู้นิยมใข้ ฑ็งนี้เพราะการตรวจสอบและแก้ไขข้อมูลที่ถูกเจาะ 
ลงบัตร เล ็นเรื่องที่ย ุ่งยากมาก และส่อประเภทบัตร Iจาะร ู เ ล็นส่อที่ใข้แล้วไม่สามารถนำกลับมาใช้ 
ไต้อีก

2 .1 .2  เครื่องบันทีกข้อมูลบนเทปแม่เหล็ก (K ey -to -T ap e  D ev ices)
เนื่องจากข้อจำกัดต่าง  ๆ ของส่อกลางในการบันทีกข้อมูลประเภทบัตรเจาะรู 

จึงเกิดการพัพน'าสิอประเภท'ใหม่ คีอ เทปแม่เหล็ก รื่งส่งผลให้มีการพัพนาเครื่อง เตรียมข้อมูล เพื่อ 
ใช้กับส่อประเภทนี้เกิดขิ้น เครื่องเตรียมข้อมูลชนิดนี้เล็นเครื่องบันทีกข้อมูลลงบนแถบแม่ เหล็กไต้
โดยตรง นื่งนับว่ามีประโยชนื่อย่างมากในกรรที่หน่ายงานนั้นมีเทปแม่เหล็กเล็นหน่ายเล็บข้อมูล

เครื่องบันทีกข้อมูลบนเฑปแม่เหล็กสามารกใข้ไต้กับเทปแม่เหล็กมาตรฐานทั่ว 
ไป หรีอเทปแม่เหล็กแบบคาสเสตต ( C a s s e t t e  Tape)
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2 .1 .3  เครื่องบันทีกข้อมูลบนจานแม่เหล็ก (K e y -to -D isk  D ev ices)
เครื่องเตรียมข้อมูลชนิดนี้ มีหน้าฑื่ไม่แตกต่างจากเครื่องที่ได้กล่าวมาข้างต้น 

นอกจากว่าเล็นเครื่องที่ต้องใช้ล็อกลางในการบันทีกข้อมูลประเภทจานแม่เหล็ก และเล็นเครื่องที่ 
ต้องประกอบด้วยหน่วยประมวลผลกลางขนาดเล็ก เพี่อให้ผู้ใช้ลามารถตรวจลอบและแก้ไขข้อมูล
ได้ทันที ข้งถีอว่าเล็นวิวัดณาการที่ก้าวหน้ามากกว่า เครื่อง เตรียมข้อมูลทั้ง 2 ประ เภทข้างต้น

2 .1 .4  เครื่องเตรียมข้อมูลแบบมัลติสเตข้น ( M u l t i s t a t i o n  D ata E n try
Dev i c e )

นอกเหนิอจาก เครื่องเตรียมข้อมูลทั้งลามประ เภทข้างต้น ที่มีความแตกต่างใน 
แง,ความละควก รวดเร ็ว และสิอกลางท่ีใช้บันทีกข้อมูลแล้ว ในบัจจุบันเครื่องเตรียมข้อมูลได้รับ
การพัดเนามากชิ้นโดยอยู่ในรูปแบบของมัลติสืเตข้น กล่าวคีอ เล็นเครื่องเตรียมข้อมูลที่ประกอบด้าย 
เครื่องเตรียมข้อมูลหลาย  ๆ เครื่อง โดยผู้ใช้ลามารถบัอนข้อมูลได้นรัอมกัน แต่ทั้งนี้เครื่องจะ 
ต้องมีหน่ายประมวลผลกลาง และสิอบันทีกข้อมูล เข่น หน่วยขับเทปแม่เหล็ก และต้จานแม่เหล็ก

A murustatioo data entry system
Data entry Slaton Data entry station

□

Data entry station

/  t \Data entry Data entry Data entrystation station station

แลคงองคประกอบของเคร่ืองเตรียมข้อมูลแบบมัลติลเต'ข้นรปที 2.1
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เนี่องจากราคาของเครื่องมินิคอมหิวเตอรื่ นละไมใครคอมหิว เตอรื่ในปัจจุบัน 
มิแนวโน้มที่ลดลงเรื่อย  ๆ จิง เท่ีน'โอกาส'ให้ เครื่องเตรียมข้อมูลถูกนัพนาชิ้น1ใน'ระบบคอมหิว Iฅอรื่
ไค้อย่างสมบูร{นแบบ ดังตัวอย่าง เช่น การนำ เครื่องมินิคอมหิว เตอร็มา เท่ีนส่วนประกอบของระบบ 
เตรียมข้อมูล ขีงย่อมเพี่มขีดความสามารกของระบบเตรียมข้อมูลให้สูงขี้นกส่าวคีอ นอกจากการ 
บัอนข้อมูลแล้วผู้ใช้ยังลามารถนำข้อมูลที่ผิคมาแก้ไข พรีอการกำหนดให้เครื่องประมวลผลข้อมูล
ขนค้นก่อนที่จะนำไปประมวลผลจริง ๆ

2 .2  คุ[นลักษ{นะของระบบเตรียมข้อมูล

ระบบเตรียมข้อมูลโดยท่ัวไปมิคุ[นลักษ{นะท่ีส่าคัก) 2 ประการ คีอ

2 .2 .1  ความเร ็ว (Speed)
คุ(นลักษ{นะนี้ของระบบเตรียมข้อมูลมักจะพิจาร[นาในแง่ท่ีผู้ใช้สามารถบัอนข้อมูล 

ไค้สะดวกและรวดเร็ว เน ียงใด ทั่งนี้ย่อมขี้นอย่กับการออกแบบ ชนิด และคุ[นสมบัติของเครื่อง 
เตรียมข้อมูล

2 .2 .2  การบัองกันความผิดพลาดของข้อมูล
มักจะพิจาร[นาในแง่ความถูกค้อง (a c c u ra c y )  ของข้อมูลท่ีถูกบันฑิกว่ามิ

มากน้อยเนียงใด หลักการที่ใช้ในการควบคุมเพี่อบัองกันความผิดพลาดที่จะ เกิดข้ีนกับข้อมูลมิ 2
ประการ คีอ

ก) การตรวจทานข้อมล ( V e r i f i c a t i o n  P ro c e d u re s )
ข) การตรวจสอบข้อมล ( V a l id a t io n  P ro c e d u re s )
ขีงหลักการทั่งสองประการนี้ จะขอกล่าวอย่างละเอียดในหัวข้อต่อไป

2 .3  การตรวจทานข้อมูล

การตรวจทานเที่นวิธีการหนี่งที่ใช้คาบคุมความผิดพลาดของข้อมูลนำเช้า ก่อนที่จะนำไป 
ประมวลผลต่อไป วิธีการที่นิยมใช้ในปัจจุบันมิอย่ 2 วิธี คิอ

2 .3 .1  การตรวจทานโดยการบัอนข้อมลช้า (Key V e r i f i c a t i o n )
การตรวจทานวิธีนี้เพี่นการบัอนข้อมูลช้าอีกครงค้วยเครื่องมิอบางชนิด เพี่อ
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ตรวจทาน'ว่าข้อมูลที่ป๋อนฑงสองคร็งมีความแตกต่างกันพรีอไม่ ต ัวอย่างการตรวจทานวิธีการนี้ คิอ 
การIตรียมข้อมูลตัวย เครื่องเจาะบ ัตร กล่าาค็อ ภายหลังจากข้อมูลถกเตรียมลงบนบัตร เจาะร ู
แล้ว ผู้ใข้นำข้อมูลบัอนใหม่ด้วยเครื่องตรวจทานข้อมูล (K e y -V e rify in g  M achine) ร ื่ง เคร ื่อง 
ตังกล่าวจะทำหนำที่ตรวจว่า ข้อมูลที่บัอนใหม่นี้ตรงช่องกับบัตรเจาะรูที่ถูกเจาะไปแล้วหรอไม่ การ 
ตรวจทานแบบบัอนข้อมูลช่านี้เก็นการลงทุนที่สูง เนราะผู้ไข้จะต้องเตรียมข้อมูลช่าถึง 2 ครื่งต่อ 
ข้อมูลชุดเคียวกัน และ เก็นวิธีการที่ไม่สามารถบองกันความผิคนลาดของข้อมูลที่ผิดความหมาย แต่ 
ก็ยังนับเ มื่นวิธีการที่มีผู้นิยมไข้ เพราะอย่างนํอยก็ช่วยลดความผิคนลาดจากการบัอนข้อมูลผิดไต้

2 .3 .2  การตรวจทานใดยใข้ตาตรวจ (S ig h t  V e r i f i c a t i o n )
การตรวจทานแบบนี้เมื่นวิธีการที่ง่ายที่สุดวิธีหน๋ึง โดยผู้ไข้'จะต้องเมื่นผู้ตรวจ 

ทานด้วยตนเอง ตัวอย่าง Iช่น ตรวจจากบัตร เจาะรูในกรรที่ เตรียมข้อมูลด้วยเครื่อง เจาะบัตร
โดยผู้ตรวจเปรียบเทียบกับข้อมูลบนเอกสารว่าตรงกับข้อมูลที่ปรากฎบนบัตรเจาะรูหรีอไม่ แต่การ 
ตรวจทานวิธีนี้มีโอกาสผิดนลาดสูงมาก ถ้าข้อมูลที่เตรียมเมื่นตัว เลขจำนวนมาก หรีอ เมื่นตัวอักษร 
จำนวนมาก

ในบัจจุบันการตรวจทานวิธีน้ีถูกนำไปน ัพนาอ ย ู่ในรูปแบบท่ีแสดงบนจอภาน และ 
ผู้บ้อนข้อมูลสามารถตรวจทานข้อมูลนั้น ท ไต้สะดวกขิ้น เมื่อเทียบกับการตรวจข้อมูลบนบัตรเจาะรู 
อย่างไรก็ตามความถูกต้องเที่ยงตรงของการตรวจทานแบบนี้ย่อมฃี้นอยู่กับการออกแบบให้ตรวจทาน 
เฉนาะข้อมูลที่จำเมื่นและตัาผู้ตรวจทานเอง

2 .4  การตรวจสอบข้อมูล

การตรวจสอบข้อมูลเมื่นขนตอนที่จำเมื่นในการบัองกันความผิคนลาด ที่อาจจะเกิดขี้นกับ 
ข้อมูลนำ เข ้า โดยทั่วไปมักไข้ควบค่กับการตรวจทานข้อมล เนอความถกต้องของข้อมล การตรวจ 
สอบข้อมูลสามารถแบ่งไต้เมื่น 3 กลุ่ม คีอ

2 .4 .1  การตรวจสอบจำนวนข้อมูล (C heck ing  th e  t r a n s a c t i o n s )
เมื่นวิธีการตรวจสอบความครบถ้วนของจำนวนข้อมูลนำเข้า และการจ ัดเร ียง 

ลำดับของข้อมูลแต่ละระ เบียนข้อมูล
ก) ตรวจสอบค่าผลรามของข้อมล (B a tch  T o ta ls )  วิธีตรวจสอบแบบนี้

คีอ คำนวทเหาค่าผลรวมของเขตข้อมูลบางเขตข้อมูลที่มีค่าเก็นตัวเลขในแต่ละระเบียนข้อมูล แล้ว 
นำผลรวมที่ไต้นีมาเปรียบเทียบกับผลรวมที่ไต้จาก เครื่องเตรียมข้อมล (ในกรรท ี่เคร ื่องเตร ียม
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ข้อมูลน้ันมีคุ{นสมบัติ'ในการตรวจสอบแบบ,น) ภายหลังการบ้อนข้อมูลเรียบร้อยแล้ว ล ้าการเปรียบ
เทียบไค้ผลที่เท่ากันแสดงว่าข้อมูลที่บ้อนมีจำนวนครบล้วนสมบูร» แต่ล้าหากไค้ผลที่ไม่เท่ากันย่อม
หมายความว่ามีความผิคนลาคเกิดชิ้นระหว่างการ{เอนข้อมูล ชิ้งอาจเนื่องมาจากการหาผลรวมที่
ผ ิดของผู้ใข ้เอง หรีอข้อมูลท่ี{เอนไม่ครบล้วน หรีอค่าของข้อมูลท่ี{เอนผิด อย่างไรก็ตามการตรวจ
สอบวิธีนี้ไม่สามารถบ้องกันความผิคนลาดของข้อมูลอึ่นที่ไม่ใช่ข้อมูลที่ใช้หาผลรวม

ข) ตรวจสอบลำดับของข้อมูล (S equence  T e s t)  มักใข้กับข้อมูลที่มีเขต
ข้อมูลที่มีลักษ{นะที่เรียงลำดับต่อเนื่องกัน การตรวจสอบแบบนี้ท่าให้ทราบไค้ว่าข้อมูลท่ี{เอนน้ันมีชุค
ใดบ้างท่ีผู้{เอนข้อมูลลึม{เอน ตัวอย่างเช ่น การบ้อนข้อมูลการเข้าและออกของ เชิ้ค ชิ้ง เชิ้คฑุก1ใบ
จะต้องมีหมายเลขเชิ้คกำกับอยู่และจะต้องเรียงลำดับ หากนบว่าหมายเลขเชิ้คที่บ้อนไปนั้นขาด
พายเก็นช่วง เช่น จากหมายเลข 1140 แล้วเก็น 1143 ผ้ใข้ก็สามารถวินิจฉัยไค้ว่าข้อมูลของ
เชิ้ค 2 ใบไค้หายไปในชิ้นตอนเตรียมข้อมูล

2 .4 .2  การตรวจสอบเนื้อ,พาของข้อมล (C heck ing  th e  t r a n s a c t i o n  d a ta )
กิงแมัว่าจำนวนข้อมูลที่บ้อนเข้าเครื่องคอมนิาเตอรเพี่อประมวลผลต่อไปนั้นจะ 

มีความครบล้วน แต่ก็ไม่สามารถประกันไค้ว่าเนื้อหาต่าง  ๆ ของข้อมูลนั้นมีความถูกต้องจริงหรีอไม่ 
ดังนั้นจีงมีความจำเก็นที่จะต้องตรวจสอบเนื้อหาของข้อมูลประกอบไปค้วย เพี่อให้ไค้ข้อมูลที่มีความ 
ถูกต้องสมบูร[น

ก) ตรวจสอบข้อมูลที่จำเก็นจะต้องปรากฎ (E x is te n c e  T e s t)
การตรวจสอบวิธีนี้มักใช้กับข้อมูลบางเขตข้อมูลที่จำเก็นจะต้องมีในแต่ละระเบียนข้อมูล โดยเก ็น
การบ้องกันการลีมบ้อนของผู้บ้อนข้อมูล ต ัวอย่างเช ่น การบ้อนข้อมูลของระบบงานคงคลัง หาก
ตรวจสอบนบว่าใบลังของใคที่ไม่ระบุกิงชนิดของสินค้า จะต้องยกเลิกใบลังของใบนั้นเสิย เนราะ 
กิอว่าชนิดของสินค้า เก็นข้อมูลท่ีจำ เก็นจะต้องมีในใบลังของแต่ละใบ เก็นต้น

แต่อย่างไรก็ตามการตรวจสอบแบบนี้อาจจะต้องมีความยึดหยุ่นในกรรที่ 
ข้อมูลบางประเภทเก็นข้อมูลที่อาจจะมีหรีอไม่มีก็ไค้ในแต่ละระเบียนข้อมูล

ข) ตรวจสอบช่วงของข้อมูล (Range T e s t)  คิอ การตรวจสอบว่าข้อมูล 
นั้นอยู่ภายในช่วงที่กำหนดไว้หรีอไม่ โดยเปรียบเทียบกับค่าสูงสุดและตํ่าสุดของข้อมูล การตรวจ 
สอบแบบ'น้ีมัก'นิยม'ใช้กับข้อมูลท่ี เก็นตัว เลข ตัวอย่าง เช่น การตรวจสอบจำนวนหน่วยกิตตํ่าสุคและ 
สูงสุคที่เก็นไปไค้ในแต่ละภาคการดักษาของระบบลงทะเบียนนักดักษาในมหาวิทยาลัย

ค) ตรวจสอบประเภทของข้อมูล (Type T e s t)  ข้อมูลแต่ละเขตข้อมูลย่อมมี 
ประเภทที่แตกต่างกัน การตรวจสอบแบบนี้จํงเก็นการตรวจว่าข้อมูลในเขตข้อมูลนั้น  ๆ มีความ
ถูกต้องตามประ เภทที่กำหนดไว้หรีอไม่ ต ัวอย่างเช ่น บ้องกันความผิดนลาดที่เกิดจากการบ้อนข้อมูล
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ที่เป็นตัวอักษรในเขตข้อมูลที่จะตัองเป็นตัวเลข เป็นตัน
2 .4 .3  การเปลี่ยนแปลงข้อมล (C hang ing  th e  t r a n s a c t i o n s  d a ta )

นอกเหนิอจากการตรวจสอบข้อมูลนำเข้าท็ง 2 วิร ีการดังกล่าวข้างตัน ยังมึ 
อีการีการหนิ่งที่นิยมใข้กันติอ การเปลี่ยนแปลงข้อมูลเนิ่อแก้ไขข้อผิคพลาดซองข้อมูล นิ่งลามารก
แบ่งเป็น

ก) การแก้ไขข้อมูลโคยอัตโนมัติ (A u to m atic  C o r r e c t io n )  เป็นการ 
แก้ไขในกรรท่ีนบว่าข้อมูลมีความผิคนลาดในฃ{นะท่ีป้อน นิ่งระบบเตรียมข้อมูลโดยส่วนใหญ่มักจะมี
คุ(นสมบัติประการน้ี การแก้ไขเนิ่อลดข้อผิดนลาดของข้อมูลวิรีนี้นับว่าเป็นประโยชนิ่อย่างมากใน
การลดขั้นตอนในการประมาลนลของเครื่องคอมนิวเตอร์

ตัวอย่างของการเปลี่ยนแปลงข้อมูลวิรีนี้ เช่น ข้อมูลในเขตข้อมูลหนิ่งถูก 
กำหนคให้เป็นตัวเลขที่มีความยาว 6 หลัก หากผู้ป๋อนข้อมูลป๋อนไม่ครบข้ัง 6 หลักก็ควรจะเนิ่ม 
เลขคูนยนำหน้าให้ครบ 6 หลักโดยอัตโนมัติ เป็นตัน

ข) การใข้ติจิตตรวจสอบ (Check d i g i t )  วิรีการนี้มักใช้กับข้อมูลที่เป็น 
รหัสตัวเลข เช่น รหัสประจำตัวนักติกษา รหัสสินค้า เป็นตัน โดยตัวเลขที่เป็นคิจิตตรวจสอบไตั
มาจากสูตรการคำนา[นและเนิ่มเข้าไปเป็นส่วนหนิ่งของรหัส เมื่อข้อมูลชุคนี้ถูกป๋อนเข้าเครื่อง
เตรียมข้อมูล จะถูกตรวจสอบตัวยสูตรการคำนว[นแบบเคียวกันเนิ่อหาว่ารหัสที่ป้อนนี้นถูกตัองหรีอไม่

การใข้คิจิตตราจลอบ สามารถป๋องกันความผิคนลาดของ เนี้อหาของข้อ
มูล ในประเด็นต่อไปนี้ ติอ

1) ความผิคนลาดจากการอ่านผิด ( T r a n s c r ip t io n  E r r o r s )  คีอ 
ความผิคนลาดจากการอ่านผิดของผู้ป้อนข้อมูล เช่น อ่านหมายเลข 1 เป็น 7

2) ความผิคนลาดจากการสลับตำแหน่ง ( T r a n s p o s i t io n  E r r o r s )  
ติอ ความผิคนลาดจากการป้อนข้อมูลสลับตำแหน่งกัน เช่น จากรหัสข้อมูล 24598 เป็น 24589

3) ความผิดนลาดจากการสลับตำแหน่งทีละคู่ (D ouble 
T r a n s p o s i t io n  E r r o r s )  เป็นความผิคนลาคที่มีลักษ{นะเช่นเคียวกับความผิดนลาดแบบที่ 2 
ข้างตัน เนียงแต่สลับทีละ 2 ตำแหน่ง เช่น 2 4598 เป็น 29845

4) ความผิดนลาดแบบสุ่ม (Random E r r o r s )  เป็นความผิคนลาด 
แบบผสมจากความผิคนลาคฑง 3 แบบข้างตัน



สูตรการคำนานหาคิจิตตรวจสอบ

สูตรทีนิยมไข้มากท่ีสุค คีอ m o d u lu s -11 ข้งมี 3 แบบดังน้ี 

1. การเพมแบบอนก?มเลชคทั๊เต (A r i th m e t ic  P ro g re s s io n )

= 50
= 5

5
123455

รหัสข้อมูล 
ค(นด้วย

1 2 3 4 5
6 5 4 3 2

รวมผลสูทเทได้1ในแต่ละหลัก 
นำผลสัพธลบออกจากค่าสูงสุด 
ถัดไปท่ีคูทเด้วย 11 
ค่าคิจิฅตรวจสอบ คีอ 
รหัสข้อมลใหม่คีอ

6+ 1 0 + 1 2 + 1 2 + 1 0

55-50

2 . กา?(นิ่มแบบอนุกรมเรขาคณิต (G eom etic  P ro g re s s io n )

รหัสข้อมูล 
สูทเด้าย

รวมผลสูถเท่ีได้ในแต่ลเ:หลัก 
นำผลสัพธลบออกจากค่าสูงสุด 
ถัดไปท่ีสูทเด้วย 11 
ค่าด้จิตตรวจสอบ ด๊อ 
รหัสข้อมูลใหม่คิอ

1 2 3 4 5
32 16 8 4 2

32+32+24+16+10 = 114
121-114 = 7

7
123457
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3 . กา?ใช้ค ่าไน7ม พันบอ7 เที่นฅัวคูน (P rim e number w e ig h tin g )

7หัสช้อมูล 
คูนด้วย

7วมผลคูนท่ีได้ในแต่ละหลัก 
นำผลลันรลบออกจากค่าสูงสุด 
กัดไปท่ีคูนด้วย 11 
ค่าคิจิตต?วจลอบ คีอ 
7พัสืข้อมูลใหม่คึอ

1 2 3 4 5
11 7 5 3 1

11+14+15+12+ 5 = 57
66-57  = 9

9
123459

จากสถิติที่?วบ?วมป?ากฏว่า กา?ใช้สูต? m o d u lu s-11 แบบใช้ค่าไน?ม พ ันบอ?
Iท่ีนตัวคูน เที่นวิธีที่ปัองกันความผิคนลาดแบบอ่านผิด ห?อความผิคนลาดจากกา?สลับตำแหน่งได้ 
มากที่ลุค ตา?างต่อไปนี้แสดงกังป?ะสิทธีภานของกา?ใช้สูต?แบบต่าง ๆในกา?หาค่าคิจิตต?าจสอบ 
โดย๗ ? ยบเทียบเที่น?อยละของกา?นบข้อผิดนลาด
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ตารางที่ 2 .1  ตาราง1ปรียบเทียบประสิทธิภาพของสูตรต่าง ท ท่ีใช้พาค่าคิจิตตรวจสอบ

ฟอ•นรพการนบข้อร คนลาคแบบค่าง ๆ

ความยาวสงสุด
•แอง!นัสข้อมร กา!สกับ กา!สกับ

ร่วง•แอง อ๋ัไม่มิคัาผุ! กา!สลบ ดำนแน่ง ดำนแน่ง
Modulus คัวผุ! ช้ำกัน คัวผุ! กา'!อ่านรด คำ นแน่ ง บิล t  ค่ นบบอ๋ัน ๆ นบบ(เม

1-2 -1 -2 -1 100.0 98.8 - 48.9 90.0
1-3-1-3-1 100.0 88.9 - 44.5 90.0

10 1-9 8 7 -6 -4 -3 -2 87.0 100.0 88-9 88-9 90.0
9 -S -7 -4 -3 -2 94.4 100.0 88.9 74.1 90.0
1 -3 -7 -1 -3 -7 100.0 88.9 88-9 74.4 90.0

11 1-10 9 1 0 -9 -8 .. .2 100.0 100.0 100.0 100.0 90.9
1-2-4-8-16 100.0 100.0 100.0 100.0 90.9

13 1-12 11 คัวเลาเใด ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 92.3
17 1-16 15 คัว1ล1ใค ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 94.1
19 1-18 17 คัวเส•แใค ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 94.7
23 1-22 21 คัว เลา!ใด ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 95.6
27 1-26 25 คัวเลา!ใด ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 96.3
31 1-30 29 คัวเลา!ใด ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 96.8
37 1-36 35 คัวเลา!ใด ๆ 100.0 100.0 100.0 100.0 97.3

ฑ่ัมา : Burch G.. J .  J r . ,  s t r a t e r  R. F. J r . , Inform ation System Theory And P ra c t ic e ,
Wiley & Sons, In s . , 1974, PP.166.
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โดยส่วนไหณ่^ข้มักนิยมกำหนดให้ตำแหน่งลดท้ายของรห้ลข้อมูลเป็นตำแหน่งของค่าคิจิต 
ตรวจลอบ แค่ไม่ใช่สิงท่ีจำเป็นนัก เนียงแค่ต้องเป็นตำแหน่งท่ีแน่นอนเท่าน้ันก็พอ

2 .5  บทสุรุปุ

ระบบเตรียมข้อมูลท่ีมีอย่ในปัจจุบัน มักมีคุ{นลมปัติทง 2 ประการข้างต้นประกอบกัน คีอ 
คุ{นลักษ{นะในการตรวจทาน และคุ(นลักษ{นะในการตรวจสอบข้อมูล ฑงน้ีเพ่ือให้ข้อมูลมีความถูกต้อง 
มากท่ีสุคก่อนจะนำไปประมวลผลต่อไป และยังเป็นการลดเวลาในการประมวลผลของเครื่อง
คอมนีาเตอรอีกด้วย

015308
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