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 u ความเร็วในแนวแกน x 



 น 

 ui ตัวแปรในสมการโมเมนตัมสําหรับแกน x  

 v ความเร็วในแนวแกน y 

 vi ตัวแปรในสมการโมเมนตัมสําหรับแกน y 

 W ฟงกชันถวงน้ําหนัก 

 x ระยะในแนวราบ 

 y ระยะในแนวดิ่ง 

 α  สัมประสิทธิ์การขยายตัวเน่ืองจากอุณหภูมิ 

 β   สัมประสิทธิ์การขยายตัวทางความรอน (coefficient of thermal expansion) 

 Γ ขอบของการไหล 

 Γφ สัมประสิทธิ์การแพร 

 γ  ความเครียดเฉือน 

 Ω โดเมนของการไหล 

 ε  ความเครียด 

 φ ตัวแปรใด ๆ  

 φ′  ตัวแปรตามแมนตรง 

 λ  ตัวแปรในการปรับขนาดเอลิเมนต 

 μ  ความหนืด 

 υ   อัตราสวนปวสซง (Poisson’s ratio) 

 θ   มุมการไหล 

 ρ   ความหนาแนน 

 σ  ความเคนในแนวตั้งฉาก 

 τ   ความเคนเฉือน 

 
 

∧ 

∧ 



บทที่ 1 
บทนํา 

 

1.1 ความเปนมาและความสําคญัของปญหา 

การศึกษาปญหาทางพลศาสตรของของไหล (fluid dynamics) เปนงานวิจัยที่
ยังคงไดรับความสนใจอยางตอเนื่องจากอดีตจนถึงปจจุบัน ทั้งดานการคํานวณ (computation) 
และดานการทดลอง (experiment) ซึ่งมีการวิจัยทั้งในหัวขอของการไหลแบบอัดตัวได 
(compressible flow) และการไหลแบบอัดตัวไมได (incompressible flow) รวมถึงการไหล
แบบราบเรียบ (lamina flow) และการไหลแบบปนปวน (turbulent flow) งานวิจัยในหัวขอ
ตาง ๆ เหลานี้กอใหเกิดประโยชนอยางมากในการพัฒนางานทางดานวิศวกรรม 

 
สําหรับงานวิจัยดานการคํานวณทางพลศาสตรของของไหลในหัวขอการไหล

แบบราบเรียบชนิดอัดตัวไมไดนั้น ปญหาหนึ่งที่เปนหัวขอในการวิจัยมาอยางตอเน่ืองคือการ
แกปญหาพจนการพา (convection term) โดยงานวิจัยในชวงตน ๆ เร่ิมจากการพัฒนาใน
ระเบียบวิธีผลตางสืบเน่ือง (finite difference) [1-2] ซึ่งพบวาการใชการประมาณผลตางแบบ
ตรงกลาง (central difference) กับพจนการพากอใหเกิดปญหาการสั่นของคําตอบ [3] จาก
ปญหาดังกลาวมีนักวิจัยหลายทานไดพัฒนาวิธีที่เรียกวาวิธีอัปวินด (upwind method) ขึ้น [4-
5] ซึ่งสามารถแกปญหาการสั่นของคําตอบได แตระเบียบวิธีผลตางสืบเน่ืองไมเปนที่นิยมนัก 
หน่ึงในสาเหตุก็คือการประยุกตใชงานกับขอบเขตที่เปนสวนโคงนั้นมีความยากลําบาก ตอมา
ความนิยมในระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต (finite element) มีเพ่ิมมากขึ้นโดยเฉพาะในการ
วิเคราะหปญหาของแข็ง (structural analysis) อีกทั้งยังเหมาะกับการวิเคราะหปญหาที่
ขอบเขตเปนสวนโคงเปนอยางดี นักวิจัยจึงเริ่มพัฒนาวิธีไฟไนตเอลิเมนตสําหรับวิเคราะหปญหา
การไหล แตเน่ืองจากการใชวิธีกาเลอรคิน (Galerkin method) ที่ใชโดยทั่วไปในวิธีไฟไนตเอลิ
เมนตนั้น ใหผลเชนเดียวกันกับการใชการประมาณผลตางแบบตรงกลางของวิธีผลตางสืบเนื่อง 
นั่นคือทําใหเกิดปญหาการสั่นของคําตอบ วิธีหนึ่งที่นิยมใชในการแกปญหาดังกลาวในวิธีไฟไนต
เอลิเมนตคือวิธีสตรีมไลนอัปวินด (streamline upwind) ซึ่งไดถูกพัฒนาตอมาจากวิธีที่ใชในวิธี
ผลตางสืบเนื่อง  

 
วิธีสตรีมไลนอัปวินดที่นิยมใชเพ่ือแกปญหาพจนการพาในวิธีไฟไนตเอลิเมนต

นั้นแบงไดเปนสองวิธีการหลัก ๆ วิธีแรกคือวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรง (direct 

streamline upwind method) [6] วิธีการนี้จะทําการหาทิศทางของกระแสการไหล (streamline 

direction) และทําการคํานวณพจนการพาโดยตรงในทิศทางนั้น สําหรับวิธีที่สองคือวิธีสตรีม
ไลนอัปวินด เพทรอฟ-กาเลอรคิน (streamline upwind Petrov – Galerkin method, SUPG) 
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[7] วิธีการนี้จะทําการปรับฟงกชันถวงน้ําหนักเศษตกคางเพื่อทําการถวงน้ําหนักในทิศทางของ
การไหล ซึ่งวิธีการสตรีมไลนอัปวินดทั้งสองวิธีนี้ชวยลดปญหาการสั่นของคําตอบได แตถึงแมวา
วิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงจะใหความถูกตองเพียงอันดับหน่ึง (first order accuracy) 
ในขณะที่วิธีสตรีมไลนอัปวินด เพทรอฟ-กาเลอรคินจะใหความถูกตองอันดับที่สอง (second 

order accuracy) แตวิธีการแรกนั้นจะทําใหเมตริกซของพจนการพามีคาในแนวทแยงมุมหลักที่
เหมาะสม (diagonally dominant matrices) ซึ่งสงผลใหการคํานวณมีสเถียรภาพมากกวา [8] 
อน่ึง งานวิจัยโดยสวนใหญจะศึกษาพฤติกรรมของของไหลเพียงอยางเดียว ขณะที่มีงานวิจัย
จํานวนไมมากนักที่สนใจศึกษาผลกระทบที่เกิดขึ้นระหวางปญหาการไหล อุณหภูมิ และ
โครงสรางไปพรอม ๆ กัน การศึกษาผลกระทบที่เกิดขึ้นระหวางองคความรูทั้งสามดานดังกลาว
จะชวยใหสามารถประยุกตใชงานทางดานวิศวกรรมที่กวางขวางมากยิ่งขึ้น 

 
ดังนั้นวิทยานิพนธฉบับน้ีจะดําเนินงานวิจัยดานการคํานวณที่เนนการทํานาย

ปฏิสัมพันธของการไหลแบบราบเรียบชนิดอัดตัวไมได ลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิทั้ง
ในสวนที่เปนของไหลและของแข็ง พรอมทั้งคาความเคนและความเครียดที่เกิดขึ้นในโครงสราง
ภายใตอุณหภูมิที่เกิดขึ้นนั้น โดยในสวนของระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตที่ใชในการคํานวณ
พฤติกรรมของการไหลจะประยุกตใชวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงพรอมทั้งใชเอลิเมนต
สามเหลี่ยมแบบหกจุดตอเพ่ือใหผลลัพธที่ไดมีความถูกตองในลําดับที่สูงขึ้น จากนั้นก็จะทําการ
ประยุกตเทคนิคการสรางเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบปรับตัวได (adaptive remeshing) [9] เขากับ
กระบวนการวิเคราะหปญหาของการไหลขางตน  เพ่ือชวยลดเวลาและขนาดหนวยความจําที่ใช
ในการคํานวณลงเมื่อเปรียบกับการใชเอลิเมนตขนาดเล็ก ๆ ตลอดทั่วทั้งขอบเขตของปญหา 
ลําดับสุดทายก็จะทําการทดสอบกับปญหาตาง ๆ ทั้งปญหาแบบอยางที่มีผลเฉลยแมนตรง และ
ปญหาที่ มีความซับซอนทั้งในดานของปรากฏการของการไหลและรูปรางของปญหา 
(geometry) เพ่ือใหม่ันใจวาเทคนิคที่ถูกนําเสนอในงานวิจัยชิ้นน้ีสามารถนําไปใชวิเคราะห
ปญหาในทางปฏิบัติที่มีความซับซอนและหลากหลายตอไป 
 

1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

1.2.1 ประดิษฐวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงสําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุด
ตอ เพ่ือใชแกปญหาการไหลแบบราบเรียบชนิดอัดตัวไมไดในสภาวะคงตัว 

1.2.2 ศึกษาระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสําหรับวิเคราะหปญหาการถายเทความรอนทั้งใน
ของไหลและของแข็ง 

1.2.3 ศึกษาลักษณะความเคนเนื่องจากความรอนที่เกิดขึ้นบนโครงสราง ในขณะที่ของ
ไหลแบบราบเรียบชนดิอัดตัวไมไดไหลผานโครงสรางนั้น 

1.2.4 ประดิษฐโปรแกรมคอมพิวเตอรที่สามารถทํานาย 3 ปรากฎการณได ดังนี้ 
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1.2.4.1 พฤติกรรมของของไหลแบบราบเรียบชนิดอัดตัวไมไดขณะไหลผาน
โครงสราง 

1.2.4.2 ลักษณะการกระจายของอุณหภูมิทั้งในของไหลและบนโครงสรางขณะที่มี
การถายเทความรอนกับของไหลที่ไหลผาน  

1.2.4.3 ลักษณะความเคนและความเครียดของโครงสรางขณะมีการถายเทความ
รอนระหวางโครงสรางและของไหลที่ไหลผาน 

1.2.5 ศึกษาและประยุกตใชเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการ
คํานวณ 

 

1.3 ขอบเขตของการวิจัย 

ขอบเขตของการศึกษาที่สอดคลองกับวตัถุประสงคขางตน  มีดังตอไปน้ี 
1.3.1 ศึกษาถึงพฤติกรรมของของไหลชนิดอัดตัวไมไดในสภาวะคงตัวในสองมิติ 
1.3.2 ลักษณะการไหลที่พิจารณาเปนการไหลแบบราบเรียบ 
1.3.3 พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงสําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ 
1.3.4 ศึกษาการถายเทความรอนทั้งในของไหลและโครงสรางในสองมิติ 
1.3.5 ศึกษาลักษณะความเคนเนื่องจากความรอนในโครงสรางสองมิติ  
1.3.6 การเคลื่อนตัวของโครงสรางจะมีคานอยมากจนไมสงผลกระทบตอพฤติกรรมของ

การไหลดังนั้นจะไมนํามาพิจารณา 
1.3.7 ความสัมพันธของความเคนและความเครียดของโครงสรางมีลักษณะยืดหยุนเชิงเสน 

 

1.4 ประโยชนที่ไดรับจากงานวิจัย 

1.4.1 มีความเขาใจถึงการแกปญหาพจนการพาดวยวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงบน 
เอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ 

1.4.2 กอใหเกิดความรูความเขาใจถึงความสัมพันธระหวาง 3 สาขาวิชา คือ พลศาสตร
ของไหล การถายเทความรอน และกลศาสตรของแข็ง อันเปนแนวทางพื้นฐานที่
เปนประโยชนตองานวิจัยระดับสูงตอไป 

1.4.3 โปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้นสามารถทํานายพฤติกรรมการไหลแบบ
ราบเรียบชนิดอัดตัวไมได การกระจายของอุณหภูมิทั้งในของไหลและของแข็ง และ
ลักษณะของความเคนและความเครียดอันเนื่องจากความรอนบนโครงสรางได 

1.4.4 สามารถนําไปสูการพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอรที่สามารถนําไปใชแกไขปญหาที่มี
รูปรางหรือเง่ือนไขขอบเขตที่แตกตางกันได 
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1.4.5 สามารถนําไปขยายผลเพื่อศึกษาปญหาการไหลชนิดอ่ืน ๆ เชน  การไหลแบบหนืด
และราบเรียบในสภาวะไมคงตัว (unsteady viscous laminar flows) หรือการไหล
แบบปนปวน (turbulent flows) เปนตน 

 

1.5 วิธีดําเนินการวิจัย 

1.5.1 ศึกษาหลักการและทฤษฎีดานพลศาสตรของไหล และระเบียบวิธีเชิงตัวเลขที่
เกี่ยวของกับงานวิจัยนี้ 

1.5.2 ศึกษาและประดิษฐวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงสําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยม
แบบหกจุดตอ 

1.5.3 ศึกษาลักษณะของของไหลแบบราบเรียบชนิดอัดตัวไมได 
1.5.4 ศึกษาลักษณะการถายเทความรอนระหวางของไหลกับโครงสราง  
1.5.5 ศึกษาลักษณะความเคนเนื่องมาจากความรอนที่เกิดขึ้นบนโครงสราง 
1.5.6 ประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต 
1.5.7 ทดสอบความถูกตองของวิธีที่นําเสนอทั้งหมดขางตน  ดวยการเปรียบเทียบผลลัพธ

ที่ไดกับปญหาที่มีผลเฉลยแมนตรงและปญหาที่มีความซับซอน 
1.5.8 จัดทํารายงานเพื่อนําเสนอ และสรุปผล 

 

1.6 เอกสารและงานวิจัยหลักที่เก่ียวของ 

1.6.1 Raithby, G. D.  [4]  พัฒนาวิธีการอัปวินดสําหรับระเบียบวิธีผลตางสืบเน่ืองใหมี
ความถูกตองมากยิ่งขึ้น จากเดิมที่จะเกิดคาความผิดพลาดเปนอยางมากเมื่อการ
ไหลไมอยูในแนวของกริดที่สรางขึ้น 

1.6.2 Brooks, A. N. and Hughes, T. J. R.  [7]  พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินด เพทรอฟ-
กาเลอรคินสําหรับระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตขึ้น วิธีดังกลาวไดทําการปรับปรุง
ฟงกชันถวงน้ําหนักเศษตกคางโดยใชทิศทางของเวกเตอรความเร็วในการทําให
ฟงกชันดังกลาวมีการถวงนํ้าหนักไปในแนวของการไหล โดยที่วิธีการดังกลาว
สามารถใหความถูกตองในอันดับ 2 (2nd order of accuracy) แตยังใหผลคําตอบที่
มีการสั่นอยูบางในบางปญหา 

1.6.3 Hassan, Y. A., Rice, J. G. and Kim, J. H. [5]  ปรับปรุงวิธีอัปวินดสําหรับ
ระเบียบวิธีผลตางสืบเน่ืองของ Raithby, G. D. ใหมีสเถียรภาพและมีความถูกตอง
มากยิ่งขึ้น 
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1.6.4 Rice, J. G. and Schnipke, R. J. [6] พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรง
สําหรับระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต ซึ่งเปนวิธีที่ทําการคํานวณพจนการพาใน
ทิศทางของการไหลโดยตรง และใชเอลิเมนตสี่เหลี่ยมสี่จุดตอ วิธีการดังกลาวให
ความถูกตองในอันดับ 1 (1st order of accuracy) แตใหเมตริกซของพจนการพามี
คาในแนวทแยงมุมหลักที่เหมาะสม ทําใหการคํานวณมีเสถียรภาพมากยิ่งขึ้น 

1.6.5 Rice, J. G. and Schnipke, R. J. [21] นําวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงที่
พัฒนาขึ้นไปประยุกตใชเพ่ือการวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมได 
พรอมทั้งใชขั้นตอนการคํานวณความเร็วและความดันแบบแยกกัน 

1.6.6 Hill, D. L. and Baskharone, E. A. [15] พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรง
สําหรับเอลิเมนตสี่เหลี่ยม 8 จุดตอ 

1.6.7 Wansophark, N. and Dechaumphai, P. [22] พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบ
โดยตรงสําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมสามจุดตอ และประยุกตใชวิธีดังกลาวเขากับ
การวิเคราะหการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมได ซึ่งการใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมนั้น
ทําใหการประยุกตใชเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตเปนไปไดโดยงาย 

1.6.8 Wansophark, N. and Dechaumphai, P. [23] พัฒนาวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบ
โดยตรงใหสามารถวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมได ที่มีอุณหภูมิ
เกี่ยวของดวย 

 



บทที่ 2 
สมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับการไหล การถายเทความรอน และของแข็ง 

 
งานวิจัยน้ีจะศึกษาปญหาปฏิสัมพันธระหวางของไหล อุณหภูมิ และโครงสราง

ในสองมิติโดยใชระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต การทําความเขาใจในพฤติกรรมของการไหลของ
ของไหลจะตองอาศัยความรูทฤษฎีพลศาสตรของไหล สวนการหาลักษณะความเคนเนื่องจาก
ความรอนที่เกิดขึ้นในโครงสรางจะตองอาศัยทฤษฎีการถายเทความรอน และทฤษฎีกลศาสตร
ของแข็งเพ่ิมเติมดวย ดังน้ันในบทน้ีจะไดกลาวถึงทฤษฎีพลศาสตรของไหล [3] เพ่ือหาสมการ
เชิงอนุพันธยอยสําหรับปญหาการไหล ทฤษฎีการถายเทความรอน [10] เพ่ือหาสมการเชิง
อนุพันธยอยสําหรับปญหาการถายเทความรอน และทฤษฎีกลศาสตรของแข็ง [11] เพ่ือหา
สมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับปญหาของแข็ง ตามลําดับ สุดทายจะไดนําเสนอขั้นตอนโดยรวม
ของระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต และคุณลักษณะของเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ 
 

2.1  สมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับการไหล 

สําหรับปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมไดในสภาวะคงตัว ( two 

dimensional steady state viscous incompressible flows) ประกอบไปดวยสมการเชิง
อนุพันธยอยที่สอดคลองกับ: (1) การอนุรักษมวล (conservation of mass), (2) การอนุรักษ
โมเมนตัม (conservation of momentum) และ (3) การอนุรักษพลังงาน (conservation of 

energy) ซึ่งประกอบดวยสมการทั้งหมด 4 สมการในปญหาแบบสองมิติ ดังนี้ 

สมการอนุรักษมวล 

 0=
∂
∂

+
∂
∂

y
v

x
u   (2.1) 

สมการอนุรักษโมเมนตัมในแกน x 
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 (2.2) 

สมการอนุรักษโมเมนตัมในแกน y 

 yf
y
v

x
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p
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สมการอนุรักษพลังงาน 
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โดย u และ v หมายถึงความเร็วในแนวแกน x และแกน y ตามลําดับ ρ หมายถึงความหนาแนน  
p หมายถึงคาความดัน  µ หมายถึงคาความหนืด  xf  และ yf  หมายถึงแรงวัตถุตอหน่ึงหนวย
มวลในแนวแกน x และแกน y ตามลําดับ  T หมายถึงคาอุณหภูมิ  c หมายถึงคาความจุความ
รอน  Q หมายถึงอัตราปริมาณความรอนที่ผลิตไดเองตอหน่ึงหนวยมวล และ k หมายถึงคาการ
นําความรอน   
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 2.1 ขอบเขตและเงื่อนไขขอบเขตของการไหลแบบหนืด 

 
ระบบสมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับปญหาการไหล (2.1) – (2.4) นี้ จําเปนตองแกควบคูไปกับ
เง่ือนไขขอบเขตของปญหาที่กําหนดให ดังแสดงในรูปที่ 2.1 ซึ่งอาจประกอบไปดวย: (1) การ
กําหนดขอบเขตของการไหลเขา (inflow); (2) การกําหนดขอบเขตของผนังแบบหนืด 
(viscous wall); (3) การกําหนดขอบเขตของการไหลออก (outflow); และ (4) การกําหนด
อุณหภูมิที่ขอบ เปนตน 
 
2.2  สมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับการถายเทความรอน 

สมการเชิงอนุพันธที่อธบิายความสมดุลของปริมาณฟลักซ qx และ qy ซึ่งผาน
เขาและออกในแนวแกน x และ y ของเอลิเมนตเล็ก ๆ ที่วางตวัอยู ณ ตําแหนงใด ๆ บนแผน
ระนาบดังแสดงในรูปที่ 2.2 คือ 

 0=−
∂
∂

+
∂
∂ Q

y
q

x
q yx  (2.5) 

โดย Q แทนอัตราปริมาณความรอนที่ผลติไดเอง (internal heat generation) ตอหนึ่งหนวย
ปริมาตร 

 

Specified temperature 
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รูปที่ 2.2  ขอบเขตและเง่ือนไขขอบเขตของปญหาการถายเทความรอน 
 

ปริมาณฟลักซเหลานี้ขึ้นอยูกับความชัน (temperature gradients) ของอุณหภูมิ T และคา
สัมประสิทธิ์การนําความรอน (thermal conductivity) k ของแผนระนาบตามกฎฟูริเยร 
(Fourier’s law) ดังนี้ 

 
x
Tkqx ∂

∂
−= ;  

y
Tkqy ∂

∂
−=  (2.6) 

แทนสมการ (2.6) ลงในสมการ (2.5) กอใหเกิดสมการเชิงอนุพันธสาํหรับการถายเทความรอน
ภายใตสภาวะอยูตัว คือ 
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 (2.7) 

ความซับซอนของลักษณะการกระจายของอุณหภูมิ T(x, y) ที่เกิดขึ้นจากสมการ (2.7) นี้ ขึ้นอยู
กับรูปรางลักษณะของแผนระนาบและเงื่อนไขขอบเขตที่กําหนดให เง่ือนไขขอบเขตตลอดขอบ
ของแผนบางอาจประกอบดวย 

(ก) การกําหนดอุณหภูมิตลอดขอบ เชน 

  ),() ,( 1 yxTyxT =  

(ข) การกําหนดปริมาณฟลักซ qs ที่ผานเขาสูขอบ 

  yxs n
y
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=−=  

โดย nx และ ny แทนทิศทางโคซายน (cosines direction) ของเวกเตอรหน่ึงหนวย n̂  ที่ตั้งฉาก
กับขอบนั้น 
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(ค) การกําหนดวาขอบเปนฉนวน ไมมีปริมาณฟลักซผานเขาหรือออกได 

 0=
∂
∂

+
∂
∂

= yxs n
y
Tkn

x
Tkq  

 

2.3  สมการเชิงอนุพันธยอยสําหรับปญหาของแข็ง 

 สมการเชิงอนุพันธยอยซึ่งแสดงความสมดุลของแรงในแนวแกน x และ y บน
แผนระนาบ เม่ือไมคิดน้ําหนักของตัวเอง ดังแสดงในรูปที่ 2.3 คือ 

 0=
∂
∂

+
∂
∂

yx
xyx τσ  (2.8ก) 

 0=
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yx
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 (2.8ข) 

โดย xσ , yσ  แทนคาความเคนฉาก (normal stress) ในแนวแกน x และ y ตามลําดับ สวน xyτ

แทนคาความเคนเฉือน (shearing stress) 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.3  ขอบเขตและเงื่อนไขขอบเขตของปญหาของแข็ง 

 ในกรณีของแผนบางซึ่งเปนปญหาความเคนในระนาบ (plane stress) คาความ
เคนในแนวแกน z จะถูกสมมติใหมีคาเปนศูนย โดยคาความเคนยอยตาง ๆ สามารถเขียนใหอยู
ในรูปแบบของคาความเครียดยอย (strain components) ไดดังนี้ 
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โดย E แทนคาโมดูลัสของยังส (Young’s modulus) และ υ  แทนคาอัตราสวนของปวสซง 
(Poisson’s ratio) สวน yx εε ,  แทนคาความเครียดฉาก (normal strain) ในแนวแกน x และ
แกน y ตามลําดับ xyγ  แทนคาความเครียดเฉือน  α  แทนสัมประสิทธิ์การขยายตัวเนื่องจาก
อุณหภูมิ (coefficient of thermal expansion) และ T0 แทนอุณหภูมิอางอิงที่วัสดุไมเกิดความ
เคน (reference temperature for zero stress) เชนอุณหภูมิหอง เปนตน 

 คาความเครียดยอยเหลานี้เขียนใหอยูในรูปของคาการเสียรูป u และ v ใน
แนวแกน x และ y ไดคือ 

 
y
v

x
u

yx ∂
∂

=
∂
∂

= εε ;  

และ 
x
v

y
u

xy ∂
∂

+
∂
∂

=γ  

ซึ่งหมายความวา ตัวไมรูคาในปญหาแผนระนาบมีเพียง 2 คา คือ u และ v เม่ือทราบคา u และ 
v แลวจึงสามารถนําไปคํานวณหาคาความเครียดและความเคนยอยตาง ๆ ไดตามลําดับ 

 สําหรับปญหาที่คาความเครียดในแนวแกน z ถูกสมมติใหมีคาเปนศูนย (plane 

strain) สมการเชิงอนุพันธยอย (2.8) และสมการ (2.10) ซึ่งแสดงความสัมพันธระหวาง
ความเครียดยอยและคาการเสียรูป ยังคงใชไดเชนเดิม ยกเวนความสัมพันธระหวางคาความเคน
ยอยและความเครียดยอยดังแสดงในสมการ (2.9) ตองเปลี่ยนมาเปน 
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 สําหรับเง่ือนไขขอบเขตโดยทั่วไปดังแสดงในรูปที่ 2.3 ประกอบดวย การ
ยึดแนน (fixed) หรือปลอยอิสระ (free) ตลอดขอบตาง ๆ รวมทั้งอาจกําหนดแรงดัน 
(pressure) ซึ่งแทนแรงที่กระทําตอพ้ืนที่ตลอดขอบนั้น ๆ  อีกทั้งยังตองการผลการกระจายตัว
ของอุณหภูมิ T = T(x, y) ที่สามารถคํานวณไดจากสมการ (2.7) กอนดวย ซึ่งผลจากอุณหภูมิ 
T นี้เองแฝงตัวอยูในสมการ (2.9) และ (2.11) ซึ่งอธิบายลักษณะของความเคนยอยน่ันเอง  
 

2.4  ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต 

ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตจัดเปนวิธีหน่ึงที่ไดรับความนิยมสําหรับการแกปญหาการไหล
แบบหนืดชนิดอัดตัวไมได โดยงานวิจัยนี้เลือกใชวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงในการ

(2.10) 
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แกปญหาการไหล และใชวิธีกาเลอรคินในการแกปญหาการถายเทความรอน และปญหา
ของแข็ง ซึ่งทั้งหมดนี้จะใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ ดังนั้นในหัวขอน้ีจะเริ่มจากการ
อธิบายขั้นตอนทั่วไปของวิธีไฟไนตเอลิเมนต จากนั้นจะแสดงฟงกชันการประมาณภายในของ 
เอลิเมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอ ซึ่งจะไดนําเอลิเมนตดังกลาวไปใชในการคํานวณพจนการพาโดย
ใชวิธีสตรีมไลนอัปวินดในบทที่ 4 ตอไป 

 

2.4.1  ข้ันตอนทั่วไปของระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต 

 การแกปญหาไฟไนตเอลิเมนตโดยวิธีการถวงน้ําหนักเศษตกคางประกอบดวย
ขั้นตอนที่สําคัญ 6 ขั้นตอน [12] (โดยในหัวขอน้ีจะอธิบายโดยใชตัวอยางเอลิเมนตสามเหลี่ยม
สามจุดตอ) คือ 
 

ข้ันตอนที่ 1  แบงขอบเขตรูปรางของปญหาออกเปนเอลิเมนตยอย ๆ เชน แบง
ออกเปนเอลิเมนตสามเหลี่ยมยอย ๆ สําหรับปญหาในสองมิติ ดังรูปที่ 2.4 

 

 
 
 
 
 
 
 

รูปที่  2.4  การแบงขอบเขตรูปรางของปญหาออกเปนเอลิเมนตยอย ๆ 
 
จากน้ันก็ทําการหาสมการเชิงอนุพันธที่สอดคลองกับปญหาที่ตองการแกนั้น โดยสมการ             
เชิงอนุพันธทั่วไปสามารถเขียนใหอยูใน 

 ( ) 0=′φD     (2.12) 

โดยที่ D  คือตัวดําเนินการเชิงอนุพันธ (differential operator) และ φ′  คือตัวแปรตามแมนตรง 
 
 
 
 

จุด
เอลิเมนต
แบบอยาง 

x 

 y



 12 

ข้ันตอนที่ 2  พิจารณาลักษณะการกระจายของผลเฉลยโดยประมาณบนเอลิเมนต 
 

 

 

 

 
รูปที่ 2.5  เอลิเมนตสามเหลีย่มแบบสามจดุตอและตัวไมทราบคาที่จุดตอ 

ยกตัวอยางเชน สําหรับเอลิเมนตที่ประกอบดวยสามจุดตอดังแสดงในรูปที่ 2.5 
โดยที่จุดตอน้ีเปนตําแหนงของตัวไมรูคา 1φ , 2φ  และ 3φ  ตัวไมรูคาเหลานี้เปนคุณสมบัติตาง ๆ 
ของการไหล ซึ่งสามารถสรางสมการอธิบายลักษณะการกระจายของตัวไมทราบคาที่จุดตอได
ดังนี้     

 ( ) ( ) ( ) ( ) 332211 ,,,, φφφφ yxNyxNyxNyx ++=     (2.13) 

โดย  ( ) 3,2,1;, =iyxNi  แทนฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนต สมการ (2.13) นี้
สามารถเขียนใหอยูในรูปของเมตริกซไดดังนี้ 

 ),( yxφφ =  ⎣ ⎦
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โดยที่ ⎣ ⎦N  คือ  เมตริกซของฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนต 
 { }φ  คือ  เวกเตอรเมตริกซที่ประกอบไปดวยตัวไมทราบคาที่จุดตอของเอลิเมนตนั้น 

 
 ข้ันตอนที่ 3  ประยุกตระเบียบวิธีถวงน้ําหนักเศษตกคาง (method of weighted 

residual) เขากับสมการเชิงอนุพันธยอยเพ่ือใหผลลัพธโดยประมาณนั้นมีความคลาดเคลือ่นนอย
ที่สุด ซึ่งจะกอใหเกิดสมการไฟไนตเอลิเมนต (finite element equation) ที่สอดคลองกัน ซึ่ง
สามารถเขียนในรูปเมตริกซไดดังนี้ 

 ( )φD  จะไมเทากับ 0 แตจะเทากับ R  

 

2φ  
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2
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3φ  

1φ  x 
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โดยที่ R  คือเศษตกคาง (residual) นั่นหมายถึง 

 ( ) ⎟
⎠

⎞
⎜
⎝

⎛
== ∑

=

m

i
iiNDDR

1
φφ  (2.15) 

โดย m  คือจํานวนจุดตอของเอลิเมนตนั้น 
 

จากวิธีกาเลอรคิน (Galerkin) ซึ่งมีขั้นตอนโดยเริ่มจากการคูณเศษตกคาง R 
ดวยฟงกชันน้ําหนัก (weighting function; W) จากนั้นจึงอินทิเกรตตลอดทั้งโดเมนของ        
เอลิเมนตแลวกําหนดผลที่ไดใหเทากับศูนยนั่นคือ 

 0=Ω∫
Ω

dRWi  mi ,,2,1 K=  (2.16) 

 ปญหาการถายเทความรอนในของแข็งเราจะเลือกใชฟงกชันนํ้าหนักเปน 

ii NW =  ซึ่งเรียกโดยทั่วไปวาบับโนฟ-กาเลอรคิน (Bubnov-Galerkin) 
 

ข้ันตอนที่ 4  อินทิเกรตทีละสวน (integrate by part) ซึ่งหากเราแทนสมการ (2.15) 
ลงในสมการ (2.16) แลวอินทิเกรตทีละสวนจะได 

 ∫
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ΩdRWi  
( )

Ω⎟
⎠

⎞
⎜
⎝

⎛
= ∫ ∑

Ω =

dNDW
e

m

i
iii

1
φ  

 
 ( )

( )

( )
( )

0,,,, =Γ+Ω= ∫∫
ΓΩ

dNWdNW
ee

iiiiii φφ  

 
 
 
 

ข้ันตอนที่ 5  แทนพจนที่เกี่ยวของกับขอบเขตของเอลิเมนต )(eΓ ดวยภาวะขอบเขตอื่น 
ๆ ที่เกี่ยวของ ซึ่งจะกอใหเกิดสมการของเอลิเมนตที่สมบูรณสําหรับปญหาที่พิจารณา 
 

ข้ันตอนที่ 6  จากนั้นเขียนสมการของเอลิเมนต ซึ่งมีทั้งหมด m  สมการใหอยูในรูป
ของเมตริกซ นั่นคือ  

[ ]
( )

{ }
( )

{ }
( )11 ×××

=
mmmm
FK φ   (2.17) 

โดย [ ]K  คือ เอลิเมนตเมตริกซของความแข็งเกร็ง (element stiffness matrix) { }φ  คือ 
เวกเตอรซึ่งประกอบดวยตัวไมรูคาที่จุดตอตาง ๆ ของเอลิเมนตและ { }F  คือโหลดเวกเตอรของ

พจนที่เกี่ยวของกับโดเมน 
ของเอลิเมนต ( )eΩ  

พจนที่เกี่ยวของกับขอบเขต 
ของเอลิเมนต ( )eΓ  
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เอลิเมนตนั้น เม่ือไดสมการไฟไนตเอลิเมนตดังเชนแสดงในสมการ (2.17) แลวลําดับขั้นตอน
ตอไปก็จะทําการรวมสมการของเอลิเมนตยอยเขาดวยกันกอใหเกิดระบบสมการรวม จากนั้น
กําหนดคาที่ขอบเขต แลวจึงแกระบบสมการรวมเพื่อหาคาผลลัพธที่จุดตอตาง ๆ 

 
2.4.2  ฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอ 

 เอลิเมนตสามเหลี่ยมเปนเอลิเมนตที่นิยมใชกันมากเนื่องจากแบบจําลองไฟไนต
เอลิเมนตที่ประกอบดวยเอลิเมนตสามเหลี่ยมจํานวนมากสามารถสรางขึ้นมาโดยงายและโดย
อัตโนมัติ [13] ดังนั้นในหัวขอน้ีจะแสดงการสรางฟงกชันภายในเอลิเมนตรูปสามเหลี่ยมหกจุดตอ 
โดยใชพิกัดธรรมชาติ (natural coordinates) ซึ่งการใชพิกัดดังกลาวมีขอดีก็คือจะไดฟงกชัน
การประมาณภายในเอลิเมนตอยูในรูปแบบปด และสามารถที่จะแสดงจุดพิกัดของจุดใด ๆ ที่อยู
ใน เอลิเมนตใหอยูในรูปของจุดตอของเอลิเมนตนั้นได  

  

 

 

 
 

รูปที่ 2.6 เอลิเมนตสามเหลีย่มสามจุดตอ และจุด p ที่อยูภายในเอลเิมนต 

 รูปที่ 2.6 แสดงเอลิเมนตสามเหลี่ยมสามจุดตอ และถากําหนดให Li (i = 1, 

2,…, n) เปนพิกัดธรรมชาติ โดยที่ n คือจํานวนจุดตอของเอลิเมนต (ในที่นี้ n = 3) และถาจุด p 
เปนจุดที่อยูภายในเอลิเมนตสามเหลี่ยมแลว เราสามารถเขียนจุดพิกัดของจุด p ใหอยูในรูปของ
พิกัดธรรมชาติ L1, L2, และ L3 ไดดังนี้ 

 332211 xLxLxLx ++=  

 332211 yLyLyLy ++=  

โดยพิกัดธรรมชาติ L1, L2, และ L3 นี้สามารถเรียกใหมวาฟงกชันถวงนํ้าหนัก ซึ่งคุณสมบัติของ
ฟงกชันถวงน้ําหนักก็คือผลรวมของฟงกชันจะมีคาเทากับหนึ่ง ดังนี้ 

 1321 =++ LLL  (2.19) 

3

2
1 

),( 11 yx  
x 

y 

),( 22 yx  

),( 33 yx  

),( yx  

 p 

(2.18) 
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เม่ือแกสมการ (2.18) กับสมการ (2.19) พรอม ๆ กันเพ่ือเขียน L1, L2, และ L3 ใหอยูในระบบ
พิกัดแกน x และแกน y จะได 

 ( ) ( ) 3,2,1
2
1, =++= iycxba
A

yxL iiii  (2.20) 

โดย A  คือ พ้ืนที่ของเอลิเมนตสามเหลี่ยม สามารถคํานวณไดจากพิกัดของจุดตอทั้งสามจุด 
ดังนี้ 

 ( ) ( ) ( )[ ]2133211322
1 yyxyyxyyxA −+−+−=      (2.21) 

 23321 yxyxa −=  321 yyb −=  231 xxc −=  
 31132 yxyxa −=  132 yyb −=  312 xxc −=  (2.22) 
 12213 yxyxa −=  213 yyb −=  123 xxc −=  
 
 สําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอหรือเอลิเมนตสามเหลี่ยมที่มีอันดับสูง ๆ 
ขึ้นไป ฟงกชันการประมาณภายในของเอลิเมนตสามเหลี่ยมน้ัน ๆ สามารถเขียนใหอยูในรูปของ
พิกัดธรรมชาติ L1, L2, และ L3 ของเอลิเมนตสามเหลี่ยมสามจุดตอได ซึ่งนักวิจัยที่ชื่อ Silvester 
[14] ไดใหสูตรสําหรับสรางฟงกชันการประมาณภายในของเอลิเมนตสามเหลี่ยมอันดับ n ใด ๆ 
ไวดังนี้ 
 )()()(),,( 321321 LNLNLNLLLN γβααβγ =  
โดยที่ 

 1,
1

)(
1

1
1 ≥⎟⎟

⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛ +−
= ∏

=

α
α

α
i i

inL
LN  (2.23)   

 0                        ,1 == α  (2.24) 

สําหรับ )( 2LNβ  และ )( 3LNγ ก็สามารถเขียนอยูในรูปแบบเดียวกับสมการ (2.23) และ (2.24) 
สวน βα ,  และ γ  นั้นเปนเลขจํานวนเต็มที่ใชสําหรับอางอิงจุดตอบนเอลิเมนต ซึ่งมีคุณสมบัติ
วา n=++ γβα  โดยที่ n คืออันดับของเอลิเมนตสามเหลี่ยม เชน เอลิเมนตสามเหลี่ยมหก
จุดตอเปนเอลิเมนตสามเหลี่ยมอันดับที่ 2 เปนตน สวนการใชงานของเลขจํานวนเต็มชุดนี้ได
แสดงในรูปที่ 2.7 ยกตัวอยางเชนที่จุดตอหมายเลข 1 จะมีหมายเลขอางอิงคือ ,2=α  

0,0 == γβ  ซึ่งฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนตก็คือ 200N และจากสมการ (2.23) และ 
(2.24) จะไดวา 

 ∏
=

⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛ +−
==

2

1

1
2

12

i i
iL

NNα  
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  ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛ +−
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛ +−
=

2
122

1
112 11 LL

  )12( 11 −= LL  

 10 == NNβ  

 10 == NNβ  

ดังนั้น 
 )12()()()( 11302012200 −== LLLNLNLNN  (2.25) 

 

 

 

 

 

 

 
รูปที่ 2.7 การอางอิงหมายเลขจุดตอดวยตัวเลข βα , และγ บนเอลิเมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอ 

 

สําหรับจุดตออ่ืน ๆ ก็จะสามารถสรางฟงกชันการประมาณภายในไดดัวยวิธีเดียวกัน ดังน้ัน
สําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอจะมีฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนตของแตละจุดตอ
ดังนี้ 

 ,)12( −= iii LLN  3,2,1=i  

 324 4 LLN =  

 315 4 LLN =  

 216 4 LLN =  

 ฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนตจากสมการ (2.26) นี้จะถูกนําไปใชกับวิธี
สตรีมไลนอัปวินดเพ่ือแกปญหาพจนการพา โดยจะไดแสดงรายละเอียดในบทถัดไป 

 

x 

y 

3

2

1 

4
5

6

1=α  

0=α  

2=α  

1=β  0=β  
2=β  

1=γ  

0=γ  

2=γ  

(2.26) 



บทที่ 3 
วิธีสตรีมไลนอัปวินด 

ความซับซอนในการแกปญหาการไหลนั้นเปนผลมาจากความมีลักษณะไมเชิง
เสนของพจนการพาในสมการนาเวียร-สโตกส ดังนั้นในบทนี้จะเปนการนําเสนอระเบียบวิธีสตรีม
ไลนอัปวินดแบบโดยตรง (direct streamline upwind method) สําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยม
หกจุดตอ ซึ่งเปนวิธีที่ใชในการจัดพจนการพา โดยจะเริ่มอธิบายถึงรายละเอียดของระเบียบวิธี
สตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรง และสุดทายจะแสดงถึงความสามารถของระเบียบวิธีดังกลาวใน
การแกปญหาที่มีพจนการพา 
 

3.1 ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินด  

ในหัวขอตอไปน้ีจะนําเสนอระเบียบสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงสําหรับเอลิ
เมนตสามเหลี่ยมหกจุดตอ ที่ใชสําหรับแกปญหาพจนการพาซึ่งอยูในสมการทรานสปอรต 
(transport equation) โดยทั่ว ๆ ไปน่ันเอง ซึ่งมีขั้นตอนโดยสังเขปดังนี้ 

เร่ิมจากการพิจารณาการแกปญหาสมการทรานสปอรตในสองมิติ โดยสมมติวา
ทราบคาสนามความเร็ว (velocity field) ของทุกๆตําแหนงภายในขอบเขตของปญหานั้น ๆ 
และกําหนดใหคาคุณสมบัติตาง ๆ ของของไหลมีคาคงที่ ซึ่งสมการดังกลาวจะมีรูปแบบ
ดังตอไปน้ี 

                          ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

=
∂
∂

+
∂
∂

yyxxy
v

x
u φφφρφρ φφ     (3.1) 

โดยที่ φ  คือ ตัวแปรที่ไมทราบคา ซึ่งอาจเปนคาความเร็วในแนวแกน x หรือ y  

   (u, v) หรืออาจเปนคาอุณหภูมิ (T) ก็ได 
 φΓ  คือ สัมประสิทธิข์องการแพร (diffusion coefficient) 

จากนั้นทําการประดิษฐสมการไฟไนตเอลิเมนต โดยประยุกตวิธีถวงน้ําหนกัเศษ
ตกคาง โดยใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอดังแสดงในรูปที่ 2.7 ซึ่งเราจะไดสมการสําหรับ
เอลิเมนตดังนี้ 

              Ad
yyxx

NAd
y

v
x

uN
AA
∫∫ ⎟⎟

⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

=⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂ φφφρφρ φφ       (3.2) 

การจัดพจนทางดานขวามือของสมการนั้นสามารถทําไดโดยทําการอินทิเกรต
โดยใชทฤษฎีบทของเกาส (Gauss’s theorem) ดังนี้ 
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  ( ) ( ) ( ) Ω⋅∇−Γ⋅=Ω⋅∇ ∫∫∫
ΩΓΩ

dVudnVudVu
vvv

ˆ       (3.3) 

เม่ือทําการเปรียบเทียบสัญลักษณของตวัแปรทางดานซายมือของสมการ (3.3) กับพจนทางดาน
ขวามือของสมการ (3.2) จะพบวา 

  Nu =     

j
y

i
x ∂

∂
+

∂
∂

=∇   

          j
y

i
x

V
∂
∂

Γ+
∂
∂

Γ=
φφ

φφ

v
 

และเน่ืองจาก   jninn yx +=ˆ    ดังนั้น 

                                    yx n
y

n
x

nV
∂
∂

Γ+
∂
∂

Γ=⋅
φφ

φφˆ
v

 

                              ( ) ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ+
∂
∂

Γ=⋅ yx n
y

n
x

NnVu φφ
φφˆ

v
    

                                     j
y
Ni

x
Nu

∂
∂

+
∂
∂

=∇  

                                 
yy

N
xx

NVu
∂
∂

Γ
∂
∂

+
∂
∂

Γ
∂
∂

=⋅∇
φφ

φφ

v
 

พจนทางดานขวามือของสมการ (3.2) จะกลายมาเปน 

     Γ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

Γ=Ω⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

∫∫
ΓΩ

dn
y

n
x

Nd
yyxx

N yx
φφφφ

φφφ         

         Ω⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

Γ− ∫
Ω

d
yy

N
xx

N φφ
φ      (3.4) 

สมการ (3.4) ที่ไดจากการจัดพจนการแพรนี้สามารถนําไปใชในการประดิษฐ   
เอลิเมนตเมตริกซและโปรแกรมคอมพิวเตอรไดโดยตรง สวนพจนทางซายมือของสมการ (3.2) 
จะไดนําเอาระเบียบวิธีสตรีมไลนอัปวินดมาใชในการจัดพจนดังกลาวและเพื่อใหสามารถทําความ
เขาใจกับระเบียบวิธีนี้ไดโดยงาย เราจะเริ่มพิจารณากับปญหาที่มีพจนการพาเพียงอยางเดียว
กอนเทานั้น นั่นคือกําหนดใหคาสัมประสิทธิ์ของการแพรมีคาเปนศูนย ดังนั้นสมการ (3.1) จะลด
รูปลงเหลือ 

( ) ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

Γ
∂
∂

=⋅∇
yyxx

V φφ
φφ

v
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                                          0=
∂
∂

+
∂
∂

y
v

x
u φρφρ     (3.5) 

จากนั้นทําการเขียนสมการ (3.5) ใหอยูในระบบพิกัดสตรีมไลนดังในรูปที่ 3.1 ซึ่งจะไดสมการใน
รูปแบบดังตอไปน้ี 

                                              0=
∂
∂

s
US

φρ     (3.6) 

โดยที่ US คือ  ความเร็วในแนวเสนสตรีมไลน 
  s คือ  แกนที่สัมผัสกับเสนสตรีมไลน 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.1 ระบบพิกัดสตรีมไลน (streamline coordinate) 
 
จากสมการ (3.6) จะเห็นไดวาคา φ  จะมีคาคงที่ตลอดเสนสตรีมไลน สวนบนเอลิเมนตที่จะ
พิจารณานั้น อาจจะสมมติไดวา    

                                           =
∂
∂

s
US

φρ คาคงที่    (3.7) 

จากขอสมมติดังกลาวขางตน สามารถเขียนสมการของเอลิเมนตสําหรับพจนการพาไดใหมดังนี้ 

                             dAN
s

UdA
s

UN SS ∫∫ ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

=⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂ φρφρ     (3.8) 

สําหรับพจนในวงเล็บทางดานขวาของสมการ (3.8) สามารถหาคาไดโดยขั้นตอนดังตอไปน้ี  
 
 
 
 

s 

n 

    SU    
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รูปที่ 3.2 แสดงนิยามของจุดดาวนวินดในกรณีจุดมุมของสามเหลี่ยม 

 

พิจารณารูปที่ 3.2 ซึ่งแสดงเอลิเมนตรูปสามเหลี่ยมใด ๆ ที่กําลังพิจารณา จุด
ตอที่ 1 กําหนดใหเรียกวาจุดดาวนวินด (downwind node) ซึ่งมีนิยามวา จุดตอใดจะถูก
กําหนดใหเปนจุดดาวนวินดก็ตอเม่ือทิศทางลบของเวคเตอรความเร็วที่จุดตอน้ันจะตองมีทิศทาง
พุงเขาในเอลิเมนต [6] โดยจุดตอที่เปนจุดดาวนวินดจะตองมีคุณสมบัติดังตอไปน้ี 

                                        +− ≤≤ θθθ tantantan     (3.9) 

สมการ (3.9) สามารถเขียนใหมไดเปน 

                                     0≥Δ+Δ− −− yuxv jj   (3.10ก) 

                                      0≥Δ+Δ− ++ yuxv jj   (3.10ข) 

ซึ่งจุดดาวนวินดจะตองมีคุณสมบัติตามสมการ (3.10ก-ข) ทั้งสองสมการ 
 
 จากตัวอยางขางตน ไดแสดงตัวอยางในกรณีที่จุดตอที่มุมของสามเหลี่ยมเปน
จุดดาวนวินด รูปที่ 3.3 จะไดแสดงในกรณีที่จุดตอที่อยูดานขางของเอลิเมนตเปนจุดดาวนวินด 
ซึ่งนิยามของจุดตอที่จะเปนจุดดาวนวินดไดนั้นยังคงเหมือนกับที่อธิบายในขางตน และสามารถ
ตรวจสอบดวยเง่ือนไขงาย ๆ ดังนี้ 

 0ˆ ≥⋅ nV
v

  (3.11)
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รูปที่ 3.3 จุดตอดานขางที่เปนจุดดาวนวินด 

เม่ือทราบจุดดาวนวินดของเอลิเมนตใด ๆ แลว ตอไปตองทําการคํานวณอัตรา
การไหลของมวล (mass flow rate) ผานดานตาง ๆ ของเอลิเมนตดังแสดงในรูปที่ 3.4 ซึ่งไดแก 
f1a, f1b, f2a, f2b, f3a และ f3b จากนั้นการหาคาของสมการ (3.8) จําเปนตองหาตําแหนงของ
จุดอัปวินดโดยใชอัตราการไหลของมวลที่คํานวณไดนั่นเอง โดยสามารถแบงการหาจุดอัปวินด
ไดเปน 2 กรณี คือ 1. หาจุดอัปวินดเม่ือจุดมุมของสามเหลี่ยมเปนจุดดาวนวินด  2. หาจุดอัป
วินดเม่ือจุดที่อยูบนดานของเอลิเมนตเปนจุดดาวนวินด  

 

 

 

 

 
 

 
รูปที่ 3.4 เอลิเมนตสามเหลีย่มพรอมอัตราการไหลของมวลที่ดานตาง ๆ 

 

รูปที่ 3.5 แสดงการหาจุดอัปวินดเม่ือจุดมุมของสามเหลี่ยมเปนจุดดาวนวินด ซึ่ง
ยังคงแบงไดเปนอีก 2 กรณีดวยกัน ยกตัวอยางเชนถาจุดดาวนวินดเปนจุดตอหมายเลข 1 และ
อัตราการไหลของมวล f3a + f3b ≤ f1a จุดอัปวินดจะอยูระหวางจุดตอหมายเลข 2 และ 4 ดัง
รูปที่ 3.5ก แตถาอัตราการไหลของมวล f3a + f3b ≥ f1a จุดอัปวินดก็จะอยูระหวางจุดตอ
หมายเลข 4 และ 3 ดังรูปที่ 3.5ข สวนตําแหนงของจุดอัปวินดก็จะหาจากการคํานวณสัดสวน
ของอัตราการไหลของมวล Fp และ Fn ซึ่งสามารถหาไดดังนี้ 
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(ก) (ข) 

รูปที่ 3.5 ตําแหนงของจุดอัปวินดจากจุดดาวนวินดที่เปนจุดมุมของสามเหลี่ยม 
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เม่ือคํานวณหาคาของ Fp และ Fn แลว ตําแหนงพิกัดของจุดอัปวินดสามารถคํานวณไดดังนี้ 

432 )()1()1( xFnFpxFnxFpxU ⋅+−+−=   (3.14) 

432 )()1()1( yFnFpyFnyFpyU ⋅+−+−=   (3.15) 

โดย Ux  และ Uy  คือจุดพิกัดของจุดอัปวินด สวนตัวแปรที่ไมทราบคาที่จุดอัปวินด, Uφ  
สามารถหาคาไดดังนี้ 

 432 )()1()1( φφφφ FnFpFnFpU ⋅+−+−=   (3.16) 

เม่ือหาคาตาง ๆ ไดแลว พจนในวงเล็บทางดานขวาของสมการ (3.8) สามารถจัดรูปสําหรับ    
เอลิเมนตในรูปที่ 3.2 ที่มีจุดตอที่ 1 เปนจุดดาวนวินดไดดังนี้ 
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แทนคา Uφ  จากสมการ (3.16) จะได 
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โดยที่  2
1

2
1 )()( UU yyxxs −+−=Δ   (3.18) 

 2
1

2
1 vuU S +=   (3.19) 

 จากสมการ (3.8) คาของพจนการพาที่คํานวณไดจากสมการ (3.17) จะตอง
นําไปคูณกับพจน ∫ dAN  กอน ซึ่งคาของฟงกชันถวงน้ําหนัก N สําหรับพจนการพานี้จะ

กําหนดใหเทากับ 1 ดังน้ันพจน ∫ dAN  จึงมีคาเทากับพ้ืนที่ของเอลิเมนตที่พิจารณา ซึ่ง

ตัวอยางของเอลิเมนตเมตริกซสําหรับพจนการพาในกรณีที่จุดตอ 1 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุด
เดียวไดแสดงไวในรูปที่ 3.6ก สวนเอลิเมนตเมตริกซในกรณีที่จุดตอที่ 2 และ 3 เปนจุดดาวน
วินดไดแสดงไวในรูปที่ 3.6ข และ 3.6ค ตามลําดับ 
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รูปที่ 3.6  เอลิเมนตเมตริกซของพจนการพา 
(ก) เอลิเมนตเมตริกซกรณีที่จุดตอ 1 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุดเดียว 
(ข) เอลิเมนตเมตริกซกรณีที่จุดตอ 2 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุดเดียว 
(ค) เอลิเมนตเมตริกซกรณีที่จุดตอ 3 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุดเดียว 
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สําหรับกรณีที่จุดตอดานขางเปนจุดดาวนวินด ยกตัวอยางเชนถาจุดตอที่ 4 เปน
จุดดาวนวินด ตําแหนงของจุดอัปวินดสามารถเปนไปไดทั้งหมด 4 กรณีดวยกันดังแสดงในรูปที่ 
3.7(ก-ง) และการพิจารณาวาจะเปนกรณีใดนั้น สามารถดูจากอัตราการไหลของมวลตามเงื่อนไข
ดังตอไปน้ี (พิจารณารูปที่ 3.4 ประกอบกับรูปที่ 3.6) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 3.7  ตําแหนงของจุดอัปวินดจากจุดดาวนวินดทีอ่ยูดานขางของสามเหลี่ยม 
 

กรณีที่ 1  f1b < ( f2a + f2b ) 

 ในกรณีที่ 1 นี้ตําแหนงของจุดอัปวินดจะเปนกรณีที่แสดงในรูปที่ 3.7ก หรือ  
3.7ข อยางใดอยางหนึ่ง สวนตําแหนงของจุดอัปวินดจะคํานวณหาจากสัดสวนของอัตราการไหล
ของมวล Fp และ Fn ดังนี้ 
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กรณีที่ 2  f1a < ( f3a + f3b ) 

 ในกรณีที่ 2 นี้ตําแหนงของจุดอัปวินดจะเปนกรณีที่แสดงในรูปที่ 3.7ค หรือ  
3.7ง อยางใดอยางหนึ่ง สวนตําแหนงของจุดอัปวินดจะคํานวณหาจากสัดสวนของอัตราการไหล
ของมวล Fp และ Fn ดังนี้ 
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เม่ือคํานวณหาคาของ Fp และ Fn แลว ตําแหนงพิกัดของจุดอัปวินดสามารถคํานวณโดยใช
รูปแบบเชนเดียวกันกับสมการ (3.14) และสมการ (3.15) สวนตัวแปรที่ไมทราบคาที่จุดอัปวินด 
สามารถหาคาไดโดยรูปแบบเชนเดียวกันกับสมการ (3.16)  

 ตัวอยางเอลิเมนตเมตริกซของพจนการพาในกรณีจุดตอที่ 4 เปนจุดดาวนวินด 
และอยูในกรณีที่ 1 แสดงไวในรูปที่ 3.8ก และถาเปนในกรณีที่ 2 แสดงไวในรูปที่ 3.8ข 
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รูปที่ 3.8  เอลิเมนตเมตริกซของพจนการพา 
(ก) เอลิเมนตเมตริกซกรณีที่จุดตอ 4 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุดเดียว (กรณีที่ 1) 
(ข) เอลิเมนตเมตริกซกรณีที่จุดตอ 4 เปนจุดดาวนวินดเพียงจุดเดียว (กรณีที่ 2) 
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ระเบียบวิธีสตรีมไลนอัปวินดที่ไดอธิบายในหัวขอน้ีถูกนําไปประดิษฐเปน
โปรแกรมคอมพิวเตอรเพ่ือใชสําหรับแกปญหาพจนการพา โดยในหัวขอตอไปจะไดแสดงถึงผล
การใชโปรแกรมที่ไดประดิษฐขึ้นกับปญหาตัวอยางที่มีพจนการพา 

 
3.2 การแกปญหาที่มีพจนการพาโดยใชระเบียบวิธีสตรีมไลนอัปวนิด 

ในหัวขอตอไปน้ีจะไดแสดงความสามารถของระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีม
ไลนอัปวินด โดยจะไดนําไปทดสอบกับปญหาทั้งหมด 3 ตัวอยางดวยกัน โดยที่ปญหาดังกลาวมี
ทั้งที่มีพจนการพาเพียงอยางเดียว และมีทั้งพจนการพาและการแพรมาเกี่ยวของพรอมกัน 

 
ตัวอยางที่ 1 ปญหาการพาที่ทํามุมเอียง (advection skew to the mesh) 

ตัวอยางแรกที่จะนําเสนอเปนปญหาที่มีแตพจนการพาเพียงอยางเดียว นั่นคือ
กําหนดใหสัมประสิทธิ์การแพรมีคาเปนศูนย ซึ่งปญหาดังกลาวมักจะถูกนํามาใชในการทดสอบ
ระเบียบวิธีที่ใชในการแกปญหาพจนการพา [4-6, 15] โดยที่ขอบเขตของปญหาจะมีลักษณะเปน
สี่เหลี่ยมจัตรุัสดังแสดงในรูปที่ 3.9 และกําหนดใหความเร็วมีลักษณะคงตัว (uniform) ตลอด
ภายในขอบเขตของปญหา พรอมทั้งกําหนดใหการไหล ไหลทํามุม 60 องศากับแกน x ในการ
วิเคราะหปญหาดวยโปรแกรมที่ประดิษฐขึ้น จะเริ่มตนจากการสรางรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิ
เมนตซึ่งไดแสดงไวในรูปที่ 3.10 โดยประกอบไปดวย 3721 จุดตอ และ 1800 เอลิเมนต 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

รูปที ่3.9  ขอบเขตของปญหาตัวอยางที ่1 

φ = 0 θ = 60° 

x 

y 

x = 1 x = 0.2 

y = 1 

0 

Flow direction 

φ = 1 
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x

φ 

x

φ 

x 

φ 

สมการเชิงอนุพันธสําหรับตวัอยางที่ 1 

      0=
∂
∂

+
∂
∂

y
v

x
u φφ     (3.24) 

เง่ือนไขขอบเขตของปญหา     

⎩
⎨
⎧

≤≤∧=
=

=
2.000

0
;1

xy
x

φ     (3.25) 

12.00;0 ≤<∧== xyφ     (3.26) 
 

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 3.10  รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตของปญหาตัวอยางที่ 1 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 3.11  ผลการกระจายตัวของคา φ  จากระเบียบวธิีตาง ๆ ที่ใชแกปญหาพจนการพา 

Galerkin SUPG Direct Streamline Upwind 

3721 จุดตอ 
1800 เอลิเมนต 
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รูปที่ 3.12  การเปรียบเทียบผลที่ไดจากการคํานวณดวยวธิีสตรีมไลนอัปวินด และวิธีอ่ืน ๆ 
 กับผลเฉลยแมนตรงที่มุมการไหลเทากับ 60 องศา 

 
จากผลการกระจายตัวของคา φ ที่แสดงในรูปที่ 3.11 พบวาการใชระเบียบวิธกีา

เลอรคินเพ่ือแกปญหาพจนการพาทําใหผลลัพธเกิดการสั่นเปนอยางมาก สวนการนําวิธีสตรีม
ไลนอัปวินด เพทรอฟ-การเลอรคินมาใชในการแกปญหาพจนการพา ถึงแมจะใหผลลัพธที่ดีขึ้น
มากแตก็ยังเกิดปญหาการสั่นของคําตอบอยู สวนการนําวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงมา
แกปญหาพจนการพานั้น ผลลัพธที่ไดไมเกิดการสั่นและใหคําตอบที่มีความถูกตองในระดับที่นา
พอใจดวย สวนในรูปที่ 3.12 แสดงผลการเปรียบเทียบคาของคําตอบที่คํานวณไดจากระเบยีบวธิี
สตรีมไลนอัปวินด และวิธีอ่ืน ๆ กับผลเฉลยแมนตรง ที่ตําแหนง y = 1 ซึ่งจะเห็นไดวาผลลัพธที่
ไดจากวิธีสตรีมไลนอัปวินดแบบโดยตรงไมเกิดการสั่น อีกทั้งยังคงใหผลลัพธที่ใกลเคียงกับผล
เฉลยแมนตรงดวย 

 

ตัวอยางที่ 2 กรณีทดสอบของสมิทธและฮัตตัน (Smith and Hutton test case) 

ตัวอยางที่สองเปนปญหาที่ถูกเสนอโดย Smith and Hutton [16] และใชเปน
ปญหาในการทดสอบวิธีที่ใชแกปญหาพจนการพา การทดสอบกับตัวอยางนี้จะทําการทดสอบ
ทั้งหมดสองกรณีดวยกัน คือทดสอบในกรณีที่มีพจนการพาเพียงอยางเดียว และทดสอบในกรณี
ที่มีทั้งพจนการพาและการแพรพรอมกัน โดยที่โดเมนของปญหามีลักษณะเปนรูปสี่เหลี่ยมผืนผา
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ดังแสดงในรูปที่ 3.13 และกําหนดใหความเร็วตลอดภายในขอบเขตของปญหามีความสัมพันธ
ดังนี้ 

                                            )1(2 2xyu −=     (3.27) 

                                            )1(2 2yxv −−=     (3.28) 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที ่3.13  ขอบเขตของปญหาพรอมเสนกระแสที่เกิดขึ้น 

 

สมการเชิงอนุพันธสําหรับตวัอยางที่ 2 

                           ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

∂
∂

=
∂
∂

+
∂
∂

yyxxy
v

x
u φφφφ

Pe
1     (3.29) 

โดยที่ Pe = คาเพกเลตนัมเบอร (Peclet number) 

เง่ือนไขขอบเขตของปญหา 
φ  =  1 + tanh [ (2x + 1)10 ]      ;       y = 0,  -1 ≤ x ≤ 0                            (3.30) 

 x = -1  ;       0 ≤ y ≤ 1 

 φ  =  1 – tanh 10 y = 1         ;     -1 ≤ x ≤ 1  

 x = 1  ;       0 ≤ y ≤ 1 

รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตของปญหาตัวอยางที่ 2 ไดแสดงไวในรูปที่ 3.14 
ซึ่งประกอบไปดวย 1891 จุดตอ และ 3600 เอลิเมนต สําหรับลักษณะการกระจายของคา φ 
บริเวณทางเขาแสดงไวในรูปที่ 3.15 ซึ่งจะเห็นไดวามีการเปลี่ยนแปลงคาจาก φ = 0 ที่ตําแหนง  

Inlet Outlet 

y 

x 
0 x = -1 x = 1 

y = 1 

(3.31) 
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x = -1, y = 0 จนถึง φ = 2 ที่ x = 0, y = 0 โดยมีการเปลี่ยนแปลงอยางฉับพลันบริเวณ
ตําแหนงที่ x = -0.5  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

รูปที่ 3.14  รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตของปญหาตัวอยางที่ 2  

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 

รูปที่ 3.15  ลักษณะการกระจายของคา φ ตลอดขอบทางเขา 
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กรณีที่ 1     เพกเลตนัมเบอรมีคาเทากับอนันต (Pe = ∞) 

กรณีแรกที่พิจารณานี้เปนปญหาที่มีพจนการพาเพียงอยางเดียว ดังน้ันสมการ
เชิงอนุพันธของปญหาในกรณีที่ 1 นี้จะลดรูปจากสมการ (3.29) ลงเปนสมการ (3.24) ดังนี้ 

                                              0=
∂
∂

+
∂
∂

y
v

x
u φφ     (3.24) 

เน่ืองจากเปนปญหาที่มีแตพจนการพาเพียงอยางเดียว ดังน้ันลักษณะการ
กระจายตัวของคา φ ที่ทางเขาควรจะกระจายตัวไปยังขอบทางดานออกโดยที่ไมมีการแพร
เกิดขึ้น จากรูปที่ 3.16 แสดงใหเห็นถึงการกระจายตัวของคา φ ตลอดภายในขอบเขตของปญหา
ที่คาเพกเลตนัมเบอรเทากับอนันตที่ไดจากการคํานวณโดยใชระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีม
ไลนอัปวินด สวนการกระจายตัวของคา φ ตลอดขอบทางออกที่คํานวณไดนั้นแสดงไวในรูปที่ 
3.17 โดยเปรียบเทียบกับคาผลเฉลยแมนตรง จะเห็นไดวาคาของ φ ที่กําหนดไวทางดานเขา
กระจายตัวไปยังทางดานออกโดยเกิดการแพรเพียงเล็กนอยเทานั้น 

 
รูปที่ 3.16  การกระจายตัวของคา φ ตลอดภายในขอบเขตของปญหา  

 
 

Flow in 

Flow out 
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รูปที่ 3.17  คา φ ตลอดขอบทางดานออกเทียบกบัคาผลเฉลยแมนตรงกรณี Pe = ∞ 

 

กรณีที่ 2     เพกเลตนัมเบอรมีคาเทากับ 100 (Pe = 100) 

สําหรับกรณีที่สองนี้เปนปญหาที่ผสมผสานกันระหวางพจนการพาและพจนการ
แพร ผลการคํานวณลักษณะการกระจายตัวของคา φ ตลอดขอบทางออกไดแสดงไวในรูปที่ 
3.18 โดยเปรียบเทียบกับคาผลเฉลยแมนตรง จะเห็นวาคาที่คํานวณไดจากระเบียบวิธีไฟไนต 
เอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินดใหผลลัพธที่ดี 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3.18  คา φ ตลอดขอบทางดานออกเทียบกบัคาผลเฉลยแมนตรงกรณี Pe = 100 
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ตัวอยางที่ 3 ปญหาการถายเทความรอนชวงการไหลเขา (thermal entry problem) 

ตัวอยางสุดทายเปนปญหาการไหลที่มีของไหลอุณหภูมิต่ําไหลเขาไปภายในทอ
ที่ใหความรอนอยูดังแสดงในรูปที่ 3.19 ถาสมมติวาทอดังกลาวมีอัตราสวนความกวางตอความ
สูงของปากทางเขามีคามากพอ (L>>2a) การกระจายตัวของอุณหภูมิบริเวณที่หางจากผนังทอ
หรือบริเวณกึ่งกลางทอจะมีลักษณะเปนสองมิติ ซึ่งปญหาดังกลาวสามารถอธิบายไดโดยสมการ
พลังงานภายใตสถานะอยูตัวดังนี้ 
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โดยที่ === kkk yx  คาสัมประสิทธิก์ารแพรของสมการพลังงาน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.19  ลักษณะของปญหาการไหลในทอที่ใหความรอน 

สมการ (3.32) สามารถจัดรูปใหมใหอยูในรูปของตัวแปรไรมิต ิ[17] โดยกําหนดให 
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ซึ่งจะไดสมการใหมดังนี้ 
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โดยที่  2RePr
10

=xα    และ 
Pr

6.1
=yα           

ของไหลอุณหภูมิต่ํา (  To ) ผนังทอมีอุณหภูมิสูง (  Tw)  

ผนังทอมีอุณหภูมิสูง (  Tw) 

2a L 
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สําหรับในสวนตอๆไป จะขอละเครื่องหมาย (′) ออกจากตัวแปรไรมิต ิ

รูปที่ 3.20 แสดงขอบเขตของปญหาที่จะใชในการคํานวณ ซึ่งมีลักษณะเปน    
สี่เหลี่ยมจัตุรัสโดยมีขอบเขตคือ 0 ≤ x ≤ 2, -1 ≤ y ≤ 1 สวนรูปที่ 3.21 แสดงรูปแบบจําลองไฟ
ไนตเอลิเมนตของปญหานี้ซึ่งประกอบไปดวย 462 จุดตอ และ 200 เอลิเมนต 
 
 
 
 
                                                                                                                                                             
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 3.20  ขอบเขตของปญหาการไหลในทอที่ใหความรอน 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 3.21  รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตพรอมเง่ือนไขขอบเขต 
                                ของปญหาการไหลในทอทีใ่หความรอน 
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เง่ือนไขขอบเขตของปญหา 

   ( ) 0,0 =yT  ที่  0=x     (3.34) 

  ( ) 11, =±xT  ที่ 1±=y     (3.35) 

       0=
∂
∂

x
T  ที่ 2=x     (3.36) 

สมมติใหการไหลภายในทอเปนการไหลเต็มรูปแบบ (fully developed flow) และมีการกระจาย
ตัวของความเร็วดังนี้ 

                                    ( ) 0,15.1 2 =−= vyu     (3.37) 

ผลการคํานวณคาอุณหภูมิที่บริเวณกึ่งกลางของทอที่ไดจากระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีม
ไลนอัปวินดไดแสดงไวในรูปที่ 3.22 โดยเปรียบเทียบกับคาผลเฉลยแมนตรงของ Brown [18] 
ซึ่งกําหนดคาของตัวแปรไรมิติดังน้ี Pr = 0.7 และ Re = 100 จากรูปที่ 3.22 แสดงใหเห็นวา
ผลลัพธที่ไดจะมีคาที่ใกลเคียงกับผลเฉลยแมนตรง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

รูปที่ 3.22  การเปรียบเทียบอุณหภูมิบริเวณกึ่งกลางทอกับผลเฉลยแมนตรง 
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จากปญหาตัวอยางทั้งสามที่ไดนํามาใชทดสอบระเบียบวิธีสตรีมไลนอัปวินดที่
ไดนําเสนอในบทนี้จะเห็นไดวาสามารถใหผลลัพธที่มีความถูกตองเปนที่นาพอใจ อันแสดงให
เห็นถึงประสิทธิภาพของระเบียบวิธีดังกลาวในการแกปญหาพจนการพา อีกทั้งยังสามารถทํา
ความเขาใจไดโดยงาย และสามารถนําระเบียบวิธีดังกลาวไปประยุกตใชกับสมการโมเมนตัมทั้ง
สองสมการเพื่อใชในการประดิษฐสมการไฟไนตเอลิเมนตสําหรับการวิเคราะหการไหลแบบหนืด
ได   

 
 



บทที่ 4 
ระเบียบวิธไีฟไนตเอลิเมนตสําหรบัการวิเคราะหรวมกันระหวาง 

การไหล อุณหภูมิ และโครงสราง 

ในบทนี้จะแสดงการนําระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต มาประยุกตใชในการ
วิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดแตไมอัดตัวที่สภาวะอยูตัว ปญหาการถายเทความรอนทั้ง
ภายในของไหล และโครงสราง สุดทายคือปญหาความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิ โดยใชเอลิ
เมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ โดยจะเริ่มอธิบายตั้งแตขั้นตอนการสรางสมการไฟไนตเอลิเมนต 
จากนั้นจะไดกลาวถึงรายละเอียดของสมการไฟไนตเอลิเมนต และอธิบายถึงขั้นตอนการคํานวณ
โดยใชสมการไฟไนตเอลิเมนตที่ไดประดิษฐขึ้น สุดทายจะแสดงไฟไนตเอลิเมนตเมตริกซที่
สามารถนําไปใชในการประดิษฐโปรแกรมคอมพิวเตอรไดโดยตรง 

4.1 สมการไฟไนตเอลเิมนตสาํหรับปญหาการไหลแบบหนืด 

จากสมการโมเมนตัมทั้งสองสมการ และสมการอนุรักษพลังงาน ซึ่งไดแก  
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จากที่ไดกลาวไปแลวในหัวขอที่ 2.4 วาการนําเอาระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต
มาประยุกตใชในการแกปญหา ขั้นแรกจะตองทําการแบงขอบเขตของปญหาออกเปนเอลิเมนต
ยอยๆ โดยในการทําวิทยานิพนธในครั้งนี้เลือกใชเอลิเมนตแบบสามเหลี่ยมหกจุดตอ ดังแสดงใน
รูปที่ 2.7 ซึ่งประกอบไปดวยตัวไมทราบคาของความเรว็ในทิศทางของแกน x  ตัวไมทราบคา
ของความเร็วในทิศทางของแกน y  ตัวไมทราบคาของความดัน p และตัวไมทราบคาของ
อุณหภูมิ T ที่จุดตอทั้งหกของเอลิเมนตสามเหลี่ยมนั้น จากนั้นกําหนดใหลักษณะการกระจาย
ของผลเฉลยโดยประมาณของความเร็ว ความดัน และอุณหภูมิบนเอลิเมนตมีลักษณะดังนี้ 

                                         ⎣ ⎦ { }uNyxu =),(     (4.1ก) 

                                         ⎣ ⎦ { }vNyxv =),(     (4.1ข) 
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                                         ⎣ ⎦ { }pNyxp =),(     (4.1ค) 

                                         ⎣ ⎦ { }TNyxT =),(     (4.1ง) 

โดยที่ฟงกชันการประมาณภายใน ⎣ ⎦N  ของทั้งความเร็วและความดันเปนชนิดเดียวกันซ่ึงอยูใน
รูปแบบดังตอไปน้ี 

        ⎣ ⎦ ⎣ ⎦),(),(),(),(),(),( 654321 yxNyxNyxNyxNyxNyxNN =  

โดยที่  ,)12( −= iii LLN  3,2,1=i  

 324 4 LLN =  

 315 4 LLN =  

 216 4 LLN =  

จากนั้นทําการประดิษฐสมการของเอลิเมนตโดยใชระเบียบวิธีถวงนํ้าหนักเศษตกคางดังที่ได
อธิบายไวแลวในบทที่ 2 กับสมการอนุรักษโมเมนตัมทั้งสองสมการ แตสําหรับในที่นี้จะได
อธิบายวิธีการประยุกตกับสมการการอนุรักษโมเมนตัมในแกน x เทานั้นซ่ึงมีรายละเอียดดังนี้ 

ทําการประยุกตระเบียบวธิีถวงน้ําหนักเศษตกคางกับสมการอนุรักษโมเมนตัมในแกน x จะได 
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โดยสมมติใหไมมีแรงวัตถุในแนวแกน x (fx) สวนพจนทางดานซายมือของสมการ (4.3) นั้นจะ
ไดนําระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินดที่ไดกลาวถึงรายละเอียดแลวในบทที่ 3 มา
ประยุกตใช สวนพจนของการแพร (พจนที่สองทางดานขวามือของสมการ (4.3)) นั้นจะใชการ
อินทิเกรตโดยทฤษฎีบทของเกาส (Gauss’s theorem) ดังอธิบายไวในบทที่ 3 แลวเชนกัน 

ซึ่งภายหลังจากการจัดพจนตางๆ แลว สมการของเอลิเมนตสําหรับการอนุรักษโมเมนตัมในแกน 
x สามารถเขยีนใหอยูในรปูแบบของเมตริกซไดดังนี้ 

                                  [ ]{ } { } { }pxu RRuA +=   (4.4) 

โดยที่เมตริกซสัมประสิทธิ์ [ ]A  ของสมการ (4.4) ประกอบไปดวยพจนจากการพาที่ใชระเบียบ
วิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินดในการจัด และพจนที่ไดจากพจนของการแพรดังที่ไดแสดง
ไวในพจนที่สองทางดานขวาของสมการ (3.4) สวนอีกสองพจนทางดานขวาของสมการ (4.4) 
นั้นมีรายละเอียดดังนี้ 

(4.2) 



 39 

                                   { } { } Γ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
∂
∂

+
∂
∂

= ∫
Γ

dn
y
un

x
uNR yxu μ  (4.5) 

                                   { } { } Ω
∂
∂

−= ∫
Ω

d
x
pNRpx  (4.6) 

สําหรับสมการอนุรักษโมเมนตัมในแกน y ก็สามารถทําไดเชนเดียวกันซ่ึงจะไดรูปแบบดังนี้ 

                                  [ ]{ } { } { } { }bypyv RRRvA ++=  (4.7) 

และเชนเดียวกันกับสมการ (4.4) เมตริกซสัมประสิทธิ์ [ ]A  นั้นประกอบไปดวยพจนของการพา
และพจนของการแพร โดยที่พจนทั้งสองทางดานขวาของสมการ (4.7) มีรายละเอียดดังนี้ 
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                                   { } { }∫
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Ω−= dfNR yby ρ  (4.10) 

 สําหรับสมการไฟไนตเอลิเมนตของสมการอนุรักษพลังงานนั้นก็สามารถ
ดําเนินการไดเชนเดียวกับสมการอนุรักษโมเมนตัมที่ไดกลาวไปแลวขางตน โดยเริ่มจากการ
ประยุกตระเบียบวิธีถวงนํ้าหนักเศษตกคางเขากับสมการ (2.4) และใชวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีม
ไลนอัปวินดมาประยุกตเขากับพจนการพา ซึ่งจะไดสมการไฟไนตเอลิเมนตของสมการอนุรักษ
พลังงานที่อยูในรูปของเมตริกซดังนี้ 

                               [ ]{ } { } { }QRTK +=  (4.11) 

โดยที่เมตริกซ [ ]K  ก็จะประกอบไปดวยพจนการพาและพจนการแพรในลักษณะที่คลายกับ
เมตริกซ [ ]A  ของสมการอนุรักษโมเมนตัมนั่นเอง สวนเมตริกซ { }R  และ { }Q  คือเมตริกซที่
เกี่ยวกับฟลักซความรอนที่ไหลผานขอบของเอลิเมนต และคาการผลิตความรอนภายใน 
ตามลําดับ ซึ่งมีรายละเอียดดังนี้ 
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เน่ืองจากสมการเชิงอนุพันธของปญหาการไหลแบบหนืดชนิดไมอัดตัวที่สภาวะอยูตัวที่จะทําการ
วิเคราะหนี้มีทั้งหมด 4 สมการดวยกัน ซึ่งไดแกสมการอนุรักษโมเมนตัมสองสมการ สมการ
อนุรักษมวลหนึ่งสมการ และสมการอนุรักษพลังงานอีกหนึ่งสมการ ประกอบกับมีตัวไมทราบคา 
4 ตัวเชนเดียวกันดวย นั่นคือความเร็วในแนวแกนทั้งสอง ความดัน และอุณหภูมิ ถากําหนดให
สมการอนุรักษโมเมนตัมทั้งสองสมการใชในการแกหาคาความเร็วในแนวแกนทั้งสอง และใช
สมการอนุรักษพลังงานในการแกหาคาอุณหภูมิแลว ดังน้ันก็จะเหลือสมการอนุรักษมวลที่ตอง
นําไปใชในการแกหาคาความดัน แตจะเห็นไดวาในสมการอนุรักษมวลน้ันไมปรากฎตัวแปร
ความดันอยูเลย ดังน้ันจะตองใชความสัมพันธระหวางความเร็วกับความดันที่มีอยูในสมการ
โมเมนตัมมาประยุกตรวมกับสมการอนุรักษมวลเพื่อใชในการสรางสมการสําหรับความดัน โดย
สามารถทําไดดังนี้ 

ในการประดิษฐสมการไฟไนตเอลิเมนตสําหรับความดันนั้น สามารถทําไดโดย
เริ่มจากการประยุกตใชระเบียบวิธีถวงน้ําหนักเศษตกคางกับสมการการอนุรักษมวลกอน ดังนี้ 
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นําสมการ (4.4) และ (4.7) มาจัดรูปใหมไดดังนี้ 

                             Ω
∂
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−+−= ∫∑
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pNfuAuA i
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                             Ω
∂
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d
y
pNfvAvA i

v
i

ij
jijiii  (4.16) 

โดยที่ u
if  และ v

if  คือพจนเง่ือนไขขอบเขตและพจนอันเนื่องมาจากแรงวัตถุดังแสดงในสมการ 
(4.5), (4.8) และ (4.10) นั่นเอง 
 
จากนั้นสมมติใหการเปลี่ยนแปลงของความดันตลอดภายในเอลิเมนตมีคาคงที่ ดังนั้นสามารถ
เขียนสมการใหมไดดังนี้ 

                                          
x
pKuu piii ∂

∂
−= ˆ  (4.17) 

                                          
y
pKvv piii ∂
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−= ˆ  (4.18) 

โดยที่ 



 41 

                                         
ii

u
i

ij
jij

i A

fuA
u

+−

=
∑
≠ˆ  (4.19) 

                                         
ii

v
i

ij
jij

i A

fvA
v

+−

=
∑
≠ˆ  (4.20) 

                                            
ii

A
i

pi A
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∫ Ω
=  (4.21) 

ตอมานําฟงกชันการประมาณภายในของ u  และ v  จากสมการ (4.1ก) และ (4.1ข) แทนลงใน
สมการ (4.14) จะไดวา 
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จากนั้นแทนคา iu และ iv  จากสมการ (4.17), (4.18) ลงในสมการ (4.22) แลวจัดพจนใหม 
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สุดทายแทนฟงกชันการประมาณภายในของความดัน (สมการ (4.1ค)) ลงในสมการ (4.23) แลว
จัดพจนใหม จะสามารถเขียนสมการเอลิเมนตของความดันในรูปเมตริกซไดดังนี้ 

                            [ ]{ } { } { } { }bpvpuyx RRRpKK ++=+  (4.24) 

โดยที่                     [ ] Ω⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎟
⎟
⎠

⎞
⎜
⎜
⎝

⎛

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∑∫
Ω

d
x
NKN

x
NK

j
jjx  (4.25) 

                            [ ] Ω⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎟
⎟
⎠

⎞
⎜
⎜
⎝

⎛

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∑∫
Ω

d
y
NKN

y
NK j

j
jy  (4.26) 

                           { } Ω
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

⎟
⎟
⎠

⎞
⎜
⎜
⎝

⎛
= ∫ ∑

Ω

d
x

NuNR i

j
jjpu ˆ  (4.27) 



 42 

                          { } Ω
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

⎟
⎟
⎠

⎞
⎜
⎜
⎝

⎛
= ∫ ∑

Ω

d
y

NvNR i

j
jjpv ˆ  (4.28) 

                           { } { }( ) Γ+−= ∫
Γ

dnvnuNR yxb  (4.29) 

สําหรับขั้นตอนในการวิเคราะหปญหาการไหลโดยใชสมการตางๆ ขางตนจะ
เร่ิมตนจากการสมมติความเร็ว ความดันและอุณหภูมิตลอดทั้งขอบเขตกอน จากนั้นคํานวณหา
คาอุณหภูมิคาใหมภายในขอบเขตโดยใชสมการ (4.11) แลวนําคาอุณหภูมิคาใหมที่ไดมาใชรวม
ในการคํานวณหาคาความเร็วที่แตละจุดตอโดยใชสมการ (4.4) และ (4.7) เม่ือไดคาความเร็วที่
แตละจุดตอแลวนําคาเหลานี้ไปคํานวณหาคาความดันคาใหมที่แตละจุดตอโดยใชสมการ (4.24) 
สุดทายใชคาความดันใหมที่ไดมาทําการปรับปรุงคาความเร็วที่แตละจุดตอโดยใชสมการ (4.15) 
และ (4.16) ขั้นตอนการคํานวณดังกลาวจะดําเนินซํ้าเปนวงรอบจนกวาคาของคําตอบที่ตองการ
จะลูเขา 
 

4.2 สมการไฟไนตเอลเิมนตสาํหรับปญหาการถายเทความรอนทั้งภายในของไหลและ
โครงสราง 

 สําหรับสมการไฟไนตเอลิเมนตของปญหาการถายเทความรอนภายในของไหล
และของแข็งนั้น สามารถนําสมการ (4.11) มาใชในการวิเคราะหปญหาไดโดยทันที โดยถาจะทํา
การวิเคราะหปญหาการถายเทความรอนภายในโครงสราง ก็เพียงแตกําหนดใหคาความเร็วใน
แนวแกน x และ y ภายในสมการ (4.11) มีคาเทากับศูนยเทานั้น ดังน้ันจะเห็นไดวาการสมการ
เอลิเมนตและขั้นตอนที่ใชในการคํานวณที่ไดอธิบายไปในหัวขอที่ 4.1 นั้น ไมเพียงแตจะสามารถ
ใชวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมไดเทานั้น ยังสามารถนํามาใชวิเคราะหปญหา
การถายเทความรอนภายในตัวของไหลเองและภายในโครงสรางไดโดยทันที ทําใหเกิดความ
สะดวกในการวิเคราะหปญหาเปนอยางมาก 
   

4.3 สมการไฟไนตเอลเิมนตสาํหรับปญหาความเคนในโครงสรางอันเน่ืองมาจาก
อุณหภูมิ 

 การประดิษฐสมการไฟไนตเอลิเมนตสําหรับปญหาความเคนในโครงสรางอัน
เน่ืองมาจากอุณหภูมิสามารถกระทําไดโดยใชวิธีถวงน้ําหนักเศษตกคางเชนกัน จากสมการเชิง
อนุพันธแสดงความสมดุลของแรงในสองมิตดิังแสดงในบทที่ 2  
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  0=
∂
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  0=
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 (2.8ข) 

 ทําการประยุกตวิธีถวงน้ําหนักเศษตกคางกับสมการ (2.8ก) ดังนี้ 

                             { } 0=Ω⎟⎟
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ทําการประยุกตทฤษฎีบทของเกาส (Gauss’s theorem) เขากับสมการ (4.30) จะได 
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ในทํานองเดียวกัน ทําการประยุกตวิธีการถวงน้ําหนักเศษตกคางกับสมการ (2.8ข) จะได 
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จากนั้นกําหนดใหแรงที่กระทํากับขอบนอกของโครงสราง เชน ความดัน หรือแรงที่กระทําที่ผิว 
สามารถเขียนอยูในรูปแบบเมตริกซดังนี้ 
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แทนความสัมพันธดังสมการ (4.33) ลงในสมการ (4.31) และ (4.32) แลวจัดสมการใหม ใหอยู
ในรูปแบบเมตริกซไดดังนี้  
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ซึ่งสามารถเขียนใหอยูในรูปแบบที่เขาใจไดงายขึ้นดังนี้ 
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จากความสัมพันธระหวางความเคนและความเครียด 

                                          { } [ ] { }
)13(

0
)33()13( ×××

−= εεσ C  (4.37) 

โดย { }0ε  คือคาความเครียดชั้นตนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิ 

                                          { } { } ( )( )00 , TyxT −= αε  

และเมตริกซ [ ]C  และ { }α  ก็ขึ้นอยูกับลักษณะของปญหาวาเปนแบบความเคนในระนาบ 
(plane stress) หรือความเครียดในระนาบ (plane strain) ซึ่งในกรณีของความเคนในระนาบ 

                  [ ]
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

−−
=

2
100

01
01

1 2 ν
ν

ν

ν
EC    และ   { }

⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧
=

0
α
α

α  (4.38ก) 

และกรณีของความเครียดในระนาบ 
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สําหรับความเครียดนั้นก็สามารถเขียนใหอยูในรูปแบบของคาการเคลื่อนตัวไดดังแสดงในสมการ 
(2.10)  
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ซึ่งสามารถเขียนอยูในรูปเมตริกซไดดังนี้ 

                                           { } [ ] { }
)112()123()13( ×××

= δε B  (4.39) 

โดยที่   { } ⎣ ⎦665544332211
)112(

vuvuvuvuvuvuT =
×

δ  (4.40) 

 
แทนคาสมการ (4.37), (4.39) และ (4.40) ลงในสมการ (4.35) แลวทําการจัดรูปใหมจะได
สมการไฟไนตเอลิเมนตเมตริกซดังนี้ 
 

         [ ] [ ] [ ] { } [ ] [ ]{ } [ ] { } Γ+Ω=Ω ∫∫∫
ΓΩΩ

dFNdCBdBCB TTT
0εδ  (4.41) 

 
เพ่ือใหสามารถเขาใจไดงายตอการประดิษฐโปรแกรมคอมพิวเตอร สามารถจัดรูปสมการ (4.41) 
ใหอยูในรูปแบบที่สั้นขึ้นไดดังนี้ 
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)112()112(
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+= TFFK δ  (4.42) 

โดยที่ [ ] [ ] [ ] [ ] Ω=
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 (4.43) 
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0 ε   (4.44) 

 
  { } [ ] { } Γ=

×Γ ××
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T
)13()312()112(

 (4.45) 

 
ในที่นี้ [ ]K  แทนเมตริกซของความแข็งเกร็ง { }0F  แทนโหลดเวกเตอรอันเนื่องมาจากความเคน
ชั้นตน และ { }TF  แทนโหลดเวกเตอรของแรงที่ผิว 
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4.4 การประดิษฐไฟไนตเอลิเมนตเมตริกซ 

สมการไฟไนตเอลิเมนต และคาสัมประสิทธิ์ตางๆ ดังในสมการที่ไดแสดงขางตน
นั้นสามารถประดิษฐขึ้นไดโดยงาย วิธีการดังกลาวจะไดแสดงในหัวขอน้ี 

4.4.1 เอลิเมนตเมตริกซสําหรับสมการโมเมนตัม 

เริ่มจากสมการของโมเมนตมัทั้งสองสมการ นั่นคือจากสมการ (4.4) และ (4.7) 

                                    [ ]{ } { } { }pxu RRuA +=  (4.4) 

                                    [ ]{ } { } { } { }bypyv RRRvA ++=  (4.7) 

สําหรับเมตริกซสัมประสิทธิ์ [ ]A  ของทั้งสองสมการนั้นประกอบไปดวยพจนการพาและพจน
จากการแพรนั่นคือ  

      [ ] [ ] [ ]diffconv AAA +=  

โดยที่       [Aconv]    =   สามารถหาไดจากวิธีไฟไนตเอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินดในบทที ่3 

                    [ ] Ω⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

+⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∫
Ω

d
y

N
y

N
x

N
x

NA iiii
diff μ  (4.46) 

 
การจัดรูปสมการ (4.46) จะเร่ิมจากการเขียนฟงกชันการประมาณภายในเอลิเมนตสามเหลี่ยม
หกจุดตอ { } 6,,2,1, K=iNi  ใหอยูในรูปแบบเมตริกซใหมไดดังนี้ 

                                           { } [ ] { }
)16()66()16( ×××

= RAN T
m  (4.47) 

และกําหนดให                         { }
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧
=

3

2

1

L
L
L

H  (4.48) 

โดย 

                                           [ ]

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

−−
−−
−−

=

400000
040000
004000
011100
101010
110001

T
mA  (4.49) 
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                                            { }

⎪
⎪
⎪
⎪

⎭

⎪⎪
⎪
⎪

⎬

⎫

⎪
⎪
⎪
⎪

⎩

⎪⎪
⎪
⎪

⎨

⎧

=

21

31

32

2
3

2
2

2
1

LL
LL
LL

L
L
L

R  (4.50) 

ดังนั้น 

                         [ ]
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

=
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

x
RA

x
N T

m
i      

                                      [ ]
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

=

3

2

1

12

13

23

3

2

1

0
0

0
200
020
002

2
1

L
L
L

bb
bb
bb
b

b
b

A
A T

m  

                                  [ ] [ ] { }HBA T
m

T
m=  (4.51) 

 

และ                         [ ]
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

=
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

y
RA

y
N T

m
i      

                                              [ ]
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

=

3

2

1

12

13

23

3

2

1

0
0

0
200
020
002

2
1

L
L
L

cc
cc
cc
c

c
c

A
A T

m  

                                          [ ] [ ] { }HCA T
m

T
m=  (4.52) 

ดังนั้นพจนแรกของสมการ (4.46) สามารถจัดรูปไดดังนี้ 

        Ω⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

∫
Ω

d
x
N

x
N     [ ] [ ] { }{ }[ ] [ ]∫

Ω

Ω= dABHHBA mm
T

m
T

m  

 
                                [ ] [ ] { }{ } [ ] [ ]mm

T
m

T
m ABdHHBA ∫

Ω

Ω=  
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 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]mm

T
m

T
m ABGBA=  (4.53) 

 

โดยที่                        [ ]
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢

⎣

⎡
=

× 211
121
112

12)33(

AG  

สวนพจนที่สองของสมการ (4.46) ก็สามารถจัดรูปไดในลักษณะเชนเดียวกันไดดังนี้ 

         Ω⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

∫
Ω

d
y
N

y
N  [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]mm

T
m

T
m ACGCA=  (4.54) 

ทําใหสมการ (4.46) สามารถเขียนอยูในรูปแบบเมตริกซที่พรอมนําไปประดิษฐโปรแกรม
คอมพิวเตอรไดดังนี้  

     [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]( )mm
T

m
T

mmm
T

m
T

mdiff ACGCAABGBAA += μ  (4.55) 

 
สวนทางดานขวามือของสมการ (4.4) และ (4.7) นั้นสามารถหาคาไดดังนี้ 

 { } { } Ω
∂
∂

−= ∫
Ω

d
x
pNRpx  { } { }pd

x
NN Ω⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

−= ∫
Ω

 

                                                       { }⎣ ⎦ [ ] [ ] { }pdABHN mm Ω−= ∫
Ω

 

                                                        { }⎣ ⎦ [ ] [ ] { }pABdHN mmΩ−= ∫
Ω

 

โดยพจนอินทิกรัลสามารถหาคาไดดังนี้ 

           { }⎣ ⎦ ⎣ ⎦ Ω

⎪
⎪
⎪
⎪

⎭

⎪⎪
⎪
⎪

⎬

⎫

⎪
⎪
⎪
⎪

⎩

⎪⎪
⎪
⎪

⎨

⎧

−
−
−

=Ω− ∫∫
ΩΩ

dLLL

LL
LL
LL

LL
LL
LL

dHN 321

21

31

32

33

22

11

4
4
4

)12(
)12(
)12(
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                                Ω

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

−−−
−−−
−−−

= ∫
Ω

d

LLLLLLL
LLLLLLL
LLLLLLL

LLLLLLLL
LLLLLLLL
LLLLLLLL

321
2
212

2
1

2
313213

2
1

2
323

2
2321

3
2
3323313

2322
2
2212

1311211
2
1

444
444
444

)12()12()12(
)12()12()12(
)12()12()12(

 

 

                                [ ]
)36(

488
848
884
211
121
112

60 ×
=

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

−−
−−
−−

−= SA  

ดังนั้น 

 { }
)16( ×

pxR { }⎣ ⎦ [ ] [ ]{ }pABdHN mmΩ−= ∫
Ω

    [ ] [ ] [ ]{ }
)16()66()63()36( ××××

= pABS mm  (4.56) 

 { }
)16( ×

pyR { }⎣ ⎦ [ ] [ ]{ }pACdHN mmΩ−= ∫
Ω

    [ ] [ ] [ ]{ }
)16()66()63()36( ××××

= pACS mm  (4.57) 

สําหรับพจนอินทิเกรตขอบเขตทางดานขวาของสมการ (4.4) และ (4.7) { } { }( )vu RR ,  นั้น พจน
ตางๆ เหลานี้จะตัดกันหมดไปภายในขอบเขตของปญหาจึงไมจําเปนตองหาคา 
 
สวนพจน { }byR  ของสมการ (4.7) สามารถหาคาไดดังนี้ 

                           { } { }∫
Ω

Ω−= dfNR xby ρ  

 { } ( )( )[ ] Ω−−−= ∫
Ω

dTTgN oβρ 1  

 { }[ ] Ω+−−= ∫
Ω

dTTNg oββρ 1

 { }[ ] { }[ ] Ω+−Ω= ∫∫
ΩΩ

dTNgdTNg oβρβρ 1  

 
 

I II 
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หาคาพจนที่ I  

        { }[ ] { }⎣ ⎦ { }TdNNgdTNg Ω=Ω ∫∫
ΩΩ

βρβρ  

โดยพจนในอินทิกรัลสามารถคํานวณไดดังนี้ 

        { }⎣ ⎦ Ω

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

=Ω ∫∫
ΩΩ

d

Nsym
NNN
NNNNN
NNNNNNN
NNNNNNNNN
NNNNNNNNNNN

dNN

2
6

65
2
5

6454
2
4

635343
2
3

62524232
2
2

6151413121
2
1

 

 

                            

⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

−
−−

−−−

=

32
1632
161632

4003
04013
004113

180

sym

A    [ ]
)66(

2
×

= N  

 

หาคาพจนที่ II  

              { }[ ] [ ] { } Ω+=Ω+ ∫∫
ΩΩ

dNTgdTNg oo βρβρ 11              

              [ ]

⎪
⎪
⎪
⎪

⎭

⎪⎪
⎪
⎪

⎬

⎫

⎪
⎪
⎪
⎪

⎩

⎪⎪
⎪
⎪

⎨

⎧

+
=

1
1
1
0
0
0

3
1 ATg oβρ  

ดังนั้น 

               { } [ ]{ } [ ]

⎪
⎪
⎪
⎪

⎭

⎪⎪
⎪
⎪

⎬

⎫

⎪
⎪
⎪
⎪

⎩

⎪⎪
⎪
⎪

⎨

⎧

+
−=

1
1
1
0
0
0

3
12 ATgTNgR o

by
βρβρ  (4.58) 
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4.4.2 เอลิเมนตเมตริกซสําหรับสมการความดัน  

 จากสมการ (4.24)   

[ ]{ } { } { } { }bvuyx RRRpKK ++=+  (4.24) 

เมตริกซสัมประสิทธิ์ของความดันสามารถหาคาไดดังนี้ 

 [ ]pK   =    [ ] [ ]yx KK +  

           ( ) ( ) Ω⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

+⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∫
Ω

d
y

NKN
y

N
x

NKN
x

N i
jj

ii
jj

i      

 

โดยที่   [ ] ( ) Ω⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
⎥
⎦

⎥
⎢
⎣

⎢
∂
∂

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∫
Ω

d
x
NKN

x
NK iix  

 
 [ ] [ ] { } { } [ ] [ ]∫

Ω

Ω= dABHKNHBA mmii
T

m
T

m )(  

 
 [ ] [ ] { } { } [ ] [ ]mmii

T
m

T
m ABdHKNHBA ∫

Ω

Ω= )(  

โดยพจนในอินทิกรัลสามารถหาคาไดดังนี้ 

{ } { } ∫∫
ΩΩ

Ω
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

=Ω dKN
LLLLL
LLLLL
LLLLL

dHKNH iiii )()(
2
33231

32
2
221

3121
2
1

 

 

                                 
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢

⎣

⎡

++
++++
++++++

=

654

654654

654654654

33
233

2233

45
KKKsym
KKKKKK
KKKKKKKKK

A      

  
                                 [ ]

)33( ×
= W  

 
ดังนั้น  

 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
)66()63()33()36()66()66( ××××××

= mm
T

m
T

mx ABWBAK  (4.59) 
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และเชนเดียวกัน  [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
)66()63()33()36()66()66( ××××××

= mm
T

m
T

my ACWCAK  (4.60) 

การสรางเมตริกซตางๆ ทางดานขวาของสมการ (4.24) มีขั้นตอนดังนี้ 
พจน { }uR  สามารถหาไดดังนี้ 

        { } ( ) Ω
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧
∂
∂

= ∫
Ω

duN
x
NR iiu ˆ  [ ] [ ] { } ( ) Ω= ∫

Ω

duNHBA ii
TT ˆ  

 
  [ ] [ ] { } ( ) Ω= ∫

Ω

duNHBA ii
TT ˆ  

โดยพจนในอินทิกรัลคํานวณไดดังนี้ 
 

    { } ( )
( )
( )
( )

Ω
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

+++++
+++++
+++++

=Ω ∫∫
ΩΩ

d
uNuNuNuNuNuNL
uNuNuNuNuNuNL
uNuNuNuNuNuNL

duNH ii

6655443322113

6655443322112

6655443322111

ˆˆˆˆˆˆ
ˆˆˆˆˆˆ
ˆˆˆˆˆˆ

ˆ  

 
 

         
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

++++−−
+++−+−
+++−−

=

654321

654321

654321

ˆ4ˆ8ˆ8ˆ2ˆˆ
ˆ8ˆ4ˆ8ˆˆ2ˆ

ˆ8ˆ8ˆ4ˆˆˆ2

60
uuuuuu
uuuuuu

uuuuuu
A  

ดังนั้น 

 { } [ ] [ ]
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

++++−−
+++−+−
+++−−

=

654321

654321

654321

ˆ4ˆ8ˆ8ˆ2ˆˆ
ˆ8ˆ4ˆ8ˆˆ2ˆ

ˆ8ˆ8ˆ4ˆˆˆ2

60
uuuuuu
uuuuuu

uuuuuu
BAAR TT

u  (4.61) 

 
สวนพจน { }vR  ก็สามารถหาคาไดในรูปแบบเดียวกัน 
 

 { } [ ] [ ]
⎪
⎭

⎪
⎬

⎫

⎪
⎩

⎪
⎨

⎧

++++−−
+++−+−
+++−−

=

654321

654321

654321

ˆ4ˆ8ˆ8ˆ2ˆˆ
ˆ8ˆ4ˆ8ˆˆ2ˆ

ˆ8ˆ8ˆ4ˆˆˆ2

60
vvvvvv
vvvvvv

vvvvvv
CAAR TT

v   (4.62) 

 
พจน { }bR  สามารถหาไดดังนี้ 

      { } { } ( ) Γ+−= ∫
Γ

dnvnuNR yxb  (4.29) 
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เนื่องจากเปนพจนการอินทิเกรตขอบเขต ดังน้ันภายในขอบเขตของปญหา 
พจนเหลานี้จะตัดกันหมดไป เหลือที่จะตองคํานวณเฉพาะบริเวณขอบเขตรอบนอกของโดเมน
เทานั้น หากพิจารณาเอลิเมนตสามเหลี่ยมดังแสดงในรูปที่ 4.1 ซึ่งมีขอบที่ประกอบดวยจุดตอ 2-
4-3 เปนขอบที่อยูรอบนอกของโดเมนการไหล เพ่ือการคํานวณที่งายขึ้นจึงอาจแยกการอินทิ
เกรตตลอดขอบดังกลาวออกเปน 2 ชวงคือชวงระหวางจุดตอ 2-4 และ 4-3 ทําใหในแตละชวง
นั้นลักษณะการกระจายตัวของฟงกชันความเร็วตามขอบที่ประกอบดวยจุดตอ 2-4 และ 4-3 จะมี
ลักษณะเชิงเสน โดยแตละชวงมีความยาว L ดังที่แสดงในรูปที่ 4.1 ดังน้ันพจน { }bR  ในรูปแบบ
ของสูตรอินทิเกรตที่สอดคลองกับขอบ 2-4 นี้คือ 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

รูปที่ 4.1  การคํานวณพจน { }bR  ที่บริเวณขอบรอบนอกของโดเมนการไหล 
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สวนขอบ 4-3 ก็จะไดในลักษณะเดียวกันน่ันคือ 
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ดังนั้นพจน { }bR  สําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมที่ขอบประกอบดวยจุดตอ 2-4-3 คือ 
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โดยที่   43u  และ 43v  คือความเร็วเฉลี่ยในแนวแกน x และ y ตามลําดับในชวง 4-3 
          24u  และ 24v  คือความเร็วเฉลี่ยในแนวแกน x และ y ตามลําดับในชวง 2-4 
 

4.4.3 เอลิเมนตเมตริกซสําหรับสมการอนุรักษพลังงาน  

 จากสมการ (4.11)   

                                    [ ]{ } { } { }QRTK +=  (4.11) 

โดยเมตริกซ [ ]K  ก็จะประกอบไปดวยพจนการพาและพจนการแพรในลักษณะที่คลายกับ
เมตริกซ [ ]A  ของสมการอนุรักษโมเมนตัมน่ันเอง จึงจะไมแสดงซ้ําในหัวขอน้ี สวนเมตริกซ 
{ }R  คือเมตริกซที่เกี่ยวกับฟลักซความรอนที่ไหลผานขอบของเอลิเมนต ซึ่งพจนดังกลาวจะตัด
กันหมดไปภายในขอบเขตของปญหา จะเหลือเฉพาะที่ขอบดานนอกของขอบเขตที่พิจารณา
เทานั้น โดยถาขอบดังกลาวถูกกําหนดใหมีอุณหภูมิคงที่ เมตริกซ { }R  ก็ไมตองทําการคํานวณ 
หรือถาขอบดังกลาวกําหนดใหเปนฉนวน (ฟลักซความรอนที่ผานขอบเปนศูนย) เมตริกซ { }R  
ก็จะถูกกําหนดใหมีคาเปนศูนย เปนตน สวนเมตริกซ { }Q  คือเมตริกซที่แทนคาการผลิตความ
รอนภายในเอลิเมนต ซึ่งสามารถคํานวณไดดังนี้ 
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4.4.4 เอลิเมนตเมตริกซสําหรบัวิเคราะหปญหาความเคนในโครงสราง          
อันเน่ืองมาจากอุณหภูมิ  

 จากสมการ (4.42)   

                                 [ ] { } { } { }
)112()112(

0
)112()1212( ××××

+= TFFK δ  (4.42) 

โดยที่ [ ] [ ] [ ] [ ] Ω=
××Ω ××

∫ dBCBK T

)123()33()312()1212(
 (4.43) 

   { } [ ] [ ] { } Ω=
××Ω ××

∫ dCBF
T

)13(
0

)33()312()112(
0 ε   (4.44) 

  { } [ ] { } Γ=
×Γ ××

∫ dFNF T
T

)13()312()112(
 (4.45) 

 
สําหรับรายละเอียดตาง ๆ ของเมตริกซในสมการ (4.43) – (4.45) นั้นมีขนาดใหญมาก ซึ่งจะ
แสดงไวในภาคผนวก ค 
 
ไฟไนตเอลิเมนตเมตริกซตางๆ ที่ไดแสดงในหัวขอน้ี สามารถนําไปประดิษฐเปนโปรแกรม
คอมพิวเตอรสําหรับการวิเคราะหรวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ และโครงสรางไดโดยตรง ซึ่ง
รายละเอียดของโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้นจะไดแสดงไวในบทที่ 5 
 
 



บทที่ 5 
โปรแกรมคอมพิวเตอร 

 
บทนี้จะกลาวถึงรายละเอียดและขั้นตอนการคํานวณภายในโปรแกรม

คอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้นใหสอดคลองกับสมการไฟไนตเอลิเมนตที่ไดแสดงไวในบทที่ 4 โดย
โปรแกรมดังกลาวไดถูกเขียนขึ้นมาดวยภาษาฟอรแทรน 90 (FORTRAN 90) ซึ่งประกอบไป
ดวยโปรแกรมที่สามารถนําไปวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดไมอัดตัวที่มีการถายเท
ความรอนระหวางของไหลและโครงสราง และโปรแกรมวิเคราะหปญหาความเคนอันเนื่องมาจาก
อุณหภูมิ โดยรายละเอียดตาง ๆ ของโปรแกรมมีดังนี้ 
 
5.1 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมได

ที่มีการถายเทความรอนระหวางของไหลและโครงสราง 

 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัว
ไมไดที่มีการถายเทความรอนระหวางของไหลและโครงสรางนั้น ประกอบไปดวยโปรแกรมหลัก 
(main program) และ 10 โปรแกรมยอย (subroutines) โดยมีขั้นตอนการทํางานดังนี้ 

5.1.1 เร่ิมตนการทํางานภายในโปรแกรมหลัก [MAIN PROGRAM] โดย
จะเรียกโปรแกรมยอยแรก [READ_INPUT] โดยในโปรแกรมยอย
ดังกลาวก็จะทําการอานขอมูลของปญหา เชน จํานวนจุดตอและจํานวน
เอลิเมนตของปญหา คาคุณสมบัติตาง ๆ ของของไหลและโครงสราง 
ตําแหนงของจุดตอตาง ๆ เปนตน 

5.1.2 จากน้ันก็ เริ่ มการคํานวณแบบทําซ้ํ า  โดยเรียกโปรแกรมยอย 
[SOLVET] เพ่ือทําการสรางเอลิเมนตเมตริกซของสมการอนุรักษ
พลังงาน โดยจะมีการเรียกโปรแกรมยอย [STREAM] เพ่ือหาเอลิ
เมนตเมตริกซของพจนการพาดวยวิธีสตรีมไลนอัปวินด เม่ือสรางเอลิ
เมนตเมตริกซเสร็จแลว ก็ทําการประยุกตเง่ือนไขขอบเขต และแก
ระบบสมการเพื่อหาคาอุณหภูมิคาใหม 

5.1.3 เรียกโปรแกรมยอย [SOLVEUV] เพ่ือทําการสรางเอลิเมนตเมตริกซ
ของสมการโมเมนตัมทั้งสองสมการ โดยจะเรียกโปรแกรมยอย 
[STREAM] อีกครั้งหน่ึงเพื่อสรางเมตริกซของพจนการพา จากนั้น
ประยุกตเง่ือนไขขอบเขต แลวแกระบบสมการเพื่อหาคาความเร็วใน
แนวแกนทั้งสองใหม 
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5.1.4 คาความเร็วคาใหมที่ไดจากขั้นตอน 5.1.3 ก็จะถูกนํามาใชในโปรแกรม
ยอย [SOLVEP] เพ่ือสรางเอลิเมนตเมตริกซสําหรับหาคาตัวแปร
ความดัน เม่ือสรางเอลิเมนตเมตริกซเสร็จ และไดประยุกตเง่ือนไข
ขอบเขตแลวก็จะทําการหาคาความดันคาใหม 

5.1.5 นําคาความดันคาใหมที่ไดไปปรับปรุงคาของความเร็ว โดยเรียก
โปรแกรมยอย [UPDATE]  

5.1.6 เม่ือทําการปรับปรุงคาความเร็วเรียบรอยแลวก็จะเรียกโปรแกรมยอย 
[ERROR] เพ่ือตรวจสอบคาความผิดพลาดที่เกิดขึ้นในแตละรอบของ
การคํานวณซ้ํา 

5.1.7 จากนั้นจะเรียกโปรแกรมยอย [BUFFER] เพ่ือทําการเขียนผลลัพธใน
แตละรอบของการคํานวณซ้ําลงไปในไฟลสํารองที่เตรียมไว 

5.1.8 สุดทายภายในโปรแกรมหลัก [MAIN PROGRAM] จะตรวจสอบการ
ลูเขาของผลลัพธ โดยถาคาความเคลื่อนมีคาต่ํากวาที่กําหนดหรือทํา
การคํานวณครบจํานวนรอบที่ตั้งไวก็ใหดําเนินการตามขอ 5.1.9 ตอไป 
แตถาไมก็ตองกลับไปทําการคํานวณซ้ําตั้งแตขอ 5.1.2 เปนตนไป
จนกวาคําตอบจะลูเขา 

5.1.9 พิมพคาผลลัพธสุดทายที่คํานวณได ซึ่งไดแกคาความเร็วในแนวแกน
ทั้งสอง คาความดัน และคาอุณหภูมิทั้งภายในของไหลและโครงสราง
ลงในไฟลเพ่ือนําไปใชแสดงผลตอไป 

 
5.2 รายละเอียดของโปรแกรม 

 รายละเอียดของโปรแกรมแสดงไวในภาคผนวก ก 

5.3 ลักษณะของไฟลขอมูลที่โปรแกรมตองการ 

 ลักษณะของขอมูลที่โปรแกรมตองการ สามารถแบงออกเปน 6 สวนยอยไดดังนี้ 

สวนที่ 1 ประโยคอธบิายกํากับลักษณะของไฟล 
บรรทัดแรก ตัวเลขระบุจํานวนบรรทัดทีเ่ปนตวัอักษร 
บรรทัดตอไป ประโยคตาง ๆ ที่มีจํานวนบรรทัดเทาที่ระบุไว 

ตัวอยางเชน:    1 

            FINITE ELEMENT DATA FOR FLUID FLOW 
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สวนที่ 2 ขนาดของปญหา พรอมคาที่จะใชในการคํานวณ 
บรรทัดแรก คําระบุจํานวนจุดตอ จํานวนเอลิเมนต เอลเิมนตทีข่อบ รอบการ

คํานวณ และคาความผิดพลาดที่ยอมรับได 
บรรทัดตอไป ตัวเลขจํานวนจุดตอ จํานวนเอลิเมนต เอลเิมนตทีข่อบ รอบการคํานวณ 
 และคาความผดิพลาดที่ยอมรับได  

ตัวอยางเชน:    NPOIN    NELEM   NBOU   NITER     TOL                           

              1521     2888     6    10000    1.e-8 

 
หมายเหตุ: จํานวนเอลิเมนตที่ขอบ (NBOU) หมายถึง จํานวนเอลิเมนตที่อยูบนขอบเขต
ของปญหาซึ่งมีของไหลไหลผาน เชนเอลิเมนตที่ขอบทางเขาของการไหลในปญหาที่จะพิจารณา 
เปนตน 
 
สวนที่ 3 คุณสมบัติตาง ๆ ของของไหล 

บรรทัดแรก  คําระบุคุณสมบัติตาง ๆ 
บรรทัดตอไป ตัวเลขแสดงคาความหนาแนน คาความหนืด คาสัมประสิทธิ์การ

ขยายตัว คาความรอนจําเพาะ คาสัมประสิทธิ์การนําความรอนของ
โครงสราง และของไหล ตามลําดับ สุดทายคาอุณหภูมิอางอิง 

ตัวอยางเชน:    DEN    VIS    TH EXP    C    Ks    Kf    Tref                       

      10.0   0.25     10.    7.1   10.   1.     0.  

 
สวนที่ 4 ลักษณะของจุดตอ 

บรรทัดแรก คําระบลุักษณะของจุดตอ 
บรรทัดตอ ๆ ไป ตัวเลขแสดงหมายเลขจุดตอ เง่ือนไขขอบเขตของความเร็วในทิศทาง x  

และ y พรอมกับเง่ือนไขขอบเขตของความดัน ตําแหนงจุดตอในแกน x  
และ y และคาความเร็วในแกน x, y และคาความดัน 

ตัวอยางเชน: NODE IBCU  IBCV  IBCP  IBCT   X    Y   U    V    P    T 

            1     1     0     0     0   1.033  0.  2.5  0.   0.   0.             
            2     0     0     0     0   1.066  0.  0.   0.   0.   0. 
            3     1     1     0     1   1.1    0.  1.2  0.3  0.   0. 
 
 

51    1     0     1     0   1.82   0.  0.5  0.   1.3  0. 
52    0     0     0     0   1.833  0.  0.   0.   0.   0. 

 
หมายเหตุ: เง่ือนไขขอบเขต IBC ในทิศทาง x หรือ y  เง่ือนไขขอบเขตของความดัน และ

เง่ือนไขขอบเขตของอุณหภูมิ 
หมายถึง 

M M M M M M M M M M M
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 IBC   =   1 จุดตอน้ันถูกกําหนดใหมีคาตามที่ใหไว และไมตองทํา 
การคํานวณหาคาที่จุดตอดังกลาว 

IBC   =   0 ใหทําการคํานวณหาคาที่จุดตอดังกลาว 
 
สวนที่ 5 ลักษณะของเอลิเมนต 

บรรทัดแรก คําระบลุักษณะของเอลิเมนต 
บรรทัดตอ ๆ ไป หมายเลขเอลเิมนต ชนิดของเอลิเมนต และหมายเลขของจุดตอทั้งหก

ในทิศทวนเขม็นาฬิกาที่ประกอบขึ้นเปนเอลิเมนตนั้น ๆ 

ตัวอยางเชน:  ELEM   TYPE         I               J               K               L               M               N 

                      1    1    182    184   190    42    79     87              
                      2    1    181    182   190    79    45     95             
                      3    1    175    181   190    45    68     11  
 
 
                   2604    0    880    138   990    32    69     77               
                   2605    0    879    880   990    69    35     85  

 
หมายเหตุ: ชนิดของเอลิเมนตมีความหมายดังนี้ 

 TYPE   =   1 เปนเอลิเมนตของของแข็ง 
TYPE   =   0 เปนเอลิเมนตของของไหล 

 
สวนที่ 6 เอลิเมนตที่อยูที่ขอบเขตของปญหาที่มีการไหลไหลผานขอบดานนั้น 

บรรทัดแรก คําระบุเอลิเมนตขอบเขต  
บรรทัดตอ ๆ ไป หมายเลขเอลเิมนตที่อยูทีข่อบดังกลาว และหมายเลขจดุตอที่อยูบน 

 ขอบของเอลิเมนตนั้น ๆ (โดยมีจํานวนบรรทัดตองเทากับคา NBOU 
 ที่ใหไวในสวนที่ 2) 

ตัวอยางเชน:        ELEMENT NO.     II    JJ      KK 

   1966     939     940     801 
   1968     940     941     802 
   1965     941     942     803 

 
 

   1791     952     953     813 
   1786     953     954     814  

 
 
 
 

จํานวนบรรทดั 
เทากับคา NBOU M M M M

M M M M M M MM
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5.4 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิเคราะหปญหาความเคนอันเน่ืองมาจากอุณหภูมิ 
 
 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิเคราะหปญหาความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิ
ประกอบไปดวยโปรแกรมหลัก (main program) และ 9 โปรแกรมยอย (subroutines) โดยมี
ขั้นตอนในการทํางานดังตอไปน้ี  

5.4.1 เร่ิมตนการทํางานภายในโปรแกรมหลัก [MAIN PROGRAM] โดย
จะเรียกโปรแกรมยอยแรก [READ_INPUT] โดยในโปรแกรมยอย
ดังกลาวก็จะทําการอานขอมูลของปญหา เชน จํานวนจุดตอและจํานวน
เอลิเมนตของปญหา คาคุณสมบัติตาง ๆ ของวัสดุ ตําแหนงของจุดตอ
ตาง ๆ เปนตน 

5.4.2 จากนั้นก็เร่ิมการคํานวณ โดยเรียกโปรแกรมยอย [CST] โดยภายใน
โปรแกรมยอยน้ีจะเรียกโปรแกรมยอย [CnK_ELE] เพ่ือทําการสราง
เอลิเมนตเมตริกซตาง ๆ  

5.4.3 เรียกโปรแกรมยอย [ALL_LOAD] เพ่ือคํานวณเอลิเมนตเมตริกซ
ของโหลดตาง ๆ เชนโหลดจากแรงภายนอก 

5.4.4 จากนั้นสงผานเอลิเมนตเมตริกซตาง ๆ ที่คํานวณไดนี้ไปสรางเมตริกซ
ใหญของระบบสมการรวมโดยเรียกโปรแกรมยอย [ASSMP] 

5.4.5 กําหนดเงื่อนไขขอบเขตลงในระบบสมการรวม เชน บางจุดตอจะถูก
ตรึงแนนเคลื่อนที่ไมไดหรือบางจุดตอมีแรงภายนอกมากระทําโดยเรียก
โปรแกรมยอย [APPLBC]  

5.4.6 แกระบบสมการรวมเพื่อหาคาเคลื่อนตัว u และ v ที่ทุกจุดตอโดยเรียก
โปรแกรมยอย [SYMPCG] 

5.4.7 คํานวณคาความเคน yx σσ ,  และ xyτ  ที่ทุกจุดตอโดยเรียกโปรแกรม
ยอย [STRESS]   

5.4.8 สุดทายพิมพคาผลลัพธที่คํานวณได ซึ่งไดแกคาการเคลื่อนตัวของแต
ละจุดตอในแนวแกนทั้งสอง คาความเคนตาง ๆ ลงในไฟลเพ่ือนําไปใช
แสดงผลตอไป 
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5.5 รายละเอียดของโปรแกรม 

 รายละเอียดของโปรแกรมแสดงไวในภาคผนวก ข 

5.6 ลักษณะของไฟลขอมูลที่โปรแกรมตองการ 

 ลักษณะขอมูลที่โปรแกรมวิเคราะหความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิตองการ
สามารถจําแนกออกเปน 6 สวนยอยไดดังตอไปน้ี 
 
สวนที่ 1 ประโยคอธบิายกํากับลักษณะของไฟล 

บรรทัดแรก ตัวเลขระบุจํานวนบรรทัดทีเ่ปนตวัอักษร 
บรรทัดตอไป ประโยคตาง ๆ ที่มีจํานวนบรรทัดเทาที่ระบุไว 

ตัวอยางเชน:    1 

            FINITE ELEMENT DATA FOR THERMAL STRESS 

             
สวนที่ 2 ขนาดของปญหา พรอมคาที่จะใชในการคํานวณ 

บรรทัดแรก คําระบุจํานวนจุดตอ จํานวนเอลิเมนต และชนิดของปญหา 
บรรทัดตอไป ตัวเลขจํานวนจุดตอ จํานวนเอลิเมนต ตัวเลขระบุชนิดของปญหา 

ตัวอยางเชน:    NPOIN    NELEM    STYPE                                      

              1521     2888      1 

 
หมายเหตุ: ชนิดของปญหามีความหมายดังนี้ 
 STYPE  =  0 กําหนดชนิดของปญหาเปนความเคนระนาบ 
 STYPE  =  1 กําหนดชนิดของปญหาเปนความเครียดระนาบ 
 
สวนที่ 3 คุณสมบัติตาง ๆ ของปญหา 

บรรทัดแรก  คําระบุคุณสมบัติตาง ๆ 
บรรทัดตอไป ตัวเลขแสดงคาโมดูลัสของความยืดหยุน อัตราสวนของปวสซง ระดับ

อุณหภูมิที่ไมมีความเคน สัมประสิทธิ์การขยายตัวเน่ืองจากอุณหภูมิ 
และความหนาของของโครงสราง 

ตัวอยางเชน:    ELAS      PR     Tref     ALPHA     THICK                            

      7.E+10   0.29     10.     0.2E-6      1.  

 
สวนที่ 4 ลักษณะของจุดตอ 

บรรทัดแรก คําระบลุักษณะของจุดตอ 
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บรรทัดตอ ๆ ไป ตัวเลขแสดงหมายเลขจุดตอ เง่ือนไขขอบเขตในทิศทาง x และ y 
ตําแหนงจุดตอในแกน x และ y คาระยะการเคลื่อนตัวในแกน x และ y 
คาแรงดันจากภายนอกในแกน x และ y และคาอุณหภูมิของจุดตอน้ัน 

ตัวอยางเชน: NODE  IBCU  IBCV    X      Y    U     V    SX    SY    T 
            1     1     0    1.033   0.   0.    0.    0.   0.   30. 
            2     0     0    1.066   0.   0.    0.    0.   0.   30. 
            3     1     1    1.1     0.   0.    0.    0.   0.   30. 
 
 

51    1     0    1.82    0.   0.    0.    0.   0.   50. 
52    0     0    1.833   0.   0.    0.    0.   0.   50.  

 
หมายเหตุ: เง่ือนไขขอบเขต IBC ในทิศทาง x หรือ y   

หมายถึง 
IBC   =   1 จุดตอน้ันถูกตรึงไมใหเคลื่อนที่ในทศินั้น 
IBC   =   0 คํานวณหาการเคลื่อนตัวที่จุดตอดังกลาวในทิศนั้น 

 
สวนที่ 5 ลักษณะของเอลิเมนต 

บรรทัดแรก คําระบลุักษณะของเอลิเมนต 
บรรทัดตอ ๆ ไป หมายเลขเอลเิมนต และหมายเลขของจุดตอทั้งหกในทศิทวนเข็ม

นาฬิกาที่ประกอบขึ้นเปนเอลิเมนตนั้น ๆ 
ตัวอยางเชน:  ELEM        I               J               K               L               M               N 

                      1   182    184   190    42    79     87 
                      2   181    182   190    79    45     95 
                      3   175    181   190    45    68     11  
 
 
                   2604   880    138   990    32    69     77   
                   2605   879    880   990    69    35     85  

 
 
 
 
 
 

M M M M M M M M M M

M M M M M M M



บทที่ 6 
การตรวจสอบความถูกตองของโปรแกรมคอมพิวเตอร 

 

 โปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้นสําหรับวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืด
ชนิดอัดตัวไมไดที่มีการถายเทความรอนระหวางของไหลและโครงสราง และโปรแกรมวิเคราะห
ปญหาความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิจะไดนํามาตรวจสอบความถูกตองกับปญหาที่มีผล
เฉลยแมนตรง และผลการวิเคราะหดวยวิธีอ่ืน ๆ ดังรายละเอียดตอไปน้ี 

 

6.1 ตรวจสอบโปรแกรมสําหรับวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมไดที่มี
การถายเทความรอนระหวางของไหลและโครงสราง 

 
 โปรแกรมที่ประดิษฐขึ้นจะนํามาตรวจสอบความถูกตองกับตัวอยางปญหา 2 
ตัวอยางดวยกัน ปญหาแรกเปนปญหาการไหลระหวางแผนคูขนานพรอมการถายเทความรอน
กับโครงสราง (conjugate Couette flow problem in parallel plate channel) ซึ่งเปนปญหาที่
มีผลเฉลยแมนตรง สวนปญหาที่สองเปนปญหาการไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยน
ความรอน (conjugate counter flow heat exchanger) โดยจะไดตรวจสอบผลการคํานวณกับ
ผลการวิเคราะหดวยวิธีอ่ืน 
 

6.1.1 การไหลระหวางแผนคูขนานพรอมการถายเทความรอนกับโครงสราง 
(conjugate Couette flow problem in parallel plate channel) 

 
 ลักษณะของปญหาการไหลระหวางแผนคูขนานที่มีการถายเทความรอนกับ
โครงสรางนี้ไดแสดงในรูปที่ 6.1 จากรูปของไหลจะอยูระหวางแผนคูขนาน โดยที่แผนดานบนนั้น
เปนแผนบางที่มีอุณหภูมิต่ํา (T = 0) และกําหนดใหมีการเคลื่อนที่ไปทางดานขวาดวยความเร็ว
เทากับ 1 ในขณะที่แผนดานลางนั้นเปนผนังที่มีความหนาและหยุดนิ่งไมเคลื่อนที่ โดยที่อีกดาน
ของผนังกําหนดใหมีอุณหภูมิสูง (T = 1) สําหรับระยะระหวางแผนคูขนาน และความหนาของ
แผนไดแสดงในรูปที่ 6.1 ปญหาน้ีเปนปญหาที่สามารถหาผลเฉลยแมนตรงได [24] จึงนํามาใช
ในการทดสอบความถูกตองของโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้น โดยที่ผลเฉลยแมนตรงของ
ความเร็ว u และอุณหภูมิ T ตามแนวแกน y คือ 
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รูปที่ 6.1  ลักษณะของปญหาการไหลระหวางแผนคูขนานที่มีการถายเทความรอนกับโครงสราง 
 
การวิเคราะหปญหาจะเริ่มจากการสรางรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตดังแสดงในรูปที่ 6.2 ซึ่ง
ประกอบดวย 1,271 จุดตอ 600 เอลิเมนต และทําการวิเคราะหในกรณีตาง ๆ กัน 3 กรณี
ดวยกัน คือ Ksf = 0.1, 1 และ 10 โดยรูปที่ 6.3 แสดงผลลัพธของเวกเตอรความเร็วที่ไดจากการ
คํานวณ สวนรูปที่ 6.4 แสดงการกระจายตัวของอุณหภูมิที่คา Ksf ตาง ๆ จากรูปพบวาเม่ือ
อัตราสวนของสัมประสิทธิ์การถายเทความรอนมีคาเพิ่มขึ้น การถายเทความรอนก็มากขึ้นดวย 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.2  รูปแบบไฟไนตเอลิมเมนตของปญหาการไหลระหวางแผนคูขนาน 
  ที่มีการถายเทความรอนกับโครงสราง 
 

สัมประสิทธิ์การนําความรอนในโครงสราง 
สัมประสิทธิ์การนําความรอนในของไหล 

Fluid 

T = 1 

  u = 1 

Solid 

T = 0 

x

y 

0.50

0.25 
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รูปที่ 6.3  เวกเตอรความเร็วของปญหาการไหลระหวางแผนคูขนาน 

  ที่มีการถายเทความรอนกับโครงสราง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.4  ลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับปญหาการไหลระหวาง 
 แผนคูขนานทีมี่การถายเทความรอนกับโครงสรางที่คา Ksf ตาง ๆ 
 
จากนั้นทําการเปรียบเทียบผลลัพธที่ไดทั้งความเร็ว และอุณหภูมิที่คา Ksf ตาง ๆ กับผลเฉลย
แมนตรง โดยผลการเปรียบเทียบไดแสดงในรูปที่ 6.5 จากผลการเปรียบเทียบพบวาคาความ
ความเร็ว และอุณหภูมิมีคาที่สอดคลองกับผลเฉลยแมนตรงเปนอยางดี 
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(ก)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณ ีKsf = 0.1 

(ข)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณี Ksf = 1 (ค)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณี Ksf = 10 



 66 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.5  การเปรียบเทียบการกระจายตวัของความเรว็และอุณหภูมิ 
 ที่ไดจากการคํานวณกับผลเฉลยแมนตรงที่คา Ksf ตาง ๆ 
 

6.1.2 การไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน (conjugate 
counter flow heat exchanger) 

 
 ลักษณะของปญหาเปนการแลกเปลี่ยนความรอนของของไหลที่ไหลสวนทางกัน
โดยมีแผนโลหะเปนตัวกลางในการแลกเปลี่ยนความรอน ซึ่งปลายทั้งสองขางของแผนโลหะ และ
ผนังดานนอกที่ของไหลไหลผานถูกกําหนดใหเปนฉนวน ดังแสดงในรูปที่ 6.6 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.6  ลักษณะของปญหาการไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน 
 
สําหรับขนาดของปญหาที่จะทําการคํานวณ และเง่ือนไขขอบเขตถูกกําหนดดังน้ี ขนาดของชอง
ทางการไหลทั้งสองดานมีคาเทากับความหนาของแผนโลหะและมีคาเทากับ 0.1 (a = 0.1) สวน
ชองทางการไหลมีความยาวเทากับ 1 (L = 1) ชองการไหลดานบนจะมีของไหลอุณหภูมิสูง (T1 

= 800) ไหลจากดานซายไปขวาดวยความเร็ว (u1 = 0.2) และมีคาเรยโนลด Re = 133 สวน
ชองทางการไหลดานลางจะมีของไหลอุณหภูมิต่ํา (T2 = 300) ไหลจากขวามาซายดวยความเร็ว 
(u2 = 0.1) และมีคาเรยโนลด Re = 66 สุดทายกําหนดใหของไหลทั้งหมดมีคาพรันดเทิล Pr = 
0.75  
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รูปที่ 6.7  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตของปญหาการไหลแบบสวนทาง 
  ภายในอุปกรณแลกเปลีย่นความรอน 
 

การวิเคราะหปญหาจะเริ่มจากการสรางรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตซึ่งประกอบไปดวย 5,353 
จุดตอ 2,600 เอลิเมนต ดังแสดงในรูปที่ 6.7 จากนั้นจึงนําไปวิเคราะหดวยโปรแกรมที่ประดิษฐ
ขึ้น รูปที่ 6.8 แสดงการกระจายตัวของอุณหภูมิทั้งภายในของไหลและแผนโลหะในกรณีที่คา Ksf 
ตาง ๆ กัน จากนั้นจึงไดนําผลการคํานวณที่ไดเปรียบเทียบกับผลการคํานวณของ Chen and 

Han [25] ที่คา Ksf = 5 ดังแสดงในรูปที่ 6.9 จากรูปพบวาผลที่ไดมีความสอดคลองกัน 
 
 
 
 
 
 
 

(ก)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณี Ksf เทากับ 1 
 
 
 
 
 
 
 

(ข)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณี Ksf เทากับ 5 
 
 
 
 
 
 
 

(ค)  เสนชั้นของอุณหภูมิกรณี Ksf เทากับ 10 
 

รูปที่ 6.8  ลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิของปญหาการไหลแบบสวนทาง 
 ภายในอุปกรณแลกเปลีย่นความรอนในกรณีคา Ksf ตาง ๆ กัน 
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รูปที่ 6.9  การเปรียบเทียบคาอุณหภูมิที่ไดจากการคํานวณกับผลลพัธของ Chen and Han  

 ที่ตําแหนง x = 0.5 ตลอดแกน y ของปญหาปญหาการไหลแบบสวนทางภายใน 
 อุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนที่มีการไหลสวนทางกันที่คา Ksf ตาง ๆ  
 

6.2 ตรวจสอบโปรแกรมสําหรับวิเคราะหปญหาความเคนอันเน่ืองมาจากอุณหภูมิ 
 
 ในหัวขอตอไปน้ีจะทําการตรวจสอบความถูกตองของโปรแกรมวิเคราะหปญหา
ความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิ โดยจะทําการทดสอบกับปญหาที่มีผลเฉลยแมนตรง 2 ปญหา
ดังนี้ 
 

6.2.1 ปญหาแผนสี่เหลี่ยมที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงเชิงเสนตามความยาว 
 
 ลักษณะของปญหาเปนแผนสี่เหลี่ยมขนาด 10×1 mm มีอุณหภูมิที่ขึ้นกับ
ระยะทาง x ดวยความสัมพันธเชิงเสน xxT 330)( +=  โดยตลอดขอบทางซายจะมีอุณหภูมิ
เทากับ 30°C สวนตลอดขอบทางดานขวามีอุณหภูมิเทากับ 60°C ดังแสดงในรูปที่ 6.10 สวน
ขอบทางดานซายจะไมมีการเคลื่อนที่ทางแกน x สวนคุณสมบัติทางกลของแผนสี่เหลี่ยมนี้คือ 
คาโมดูลัสของความยืดหยุน E = 71,705.5 N/mm2 คาอัตราสวนปวสซง ν = 0.29 และ
สัมประสิทธิ์การขยายตัว α = 1.27×10-5 mm/mm-°C 
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รูปที่ 6.10 แผนสี่เหลี่ยมที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงเชิงเสนตามความยาว 
 
 ปญหานี้มีผลเฉลยแมนตรงดังนี้ [26] 

  ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
+=

2
330)(

2xxxu α  (6.3) 

โดย )(xu  คือคาการเคลื่อนตัวในแนวแกน x 
 
 การคํานวณคาการเคลื่อนตัวบนแผนสี่เหลี่ยมดังที่แสดงขางตนโดยใชโปรแกรม
ที่ไดประดิษฐขึ้นนี้ จะเร่ิมตนจากการแบงขอบเขตของปญหาออกเปนเอลิเมนตยอย ๆ จํานวน 
801 จุดตอ 352 เอลิเมนต ดังแสดงในรูปที่ 6.11 จากนั้นทําการประยุกตเง่ือนไขขอบเขตตามที่
กลาวขางตน และกําหนดอุณหภูมิขณะที่วัสดุไมมีความเคน T0 เทากับ 0°C แลวทําการ
คํานวณหาคาการเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้น 
 
 
 
 

รูปที่ 6.11 รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตสําหรบัปญหาแผนสี่เหลี่ยม 
  ที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงเชิงเสนตามความยาว 
 
รูปที่ 6.12 เปนการเปรียบเทียบระยะการเคลื่อนตัวในแนวแกน x ที่คํานวณไดจากโปรแกรมกับ
ผลเฉลยแมนตรง พบวามีคาความผิดพลาดเทากับ 0.017%  
 
 

y 

x

xxT 330)( +=  30°C 

60°C 

10 mm 

1 mm ขอบเขตการคาํนวณ 
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รูปที่ 6.12  คาการเคลื่อนตวัเน่ืองจากความรอนในแนวแกน x สําหรับปญหา 
  แผนสี่เหลี่ยมที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงเชิงเสนตามความยาว 
 
 

6.2.2 ปญหาวงแหวนที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงตามแนวรัศมี 
 
 ลักษณะของปญหาเปนวงแหวนที่มีรัศมีภายใน a เทากับ 100 mm รัศมี
ภายนอก b เทากับ 200 mm และวงแหวนมีอุณหภูมิเปนความสัมพันธเชิงเสนตรงกับรัศมี r 
ดังนี้ 
  rrT 4.0110)( −=  (6.4) 

โดยอุณหภูมิตลอดขอบดานในเทากับ 30°C และขอบดานนอกเทากับ 70°C ดังแสดงในรูปที่ 
6.13 โดยที่คาสัมประสิทธิ์ทางกลของวงแหวนคือ คาโมดูลัสของความยืดหยุน E = 71,705.5 

N/mm2  คาอัตราสวนปวสซง ν = 0.29  สัมประสิทธิ์การขยายตัว α = 1.27×10-5 mm/mm-

°C  และมีอุณหภูมิที่วัสดุไมมีความเคน T0 เทากับ 0°C 
 
ปญหานี้สามารถหาผลเฉลยแมนตรงสําหรับกรณีความเคนในระนาบดังนี้ [26] 
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โดย )(ru  คือคาการเคลื่อนตัวในแนวรัศมี 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.13  วงแหวนที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงตามแนวรัศมี 
 
 เน่ืองจากลักษณะของปญหามีความสมมาตร ดังน้ันสามารถใชขอบเขตในการ
คํานวณเพียง 1 ใน 4 ของวงแหวนได ดังแสดงในรูปที่ 6.13 การวิเคราะหปญหาจะเริ่มจากการ
แบงขอบเขตของปญหาออกเปนเอลิเมนตยอย ๆ ซึ่งประกอบไปดวย 2091 จุดตอ 1000 เอลิ
เมนต ดังแสดงในรูปที่ 6.14 จากนั้นประยุกตเง่ือนไขขอบเขตโดยกําหนดใหตลอดขอบดานลาง
ไมมีการเคลื่อนตัวในแนวแกน y และตลอดขอบทางดานซายกําหนดใหไมมีการเคลื่อนตัวใน
แกน x รวมทั้งกําหนดอุณหภูมิ )(rT  ตลอดทั้งขอบเขตการคํานวณ แลวทําการคํานวณหาคา
การเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้น 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

รูปที่ 6.14  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตสําหรับปญหาวงแหวน 
  ที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงตามแนวรัศมี 

 70°C 
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ขอบเขตการคาํนวณ 
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คาการเคลื่อนตัวในแนวรัศมี ความเคนในแนวรัศมี และในแนว θ  ที่คํานวณไดจากโปรแกรมที่
ประดิษฐขึ้น ไดนํามาแสดงเปรียบเทียบกับผลเฉลยแมนตรงจากสมการ (6.5) – (6.7) ดังแสดง
ในรูปที่ 6.15 – 6.17 ซึ่งมีคาความผิดพลาดเทากับ 0.038%, 2.13% และ 1.12% ตามลําดับ   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.15  การเปลี่ยนแปลงของคาการเคลื่อนตวัตามทิศทางรศัมี ในแนวมุม θ เทากับ 0 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.16  ความเคนในแนวรัศมี σr ตามทิศทางรศัมีทีมี่แนวมุม θ เทากับ 0 
  

100 120 140 160 180 200 
0.00 

0.05 

0.10 

0.15 

0.20 

0.25 

100 120 140 160 180 200 

-6 

-4 

-2 

0 

ผลเฉลยแมนตรง 
ผลการคํานวณ 

r, mm 

u(r), mm 

ผลเฉลยแมนตรง 
ผลการคํานวณ 

r, mm 

σr(r), N/mm2 



 73 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 6.17  ความเคนในทิศ θ, σθ ตามทศิทางรัศมีที่มีแนวมุม θ เทากับ 0 
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บทที่ 7 
การวิเคราะหปญหารวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ 

 และโครงสราง  
 
 ผลกระทบที่ เกิดรวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ และโครงสราง เปน
พฤติกรรมที่พบไดในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน (heat exchanger) หรือการทําความเย็นบน
แผงวงจรอิเลกทรอนิกส (electronics board cooling) เปนตน ความเขาใจในพฤติกรรมเหลานี้
จะชวยใหการออกแบบมีประสิทธิภาพมากขึ้น ในหัวขอน้ีจะไดแสดงถึงขั้นตอนการคํานวณและ
ตัวอยางที่ไดประยุกตใชขั้นตอนดังกลาว 
 

7.1 ตัวอยางการวิเคราะหปญหารวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ และโครงสราง 
 

 ขั้นตอนที่ใชในการวิเคราะหปญหารวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ และ
โครงสรางนี้ จะเร่ิมจากทําการคํานวณหาพฤติกรรมของการไหลและการถายเทความรอนไป
พรอม ๆ กัน หลังจากนั้นนําคาการกระจายตัวของอุณหภูมิที่คํานวณไดจากขั้นตอนกอนนี้กับ
แรงอันเนื่องมาจากความดันของของไหลที่กระทํากับโครงสรางมาคํานวณหาคาความเคนภายใน
โครงสรางเปนลําดับสุดทาย ซึ่งในสวนถัดไปจะไดแสดงการนําขั้นตอนที่อธิบายนี้มาวิเคราหกับ
ปญหาตัวอยาง 3 ตัวอยางดวยกัน โดยตัวอยางแรกเปนปญหาการไหลแบบสวนทางภายใน
อุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน (conjugate counter flow heat exchanger) ปญหาที่สองคือ
ปญหาการพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลี่ยมจัตุรัสโดยที่มีผนังนําความรอน (conjugate 

natural convection in a square cavity with a conducting wall) และปญหาสุดทายเปน
ปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคับภายในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 
(free and forced convection in channel with fins) 

 

7.1.1 ปญหาการไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน 
(conjugate counter flow heat exchanger) 

 

ลักษณะของปญหาดังกลาวไดแสดงไวแลวในรูปที่ 6.6 และไดทําการวิเคราะห
หาพฤติกรรมของการไหลและการถายเทความรอนในกรณีที่คาอัตราสวนสัมประสิทธิ์การนํา
ความรอนระหวางของแข็งและของไหลมีคาตาง ๆ กันเปนที่เรียบรอยแลวอีกเชนเดียวกัน ดัง
แสดงในรูปที่ 6.8ก-ค ในหัวขอน้ีจะไดนําเอาคาการกระจายตัวของอุณหภูมิและความดันที่ของ
ไหลกระทํากับของแข็งมาทําการวิเคราะหหาคาความเคนที่เกิดขึ้น โดยกําหนดใหของแข็งที่จะ
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ทําการวิเคราะหมีคาคุณสมบัติดังตอไปน้ี มีคาโมดูลัสของความยืดหยุน 7×1010 N/m2 คา
สัมประสิทธิ์การขยายตัว 6×10-6/°C คาอัตราสวนปวสซงเทากับ 0.3 และอุณหภูมิขณะที่ไมมี
ความเคนคือที่ 300 K  
  สําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและเง่ือนไขขอบเขตของการวิเคราะหปญหา
ความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิสําหรับตัวอยางนี้ไดแสดงในรูปที่ 7.1 ซึ่งประกอบไปดวย 
1313 จุดตอ 600 เอลิเมนต  
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.1  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและเงื่อนไขขอบเขตสําหรับวิเคราะหความเคน 
 ในปญหาการไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน 
 
เม่ือกําหนดอุณหภูมิภายในจุดตอและคาความดันที่กระทํากับผิวของของแข็งที่คํานวณไดจาก
บทที่ 6 แลว ตอไปก็ทําการคํานวณหาคาความเคน โดยในรูปที่ 7.2 (ก-ข) แสดงลักษณะการ
กระจายตัวของอุณหภูมิ (K) และคาความเคนฟอนมิสเซส (Von Mises stress, MPa) ในกรณี
ที่คา Ksf = 1 ตามลําดับ สําหรับลักษณะการกระจายตัวอุณหภูมิและคาความเคนฟอนมิสเซสใน
กรณีที่คา Ksf = 5 และ 10 ไดแสดงในรูปที่ 7.3 และ 7.4 ตามลําดับ  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.2  การกระจายตวัของอุณหภูมิ (ภาพบน, K) และคาความเคนฟอนมิสเซสภายใน 
 ของแข็ง (ภาพลาง, MPa) สําหรับปญหาการไหลแบบสวนทางภายใน 
 อุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนในกรณีที่คา Ksf = 1 
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รูปที่ 7.3  การกระจายตวัของอุณหภูมิ (ภาพบน, K) และคาความเคนฟอนมิสเซสภายใน 
 ของแข็ง (ภาพลาง, MPa) สําหรับปญหาการไหลแบบสวนทางภายใน 
 อุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนในกรณีที่คา Ksf = 5 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.4  การกระจายตวัของอุณหภูมิ (ภาพบน, K) และคาความเคนฟอนมิสเซสภายใน 
 ของแข็ง (ภาพลาง, MPa) สําหรับปญหาการไหลแบบสวนทางภายใน 
 อุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนในกรณีที่คา Ksf = 10 
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สวนคาการเคลื่อนตัวสูงสุดในแนวดิ่งของของแข็งในกรณีที่คา Ksf มีคาตาง ๆ กันไดแสดงไวใน
ตารางที่ 7.1 ซึ่งเห็นไดวามีระยะการเคลื่อนตัวที่นอยมาก จึงอาจกลาวไดวาไมมีผลกระทบตอ
รูปแบบของการไหล 
 

ตารางที่ 7.1  คาการเคลื่อนตัวสูงสุดในแนวดิ่งของของแข็งสําหรับปญหาการไหลแบบ 
 สวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน กรณีคา Ksf ตาง ๆ กนั 
 

 อัตราสวนสัมประสิทธิ์การนําความรอน, Ksf 

 1 5 10 

คาการเคลื่อนตัวสูงสุด 
ในแนวดิ่ง (mm) 

0.1628 0.1653 0.1661 

 
 

7.1.2 ปญหาการพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลีย่มจัตุรัสโดยที่มีผนัง
นําความรอน (conjugate natural convection in a square cavity with 
a conducting wall) 

 
 ในปญหานี้จะทําการเปรียบเทียบผลลัพธเชิงตัวเลขของ Hriberšek & Kuhn 
[27] เพ่ือตรวจสอบความถูกตองของโปรแกรม ลักษณะของปญหาประกอบไปดวยชองสี่เหลี่ยม
จัตุรัสขนาด 1 หนวย ซึ่งภายในบรรจุของไหลอยู และมีผนังนําความรอนหนา 0.2 อยูทาง
ดานซาย สวนผนังดานบนและดานลางเปนฉนวน ผนังดานซายมีอุณหภูมิสูงเทากับ 1 ในขณะที่
ผนังดานขวามีอุณหภูมิต่ําเทากับ 0 ซึ่งความแตกตางของอุณหภูมิจะทําใหของไหลเกิดการหมุน
วนขึ้นในชองสี่เหลี่ยมจัตุรัส ปญหาน้ีจะคิดแรงเนื่องจากแรงโนมถวง ดังแสดงในรูปที่ 7.5 
จากนั้นทําการสรางรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตประกอบไปดวย 2,009 จุดตอและ 3,840 เอลิ
เมนตแสดงในรูปที่ 7.6 
 ในขั้นตอนการวิเคราะหสภาวะการไหลสําหรับปญหานี้ไดกําหนดใหพรันด
เทิลนัมเบอร (Prandtl Number; Pr) มีคาเทากับ 0.71 และกําหนดใหคากราชอรฟนัมเบอร 
(Grashof Number; Gr) มีคาเทากับ 103 และ 105 โดยคากราชอรฟนัมเบอรคืออัตราสวนของ
แรงลอยตัวเน่ืองจากอุณหภูมิกับแรงของความหนืดในของไหล ดังนี้ 

 2

32

Gr
μ
ρβ LTg Δ

=  (7.1) 

โดยที่ L แทนความยาวเฉพาะ (characteristic length) โดยมีคาเทากับ 1 และ β คือคา
สัมประสิทธิ์การขยายตัวทางความรอนของของไหล  
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รูปที่ 7.5  ลักษณะของปญหาการพาความรอนแบบอิสระในชองปด 
 สี่เหลี่ยมจัตุรสัโดยที่มีผนังนําความรอน  
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 7.6  แบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตของปญหาการพาความรอนแบบอิสระ 
 ในชองปดสี่เหลี่ยมจัตุรัสโดยที่มีผนังนําความรอน 
 
 
 

ผลลัพธที่ไดจากการคํานวณสําหรับปญหาดังกลาวแสดงในรูปที่ 7.7 (ก-ค) ในรูปที่ 7.7 (ก) 
แสดงเสนกระแสการไหล ซึ่งอธิบายถึงการไหลหมุนวนของของไหลในทิศตามเข็มนาฬิกาอัน
เน่ืองมาจากของไหลเกิดการลอยตัวขึ้นในบริเวณผนังดานซายที่มีอุณหภูมิสูงและลอยตัวลงใน
บริ เวณผนังดานขวาที่ มี อุณหภูมิต่ํ า  รูปที่ 7.7 (ข-ค ) จะแสดงถึงเสนชั้นของอุณหภูมิ 
(temperature contours) ที่คาอัตราสวนสัมประสิทธิ์การนําความรอนในของแข็งตอสัมประสิทธิ์
การนําความรอนในของไหล Ksf เทากับ 1 และ 10 ตามลําดับ ที่คา 310Gr =  

จากนั้นทําการวิเคราะหสภาวะการไหลสําหรับปญหานี้โดยการทําซ้ําอีกครั้งในกรณีเม่ือ
คากราชอรฟนัมเบอร Gr มีคาสูงขึ้นเปน 105 ซึ่งหมายถึงแรงลอยตัวเน่ืองจากความแตกตางของ
อุณหภูมิเพ่ิมขึ้นเปน 100 เทาของกรณีที่แลวหรือคาความหนืดของของไหลลดลงไป 10 เทาซึ่ง
กอใหเกิดผลลัพธของสภาวะการไหลดังแสดงในรูปที่ 7.8 

1.0 

T = 0 T = 1 

Solid Fluid 

g 

x 

1.0 

 

 y 

0.2 
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(ก)  เสนกระแสการไหล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

(ข)  เสนชั้นของอุณหภูมิที่ Ksf เทากับ 1 
 

 
 
 

 
 

 
 
 
 

(ค)  เสนชั้นของอุณหภูมิที่ Ksf เทากับ 10 
 
 
 

รูปที่ 7.7  สภาวะการไหลเนื่องจากการพาความรอนในชองสี่เหลี่ยมจัตุรัส 
 เม่ือมีผนังนําความรอนเม่ือคา 310Gr =  
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ในรูปที่ 7.8 (ก) จะพบวามีการไหลหมุนวนในทิศตามเข็มนาฬิกาเพิ่มขึ้นเปน 2 วง และ
คาเสนชั้นของอุณหภูมิที่ Ksf เทากับ 1 และ 10 นั้นบางและแคบลง ดังแสดงในรูป 7.8 (ข-ค) 
จากนั้นทําการตรวจสอบความถูกตองโดยเปรียบเทียบกับผลลัพธที่ไดกับ Hriberšek & Kuhn 
[27] โดยจะทําการเปรียบเทียบคาอุณหภูมิและปริมาณความรอน (heat fluxes) ที่บริเวณผิว
ลอยตอระหวางของแข็งและของไหล, x = 0.2, ตลอดแนวแกน y ที่คา Ksf = 1, 5 และ 10 ดัง
แสดงในรูปที่ 7.9 (ก-ข) ตามลําดับ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(ก)  เสนกระแสการไหล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
(ข)  เสนชั้นของอุณหภูมิที่ Ksf เทากับ 1 

 
รูปที่ 7.8  สภาวะการไหลเนื่องจากการพาความรอนในชองสี่เหลี่ยมจัตุรัส 

 เม่ือมีผนังนําความรอนเม่ือคา 510Gr =  
 
 

1.00
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(ค)  เสนชั้นของอุณหภูมิที่ Ksf เทากับ 10 
 

รูปที่ 7.8 (ตอ)  สภาวะการไหลเนื่องจากการพาความรอนในชองสี่เหลี่ยมจัตุรัส 
 เม่ือมีผนังนําความรอนเม่ือคา 510Gr =  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
            (ก)  คาอุณหภูมิที่ผิวรอยตอ                       (ข)  คาปริมาณความรอนที่ผิวรอยตอ 
 

รูปที่ 7.9  การเปรียบเทียบคาอุณหภูมิและปริมาณความรอนที่ผิวรอยตอโดยเปรยีบเทียบ 
 กับผลการคํานวณของ Hriberšek & Kuhn ที่คา Ksf = 1, 5 และ 10  
 
 

จากตารางที่ 7.2 แสดงการเปรียบเทียบคานัสเซิลนัมเบอรเฉลี่ยที่บริเวณผิวรอยตอ
ระหวางของแข็งและของไหล, 2.0Nu =x  โดยเปรียบเทียบกับผลการคํานวณของ Hriberšek & 

Kuhn [27] ผลที่ไดก็ใหคาเปนที่นาพอใจ 
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ตารางที่ 7.2 การเปรียบเทยีบคานัสเซลิทนัมเบอรเฉลีย่ที่บริเวณผวิรอยตอ 
 

 
 
 
 

 
หมายเหตุ :  คานัสเซิลทนัมเบอรเฉลี่ยที่บริเวณผิวรอยตอ (คาความคลาดเคลื่อน % 

โดยเปรียบเทียบกับ Hriberšek & Kuhn [27]) 
 

เม่ือวิเคราะหการไหลและการถายเทความรอนทั้งภายในของไหลและของแข็ง
เสร็จเรียบรอยแลว ขั้นตอไปก็นําคาการกระจายตัวของอุณหภูมิที่ไดและคาความดันมา
คํานวณหาคาความเคนที่เกิดขึ้นภายในของแข็ง ซึ่งจะทําการวิเคราหในกรณีที่คา 510Gr =  
และที่คา Ksf ตาง ๆ กันเทานั้น โดยกําหนดใหของแข็งที่จะทําการวิเคราะหมีคาคุณสมบัติ

ดังตอไปน้ี มีคาโมดูลัสของความยืดหยุน 7×1010 N/m2 คาสัมประสิทธิ์การขยายตัว 6×10-

6/°C คาอัตราสวนปวสซงเทากับ 0.3 และอุณหภูมิขณะที่ไมมีความเคนคือที่ 0°C  
  สําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและเง่ือนไขขอบเขตของการวิเคราะหปญหา
ความเคนอันเนื่องมาจากอุณหภูมิสําหรับตัวอยางนี้ไดแสดงในรูปที่ 7.10 ซึ่งประกอบไปดวย 
1377 จุดตอ 640 เอลิเมนต  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
รูปที่ 7.10  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและเงื่อนไขขอบเขตสําหรบัวเิคราะหความเคนในปญหา 

 การพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลี่ยมจัตรุัสโดยที่มีผนังนําความรอน 

105     Hriberšek    2.08             3.42               3.72 
 
105     Present method         2.04 (1.92%)   3.31 (3.22%) 3.60 (3.23%) 

Gr          conductivity ratio, Ksf  1  5  10  
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รูปที่ 7.11 (ก-ข) แสดงลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิ และคาความเคนฟอนมิสเซส 
(MPa) ตามลําดับ ในกรณีที่คา Ksf = 1 สําหรับลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิ และคา
ความเคนฟอนมิสเซสในกรณีที่คา Ksf  = 5 และ 10 ไดแสดงในรูปที่ 7.12 และ 7.13 ตามลําดับ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
รูปที่ 7.11  การกระจายตวัของอุณหภูมิและคาความเคนฟอนมิสเซสภายในของแข็งของปญหา 
 การพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลี่ยมจัตุรัสกรณีที่ 510Gr =  และ Ksf = 1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.12  การกระจายตวัของอุณหภูมิและคาความเคนฟอนมิสเซสภายในของแข็งของปญหา 
 การพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลี่ยมจัตุรัสกรณีที่ 510Gr =  และ Ksf = 5 

0.951 
0.854 

0.756 

0.658 

0.561 

0.598 
0.540 

0.483 

0.426 

0.368 

(ก) เสนชั้นของอุณหภูมิ (ข) เสนชั้นของความเคนฟอนมิสเซส (MPa) 

0.981 
0.944 

0.907 

0.870 

0.833 

0.616 
0.594 

0.572 

0.550 

0.528 

(ก) เสนชั้นของอุณหภูมิ (ข) เสนชั้นของความเคนฟอนมิสเซส (MPa) 
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รูปที่ 7.13  การกระจายตวัของอุณหภูมิและคาความเคนฟอนมิสเซสภายในของแข็งของปญหา 
 การพาความรอนแบบอิสระในชองปดสี่เหลี่ยมจัตุรัสกรณีที่ 510Gr =  และ Ksf = 10 
 
 
สวนคาการเคลื่อนตัวสูงสุดในแนวนอนของของแข็งในกรณีที่คา Ksf มีคาตาง ๆ กันไดแสดงไว
ในตารางที่ 7.3 จะพบวาระยะการเคลื่อนตัวมีคาที่นอยมาก จึงอาจกลาวไดวาไมมีผลกระทบตอ
รูปแบบของการไหล 
 
ตารางที่ 7.3  คาการเคลื่อนตัวสูงสุดในแนวนอนของของแข็งสําหรับปญหาการพาความรอน 

 แบบอิสระในชองปดสี่เหลีย่มจัตุรัส กรณีคา Ksf ตาง ๆ กัน 
 

 อัตราสวนสัมประสิทธิ์การนําความรอน, Ksf 

 1 5 10 

คาการเคลื่อนตัวสูงสุด 
ในแนวนอน (mm) 

8.10×10-4 8.45×10-4 8.51×10-4 

 
 
 
 
 
 

0.989
0.968

0.947

0.926 

0.905

0.619 
0.606 

0.593 

0.581 

0.568 

(ก) เสนชั้นของอุณหภูมิ (ข) เสนชั้นของความเคนฟอนมิสเซส (MPa) 
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7.1.3 ปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบงัคบัภายในชองการไหลที่มี
ครีบระบายความรอน (free and forced convection in channel with 
fins) 

 
ปญหาสุดทายของหัวขอน้ีสรางขึ้นมาเพื่อใหมีความซับซอนมากยิ่งขึ้น เพราะจะ

รวมการวิเคราะหปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคับพรอม ๆ กันภายในปญหา
เดียว โดยลักษณะของปญหาประกอบไปดวยชองการไหล 2 สวนไดแกดานบนและดานลาง โดย
ขั้นกลางดวยของแข็งที่มีครีบระบายความรอนอยู สําหรับรายละเอียดของขนาดตาง ๆ ไดแสดง
ในรูปที่ 7.14 และการวิเคราะหปญหาในตัวอยางนี้จะแบงออกเปน 2 กรณีดวยกัน  

กรณีที่ 1  ของไหลในชองการไหลทั้งสองเกิดการพาความรอนแบบอิสระ  
 โดยกําหนดใหพ้ืนผิวลางสุด (y = –0.8) มีอุณหภูมิเทากับ 1 และกําหนดให
พ้ืนผิวดานบนสุด (y = 0.8) มีอุณหภูมิเทากับ 0 สวนขอบดานซายและขวาของชองการไหลทั้ง
ดานบนและดานลางรวมทั้งสวนที่เปนของแข็งถูกกําหนดใหเปนผนังแบบฉนวน   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.14  ลกัษณะของปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคบั 
 ภายในชองการไหลที่มีครบีระบายความรอนสําหรับกรณีที่ 1 
 
การวิเคราะหปญหาในชวงแรกจะเริ่มจากการสรางรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตดังแสดงในรูปที่ 7.15 
ซึ่งประกอบไปดวย 5159 จุดตอ 2496 เอลิเมนต แลวทําการกําหนดคุณสมบัติของของไหลและ
ของแข็งดังน้ี กําหนดใหของไหลมีคา Pr = 0.71 คาสัมประสิทธิ์การขยายตัวทางความรอนของ
ของไหล, β = 10 และอัตราสวนระหวางสัมประสิทธิ์การนําความรอนของของแข็งและของไหล, 
Ksf = 10 โดยรูปที่ 7.16 แสดงเสนกระแสการไหลที่ไดจากการคํานวณ สวนลักษณะการกระจาย
ตัวของอุณหภูมินั้นไดแสดงในรูปที่ 7.17 หลังจากนั้นไดแสดงการกระจายตัวของอุณหภูมิที่ผิว
ของครีบระบายความรอนทั้ง 3 ไวในรูปที่ 7.18 
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รูปที่ 7.15  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตของปญหาการพาความรอนแบบอิสระ 
 และแบบบังคบัภายในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.16  เสนกระแสการไหลของปญหาในกรณีที่มีการพาความรอน 
 แบบอิสระเพยีงอยางเดียว 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.17  การกระจายตวัของอุณหภูมิของปญหาในกรณี 
 ที่มีการพาความรอนแบบอิสระเพียงอยางเดียว 
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รูปที่ 7.18  การกระจายตวัของอุณหภูมิที่ผิวของครีบระบายความรอนทั้ง 3 
 
 
กรณีที่ 2   ของไหลในชองการไหลดานบนมีการพาความรอนแบบบงัคับสวนของไหล 
 ดานลางเกิดการพาความรอนแบบอิสระ 
 การวิเคราะหปญหาในกรณีที่ 2 นี้จะทําการขยายขอบเขตของชองการไหลใน
สวนดานบนออกไปทางดานขวาอีก 4 หนวยทําใหความยาวรวมทั้งหมดของชองการไหล
ดานบนมีคาเทากับ 9 หนวย และกําหนดใหของไหลท่ีมีอุณหภูมิเทากับ 0 และเปนแบบปรับตัว
เต็มที่แลว (fully developed flow) ไหลเขามาทางดานซายดวยคา Re เทากับ 50, 100, 200 

และ 300 ตามลําดับ (คํานวณจากขนาดของชองการไหลเขา) และไหลออกทางชองดานขวาสุด 
ดังแสดงในรูปที่ 7.19 สวนเง่ือนไขขอบเขตอ่ืน ๆ ถูกกําหนดในลักษณะเชนเดียวกันกับการ
คํานวณในกรณีแรก 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.19  ลกัษณะของปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคบั 
 ภายในชองการไหลที่มีครบีระบายความรอนสําหรับกรณีที่ 2 
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 จากนั้นทําการวิเคราะหปญหาดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้นที่คา Re 
ตาง ๆ กัน ซึ่งผลการคํานวณที่ไดก็นํามาแสดงในรูปที่ 7.20 (ก-ง) โดยรูปดังกลาวเปนการแสดง
เสนกระแสการไหลในกรณีที่คา Re มีคาเทากับ 50, 100, 200 และ 300 ตามลําดับ สวนการ
กระจายตัวของอุณหภูมิที่คา Re ตาง ๆ นั้นไดแสดงในรูปที่ 7.21 (ก-ง) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.20  ลกัษณะของเสนกระแสการไหลในกรณีที่มีการพาความรอนแบบบังคบั 
 ในชองการไหลดานบนที่คา Re ตาง ๆ กัน 
 

(ก) เสนกระแสการไหลในกรณีที่การไหลในชองดานบนมีคา Re = 50 

(ข) เสนกระแสการไหลในกรณีที่การไหลในชองดานบนมีคา Re = 100 

(ค) เสนกระแสการไหลในกรณีที่การไหลในชองดานบนมีคา Re = 200 

(ง) เสนกระแสการไหลในกรณีที่การไหลในชองดานบนมีคา Re = 300 
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รูปที่ 7.21  ลกัษณะการกระจายตวัของอุณหภูมิในกรณีที่มีการพาความรอนแบบบังคับ 
 ในชองการไหลดานบนที่คา Re ตาง ๆ กัน 
 
จากรูปที่ 7.20 (ก-ง) จะเห็นวาการไหลหมุนวนดานหลังครีบระบายความรอนตัวที่ 3 นั้นจะมี
ขนาดที่กวางขึ้นเม่ือการไหลในชองดานบนมีคา Re เพ่ิมมากขึ้น สวนการไหลหมุนวนภายใน
ชองวางระหวางครีบระบายความรอนนั้นจะมีลักษณะที่คลาย ๆ กัน สําหรับการไหลหมุนวน
ภายในชองการไหลดานลางนั้นพบวา ในกรณีที่คา Re = 50 และ 100 นั้น การไหลหมุนวนจะมี
ลักษณะคลาย ๆ กัน แตจะดูเบี้ยวเล็กนอยเม่ือเปรียบเทียบกับกรณีที่มีการพาความรอนแบบ
อิสระเพียงอยางเดียว (รูปที่ 7.16) และเม่ือการไหลดานบนมีคา Re = 200 ลักษณะการไหล

(ก) การกระจายตัวของอุณหภูมิเม่ือการไหลในชองดานบนมีคา Re = 50 

(ข) การกระจายตัวของอุณหภูมิเม่ือการไหลในชองดานบนมีคา Re = 100 

(ค) การกระจายตัวของอุณหภูมิเม่ือการไหลในชองดานบนมีคา Re = 200 

(ง) การกระจายตวัของอุณหภูมิเม่ือการไหลในชองดานบนมีคา Re = 300 
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หมุนวนภายในชองดานลางก็มีลักษณะที่เปลี่ยนแปลงไป จากที่มีการไหลหมุนวน 4 วง ก็ลดลง
เหลือ 3 วงเทานั้น และลดลงเหลือเพียง 2 วงเม่ือการไหลมีคา Re = 300 ดังแสดงในรูปที่ 7.20 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.22  เปรียบเทียบการกระจายตวัของอุณหภูมิที่ผิวของครีบระบายความรอนทั้ง 3  
 ในกรณีที่มีการพาความรอนแบบอิสระอยางเดียว กับกรณีที่มีการพาความรอน 
 แบบบังคับในชองการไหลดานบนที่คา Re ตาง ๆ กัน  
 
 สวนในรูปที่ 7.22 จะเปนการเปรียบเทียบการกระจายตัวของอุณหภูมิที่ผิวของ
ครีบระบายความรอนทั้ง 3 ในกรณีที่มีการพาความรอนแบบอิสระเพียงอยางเดียว กับกรณีที่
ชองการไหลดานบนมีของไหลไหลผานทําใหเกิดเปนการพาความรอนแบบบังคับ ในขณะที่ชอง
การไหลดานลางยงัเปนการพาความรอนแบบอิสระอยู โดยทําการเปรียบเทียบในกรณีที่ของไหล
ไหลดวยคา Re ตาง ๆ กัน 4 คา ไดแก 50, 100, 200 และ 300 ตามลําดับ จากกราฟจะพบวา
เม่ือมีการไหลในชองการไหลดานบน อุณหภูมิที่ผิวของครีบระบายความรอนตัวแรกจะมี
อุณหภูมิลดลงเมื่อเทียบกับกรณีที่ชองการไหลดานบนเปนการพาความรอนแบบอิสระ ในขณะที่
ครีบระบายความรอนตัวที่ 2 และ 3 มีอุณหภูมิสูงขึ้น ซึ่งนาจะมีสาเหตุมาจากการไหลหมุนวนที่
ไมสะดวกเทากับการไหลหมุนวนกรณีที่เปนการพาความรอนแบบอิสระในชองวางระหวางครีบ
ระบายความรอนตัวที่ 1 และ 2 และระหวางครีบระบายความรอนตัวที่ 2 และ 3 นั่นเอง จากนั้น
เม่ือการไหลในชองการไหลดานบนมีคา Re เพ่ิมมากขึ้น อุณหภูมิที่ครีบระบายความรอนตัวที่ 1 
ยังคงมีอุณหภูมิลดลงอยางตอเน่ือง สวนอุณหภูมิของครีบระบายความรอนตัวที่ 2 และ 3 นั้นก็
เริ่มลดลงเชนเดียวกันแตไมมากนัก และเร่ิมไมเปลี่ยนแปลงเม่ือการไหลในชองการไหลดานบนมี
คา Re = 200  

a 

b 

d 

c 

e 

f 

h

g
j

k

n

m

a b d c e f hg j k nm 

Fin 3 Fin 2 Fin 1 

0.4 

0.0 

0.6 

0.2 

T 

Free convection  
Re = 50  
Re = 100  
Re = 200  
Re = 300  



 91 

 สุดทายเปนการนําผลลัพธที่ไดมาคํานวณหาคาการเคลื่อนตัวภายในครีบระบาย
ความรอนทั้ง 3 โดยรูปที่ 7.23 เปนรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตของสวนที่เปนของแข็งซ่ึงประกอบ
ไปดวย 889 จุดตอ 378 เอลิเมนต และสวนของเงื่อนไขขอบเขตนั้นกําหนดใหจุดตอที่มุม
ดานลางทั้งสองฝงถูกตรึงใหอยูกับที่ สวนจุดตออ่ืน ๆ ตลอดขอบดานซายและดานขวากําหนดให
เคลื่อนตัวในแนวดิ่งเทานั้น 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.23  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและเงื่อนไขขอบเขตสําหรบัวเิคราะหการเคลือ่นตัว 
 ของปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคบัภายในชองการไหล 
 ที่มีครีบระบายความรอน 
 
รูปที่ 7.24 แสดงลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิพรอมกับเวกเตอรแสดงทิศทางการเคลื่อน
ตัวของแตละจุดตอในกรณีที่มีการพาความรอนแบบอิสระเพียงอยางเดียว ซึ่งคาการเคลื่อนตัว
สูงสุดมีคาเทากับ 2.15×10-6 m. และคาความเคนฟอนมิสเซสสูงสุดเทากับ 0.313 MPa 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.24  การกระจายตวัของอุณหภูมิและการเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้นภายในของแข็ง 
 สําหรับกรณีทีมี่การพาความรอนแบบอิสระเพียงอยางเดียว 
 
สวนรูปที่ 7.25 – 7.27 แสดงลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิและเวกเตอรแสดงการเคลื่อน
ตัวของแตละจุดตอในกรณีที่ชองการไหลดานบนมีของไหลไหลดวยคา Re = 100, 200 และ 
300 ตามลําดับ ซึ่งในแตละกรณีมีคาการเคลื่อนตัวสูงสุดและคาความเคนฟอนมิสเซสสูงสุด ดัง
แสดงในตารางที่ 7.4 
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รูปที่ 7.25  การกระจายตวัของอุณหภูมิและการเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้นภายในของแข็ง 
 สําหรับกรณีทีก่ารไหลในชองดานบนมีคา Re = 100 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.26  การกระจายตวัของอุณหภูมิและการเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้นภายในของแข็ง 
 สําหรับกรณีทีก่ารไหลในชองดานบนมีคา Re = 200 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 7.27  การกระจายตวัของอุณหภูมิและการเคลื่อนตัวที่เกิดขึ้นภายในของแข็ง 
 สําหรับกรณีทีก่ารไหลในชองดานบนมีคา Re = 300 
 
 

ตารางที่ 7.4  คาการเคลื่อนตัวและคาความเคนฟอนมิสเซสสูงสุดในของแข็งสําหรับ 
 ปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคับภายในชองการไหล 
 ที่มีครีบระบายความรอนในกรณีคา Re ตาง ๆ กัน 
 

 คาการเคลื่อนตัวสูงสุด (m) คาความเคนฟอนมิสเซสสูงสุด (MPa) 

Re = 100 1.927×10-6 0.343 

Re = 200 1.990×10-6 0.318 

Re = 300 2.337×10-6 0.320 
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 จากตัวอยางทั้ง 3 ในบทนี้ก็ไดแสดงใหเห็นถึงการใชระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต
มาประยุกตใช เพ่ือการวิเคราะหรวมกันระหวางปญหาของไหล ของแข็ง และการถายเทความ
รอน ซึ่งเปนการรวมองคความรูในหลาย ๆ ดานมาทําการวิเคราะหพรอมกัน สวนในบทตอไปจะ
กลาวถึงเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต และตัวอยางการประยุกตใชเทคนิคการปรับขนาดเอลิ
เมนตเขากับการวิเคราะหปญหา และทําใหไดผลการคํานวณที่มีความถูกตองมากยิ่งขึ้น 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



บทที่ 8 
เทคนคิการปรับขนาดเอลิเมนต 

 
ในการวิเคราะหปญหาดวยระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตจะเร่ิมตนจากการแบง

พ้ืนที่ภายในโดเมนของปญหาออกเปนเอลิเมนตยอย ๆ แลวทําการคํานวณหาคาตัวไมรูคาที่จุด
ตอของเอลิเมนตนั้น ๆ ดังน้ันถาเราใชเอลิเมนตที่มีขนาดเล็กมากเทาไร จุดตอตาง ๆ ที่เปน
ตัวแทนของตําแหนงที่จะทําการคํานวณก็จะอยูใกลกันมากขึ้นเทานั้น ซึ่งจะเปนผลทําใหคําตอบ
ที่ไดมีความถูกตองมากยิ่งขึ้น แตการใชเอลิเมนตขนาดเล็กจํานวนมากตลอดภายในโดเมนของ
ปญหาจะทําใหตองใชเวลาในการคํานวณและจํานวนหนวยความจํา (RAM) จํานวนมาก และ
อาจทําใหเครื่องคอมพิวเตอรที่มีจํานวนหนวยความจําที่จํากัดนั้นไมสามารถใชวิเคราะหปญหา
ได ดังน้ันหากเราสามารถเลือกใชเอลิเมนตขนาดเล็กเฉพาะในบริเวณที่เหมาะสมก็จะทําใหลด
จํานวนจุดตอที่ตองทําการคํานวณลง แตในการวิเคราะหปญหาการไหลโดยทั่ว ๆ ไปนั้นเราไม
สามารถที่จะทราบผลเฉลยแมนตรงได จึงไมอาจทราบวาในบริเวณใดควรใชเอลิเมนตขนาดเล็ก 
และในบริเวณใดที่สามารถใชเอลิเมนตที่มีขนาดใหญได จึงตองอาศัยโปรแกรมคอมพิวเตอร
สําหรับปรับขนาดของเอลิเมนตใหมีขนาดที่เหมาะสม [19] โดยในบทนี้จะไดกลาวถึงหลักการ
ของเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตโดยอัตโนมัติ และขั้นตอนในการนําไปประยุกตใชกับไฟไนต    
เอลิเมนตโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ไดประดิษฐขึ้นเพื่อวิเคราะหปญหาตาง ๆ 

 

8.1 หลักการของเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต 

หลักการของเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตโดยอัตโนมัติ คือ จะทําการปรับใช
เอลิเมนตที่มีขนาดเล็กในบริเวณที่มีคาการเปลี่ยนแปลงของความชันของคําตอบสูง และปรบัใช
เอลิเมนตขนาดใหญในบริเวณอื่น โดยหลักการหาขนาดเอลิเมนตที่เหมาะสมตามตําแหนงตางๆ
ดังกลาวจะอาศัยแนวคิดที่กําหนดใหคาความคลาดเคลื่อนจากผลเฉลยแมนตรงมีคาเทากัน
ตลอดทั้งโดเมน [9] เชนถาเราสนใจคาของตัวแปร φ  ในโดเมนการไหลใน 1 มิติ คาความคลาด
เคลื่อนที่ตําแหนงใด ๆ จะมีคาดังนี้ 

คาความคลาดเคลื่อน  =  2

2
2

x
h

∂
∂ φ   =  คาคงที่     (8.1) 

สําหรับการวิเคราะหปญหาใน 2 มิติ จะมีพจนอนุพันธอันดับ 2 หลายพจนดังนี้ 
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 กอนนําคาอนุพันธอันดับ 2 มาใชจะตองปรับคาดังกลาว โดยอาศัยหลักการหา
คาความเคนในแนวแกนหลกัในวิชากลศาสตรของแข็ง [11] 

       ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡

yxy

yxx

στ
τσ

                ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡

Y

X

σ
σ
0

0
    (8.2) 

โดย xσ  คือความเคนในแนวแกน x, yσ  คือความเคนในแนวแกน y, xyτ  คือ
ความเคนเฉือนที่มีทิศทางในแนวแกน y, yxτ  คือความเคนเฉือนที่มีทิศทางในแนวแกน x, Xσ  
คือความเคนในแนวแกนหลัก X และ Yσ  คือความเคนในแนวแกนหลัก Y ซึ่งหากประยุกตเขา
กับปญหาใน 2 มิติ จะไดวา 
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และมุมระหวางแนวแกนหลัก X-Y กับแนวแกน x-y หาไดจาก 
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ดังนั้นคาความคลาดเคลื่อนของปญหาใน 2 มิติ คือ 

 1
2
1 λh    =   2

2
2 λh    =   คาคงที่    (8.3) 

โดย h1 คือความยาวของเอลิเมนตในแนวแกนหลัก X, h2 คือความยาวเอลิเมนตในแนวแกน
หลัก Y ดังแสดงในรูปที่ 8.1 และ  

 ,2

2

1 X∂
∂

=
φλ  2

2

2 Y∂
∂

=
φλ  
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รูปที่ 8.1 แสดงการวางตัวของเอลิเมนตในแนวแกนหลักทั้งสอง (X, Y) 

 
 การหาคาอนุพันธอันดับที่ 1 ของจุดตอใด ๆ เชน x∂∂φ เปนตน จะหาไดจาก
การรวมคาอนุพันธอันดับที่ 1 ของเอลิเมนตที่ลอมรอบจุดตอน้ัน ดังแสดงในรูปที่ 8.2 การหาคา
อนุพันธดันดับที่ 1 ของจุดตอ j จะรวมคาอนุพันธอันดับที่ 1 ของเอลิเมนตสามเหลี่ยม 6        
เอลิเมนต ดังนี้ [9] 
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i
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ji X
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X
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⎜⎜
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⎜⎜
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⎛
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∂

Ω ∫∫
ΩΩ

φφ     (8.4) 

โดย  Ni และ Nj คือฟงกชันการประมาณภายในของเอลิเมนต 

 
jX ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂φ   คือ คาอนุพันธอันดับที่ 1 ของคาตัวแปรที่พิจารณาที่จุดตอ j 
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รูปที่ 8.2 ตวัอยางการวางตวัของเอลิเมนตสามเหลี่ยมลอมจุดตอ j ใด ๆ 

x 

y 

X 

Y 

h2

h1

1 

2 

3 4 
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j 
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 หากเราประยุกตวิธีโดยชัดแจง (explicit algorithm) เขากับสมการ (8.4) ทํา
ให ∫

Ω

ΩdNN ji  อยูในรูปแบบรวมตัวที่จุดตอ (lumped mass matrix) ดังนั้น 
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φφ     (8.5) 

โดย ∫
Ω

Ω= dNNM jiij  เม่ือ i = j 

  0=  เม่ือ i ≠ j 

เราสามารถประยุกตในทํานองเดียวกันกับคาอนุพันธอันดับ 2 ไดดังนี้ 
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โดย 
jX ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

2

2φ   คือ คาอนุพันธอันดับที่ 2 ของคาตัวแปรที่พิจารณาที่จุดตอ j 
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 ดังน้ันเม่ือใชสมการ (8.5) และ (8.6) เราจะสามารถหาคา 1λ  ในสมการ (8.3) 
ได และในทํานองเดียวกันก็จะสามารถหาคา 2λ  ไดเชนกัน 
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คาอนุพันธอันดับสองของคาความหนาแนนที่หาไดในสมการ (8.7) และ (8.8) จากการจัดแบงเอ
ลิเมนตครั้งลาสุด จะถูกนําไปใชตอไปเพื่อทําการแบงเอลิเมนตครั้งใหมโดยอัตโนมัติ เราจะ
กําหนดขนาดเอลิเมนตที่นอยที่สุด (hmin) สําหรับการสรางเอลิเมนตใหม ซึ่งจะเปนตําแหนงที่
เกิดคาอนุพันธอันดับสองสูงสุดดวยตามขอกําหนดที่จะใหคาความคลาดเคลื่อนเทากันตลอดทั้ง
โดเมนการไหล ดังแสดงในสมการ (8.3) ดังนั้น 

 === 2
2
21

2
1max

2
min λλλ hhh คาคงที่    (8.9) 
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โดย   ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
∂
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2

2

2

max ,max
YX
φφλ  

 และเราสามารถกําหนดขนาดเอลิเมนตที่ยาวที่สุด (hmax) ไดเชนกัน หาก
ตําแหนงใดมีการคํานวณตามสมการ (8.9) แลวไดคาความยาวเอลิเมนตที่ยาวกวา hmax ก็จะ
ปรับใหคาความยาวเอลิเมนตมีคาเทากับ hmax แทน 

 บางครั้งในการแบงเอลิเมนตเราจะพบวาเอลิเมนตบางตําแหนงจะไดคา
อัตราสวนระหวางความยาวเอลิเมนตทั้งสองดาน (stretching parameter, si) มีคามากจนเกิน 
ไป จึงควรกําหนดคาอัตราสวนสูงสุดไวอยางเหมาะสม (Smax) หากตําแหนงใดมีคา si มากกวา 
(Smax) ก็จะถูกปรับคาใหเทากับ Smax แทน 

 
2

1

1

2

λ
λ

==
h
h

si   (8.10) 

 

8.2 โปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับการปรับขนาดเอลิเมนต 

ในการประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตโดยอัตโนมัติเขากับการวิเคราะห
ปญหาตาง ๆ จะมีโปรแกรมที่เกี่ยวของ 3 โปรแกรมดวยกันดังนี้ 

1. โปรแกรม BUILT 

โปรแกรม BUILT เปนโปรแกรมที่ใชสําหรับสรางแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนต 
โดยใชเอลิเมนตสามเหลี่ยม ซึ่งจะรับขอมูลที่กําหนดพื้นผิวและขอบเขตของปญหาจากผูใช
รวมทั้งขนาดของเอลิเมนตที่เหมาะสมจากโปรแกรม SPACE 

2. โปรแกรมสําหรับวิเคราะหปญหา 

เปนโปรแกรมที่ใชวิเคราะหปญหาเพื่อหาคาของตัวแปรที่ไมทราบคาที่ตองการ 
โดยขอมูลของตัวแปรไมทราบคาที่คํานวณไดจะถูกนําไปใชในการคํานวณหาขนาดเอลิเมนตที่
เหมาะสมโดยโปรแกรม SPACE 

3. โปรแกรม SPACE 

โปรแกรม SPACE เปนโปรแกรมที่ใชคํานวณหาขนาดเอลิเมนตที่เหมาะสมบน
โดเมนของปญหาดังที่ไดอธิบายในหัวขอ 8.1 โดยการรับขอมูลทั้งจากผูใชเปนผูกําหนดคาตัว
แปรตาง ๆ ที่จําเปน และขอมูลที่คํานวณไดจากขอ 2 โดยผลการคํานวณจะถูกใชเปนขอมูล
นําเขาในโปรแกรม BUILT เพ่ือสรางแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตตอไป 
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รายละเอียดของโปรแกรม BUILT และ SPACE ที่อยูในรูปแบบของภาษา
ฟอรแทรน (FORTRAN) สามารถศึกษาไดจากหนังสืออางอิง [20] 

 

8.3 ข้ันตอนในการประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต 

ในหัวขอน้ีจะไดนําเสนอขั้นตอนในการประยุกตใชเทคนิคการปรับขนาดเอลิ
เมนตโดยอัตโนมัติเขากับการวิเคราะหปญหาการไหลแบบหนืดแตไมอัดตัว โดยใชโปรแกรมทั้ง 
3 ที่ไดกลาวในหัวขอ 8.3 ซึ่งมีขั้นตอนดังตอไปน้ี 

1. สรางแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตที่มีขนาดของเอลิเมนตเทา ๆ กัน และ
กระจายตัวอยางสม่ําเสมอตลอดขอบเขตของปญหา โดยใชโปรแกรม BUILT 

2. ใชโปรแกรมสําหรับวิเคราะหปญหา เพ่ือหาคาตัวแปรที่ไมทราบคาโดยใช
แบบจําลองที่ไดจากโปรแกรม BUILT ในขั้นตอนที่ 1 

3. ใชโปรแกรม SPACE ในการหาขนาดของเอลิเมนตที่เหมาะสมโดยใชผล
ของความเร็วที่คํานวณไดในขั้นตอนที่ 2 เปนตัวกําหนด  

4. สรางแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตอีกครั้งโดยใชผลของขนาดเอลิเมนตที่ได
จากขั้นตอนที่ 3 แลวทําการวิเคราะหปญหาอีกครั้งโดยใชแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตที่ผานการ
ปรับขนาดเอลิเมนตครั้งแรกมาแลว 

นําผลที่ไดในขั้นตอนที่ 4 มาเปรียบเทียบกับผลที่ไดในครั้งกอนหนาวาคาของ
ตัวแปรที่ไมทราบคาตาง ๆ มีความแตกตางหรือมีการเปลี่ยนแปลงไปมากนอยเทาไร ถามีความ
แตกตางกันคอนขางมากแสดงวาขนาดเอลิเมนตใหมที่ไดยังไมเหมาะสม จะตองนําคําตอบที่ได
ในคร้ังหลังน้ีไปใชหาขนาดเอลิเมนตที่เหมาะสมใหมในขั้นตอนที่ 3 ทําเชนนี้เรื่อยไปจนการ
เปลี่ยนแปลงของคําตอบที่ไดมีการเปลี่ยนแปลงนอยมากหรือไมเปลี่ยนแปลงเม่ือเทียบกับผล
คําตอบที่ไดครั้งกอน 
 

8.4 ตัวอยางการวิเคราะหปญหาการพาดวยเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนต 

 8.4.1 ปญหาการพาที่ทํามุมเอียง (advection skew to the mesh) 

 ในหัวขอน้ีจะแสดงตัวอยางการประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตกับ
ปญหาที่มีพจนการพา โดยจะเริ่มจากการประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตเขากับการ
แกปญหาการพาที่ทํามุมเอียง ซึ่งลักษณะของปญหาไดแสดงไวในรูปที่ 3.8 ในการวิเคราะห
ปญหาจะใชโปรแกรมจากบทที่ 3 รวมกับโปรแกรม BUILT และ SPACE โดยมีขั้นตอนในการ
วิเคราะหเปนลําดับดังนี้ 

 เร่ิมตนจากการใชโปรแกรม BUILT เพ่ือสรางแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตที่มี
ขนาดสม่ําเสมอ โดยรูปแบบของไฟลขอมูลนําเขาสําหรับโปรแกรม BUILT สามารถศึกษาได
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จากหนังสืออางอิง [20] และรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตเร่ิมตนของปญหานี้ไดแสดงในรูปที่ 
8.3 ซึ่งประกอบไปดวย 2782 จุดตอ 5357 เอลิเมนต 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 8.3 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตนสําหรับปญหาการพาที่ทํามุมเอียง 
 
จากนั้นทําการวิเคราะหปญหาโดยใชรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตดังรูปที่ 8.3 ซึ่งผลการ
กระจายตัวของตัวแปรไมทราบคา, φ ในสมการ (3.23) ไดแสดงในรูปที่ 8.4 

 

 

 

 
 
 
 
 
รูปที่ 8.4 การกระจายตวัของตัวแปรไมทราบคา (φ ) สําหรับแบบจําลองไฟไนตเอลเิมนตเริ่มตน 

 
จากนั้นนําผลลัพธที่ไดไปทําการปรับขนาดเอลิเมนตดวยโปรแกรม SPACE สุดทายทําการสราง
รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่ปรับขนาดแลวดวยโปรแกรม BUILT อีกครั้ง โดยแบบจําลองไฟไนต   
เอลิเมนตของการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 1 นี้ไดแสดงในรูปที่ 8.5ก ซึ่งประกอบไปดวย 505 
จุดตอ 953 เอลิเมนต และผลลัพธจากรูปแบบจําลองนี้ไดแสดงในรูปที่ 8.5ข ซึ่งจะเห็นไดวา
ผลลัพธที่ไดมีความถูกตองมากกวาการใชเอลิเมนตขนาดสม่ําเสมอตลอดทั้งขอบเขต 
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รูปที่ 8.5 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 1 
 และการกระจายตัวของตวัแปรที่ไมทราบคาที่คํานวณได 
 
และเม่ือทําการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 2 จะไดรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตดังแสดงในรูปที่ 
8.6ก ซึ่งประกอบไปดวย 1227 จุดตอ 2387 เอลิเมนต และผลลัพธจากรูปแบบจําลองนี้ไดแสดง
ในรูปที่ 8.6ข ซึ่งไดผลลัพธที่มีความถกูตองมากยิ่งขึ้น 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.6 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 2 
 และการกระจายตัวของตวัแปรที่ไมทราบคาที่คํานวณได 
 
จากนั้นทําการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งสุดทาย ซึ่งทําใหไดรูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตดัง
แสดงในรูปที่ 8.7ก ซึ่งประกอบไปดวย 3733 จุดตอ 7375 เอลิเมนต และผลลัพธจากรูป
แบบจําลองนี้ไดแสดงในรูปที่ 8.7ข ซึ่งไดผลลัพธที่มีความถูกตองเปนอยางมากเมื่อเทียบกับการ
ใชเอลิเมนตที่มีขนาดสม่ําเสมอ 
 
 

(ก) (ข) 

(ก) (ข) 
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รูปที่ 8.7 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 3 
 และการกระจายตัวของตวัแปรที่ไมทราบคาที่คํานวณได 
 

  รูปที่ 8.8 แสดงผลการเปรียบเทียบคาของคําตอบที่คํานวณไดจากระเบียบวิธี
สตรีมไลนอัปวินดกับผลเฉลยแมนตรง ที่ตําแหนง y = 1 ซึ่งจะเห็นไดวาผลลัพธที่ไดหลังจากทํา
การปรับขนาดเอลิเมนตแลวมีคาใกลเคียงกับผลเฉลยแมนตรงมาก 
 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

รูปที่ 8.8 การเปรียบเทียบผลลัพธจากการคํานวณโดยใชรูปแบบไฟไนตเอลเิมนตเริ่มตน 
 และจากรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่ทําการปรับขนาดกับผลเฉลยแมนตรง 

(ก) (ข) 
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 8.4.2 กรณีทดสอบของสมิทธและฮัตตัน (Smith and Hutton test case) 

 ในตัวอยางนี้เปนการทดสอบเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตกับปญหาที่มีพจน
การพา โดยประยุกตกับกรณีทดสอบของสมิทธและฮัตตัน ซึ่งลักษณะของปญหาไดแสดงไวใน
รูปที่ 3.12 สําหรับขั้นตอนในการวิเคราะหจะเร่ิมจากการสรางรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่มีขนาด
สม่ําเสมอดังแสดงในรูปที่ 8.9ก สวนลกัษณะการกระจายตัวของตัวแปรไมทราบคาไดแสดงไวใน
รูปที่ 8.9ข 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

รูปที่ 8.9 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตนและ 
 การกระจายตวัของตวัแปรที่ไมทราบคา 
 
จากนั้นนําคาที่คํานวณไดไปทําการปรับขนาดเอลิเมนต ซึ่งรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่ได แสดง
ไวในรูปที่ 8.10ก สวนผลลัพธจากการคํานวณโดยใชรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่ปรับขนาดแลว
แสดงไวในรูปที่ 8.10ข ตามลําดับ และเมื่อทําการปรับขนาดเอลิเมนตอีกครั้งเพื่อใหผลลัพธที่ได
มีความถูกตองมากยิ่งขึ้น รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและผลลัพธจากการวิเคราะหสําหรับรูปแบบ
ไฟไนตเอลิเมนตที่ทําการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งสุดทายนี้ไดแสดงในรูปที่ 8.11ก และ 8.11ข 
ตามลําดับ สวนรูปที่ 8.12 แสดงการเปรียบเทียบการกระจายตัวของคา φ ตลอดขอบทางดาน
ออกระหวางรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตน และรูปแบบการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งสุดทาย กับ
ผลเฉลยแมนตรง ซึ่งจะเห็นวาเมื่อทําการปรับขนาดเอลิเมนตแลวไดผลลัพธที่ดีขึ้นเปนอยางมาก 
 

(ก) 

(ข) 
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รูปที่ 8.10 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลเิมนตจากการปรบัขนาดเอลิเมนต 
 ครั้งที่ 1 และการกระจายตวัของตวัแปรที่ไมทราบคา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.11 รูปแบบจําลองไฟไนตเอลเิมนตจากการปรบัขนาดเอลิเมนต 
 ครั้งที่ 2 และการกระจายตวัของตวัแปรที่ไมทราบคา 

(ก) 

(ข) 

(ก) 

(ข) 
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รูปที่ 8.12 การเปรียบเทียบผลลัพธจากการคํานวณโดยใชรูปแบบไฟไนตเอลเิมนตเริ่มตน 
 และจากรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตที่ทําการปรับขนาดกับผลเฉลยแมนตรง 
 
ซึ่งจากปญหาตัวอยางทั้ง 2 ที่ไดนํามาใชทดสอบนี้จะเห็นไดวาการผสมผสานเทคนิคการปรับ
ขนาดเอลิเมนตและวิธีสตรีมไลนอัปวินดเพ่ือใชแกปญหาพจนการพานั้น สามารถใหผลลัพธที่มี
ความถูกตองเปนที่นาพอใจมาก โดยในสวนถัดไปก็จะนําเทคนิคดังกลาวมาประยุกตใชในการ
วิเคราะหปญหารวมกันระหวางของไหล ของแข็ง และการถายเทความรอน 
 

8.5 การวิเคราะหปญหารวมกันระหวางการไหล อุณหภูมิ และโครงสรางดวยเทคนิคการ
ปรับขนาดเอลิเมนต 

 
 8.5.1  ปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 

ลักษณะของปญหาจะเปนชองการไหลยาวซึ่งมีของไหลที่ปรับตัวเต็มที่แลวไหล
เขามาทางดานซาย และภายในชองการไหลนี้จะมีครีบระบายความรอนวางอยูที่ผนังดานลาง
จํานวนสามอัน โดยแตละอันจะมีการผลิตความรอนขึ้นเอง ดังแสดงในรูปที่ 8.13 และรูปดังกลาว
ยังแสดงขนาดพรอมทั้งเง่ือนไขขอบเขตที่ใชในการวิเคราะหดวย สําหรับคุณสมบัติของการไหล
นั้นกําหนดใหของไหลมีคา Re = 100 (คํานวณเทียบกับขนาดชองการไหลเขา) และมีคา Pr = 
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0.7 สวนของแข็งกําหนดใหมีการผลิตความรอนตอปริมาตร Q = 1 และอัตราสวนของ
สัมประสิทธิ์การนําความรอนระหวางของแข็งและของไหล Ksf = 10 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.13  ลกัษณะปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 
 
 การวิเคราะหปญหาจะเริ่มจากการสรางรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเร่ิมตนประกอบ
ไปดวย 4715 จุดตอ 2260 เอลิเมนต ซึ่งจะเปนเอลิเมนตขนาดคอนขางสม่ําเสมอดังแสดงในรูป
ที่ 8.14ก. สวนลักษณะการกระจายตัวของอุณหภูมิที่คํานวณนั้นไดแสดงในรูปที่ 8.14ข. สวนรูป
ที่ 8.15(ก-ข) จะแสดงภาพขยายบริเวณครีบระบายความรอน หรือภายในกรอบเสนประของรูปที่ 
8.14(ก-ข) 

 

 

 

 

 
 

รูปที่ 8.14  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเิริ่มตนและการกระจายตวัของอุณหภูมิสําหรับ 
 ปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครบีระบายความรอน 
 
เม่ือไดผลการวิเคราะหมาแลว ก็นําเอาคาผลลัพธที่ไดมาใชในการปรับขนาดเอลิเมนตครั้งที่ 1 
ซึ่งรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตของการปรับขนาดครั้งที่ 1 นี้แสดงในรูปที่ 8.16ก. สวนผลลัพธของ
การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับการปรับขนาดครั้งที่ 1 นี้ไดแสดงในรูปที่ 8.16ข. จากนั้นก็ทํา
การปรับขนาดเอลิเมนตครั้งตอไป โดยใชผลลัพธที่คํานวณไดจากครั้งกอนหนาเปนเง่ือนไขใน

Not to scale

3 9.5
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0.50.5 1 

Q Q Q 

u, v = 00),1(6)( =−= Tyyyu  

(ก)  รูปแบบไฟไนตเอลเิมนตเริ่มตน 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตน 
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การปรับขนาดเอลิเมนต ซึ่งรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตและผลลัพธการคํานวณของการปรับขนาด
เอลิเมนตครั้งที่ 2 และ 3 ก็ไดแสดงในรูปที่ 8.17(ก-ข) และรูปที่ 8.18(ก-ข) ตามลําดับ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที่ 8.15  ภาพขยายของรปูแบบไฟไนตเอลิมเมนตเริม่ตนและการกระจายตวัของอุณหภูมิ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.16  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 1 และการกระจายตัว 
 ของอุณหภูมิสําหรับปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบ 
 ระบายความรอน 

(ก)  รูปแบบไฟไนตเอลเิมนตจากการปรบัขนาดครั้งที่ 1 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 1 

(ก)  ภาพขยายรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตน 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตเริ่มตน 
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รูปที่ 8.17  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 2 และการกระจายตัว 
 ของอุณหภูมิสําหรับปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบ 
 ระบายความรอน 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.18  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 3 และการกระจายตัว 
 ของอุณหภูมิสําหรับปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบ 
 ระบายความรอน 
 
สําหรับภาพขยายภายในกรอบเสนประของรูปที่ 8.18(ก-ข) ไดแสดงไวในรูปที่ 8.19(ก-ข) ซึ่งจะ
เห็นไดวาเอลิเมนตขนาดเล็กถูกวางตัวอยูในบริเวณที่การเปลี่ยนแปลงของอุณหภูมิสูง สวนเอลิ
เมนตขนาดที่ใหญกวาจะถูกวางอยูในบริเวณที่มีการเปลี่ยนแปลงของอุณหภูมิต่ํา  
 
 ผลการคํานวณในตัวอยางนี้จะไดนําไปเปรียบเทียบกับผลการคํานวณของ 
Davalath and Bayazitoglu [28] โดยจะทําการเปรียบเทียบการกระจายตัวของอุณหภูมิที่ผิว
ของครีบระบายความรอนทั้งสาม ดังแสดงในรูปที่ 8.20 จากรูปที่ 8.20 จะเห็นวาเม่ือทําการ
ประยุกตเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตเขากับการคํานวณแลวทําใหไดผลลัพธที่ดีขึ้น โดยไม
ตองลดขนาดเอลิเมนตใหเล็กลงในทุก ๆ สวนของขอบเขตการคํานวณ ทําใหสามารถ
ประหยัดเวลาและจํานวนหนวยความจําที่ตองใชในการคํานวณลงไปได 

(ก)  รูปแบบไฟไนตเอลเิมนตจากการปรบัขนาดครั้งที่ 2 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 2 

(ก)  รูปแบบไฟไนตเอลเิมนตจากการปรบัขนาดครั้งที่ 3 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 3 
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รูปที่ 8.19  ภาพขยายของรปูแบบไฟไนตเอลิมเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 3 
 และการกระจายตัวของอุณหภูมิ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.20  เปรียบเทียบการกระจายตวัของอุณหภูมิที่ผิวของครีบระบายความรอนทั้ง 3  
 ระหวางผลของการปรับขนาดเอลิเมนตครัง้ตาง ๆ กับผลการคํานวณของ  
 Davalath and Bayazitoglu 

(ก)  ภาพขยายรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 3 

(ข)  การกระจายตัวของอุณหภูมิสําหรับรูปแบบไฟไนตเอลิเมนตจากการปรับขนาดครั้งที่ 3 
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 สุดทายนําผลลัพธที่ไดมาใชเปนเง่ือนไขขอบเขตเพื่อทําการคํานวณหาคาการ
เคลื่อนตัวและคาความเคนที่เกิดขึ้นบนครีบระบายความรอนทั้งสาม โดยรูปที่ 8.21 แสดง
รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตในสวนที่เปนของแข็งที่จะใชในการคํานวณ (ใชรูปแบบไฟไนตเอลิเมนต
จากการปรับขนาดครั้งที่ 3) ซึ่งประกอบไปดวย 3523 จุดตอ 1660 เอลิเมนต โดยกําหนด
คุณสมบัติของของแข็งดังน้ี คาโมดูลัสของความยืดหยุนเทากับ 7×1010 N/m2 คาสัมประสิทธิ์
การขยายตัว 6×10-6/°C คาอัตราสวนปวสซงเทากับ 0.3 และอุณหภูมิขณะที่ไมมีความเคนคือที่ 
0°C  
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 8.21  รูปแบบไฟไนตเอลิเมนตของครีบระบายความรอนทั้งสามและเงื่อนไขขอบเขต 
 สําหรับปญหาการถายเทความรอนในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 
 
จากน้ันทําการวิเคราะหเพ่ือหาคาการเคลื่อนตัว แลวทําการคํานวณหาคาความเคนตามลําดับ 
รูปที่ 8.22 แสดงการกระจายตัวของคาความเคนฟอนมิสเซสบนครีบระบายความรอนทั้งสาม 
โดยมีคาสูงสุดเทากับ 248 kPa สวนรูปที่ 8.23 นั้นแสดงเวกเตอรการเคลื่อนตัวของแตละจุดตอ 
โดยคาการเคลื่อนตัวสูงสุดมีคาเทากับ 5.9×10-7 m  
 
 
 
 
 
 
 
รูปที่ 8.22  การกระจายตวัของคาความเคนฟอนมิสเซส (kPa) บนครีบระบายความรอนทั้งสาม 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 8.23  เวกเตอรแสดงการเคลื่อนตัวของแตละจุดตอบนครีบระบายความรอนทั้งสาม 

167

140 248221 

194

11285 
58 

31 
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 จากตัวอยางในบทนี้ไดแสดงจะเห็นถึงความสามารถในการใชระเบียบวิธีไฟไนต
เอลิเมนตมาประยุกตใชตั้งแตการแกปญหาของพจนการพา หรือการวิเคราะหปญหารวมกัน
ระหวางของไหล ของแข็ง และการถายเทความรอน ทําใหสามารถเขาใจถึงพฤติกรรมที่มีผล
เกี่ยวของกันของปญหาทั้งสามสาขาไดเปนอยางดี อีกทั้งเม่ือมีการประยุกตใชเทคนิคการปรับ
ขนาดเอลิเมนตเขากับการวิเคราะหปญหาก็ทําใหไดผลลัพธที่มีความถูกตองมากยิ่งขึ้น โดย
เทคนิคดังกลาวจะจัดวางเอลิเมนตขนาดเล็กในบริเวณที่มีการเปลี่ยนแปลงของคําตอบสูง และ
วางเอลิเมนตขนาดใหญในบริเวณอื่น ทําใหสามารถหลีกเลี่ยงการใชเอลิเมนตขนาดเล็ก ๆ 
ตลอดทั้งขอบเขตของปญหาได ซึ่งเปนการลดจํานวนหนวยความจําที่ตองใชและเวลาในการ
คํานวณไดเปนอยางมาก 
 
 
 



บทที่ 9 
บทสรุป ปญหาที่พบและขอเสนอแนะ 

9.1 บทสรุป 

วิทยานิพนธนี้เนนการสรางวิธีไฟไนตเอลิเมนตสําหรับการคํานวณพจนการพา
โดยใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ และใชวิธีดังกลาวในการวิเคราะหปญหารวมกัน
ระหวางของไหล ของแข็งและการถายเทความรอน ซึ่งในสวนของปญหาการไหลนั้นจะ
กําหนดใหเปนการไหลแบบหนืดชนิดอัดตัวไมไดในสองมิติเทานั้น สวนปญหาในของแข็งน้ันจะ
กําหนดใหเปนปญหาความเครียดระนาบเพื่อใหสอดคลองกับปญหาในสองมิติ 

ในการวิเคราะหปญหารวมกันระหวางของไหล ของแข็งและการถายเทความ
รอนดวยระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนตจําเปนที่จะตองมีความรูพ้ืนฐานในเรื่องของสมการเชิง
อนุพันธที่เกี่ยวของ ดังน้ันในบทที่ 2 จึงไดแสดงถึงระบบสมการเชิงอนุพันธสําหรับปญหาการ
ไหลในสองมิติ ซึ่งประกอบไปดวยสมการเชิงอนุพันธทั้งหมด 4 สมการ ไดแก สมการอนุรักษ
มวล สมการอนุรักษโมเมนตัมในแนวแกน x และ y และสมการอนุรักษพลังงาน ตามลําดับ 
จากนั้นก็แสดงถึงสมการเชิงอนุพันธของปญหาการถายเทความรอน และการหาคาความเคนอัน
เน่ืองมาจากอุณหภูมิภายในของแข็ง แตในการวิเคราะหปญหาการไหลโดยทั่ว ๆ ไปน้ันมีความ
ยุงยากซับซอนเปนอยางมาก ซึ่งปญหาสําคัญประการหนึ่งที่ทําใหเกิดความยุงยากในการ
วิเคราะหปญหาการไหลก็คือความมีลักษณะไมเชิงเสนของพจนการพาในสมการอนุรักษ
โมเมนตัมน่ันเอง ซึ่งในบทที่ 3 จะทําการอธิบายถึงรายละเอียดของวิธีสตรีมไลนอัปวินดที่
ประดิษฐขึ้นสําหรับเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอ ซึ่งเปนวิธีที่ใชในการคํานวณพจนการพา 
จากตัวอยางที่ไดนํามาทดสอบแสดงใหเห็นวาระเบียบวิธีดังกลาวไมทําใหเกิดการสั่นของคําตอบ
และใหผลลัพธเปนที่นาพอใจ สําหรับบทที่ 4 จะเปนการแสดงขั้นตอนในการประดิษฐสมการ   
ไฟไนตเอลิเมนตที่สอดคลองกับสมการเชิงอนุพันธของปญหาการไหล พรอมทั้งนําระเบียบวิธีไฟ
ไนตเอลิเมนตสตรีมไลนอัปวินดที่ไดอธิบายไวในบทท่ี 3 มาใชในการคํานวณพจนการพา 
จากนั้นไดประยุกตใชขั้นตอนการคํานวณแบบแยกกัน (segregated method) เปนผลทําใหไม
ตองทําการแกระบบสมการขนาดใหญพรอม ๆ กัน อีกทั้งระเบียบวิธีที่ใชในการวิเคราะหปญหา
การไหลที่นําเสนอในวิทยานิพนธนี้ยังสามารถที่จะใชฟงกชันการประมาณภายในของความเร็ว
และความดันที่อันดับเทากันได (equal-order interpolation function) ทําใหการประดิษฐเอลิ
เมนตเมตริกซและไฟไนตเอลิเมนตโปรแกรมคอมพิวเตอรสามารถที่จะทําความเขาใจไดโดยงาย 
สําหรับเอลิเมนตเมตริกซที่ถูกสรางขึ้นในบทนี้จะอยูในรูปแบบที่สามารถนําไปประดิษฐเปน
โปรแกรมคอมพิวเตอรไดโดยตรง  

ในบทที่ 5 เปนการอธิบายโปรแกรมคอมพิวเตอรที่ประดิษฐขึ้น โดยนําเสนอถึง
รูปแบบของไฟลขอมูลเขาที่จะตองเตรียมเพ่ือทําการคํานวณ จากนั้นโปรแกรมคอมพิวเตอรที่
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อธิบายในบทที่ 5 นี้ก็ไดรับการตรวจสอบความถูกตองในบทที่ 6 โดยนําผลลัพธที่ไดจากการ
วิเคราะหดวยไฟไนตเอลิเมนตโปรแกรมคอมพิวเตอรไปเปรียบเทียบกับผลเฉลยแมนตรง หรือ
ปญหาที่มีผูทําการคํานวณมากอน โดยปญหาที่นํามาใชในการตรวจสอบประกอบไปดวยปญหา
ทั้งหมด 4 ปญหา ไดแก ปญหาการไหลระหวางแผนคูขนานพรอมการถายเทความรอนกับ
โครงสราง ปญหาการไหลแบบสวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน ปญหาแผน
สี่เหลี่ยมที่มีอุณหภูมิเปลี่ยนแปลงเชิงเสนตามความยาว และปญหาวงแหวนที่มีอุณหภูมิ
เปลี่ยนแปลงตามแนวรัศมี หลังจากมีความมั่นใจในความถูกตองของโปรแกรมที่ประดิษฐขึ้นแลว 
จึงนําไปวิเคราะหปญหารวมกันระหวางของไหล ของแข็งและการถายเทความรอน ดังแสดงใน
บทที่ 7 โดยปญหาที่นํามาทําการวิเคราะหมีทั้งหมด 3 ปญหาดวยกัน คือ ปญหาการไหลแบบ
สวนทางภายในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอน ปญหาการพาความรอนแบบอิสระในชองปด
สี่เหลี่ยมจัตุรัสโดยที่มีผนังนําความรอน และปญหาการพาความรอนแบบอิสระและแบบบังคับ
ภายในชองการไหลที่มีครีบระบายความรอน 

สุดทายในบทที่ 8 ไดนําเอาเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตมาประยุกตใชกับ
โปรแกรมคอมพิวเตอรที่ไดประดิษฐขึ้น ซึ่งจะเร่ิมจากการทดสอบการใชเทคนิคดังกลาวมาใช
รวมกับวิธีสตรีมไลนอัปวินดเพ่ือคํานวณปญหาที่มีพจนการพาเพียงอยางเดียวซึ่งใหผลเปนที่นา
พอใจอยางมาก จากนั้นจึงไดนําเทคนิคนี้ไปประยุกตเขากับการวิเคราะหปญหารวมกันระหวาง
ของไหล ของแข็งและการถายเทความรอน โดยผลของการใชเทคนิคการปรับขนาดเอลิเมนตกับ
การวิเคราะหปญหาน้ันพบวา สามารถทําใหผลลัพธที่ไดจากการคาํนวณมีความถูกตองมากขึ้น 
โดยไมตองใชเอลิเมนตขนาดเล็กเปนจํานวนมากตลอดทั้งขอบเขตการคํานวณ ซึ่งทําใหมี
ประสิทธิภาพในการวิเคราะหปญหามากขึ้น  

กลาวโดยสรุปก็คือระเบียบวิธีตาง ๆ ที่ไดแสดงในวิทยานิพนธนี้สามารถที่จะ
ชวยลดเวลาในการคํานวณและจํานวนหนวยความจําบนเครื่องคอมพิวเตอรไดเปนอยางดี เม่ือ
เทียบกับการใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอดังเชนในอดีต  

9.2 ปญหาที่พบในขณะทําวิทยานิพนธ 

ปญหาสําคัญที่พบในขณะทําวิทยานิพนธก็คือ การประดิษฐระเบียบวิธีสตรีม
ไลนอัปวินดโดยใชเอลิเมนตสามเหลี่ยมแบบหกจุดตอที่ใชสําหรับคํานวณพจนการพา ซึ่งการ
ประดิษฐวิธีดังกลาวจําเปนตองพิจารณาเงื่อนไขตาง ๆ ที่อาจจะเกิดขึ้นจากการไหลภายในเอลิ
เมนตแตละเอลิเมนตใหครบถวน เพราะเปนสวนสําคัญที่จะทําใหการวิเคราะหปญหาที่มีพจน
การพานี้มีความสะดวกมากยิ่งขึ้น เพราะระเบียบวิธีดังกลาวจะทําใหสมการที่มีพจนการพาใด ๆ 
ที่จากเดิมมีลักษณะไมเชิงเสน เปลี่ยนเปนสมการเชิงเสนได ซึ่งทําใหไมตองประยุกตระเบียบ
วิธีการทําซ้ําของนิวตันราฟสัน ดังน้ันการทําความเขาใจในขั้นตอนการคํานวณจะเปนไปได
โดยสะดวกมากยิ่งขึ้น  
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9.3 ขอเสนอแนะสําหรับงานวจิัยในอนาคต 

การพัฒนางานวิจัยตอจากวิทยานิพนธนี้มีอยูดวยกันหลายแนวทาง ยกตัวอยาง
เชนการปรับปรุงไฟไนตเอลิเมนตโปรแกรมคอมพิวเตอรใหสามารถวิเคราะหปญหาการไหลใน
สภาวะชั่วขณะได (transient problems) หรือในสวนของการวิเคราะหรวมกันระหวางของไหล 
ของแข็งและการถายเทความรอนนั้น อาจจะทําการวิเคราะหโดยสมมติใหของแข็งเกิดการเสียรปู
มากขึ้นจนสงผลตอเน่ืองไปถึงพฤติกรรมการไหล ทําใหเกิดการปฏิสัมพันธกันอยางครบถวน
ระหวางของไหล ของแข็งและการถายเทความรอน สุดทายถามีการปรับปรุงวิธีในการแกระบบ
สมการขนาดใหญใหใชเวลาในการคํานวณนอยลงไดจะทําใหสามารถศึกษาและวิเคราะหปญหา
การไหลที่มีขนาดใหญและมีความซับซอนไดเพ่ิมมากขึ้น 
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ภาคผนวก ก. 
รายละเอียดของโปรแกรมวิเคราะหปญหาการไหล 

และการถายเทความรอน 
 
 
Program FEM 
 
use variable 
use sub 
 
implicit none 
 
call READ_INPUT() 
 
! 
! Start calculation 
! 
do iter = 1,niter 
 
   call SOLVET()               ! Solve for temperature 
   call SOLVEUV()              ! Solve for u & v - velocities 
   call SOLVEP()               ! Solve pressure 
   call UPDATE()               ! Update velocities 
   call ERROR()                ! Compute relative error 
   call BUFFER()               ! Collect result in every iteration  
 
! 
! Write output file if the solution converge 
! 
 
   if(erroru <= tol.OR.errorv <= tol.OR.errorp <= tol.OR.iter == niter) then 
 
      call GETTIM(enhour,enminute,ensecond,enhund) 
      write(6,10) sthour,stminute,stsecond,sthund 
      10 format('  Start time :',3X,I2,':',I2.2,':',I2.2,':',I2.2) 
      write(6,20) enhour,enminute,ensecond,enhund 
      20 format('    End time :',3X,I2,':',I2.2,':',I2.2,':',I2.2) 
 
   call WRITE_OUTPUT()         ! Write output file if meet criteria 
 
   endif 
 
   if(erroru <= tol.OR.errorv <= tol.OR.errorp <= tol.OR.iter == niter) stop 
 
enddo 
 
end program FEM 
 
 
!------------------------------------------------------------------------------- 
 
SUBROUTINE READ_INPUT() 
 
use variable 
 
IMPLICIT NONE 
 
real(8) :: x, y 
 
! 
! Enter input file name 
!  
WRITE(6,10) 
10 FORMAT(/, ' PLEASE ENTER INPUT FILE NAME:',/) 
READ(5,*) name1 
 
OPEN(UNIT=7, FILE=name1, STATUS='OLD', ACTION='READ', IOSTAT=ierror) 
 
CALL GETTIM(sthour,stminute,stsecond,sthund) 
 
! 
! Read input data 
! 
READ(7,*) nlines 
DO i = 1,nlines 
   READ(7,1) text 
   1 FORMAT(20A4) 
END DO 
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READ(7,1) text 
READ(7,*) npoi, nelem, nbou, nflux, niter, tol 
 
ALLOCATE( intmat(nelem,6),  intbou(nelem,3), coord(npoi,2)   ) 
ALLOCATE( sysk(npoi,npoi), intbouq(nflux,3), nodeid(nflux)   ) 
ALLOCATE(  ibcu(npoi),  ibcv(npoi),   ibcp(npoi),  ibct(npoi),  ibce(nelem)) 
ALLOCATE(     u(npoi),     v(npoi),      p(npoi),     t(npoi)) 
ALLOCATE(  uold(npoi),  vold(npoi),   pold(npoi),  told(npoi)) 
ALLOCATE(    ru(npoi),    rv(npoi),   uhat(npoi),  vhat(npoi)) 
ALLOCATE(    kp(npoi),  vsum(npoi), areavg(npoi),    qb(npoi)) 
ALLOCATE( sysrx(npoi), sysry(npoi),   sysr(npoi)) 
ALLOCATE(bflux(nflux), esup2(npoi+1), chke(nelem), elemq(nflux)) 
 
allocate( tbar(npoi),  digt(npoi),   pbar(npoi), digp(npoi), sysa(npoi)) 
allocate( unew(npoi),  vnew(npoi),   pnew(npoi),  tnew(npoi)) 
allocate(   EE(npoi),    PP(npoi),  EEnew(npoi), PPnew(npoi), EB(npoi)) 
allocate(sysrold(npoi), EKP(npoi), comb(nelem)) 
 
 
! 
! Read fluid properties 
! 
READ(7,1) text 
READ(7,*) den, vis, expan, spec, conds, condf, tref 
 
! 
! Read nodal coordinates, boundary conditions, their values 
! 
READ(7,1) text 
  
DO ip = 1,npoi 
   READ(7,*) i,ibcu(i),ibcv(i),ibcp(i),ibct(i),(coord(i,k),k=1,2),u(i),v(i),p(i),t(i) 
   IF(i /= ip) WRITE(6,40) ip 
   40 FORMAT(/, ' NODE NO.', I5,' IN DATA FILE IS MISSING') 
   IF(i /= ip) STOP 
END DO 
 
! 
! Read element nodal connection 
! 
READ(7,1) text 
  
DO ie = 1,nelem 
   READ(7,*)  i, chke(i), (intmat(i,j),j=1,6) 
   ibce(i) = 0 
   IF(i /= ie) WRITE(6,50) ie 
   50 FORMAT(/, ' ELEMENT NO.', I5, ' IN DATA FILE IS MISSING') 
   IF(i /= ie) STOP 
END DO 
 
! 
! Read inflow boundary element 
! 
READ(7,1) text 
  
IF(nbou /= 0.) THEN 
   DO ie = 1,nbou 
      READ(7,*)  i, (intbou(i,j),j=1,3) 
      IF(i /= 0) ibce(i) = 1 
   END DO 
END IF 
 
! 
! Read boundary for compute flux 
! 
READ(7,1) text 
  
IF(nflux /= 0.) THEN 
   DO i = 1,nflux 
      READ(7,*)  elemq(ie), (intbouq(ie,j),j=1,3) 
   END DO 
END IF 
 
CLOSE(UNIT=7, STATUS='keep') 
 
! 
! Print out title 
! 
WRITE(6,60) npoi, nelem, NITER, tol 
60 FORMAT(/,'   THE FINITE ELEMENT MODEL CONSISTS OF :',/,    & 
            '      NUMBER OF NODES              =', I6, /,    & 
            '      NUMBER OF ELEMENTS           =', I6, /,    & 
            '      NUMBER OF MAX. ITERATION     =', I6, /,    & 
            '      SPECIFIED STOPPING TOLERANCE =', E10.5 ,/) 
 
END SUBROUTINE READ_INPUT 
 
!------------------------------------------------------------------------------- 
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SUBROUTINE SOLVET()  ! Subroutine for solve Temperature 
 
use variable 
implicit none  
 
REAL(8)                 ::   sum, error,    x, y 
REAL(8), DIMENSION(6,6) :: adifx, adify, acov, A, AT 
real(8), dimension(6)   :: ele, bc, tb 
real(8), dimension(3,3) :: G 
real(8), dimension(6,3) :: B, C, AX, AXG 
real(8), dimension(3,6) :: XT, XA 
integer(4)              :: it, nniter 
integer(4)              :: nm, ic, ir, ieq 
                                                                                                   
nniter = 10 
told = t 
 
loop : do it = 1,nniter 
 
sysr = 0.   
tbar = 0. 
digt = 0. 
   A = 0. 
 
A(1,1) =  1. 
A(2,2) =  1. 
A(3,3) =  1. 
A(4,4) =  4. 
A(5,5) =  4. 
A(6,6) =  4. 
A(1,5) = -1. 
A(1,6) = -1. 
A(2,4) = -1. 
A(2,6) = -1. 
A(3,4) = -1. 
A(3,5) = -1. 
 
! 
! Loop over the number of elements 
! 
 
element : do ie = 1,nelem 
 
!--------------------------------- 
! Find element local coordinates: 
!--------------------------------- 
 
ii = intmat(ie,1) 
jj = intmat(ie,2) 
kk = intmat(ie,3) 
ll = intmat(ie,4) 
mm = intmat(ie,5) 
nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
 
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
 
area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
 
if(area <= 0.) write(6,5) ie 
5 format(/,'   !!! ERROR !!! ELEMENT NO.', I5,            & 
           ' HAS NEGATIVE OR ZERO area ', /,              & 
           ' --- check F.E. MODEL FOR NODAL COORDINATES', & 
           ' AND ELEMENT NODAL CONNECTIONS ---'         ) 
if(area <= 0.) stop  
 
b1 = (yg2 - yg3)/(2.*area) 
b2 = (yg3 - yg1)/(2.*area) 
b3 = (yg1 - yg2)/(2.*area) 
 
c1 = (xg3 - xg2)/(2.*area) 
c2 = (xg1 - xg3)/(2.*area) 
c3 = (xg2 - xg1)/(2.*area) 
 
B = 0. 
C = 0. 
 
B(1,1) = 2.*b1 
B(2,2) = 2.*b2 
B(3,3) = 2.*b3 
B(4,2) = b3 
B(4,3) = b2 
B(5,1) = b3 
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B(5,3) = b1 
B(6,1) = b2 
B(6,2) = b1 
 
C(1,1) = 2.*c1 
C(2,2) = 2.*c2 
C(3,3) = 2.*c3 
C(4,2) = c3 
C(4,3) = c2 
C(5,1) = c3 
C(5,3) = c1 
C(6,1) = c2 
C(6,2) = c1 
 
G(1,1) = area/6. 
G(2,2) = area/6. 
G(3,3) = area/6. 
G(1,2) = area/12. 
G(1,3) = area/12.  
G(2,1) = area/12. 
G(2,3) = area/12. 
G(3,1) = area/12. 
G(3,2) = area/12. 
 
!------------------------------------ 
! Setup [A] matrix: (Diffusion term) 
!------------------------------------ 
adifx = 0. 
adify = 0. 
acov  = 0. 
aele  = 0. 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adifx] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
AT = transpose(A) 
XT = transpose(B) 
AX = matmul(A,B) 
XA = matmul(XT,AT) 
AXG = matmul(AX,G) 
 
adifx = matmul(AXG,XA) 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adify] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
XT = transpose(C) 
 
AX = matmul(A,C) 
XA = matmul(XT,AT) 
AXG = matmul(AX,G) 
 
adify = matmul(AXG,XA) 
 
!------------------------------------- 
! Setup [A] matrix: (Convection term) 
!------------------------------------- 
count = 0. 
 
call STREAM(acov) 
 
if(count == 0.) then 
   acov = 0. 
else 
   acov = acov / count 
endif 
 
!--------------------- 
! Setup [r] matrix:  
!--------------------- 
 
rele = 0. 
 
!------------------------------------- 
! Setup [aele] matrix : [adif]+[acov] 
!------------------------------------- 
 
if(chke(ie) == 1) then 
    cond = conds 
else 
    cond = condf 
endif 
 
aele = spec*acov + cond*adifx + cond*adify 
 
!---------- 
! Solve T 
!---------- 
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bc = 0. 
 
ele(1) = t(ii) 
ele(2) = t(jj) 
ele(3) = t(kk) 
ele(4) = t(ll) 
ele(5) = t(mm) 
ele(6) = t(nn) 
 
if (ibct(ii) == 1) bc(1) = 1 
if (ibct(jj) == 1) bc(2) = 1 
if (ibct(kk) == 1) bc(3) = 1 
if (ibct(ll) == 1) bc(4) = 1 
if (ibct(mm) == 1) bc(5) = 1 
if (ibct(nn) == 1) bc(6) = 1 
 
!---------------------- 
! Apply BC on element   
!---------------------- 
outer1: do ieq = 1,6 
       
   if(bc(ieq) == 0) cycle outer1 
 
      inner1: do ir = 1,6 
         if(ir == ieq) cycle inner1 
         rele(ir) = rele(ir) - aele(ir,ieq)*ele(ieq) 
         aele(ir,ieq) = 0. 
      enddo inner1 
 
      do ic = 1,6 
         aele(ieq,ic) = 0. 
      enddo 
 
   aele(ieq,ieq) = 1. 
   rele(ieq) = ele(ieq) 
 
enddo outer1 
 
!-------------------------------- 
!  Element by element solutions 
!-------------------------------- 
do i = 1,6 
   sum = 0. 
   do j = 1,6  
      sum = sum + aele(i,j)*ele(j) 
   enddo 
   tb(i) = sum 
enddo 
 
!----------- 
! assemble     
!----------- 
do i = 1,6 
   nm = intmat(ie,i) 
   sysr(nm) =  sysr(nm) + rele(i) 
   tbar(nm) =  tbar(nm) + tb(i) 
   digt(nm) =  digt(nm) + aele(i,i) 
enddo 
 
!----------------------------------------------------------------- 
 
end do element 
 
do i = 1,npoi 
   tnew(i) = 0.8*(t(i) - ((tbar(i)-sysr(i))/digt(i))) + 0.2*t(i) 
enddo 
 
t = tnew 
 
end do loop 
 
end subroutine solvet 
 
!------------------------------------------------------------------------------- 
 
SUBROUTINE SOLVEUV()  ! Subroutine for solve u & v -velocities 
 
use variable 
 
IMPLICIT NONE 
 
INTEGER(4)              ::  ieq, ic, ir, qq, oo 
REAL(8)                 ::  sum, coef, sumx, sumy 
REAL(8), DIMENSION(6,6) :: adif, acov, axele, ayele, SB, SBA, SC, SCA, A, AT, RG 
real(8), dimension(6,6) :: adifx, adify 
REAL(8), DIMENSION(6)   ::  rpy, rgy, bc, ele, fbx, fby, rpx, pele, tele 
REAL(8), DIMENSION(npoi):: rpsys, fbarx, fbary, fx, fy, digx, digy, rxsys 
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real(8), dimension(3,3) :: G 
real(8), dimension(6,3) :: B, C, AX, AXG, S 
real(8), dimension(3,6) :: XT, XA 
 
rpsys = 0. 
rxsys = 0.   
 sysa = 0. 
   kp = 0.     
 uold = u       
 vold = v       
 
loop1: do qq = 1,2 
 
fbarx = 0. 
fbary = 0. 
   fx = 0. 
   fy = 0. 
 digx = 0. 
 digy = 0.  
    A = 0. 
    S = 0. 
   RG = 0. 
 
A(1,1) =  1. 
A(2,2) =  1. 
A(3,3) =  1. 
A(4,4) =  4. 
A(5,5) =  4. 
A(6,6) =  4. 
A(1,5) = -1. 
A(1,6) = -1. 
A(2,4) = -1. 
A(2,6) = -1. 
A(3,4) = -1. 
A(3,5) = -1. 
 
RG(1,1) =  3. 
RG(2,2) =  3. 
RG(3,3) =  3. 
RG(4,4) =  32. 
RG(5,5) =  32. 
RG(6,6) =  32. 
RG(1,2) = -1. 
RG(1,3) = -1. 
RG(1,4) = -4. 
RG(2,3) = -1. 
RG(2,5) = -4. 
RG(3,6) = -4. 
RG(4,5) =  16.  
RG(4,6) =  16. 
RG(5,6) =  16. 
RG(2,1) = RG(1,2) 
RG(3,1) = RG(1,3) 
RG(3,2) = RG(2,3) 
RG(4,1) = RG(1,4) 
RG(5,2) = RG(2,5) 
RG(6,3) = RG(3,6) 
RG(5,4) = RG(4,5) 
RG(6,4) = RG(4,6) 
RG(6,5) = RG(5,6) 
 
! 
! Loop over the number of elements 
! 
loop2: DO ie = 1,nelem 
 
!--------------------------------- 
! Find element local coordinates: 
!--------------------------------- 
ii = intmat(ie,1) 
jj = intmat(ie,2) 
kk = intmat(ie,3) 
ll = intmat(ie,4) 
mm = intmat(ie,5) 
nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
 
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
 
area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
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IF(area <= 0.) WRITE(6,5) ie 
5 FORMAT(/,'   !!! ERROR !!! ELEMENT NO.', I5,            & 
           ' HAS NEGATIVE OR ZERO area ', /,              & 
           ' --- check F.E. MODEL FOR NODAL COORDINATES', & 
           ' AND ELEMENT NODAL CONNECTIONS ---'         ) 
IF(area <= 0.) STOP 
 
b1 = (yg2 - yg3)/(2.*area) 
b2 = (yg3 - yg1)/(2.*area) 
b3 = (yg1 - yg2)/(2.*area) 
 
c1 = (xg3 - xg2)/(2.*area) 
c2 = (xg1 - xg3)/(2.*area) 
c3 = (xg2 - xg1)/(2.*area) 
 
B = 0. 
C = 0. 
 
B(1,1) = 2.*b1 
B(2,2) = 2.*b2 
B(3,3) = 2.*b3 
B(4,2) = b3 
B(4,3) = b2 
B(5,1) = b3 
B(5,3) = b1 
B(6,1) = b2 
B(6,2) = b1 
 
C(1,1) = 2.*c1 
C(2,2) = 2.*c2 
C(3,3) = 2.*c3 
C(4,2) = c3 
C(4,3) = c2 
C(5,1) = c3 
C(5,3) = c1 
C(6,1) = c2 
C(6,2) = c1 
 
G(1,1) = area/6. 
G(2,2) = area/6. 
G(3,3) = area/6. 
G(1,2) = area/12. 
G(1,3) = area/12.  
G(2,1) = area/12. 
G(2,3) = area/12. 
G(3,1) = area/12. 
G(3,2) = area/12. 
 
S(1,1) = -area/60. * ( 2.) 
S(1,2) = -area/60. * (-1.) 
S(1,3) = -area/60. * (-1.) 
S(2,1) = -area/60. * (-1.) 
S(2,2) = -area/60. * ( 2.) 
S(2,3) = -area/60. * (-1.) 
S(3,1) = -area/60. * (-1.) 
S(3,2) = -area/60. * (-1.) 
S(3,3) = -area/60. * ( 2.) 
S(4,1) = -area/60. * ( 4.) 
S(4,2) = -area/60. * ( 8.) 
S(4,3) = -area/60. * ( 8.) 
S(5,1) = -area/60. * ( 8.) 
S(5,2) = -area/60. * ( 4.) 
S(5,3) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,1) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,2) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,3) = -area/60. * ( 4.) 
 
pele(1) = p(ii) 
pele(2) = p(jj) 
pele(3) = p(kk) 
pele(4) = p(ll) 
pele(5) = p(mm) 
pele(6) = p(nn) 
 
!------------------------------------ 
! Setup [A] matrix: (Diffusion term) 
!------------------------------------ 
adifx = 0. 
adify = 0. 
acov  = 0. 
aele  = 0. 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adifx] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
AT = transpose(A) 
XT = transpose(B) 
AX = matmul(A,B) 
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XA = matmul(XT,AT) 
AXG = matmul(AX,G) 
 
adifx = matmul(AXG,XA) 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adify] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
XT = transpose(C) 
AX = matmul(A,C) 
XA = matmul(XT,AT) 
AXG = matmul(AX,G) 
 
adify = matmul(AXG,XA) 
 
!------------------------------------- 
! Setup [A] matrix: (Convection term) 
!------------------------------------- 
count = 0. 
 
call STREAM(acov) 
 
if(count == 0.) then 
   acov = 0. 
else 
   acov = acov / count 
endif 
 
!--------------------- 
! Setup [rpx] matrix:  
!--------------------- 
XT = transpose(B) 
 
SB  = matmul(S,XT) 
SBA = matmul(SB,AT) 
 
rpx = matmul(SBA,pele) 
 
!--------------------- 
! Setup [rpy] matrix:  
!--------------------- 
XT = transpose(C) 
 
SC  = matmul(S,XT) 
SCA = matmul(SC,AT) 
 
rpy = matmul(SCA,pele) 
 
!-------------------- 
! Setup [rg] matrix:  
!-------------------- 
coef = den*10.*area 
 
! For Flow without g only  !--------******--------! 
!coef = 0. 
! For Flow without g only  !--------******--------! 
 
tele(1) = t(ii) 
tele(2) = t(jj) 
tele(3) = t(kk) 
tele(4) = t(ll) 
tele(5) = t(mm) 
tele(6) = t(nn) 
 
   rgy = coef*expan*matmul(RG,tele)/180.  
 
rgy(4) = rgy(4) - coef*(1.+expan*tref)/3. 
rgy(5) = rgy(5) - coef*(1.+expan*tref)/3. 
rgy(6) = rgy(6) - coef*(1.+expan*tref)/3. 
 
!---------------- 
! Sum term in y:  
!---------------- 
ryele = rpy + rgy 
rxele = rpx 
 
!------------------------------------- 
! Setup [aele] matrix : [adif]+[acov] 
!------------------------------------- 
axele = acov + vis*adifx + vis*adify 
ayele = axele 
 
if(qq == 1) then 
aele = axele 
 
!---------- 
! Solve U 
!---------- 
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bc = 0. 
 
ele(1) = u(ii) 
ele(2) = u(jj) 
ele(3) = u(kk) 
ele(4) = u(ll) 
ele(5) = u(mm) 
ele(6) = u(nn) 
 
if (ibcu(ii) == 1) bc(1) = 1 
if (ibcu(jj) == 1) bc(2) = 1 
if (ibcu(kk) == 1) bc(3) = 1 
if (ibcu(ll) == 1) bc(4) = 1 
if (ibcu(mm) == 1) bc(5) = 1 
if (ibcu(nn) == 1) bc(6) = 1 
 
!---------------------- 
! Apply BC on element   
!---------------------- 
outer1: DO ieq = 1,6 
       
   IF(bc(ieq) == 0) CYCLE outer1 
 
      inner1: DO ir = 1,6 
         IF(ir == ieq) CYCLE inner1 
         rxele(ir) = rxele(ir) - axele(ir,ieq)*ele(ieq) 
         axele(ir,ieq) = 0. 
      END DO inner1 
 
      DO ic = 1,6 
         axele(ieq,ic) = 0. 
      END DO 
 
   axele(ieq,ieq) = 1. 
   rxele(ieq) = ele(ieq) 
 
END DO outer1 
 
!---------- 
! Solve V 
!---------- 
bc = 0. 
 
ele(1) = v(ii) 
ele(2) = v(jj) 
ele(3) = v(kk) 
ele(4) = v(ll) 
ele(5) = v(mm) 
ele(6) = v(nn) 
 
if (ibcv(ii) == 1) bc(1) = 1 
if (ibcv(jj) == 1) bc(2) = 1 
if (ibcv(kk) == 1) bc(3) = 1 
if (ibcv(ll) == 1) bc(4) = 1 
if (ibcv(mm) == 1) bc(5) = 1 
if (ibcv(nn) == 1) bc(6) = 1 
 
!---------------------- 
! Apply BC on element   
!---------------------- 
outer2: DO ieq = 1,6 
       
   IF(bc(ieq) == 0) CYCLE outer2 
 
      inner2: DO ir = 1,6 
         IF(ir == ieq) CYCLE inner2 
         ryele(ir) = ryele(ir) - ayele(ir,ieq)*ele(ieq) 
         ayele(ir,ieq) = 0. 
      END DO inner2 
 
      DO ic = 1,6 
         ayele(ieq,ic) = 0. 
      END DO 
 
   ayele(ieq,ieq) = 1. 
   ryele(ieq) = ele(ieq) 
 
END DO outer2 
 
endif 
 
!-------------------------------- 
!  Element by element solutions 
!-------------------------------- 
 
do i = 1,6 
   sumx = 0. 
   sumy = 0. 
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   do j = 1,6  
      sumx = sumx + axele(i,j)*u(intmat(ie,j)) 
      sumy = sumy + ayele(i,j)*v(intmat(ie,j)) 
   enddo 
   fbx(i) = sumx 
   fby(i) = sumy 
enddo 
 
!----------- 
! assemble     
!----------- 
DO i = 1,6 
   oo = intmat(ie,i) 
 
       fx(oo) =    fx(oo) + rxele(i) 
    fbarx(oo) = fbarx(oo) + fbx(i) 
     digx(oo) =  digx(oo) + axele(i,i) 
 
       fy(oo) =    fy(oo) + ryele(i) 
    fbary(oo) = fbary(oo) + fby(i) 
     digy(oo) =  digy(oo) + ayele(i,i) 
 
   if(qq == 1) then 
          
     sysa(oo) =  sysa(oo) + aele(i,i)   
    rpsys(oo) = rpsys(oo) + rpy(i) 
    rxsys(oo) = rxsys(oo) + rpx(i) 
   endif 
 
END DO 
!------------- 
 
if(qq == 2) then 
kp(ii) = 0.                              !  
kp(jj) = 0.                              ! 
kp(kk) = 0.                              ! Setup kp 
kp(ll) = kp(ll) + (area/(3.*sysa(ll)))   ! 
kp(mm) = kp(mm) + (area/(3.*sysa(mm)))   ! 
kp(nn) = kp(nn) + (area/(3.*sysa(nn)))   !  
endif 
 
END DO loop2 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
if(qq == 1 ) then 
 
do i = 1,npoi 
   unew(i) = 0.5*(u(i) - ((fbarx(i)-fx(i))/digx(i))) + 0.5*u(i) 
   vnew(i) = 0.5*(v(i) - ((fbary(i)-fy(i))/digy(i))) + 0.5*v(i) 
enddo 
 
u = unew 
v = vnew 
endif 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
ru = fbarx - rxsys 
rv = fbary - rpsys 
 
do i = 1,npoi 
   uhat(i) = (-(fbarx(i) - u(i)*sysa(i)) + ru(i))/sysa(i) 
   vhat(i) = (-(fbary(i) - v(i)*sysa(i)) + rv(i))/sysa(i) 
enddo 
 
enddo loop1 
 
END SUBROUTINE SOLVEUV 
 
!------------------------------------------------------------------------------- 
 
SUBROUTINE SOLVEP()  ! Subroutine for solve Temperature 
 
use variable 
 
implicit none  
 
REAL(8)                  ::  sum, sumup, sumdw, error 
integer(4)               :: it, nniter 
real(8)                  :: a, b 
 
 pold = p    
nniter = 100 
check = 1 
 
! Step 2 
call pele() 
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EE = sysr - pbar 
 
! Step 3 
PP = EE 
 
loop : do it = 1,nniter 
 
! Step 4 
check = 0 
call pele() 
 
! Step 5 
sumup = 0. 
sumdw = 0. 
do i = 1,npoi 
   sumup = sumup + EE(i)*PP(i) 
   sumdw = sumdw + EB(i)*PP(i) 
enddo 
 
a = sumup/sumdw 
 
! Step 6 
pnew = p + a*PP 
 
! Step 7 
EEnew = EE - a*EB 
 
! Step 8 
sumup = 0. 
sumdw = 0. 
do i = 1,npoi 
   sumup = sumup + EEnew(i)*EEnew(i) 
   sumdw = sumdw + EE(i)*EE(i) 
enddo 
 
b = sumup/sumdw 
 
! Step 9 
PPnew = EEnew + b*PP 
 
! Step 10 
PP = PPnew 
EE = EEnew 
 
!---------------------------------------- 
sum = 0.  
    
do j = 1,npoi 
   sum = sum + abs(p(j)-pnew(j)) 
enddo 
 
error = sum/npoi 
p = pnew 
if(error <= 1.e-6) exit 
 
!---------------------------------------- 
 
end do loop 
 
do i = 1,npoi 
   IF(ABS(p(i)) <= 1.E-8)  p(i) = 0. 
enddo 
 
END SUBROUTINE SOLVEP 
 
!================================================================= 
subroutine pele() 
 
use variable 
implicit none 
 
REAL(8)                  :: cru, crv, xb1,   xb2,  yb1,  yb2 
REAL(8)                  :: unx, uny, coefp 
REAL(8), DIMENSION(6,6)  :: adifx, adify, A, AT 
REAL(8), DIMENSION(6,3)  :: B, C, AX, AXK  
REAL(8), DIMENSION(6)    :: rpu, rpv, rb 
REAL(8), DIMENSION(3,3)  :: NK 
real(8), dimension(3,6)  :: XT, XA 
real(8), dimension(3)    :: UHT, VHT 
 
REAL(8)                  :: sum 
 
real(8)                  :: uavg1, uavg2 
real(8)                  :: vavg1, vavg2 
 
real(8), dimension(6)    :: ele, bc, pb, kpele 
integer(4)               :: nm, ic, ir, ieq 
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sysr = 0. 
pold = p 
pbar = 0. 
digp = 0. 
  EB = 0. 
   A = 0. 
 
A(1,1) =  1. 
A(2,2) =  1. 
A(3,3) =  1. 
A(4,4) =  4. 
A(5,5) =  4. 
A(6,6) =  4. 
A(1,5) = -1. 
A(1,6) = -1. 
A(2,4) = -1. 
A(2,6) = -1. 
A(3,4) = -1. 
A(3,5) = -1. 
 
DO ie = 1,nelem  ! Loop over the number of elements: 
 
 rb = 0. 
 
 ii = intmat(ie,1) 
 jj = intmat(ie,2) 
 kk = intmat(ie,3) 
 ll = intmat(ie,4) 
 mm = intmat(ie,5) 
 nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
 
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
 
area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
 
IF(area <= 0.) WRITE(6,5) ie 
5 FORMAT(/,'   !!! ERROR !!! ELEMENT NO.', I5,            & 
           ' HAS NEGATIVE OR ZERO area ', /,              & 
           ' --- check F.E. MODEL FOR NODAL COORDINATES', & 
           ' AND ELEMENT NODAL CONNECTIONS ---'         ) 
IF(area <= 0.) STOP 
 
b1 = (yg2 - yg3)/(2.*area) 
b2 = (yg3 - yg1)/(2.*area) 
b3 = (yg1 - yg2)/(2.*area) 
 
c1 = (xg3 - xg2)/(2.*area) 
c2 = (xg1 - xg3)/(2.*area) 
c3 = (xg2 - xg1)/(2.*area) 
 
B = 0. 
C = 0. 
 
B(1,1) = 2.*b1 
B(2,2) = 2.*b2 
B(3,3) = 2.*b3 
B(4,2) = b3 
B(4,3) = b2 
B(5,1) = b3 
B(5,3) = b1 
B(6,1) = b2 
B(6,2) = b1 
 
C(1,1) = 2.*c1 
C(2,2) = 2.*c2 
C(3,3) = 2.*c3 
C(4,2) = c3 
C(4,3) = c2 
C(5,1) = c3 
C(5,3) = c1 
C(6,1) = c2 
C(6,2) = c1 
 
NK(1,1) = (   kp(ll) + 3.*kp(mm) + 3.*kp(nn))*area/45. 
NK(2,2) = (3.*kp(ll) +    kp(mm) + 3.*kp(nn))*area/45. 
NK(3,3) = (3.*kp(ll) + 3.*kp(mm) +    kp(nn))*area/45. 
NK(1,2) = (   kp(ll) +    kp(mm) + 2.*kp(nn))*area/45. 
NK(1,3) = (   kp(ll) + 2.*kp(mm) +    kp(nn))*area/45. 
NK(2,3) = (2.*kp(ll) +    kp(mm) +    kp(nn))*area/45. 
NK(2,1) = NK(1,2) 
NK(3,1) = NK(1,3) 
NK(3,2) = NK(2,3) 
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UHT(1) = ( 2.*uhat(ii) - uhat(jj) - uhat(kk) + 4.*uhat(ll) + 8.*uhat(mm) + 8.*uhat(nn))*area/60. 
UHT(2) = (-1.*uhat(ii) + 2.*uhat(jj) - uhat(kk) + 8.*uhat(ll) + 4.*uhat(mm) + 8.*uhat(nn))*area/60. 
UHT(3) = (-1.*uhat(ii) - uhat(jj) + 2.*uhat(kk) + 8.*uhat(ll) + 8.*uhat(mm) + 4.*uhat(nn))*area/60. 
 
VHT(1) = ( 2.*vhat(ii) - vhat(jj) - vhat(kk) + 4.*vhat(ll) + 8.*vhat(mm) + 8.*vhat(nn))*area/60. 
VHT(2) = (-1.*vhat(ii) + 2.*vhat(jj) - vhat(kk) + 8.*vhat(ll) + 4.*vhat(mm) + 8.*vhat(nn))*area/60. 
VHT(3) = (-1.*vhat(ii) - vhat(jj) + 2.*vhat(kk) + 8.*vhat(ll) + 8.*vhat(mm) + 4.*vhat(nn))*area/60. 
 
!-------------------------- 
! Setup diffusion matrices 
!-------------------------- 
adifx = 0. 
adify = 0. 
aele  = 0. 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adifx] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
AT  = transpose(A) 
XT  = transpose(B) 
AX  = matmul(A,B) 
XA  = matmul(XT,AT) 
AXK = matmul(AX,NK) 
 
adifx = matmul(AXK,XA) 
 
!------------------- 
! Setup [ru] matrix 
!------------------- 
  rpu = matmul(AX,UHT) 
 
!-------------------------! 
!  Setup [adify] Matrix:  ! 
!-------------------------! 
XT = transpose(C) 
AX = matmul(A,C) 
XA = matmul(XT,AT) 
AXK = matmul(AX,NK) 
 
adify = matmul(AXK,XA) 
 
!------------------- 
! Setup [rv] matrix 
!------------------- 
  rpv = matmul(AX,VHT) 
 
!------------------- 
! Setup [rb] matrix 
!------------------- 
IF(ibce(ie) == 1) THEN 
    ib = intbou(ie,1) 
    jb = intbou(ie,2) 
    kb = intbou(ie,3) 
 
   xb1 = coord(ib,1) 
   xb2 = coord(jb,1) 
 
   yb1 = coord(ib,2)  
   yb2 = coord(jb,2) 
       
   unx = yb2 - yb1 
   uny = xb1 - xb2 
 
   uavg1 = (u(ib) + u(jb))/2.  
   uavg2 = (u(jb) + u(kb))/2.  
 
   vavg1 = (v(ib) + v(jb))/2.  
   vavg2 = (v(jb) + v(kb))/2.  
 
   IF(ib == ii) THEN 
       rb(1) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. 
       rb(6) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. + (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
       rb(2) = (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
   ENDIF   
 
   IF(ib == jj) THEN 
       rb(2) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. 
       rb(4) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. + (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
       rb(3) = (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
   ENDIF   
 
   IF(ib == kk) THEN 
       rb(3) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. 
       rb(5) = (uavg1*unx + vavg1*uny)/2. + (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
       rb(1) = (uavg2*unx + vavg2*uny)/2. 
   ENDIF 
 
ENDIF  
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aele = adifx + adify 
rele = rpu + rpv - rb 
 
!---------- 
! Solve P 
!---------- 
bc = 0. 
 
ele(1) = p(ii) 
ele(2) = p(jj) 
ele(3) = p(kk) 
ele(4) = p(ll) 
ele(5) = p(mm) 
ele(6) = p(nn) 
 
if (ibcp(ii) == 1) bc(1) = 1 
if (ibcp(jj) == 1) bc(2) = 1 
if (ibcp(kk) == 1) bc(3) = 1 
if (ibcp(ll) == 1) bc(4) = 1 
if (ibcp(mm) == 1) bc(5) = 1 
if (ibcp(nn) == 1) bc(6) = 1 
 
!---------------------- 
! Apply BC on element   
!---------------------- 
outer1: do ieq = 1,6 
       
   if(bc(ieq) == 0) cycle outer1 
 
      inner1: do ir = 1,6 
         if(ir == ieq) cycle inner1 
         rele(ir) = rele(ir) - aele(ir,ieq)*ele(ieq) 
         aele(ir,ieq) = 0. 
      enddo inner1 
 
      do ic = 1,6 
         aele(ieq,ic) = 0. 
      enddo 
 
   aele(ieq,ieq) = 1. 
   rele(ieq) = ele(ieq) 
 
enddo outer1 
 
!-------------------------------- 
!  Element by element solutions 
!-------------------------------- 
if(check == 1) then 
 
   do i = 1,6 
      sum = 0. 
      do j = 1,6  
         sum = sum + aele(i,j)*p(intmat(ie,j)) 
      enddo 
      pb(i) = sum 
   enddo 
 
   do i = 1,6 
      nm = intmat(ie,i) 
      sysr(nm) = sysr(nm) + rele(i)     
      pbar(nm) = pbar(nm) + pb(i)        
      digp(nm) = digp(nm) + aele(i,i)    
   end do 
 
else 
 
   do i = 1,6 
      sum = 0. 
      do j = 1,6  
         nm = intmat(ie,j) 
         sum = sum + aele(i,j)*pp(nm) 
      enddo 
      kpele(i) = sum 
   enddo 
 
   do i = 1,6 
      nm = intmat(ie,i) 
      EB(nm) = EB(nm) + kpele(i)     
   end do 
 
endif 
 
!----------------------------------------------------------------- 
end do 
 
end subroutine pele 
 
!----------------------------------------------------------------- 



 134 

SUBROUTINE UPDATE()  ! Subroutine for update velocities 
 
use variable 
use sub 
IMPLICIT NONE 
 
REAL(8), DIMENSION(6,6) :: A, AT, SB, SBA, SC, SCA 
REAL(8), DIMENSION(6,3) :: B, C, AX, S 
real(8), dimension(3,6) :: XT, XA 
real(8), dimension(6)   :: pele 
 
 
sysrx = 0.        ! 
sysry = 0.        ! Reset the system of equation  
! uold = u         ! and collect the old value 
! vold = v         !  
 
A = 0. 
S = 0. 
 
A(1,1) =  1. 
A(2,2) =  1. 
A(3,3) =  1. 
A(4,4) =  4. 
A(5,5) =  4. 
A(6,6) =  4. 
A(1,5) = -1. 
A(1,6) = -1. 
A(2,4) = -1. 
A(2,6) = -1. 
A(3,4) = -1. 
A(3,5) = -1. 
 
DO ie = 1,nelem   ! Loop over the number of elements 
 
ii = intmat(ie,1) 
jj = intmat(ie,2) 
kk = intmat(ie,3) 
ll = intmat(ie,4) 
mm = intmat(ie,5) 
nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
 
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
 
b1 = (yg2 - yg3)/(2.*area) 
b2 = (yg3 - yg1)/(2.*area) 
b3 = (yg1 - yg2)/(2.*area) 
 
c1 = (xg3 - xg2)/(2.*area) 
c2 = (xg1 - xg3)/(2.*area) 
c3 = (xg2 - xg1)/(2.*area) 
 
B = 0. 
C = 0. 
 
B(1,1) = 2.*b1 
B(2,2) = 2.*b2 
B(3,3) = 2.*b3 
B(4,2) = b3 
B(4,3) = b2 
B(5,1) = b3 
B(5,3) = b1 
B(6,1) = b2 
B(6,2) = b1 
 
C(1,1) = 2.*c1 
C(2,2) = 2.*c2 
C(3,3) = 2.*c3 
C(4,2) = c3 
C(4,3) = c2 
C(5,1) = c3 
C(5,3) = c1 
C(6,1) = c2 
C(6,2) = c1 
 
S(1,1) = -area/60. * ( 2.) 
S(1,2) = -area/60. * (-1.) 
S(1,3) = -area/60. * (-1.) 
S(2,1) = -area/60. * (-1.) 
S(2,2) = -area/60. * ( 2.) 
S(2,3) = -area/60. * (-1.) 
S(3,1) = -area/60. * (-1.) 
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S(3,2) = -area/60. * (-1.) 
S(3,3) = -area/60. * ( 2.) 
S(4,1) = -area/60. * ( 4.) 
S(4,2) = -area/60. * ( 8.) 
S(4,3) = -area/60. * ( 8.) 
S(5,1) = -area/60. * ( 8.) 
S(5,2) = -area/60. * ( 4.) 
S(5,3) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,1) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,2) = -area/60. * ( 8.) 
S(6,3) = -area/60. * ( 4.) 
 
pele(1) = p(ii) 
pele(2) = p(jj) 
pele(3) = p(kk) 
pele(4) = p(ll) 
pele(5) = p(mm) 
pele(6) = p(nn) 
 
!--------------------- 
! Setup [rpx] matrix:  
!--------------------- 
AT = transpose(A) 
XT = transpose(B) 
SB  = matmul(S,XT) 
SBA = matmul(SB,AT) 
 
rxele = matmul(SBA,pele) 
 
!--------------------- 
! Setup [rpy] matrix:  
!--------------------- 
XT = transpose(C) 
SC  = matmul(S,XT) 
SCA = matmul(SC,AT) 
ryele = matmul(SCA,pele) 
 
CALL ASSMUP()    ! Assemble element eq to form system eq 
      
END DO 
 
!------------------------------ 
! Calculate the matrix sysr(i) 
!------------------------------ 
DO i =1,npoi    
   sysrx(i) = sysrx(i)/sysa(i)  
   sysry(i) = sysry(i)/sysa(i) 
END DO 
 
!-------------------------------------- 
! Evaluate the new value of velocities 
!-------------------------------------- 
DO i = 1,npoi 
 
   IF(ibcu(i) == 1) THEN 
        u(i) = uold(i) 
      ELSE 
        u(i) = uhat(i) + sysrx(i) 
   ENDIF 
    
   IF(ABS(u(i)) <= 1.E-8)  u(i) = 0. 
 
   IF(ibcv(i) == 1) THEN 
        v(i) = vold(i) 
      ELSE 
        v(i) = vhat(i) + sysry(i) 
   ENDIF 
    
   IF(ABS(v(i)) <= 1.E-8)  v(i) = 0. 
 
END DO 
 
END SUBROUTINE UPDATE 
 
!----------------------------------------------------------------- 
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SUBROUTINE ERROR() 
 
use variable 
IMPLICIT NONE 
 
!----------------------- 
! check for convergence 
!----------------------- 
sumu = 0. 
sumv = 0. 
sump = 0. 
sumt = 0. 
 
sumdu = 0. 
sumdv = 0. 
sumdp = 0. 
sumdt = 0. 
 
DO i = 1,npoi 
   sumdu = sumdu + ABS(uold(i)-u(i)) 
   sumu  = sumu  + ABS(u(i)) 
 
   sumdv = sumdv + ABS(vold(i)-v(i)) 
   sumv  = sumv  + ABS(v(i)) 
 
   sumdp = sumdp + ABS(pold(i)-p(i)) 
   sump  = sump  + ABS(p(i)) 
 
   sumdt = sumdt + ABS(told(i)-t(i)) 
   sumt  = sumt  + ABS(t(i)) 
END DO 
 
if(sumv == 0.) then 
    sumv = 1.e-6 
   sumdv = 1.e-6 
endif 
 
if(sump == 0.) then 
    sump = 1.e-6 
   sumdp = 1.e-6 
endif 
 
erroru = sumdu/sumu 
errorv = sumdv/sumv 
errorp = sumdp/sump    
errort = sumdt/sumt    
 
OPEN(UNIT=11, FILE='Error', STATUS='UNKNOWN') 
 
WRITE(6,70)  iter, erroru, errorv, errorp, errort 
WRITE(11,70) iter, erroru, errorv, errorp, errort 
70 FORMAT('iter = ', I4, 2X, E15.9, 2X, & 
          E15.9, 2X, E15.9, 2X, E15.9) 
 
END SUBROUTINE ERROR 
 
!----------------------------------------------------------------- 
 
SUBROUTINE BUFFER() 
 
use variable 
IMPLICIT NONE 
 
OPEN(UNIT=12, FILE='buffer.f06', STATUS='replace') 
 
   WRITE(12,80) 
   80 FORMAT('1 MSC/NASTRAN PAGE',/) 
   WRITE(12,90) 
   90 FORMAT('0') 
   WRITE(12,100) 
   100 FORMAT('  D I S P L A C E M E N T') 
 
   aaa = 0. 
 
   DO i = 1,npoi 
      WRITE(12,110) i, u(i), v(i), aaa, p(i), t(i), qb(i)  
      110 FORMAT(I6,2X,'G', 6E12.4) 
   END DO 
 
   WRITE(12,120) 
   120 FORMAT('0') 
 
CLOSE(UNIT=12, STATUS='keep') 
 
END SUBROUTINE BUFFER 
 
!----------------------------------------------------------------- 
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SUBROUTINE WRITE_OUTPUT() 
 
use variable 
IMPLICIT NONE 
 
WRITE(6,150) 
150 FORMAT(/, ' ENTER THE OUTPUT FILE NAME',/) 
READ(5,'(A)') name2 
 
OPEN(UNIT=8, FILE=name2 , STATUS='NEW', IOSTAT=ierror) 
   
WRITE(8,160) 
160 FORMAT('1 MSC/NASTRAN PAGE',/) 
WRITE(8,170) 
170 FORMAT('0') 
WRITE(8,180) 
180 FORMAT('  D I S P L A C E M E N T') 
 
aaa = 0. 
 
DO i = 1,npoi 
   WRITE(8,190) i, u(i), v(i), aaa, p(i), t(i), aaa  
   190 FORMAT(I6,2X,'G', 6E12.4) 
END DO 
 
WRITE(8,200) 
200 FORMAT('0') 
 
! 
! Create data for remeshing 
! 
WRITE(6,210) 
210 FORMAT(/, ' ENTER THE FILE NAME FOR REMESHING',/) 
READ(5,'(A)') name3 
READ(5,'(A)') name4 
 
OPEN(UNIT=13, FILE=name3 , STATUS='NEW', IOSTAT=ierror) 
OPEN(UNIT=14, FILE=name4 , STATUS='NEW', IOSTAT=ierror) 
   
vsum = SQRT(u*u + v*v) 
 
WRITE(13,220) npoi 
WRITE(14,220) npoi 
220 FORMAT(I5) 
  
DO i = 1,npoi 
   WRITE(13,230) i, t(i) 
   WRITE(14,230) i, vsum(i) 
   230 FORMAT(I5,2X,E12.5) 
END DO 
 
END SUBROUTINE WRITE_OUTPUT 
 
!--------------------------------------------------------------- 
 
 
Module sub 
 
implicit none 
contains 
 
!--------------------------------------------------------------- 
SUBROUTINE ASSMUP() ! Subroutine for assembling in update 
 
use variable 
IMPLICIT NONE 
 
DO i = 1,6 
   ii = intmat(ie,i) 
   sysrx(ii) = sysrx(ii) + rxele(i) 
   sysry(ii) = sysry(ii) + ryele(i) 
END DO 
 
END SUBROUTINE ASSMUP 
 
!--------------------------------------------------------------- 
 
end module sub 
 
!--------------------------------------------------------------- 
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Module variable 
 
implicit none 
 
CHARACTER(len=20)                       :: name1, name2, name3, name4 
 
INTEGER(2)                              :: sthour, stminute, stsecond, sthund   ! Collect Start time 
INTEGER(2)                              :: enhour, enminute, ensecond, enhund   ! Collect End time  
 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:) :: intmat                  ! Node connection on element 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:) :: intbou                  ! Define boundary inflow 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:) :: intbouq                 ! Define boundary heat flux 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:) :: ibcu,   ibcv,  ibcp, ibct ! boundary condition for variable  
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)  :: ibce, nodeid, chke       ! boundary condition  
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:) :: esup1, esup2, elemq       ! for elements surrounding node  
INTEGER(4), DIMENSION(20)               :: text                    ! buffer for reading  
                                             
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:)  :: coord                       ! Coordinate of each node  
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:)  :: sysk                        ! 
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)    :: u,     v,     p,    t       ! Primitive variable      
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)    :: uold,  vold,  pold,   told  ! Primitive variable (old)  
 
real(8), allocatable, dimension(:)      :: unew, vnew, pnew, tnew 
real(8), allocatable, dimension(:)      :: EE, PP, EEnew, PPnew, EB 
 
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)      :: ru,    rv,    areavg, qb                
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)      :: uhat,  vhat,  kp,     vsum               
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)      :: sysrx, sysry, sysr,   bflux 
 
real(8), allocatable, dimension(:)      :: tbar, digt, pbar, digp, sysrold, EKP 
 
real(8), allocatable, dimension(:)      :: sysa, comb 
                                                                                  
INTEGER(4)                              :: npoi,  nelem,  iter, ierror, istor 
INTEGER(4)                              :: i,     j,      k,    ii,   jj,  kk, ll, mm, nn 
INTEGER(4)                              :: ip,    ie,     ib,   jb,   kb,  st, ed 
INTEGER(4)                              :: niter, nlines, nbou, nflux, ipoi1, check 
 
REAL(8)                                 :: sumu,   sumv,   sump,  sumt 
REAL(8)                                 :: sumdu,  sumdv,  sumdp, sumdt 
REAL(8)                                 :: erroru, errorv, errorp, errort           
REAL(8)                                 :: tol,    aaa,    area,  dd, cross1, cross2, cross3 
REAL(8)                                 :: conds, condf,   spec,   expan, tref, den, vis, cond 
REAL(8)                                 :: xg1,    xg2,    xg3,   yg1,  yg2, yg3 
REAL(8)                                 :: xg4,    xg5,    xg6,   yg4,  yg5, yg6  
REAL(8)                                 :: b1,     b2,     b3,    c1,   c2,  c3 
REAL(8)                                 :: f1,     f2,     f3 
REAL(8)                                 :: f1a,    f2a,    f3a 
REAL(8)                                 :: f1b,    f2b,    f3b 
REAL(8)                                 :: check1, check2, check3 
REAL(8)                                 :: uj,   vj 
REAL(8)                                 :: count 
 
REAL(8), DIMENSION(6,6)                 :: aele, atele 
REAL(8), DIMENSION(6)                   :: rxele,  ryele,  rele 
 
end module variable 
 
!--------------------------------------------------------------- 
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SUBROUTINE STREAM(acov)  ! Subroutine for Streamline_Upwind 
 
use variable 
IMPLICIT NONE 
 
REAL(8), DIMENSION(6,6)        :: acov  
 
REAL(8)  :: unx1, uny1, unx2, uny2, unx3, uny3 
REAL(8)  :: us, ds, fp, fn, x, y, coef 
     
acov = 0. 
 
ii = intmat(ie,1) 
jj = intmat(ie,2) 
kk = intmat(ie,3) 
ll = intmat(ie,4) 
mm = intmat(ie,5) 
nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
xg4 = coord(ll,1) 
xg5 = coord(mm,1) 
xg6 = coord(nn,1) 
       
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
yg4 = coord(ll,2) 
yg5 = coord(mm,2) 
yg6 = coord(nn,2) 
 
area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
 
IF(area <= 0.) WRITE(6,5) ie 
5 FORMAT(/,'   !!! ERROR !!! ELEMENT NO.', I5,            & 
           ' HAS NEGATIVE OR ZERO area ', /,              & 
           ' --- check F.E. MODEL FOR NODAL COORDINATES', & 
           ' AND ELEMENT NODAL CONNECTIONS ---'         ) 
IF(area <= 0.) STOP 
 
!-------------------------------------------------------------------- 
!  Find unit vector at each side of element 
! 
!  UNX1,UNY1 = Unit vector point out on the opposite side of node 1 
!  UNX2,UNY2 = Unit vector point out on the opposite side of node 2 
!  UNX3,UNY3 = Unit vector point out on the opposite side of node 3 
!-------------------------------------------------------------------- 
unx1 = (yg3-yg2)*0.5 
uny1 = (xg2-xg3)*0.5 
 
unx2 = (yg1-yg3)*0.5 
uny2 = (xg3-xg1)*0.5 
 
unx3 = (yg2-yg1)*0.5 
uny3 = (xg1-xg2)*0.5 
 
!--------------------------------------------------- 
! Find mass flow rate past the side of element 
! 
!   F1 = Mass flow on the side that opposite node 1 
!   F2 = Mass flow on the side that opposite node 2 
!   F3 = Mass flow on the side that opposite node 3 
!--------------------------------------------------- 
f1a = (0.5*(u(jj)+u(ll))*unx1)+(0.5*(v(jj)+v(ll))*uny1) 
f1b = (0.5*(u(ll)+u(kk))*unx1)+(0.5*(v(ll)+v(kk))*uny1)  
 
f2a = (0.5*(u(mm)+u(kk))*unx2)+(0.5*(v(mm)+v(kk))*uny2) 
f2b = (0.5*(u(ii)+u(mm))*unx2)+(0.5*(v(ii)+v(mm))*uny2) 
 
f3a = (0.5*(u(ii)+u(nn))*unx3)+(0.5*(v(ii)+v(nn))*uny3) 
f3b = (0.5*(u(nn)+u(jj))*unx3)+(0.5*(v(nn)+v(jj))*uny3) 
 
f1 = f1a + f1b 
f2 = f2a + f2b 
f3 = f3a + f3b 
 
coef = 0. 
 
!------------------ 
! Check for node 1 
!------------------ 
uj = u(ii) 
vj = v(ii) 
  
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(ii) /= 1) THEN 
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   check1 = -(vj*(xg1-xg3))+(uj*(yg1-yg3)) 
   check2 = -(vj*(xg2-xg1))+(uj*(yg2-yg1)) 
 
   IF(check1 >= 0..AND.check2 >= 0.) THEN 
 
      IF(f1 < 0.) THEN 
 
         if(f1a < 0. .and. f1b <0.) then 
       
             if(abs(f1a) >= abs(f3a+f3b)) then 
 
                fp = abs(f3/f1a) 
 
                x = (1.-fp)*xg2 + fp*xg4 
                y = (1.-fp)*yg2 + fp*yg4 
 
                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg1)*(x-xg1)+(y-yg1)*(y-yg1)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                    acov(1,1) =          coef 
                    acov(1,6) =       -1*coef 
                else 
                    acov(1,1) =          coef 
                    acov(1,2) = -(1.-fp)*coef 
                    acov(1,4) =     -fp *coef 
                endif 
 
             count = count + 1. 
 
             elseif(abs(f1a) < abs(f3a+f3b)) then 
 
                fp = abs(f2/f1b) 
 
                x = (1.-fp)*xg3 + fp*xg4 
                y = (1.-fp)*yg3 + fp*yg4 
 
                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg1)*(x-xg1)+(y-yg1)*(y-yg1)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                   acov(1,1) =          coef 
                   acov(1,5) =       -1*coef 
                else                 
                   acov(1,1) =          coef 
                   acov(1,3) = -(1.-fp)*coef 
                   acov(1,4) =     -fp *coef 
                endif 
 
             count = count + 1. 
 
             endif 
          
         endif         
            
      ENDIF 
   ENDIF 
ENDIF 
 
!------------------ 
! Check for node 2 
!------------------ 
       
uj = u(jj) 
vj = v(jj) 
 
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(jj) /= 1) THEN 
 
   check1 = -(vj*(xg2-xg1))+(uj*(yg2-yg1)) 
   check2 = -(vj*(xg3-xg2))+(uj*(yg3-yg2)) 
       
   IF(check1 >= 0..AND.check2 >= 0.) THEN 
 
      IF(f2 < 0.) THEN 
 
         if(f2a < 0. .and. f2b <0.) then 
       
             if(abs(f2a) >= abs(f1a+f1b)) then 
 
                fp = abs(f1/f2a) 
 
                x = (1.-fp)*xg3 + fp*xg5 
                y = (1.-fp)*yg3 + fp*yg5 
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                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg2)*(x-xg2)+(y-yg2)*(y-yg2)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                   acov(2,2) =          coef 
                   acov(2,4) =       -1*coef 
                else              
                   acov(2,2) =          coef 
                   acov(2,3) = -(1.-fp)*coef 
                   acov(2,5) =     -fp *coef 
                endif 
 
             count = count + 1. 
 
             elseif(abs(f2a) < abs(f1a+f1b)) then 
 
                fp = abs(f3/f2b) 
 
                x = (1.-fp)*xg1 + fp*xg5 
                y = (1.-fp)*yg1 + fp*yg5 
 
                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg2)*(x-xg2)+(y-yg2)*(y-yg2)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                   acov(2,2) =          coef 
                   acov(2,6) =       -1*coef 
                else              
                   acov(2,2) =          coef 
                   acov(2,1) = -(1.-fp)*coef 
                   acov(2,5) =     -fp *coef 
 
                count = count + 1. 
 
             endif 
          
         endif         
 
      ENDIF 
   ENDIF 
ENDIF 
 
!------------------ 
! Check for node 3 
!------------------ 
       
uj = u(kk) 
vj = v(kk) 
 
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(kk) /= 1) THEN 
 
   check1 = -(vj*(xg3-xg2))+(uj*(yg3-yg2)) 
   check2 = -(vj*(xg1-xg3))+(uj*(yg1-yg3)) 
 
   IF(check1 >= 0..AND.check2 >= 0.) THEN 
 
      IF(f3 < 0.) THEN 
       
         if(f3a < 0. .and. f3b <0.) then 
       
             if(abs(f3a) >= abs(f2a+f2b)) then 
 
                fp = abs(f2/f3a) 
 
                x = (1.-fp)*xg1 + fp*xg6 
                y = (1.-fp)*yg1 + fp*yg6 
 
                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg3)*(x-xg3)+(y-yg3)*(y-yg3)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                   acov(3,3) =          coef 
                   acov(3,5) =       -1*coef 
                else              
                   acov(3,3) =          coef 
                   acov(3,1) = -(1.-fp)*coef 
                   acov(3,6) =     -fp *coef 
                endif 
 
             count = count + 1. 
 
             elseif(abs(f3a) < abs(f2a+f2b)) then 
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                fp = abs(f1/f3b) 
 
                x = (1.-fp)*xg2 + fp*xg6 
                y = (1.-fp)*yg2 + fp*yg6 
 
                us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
                ds = SQRT((x-xg3)*(x-xg3)+(y-yg3)*(y-yg3)) 
 
                coef = (den*us*area)/ds 
          
                if(fp == 0.) then 
                   acov(3,3) =          coef 
                   acov(3,4) =       -1*coef 
                else                              
                   acov(3,3) =          coef 
                   acov(3,2) = -(1.-fp)*coef 
                   acov(3,6) =     -fp *coef 
                endif 
 
             count = count + 1. 
 
             endif 
         endif         
 
      ENDIF 
   ENDIF 
ENDIF 
 
!------------------ 
! Check for node 4 
!------------------ 
       
uj = u(ll) 
vj = v(ll) 
 
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(ll) /= 1) THEN 
 
   check1 = unx1*uj + uny1*vj 
 
   IF(check1 >= 0.) THEN 
 
   check2 = 0. 
   check3 = (0.5*(u(ii)+u(ll))*(yg4-yg1))+(0.5*(v(ii)+v(ll))*(xg1-xg4)) 
 
   if(check3 >= 0.) then 
 
       if(abs(f1b) <= abs(f2a) .and. f2a /= 0.) then  ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f1b/f2a) 
 
          x = (1.-fp)*xg3 + fp*xg5 
          y = (1.-fp)*yg3 + fp*yg5 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg4)*(x-xg4)+(y-yg4)*(y-yg4)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(4,4) =          coef 
          acov(4,3) = -(1.-fp)*coef 
          acov(4,5) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       elseif( (abs(f1b)>abs(f2a)) .and. (abs(f1b)<=abs(f2)) .and. f2b /= 0.) then  
 
          fp = (abs(f1b)-abs(f2a))/abs(f2b) 
 
          x = (1.-fp)*xg5 + fp*xg1 
          y = (1.-fp)*yg5 + fp*yg1 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg4)*(x-xg4)+(y-yg4)*(y-yg4)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(4,4) =          coef 
          acov(4,5) = -(1.-fp)*coef 
          acov(4,1) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       endif  
   endif 
 
   if(check3 <= 0.) then    
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       if(abs(f1a) <= abs(f3b) .and. f3b /= 0.) then  ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f1a/f3b) 
 
          x = (1.-fp)*xg2 + fp*xg6 
          y = (1.-fp)*yg2 + fp*yg6 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg4)*(x-xg4)+(y-yg4)*(y-yg4)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(4,4) =          coef 
          acov(4,2) = -(1.-fp)*coef 
          acov(4,6) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       elseif( (abs(f1a)>abs(f3b)) .and. (abs(f1a)<=abs(f3)) .and. f3a /= 0.) then   
          fp = (abs(f1a)-abs(f3b))/abs(f3a) 
 
          x = (1.-fp)*xg6 + fp*xg1 
          y = (1.-fp)*yg6 + fp*yg1 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg4)*(x-xg4)+(y-yg4)*(y-yg4)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(4,4) =          coef 
          acov(4,6) = -(1.-fp)*coef 
          acov(4,1) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       endif 
   endif 
   
   ENDIF 
ENDIF 
 
!------------------ 
! Check for node 5 
!------------------ 
       
uj = u(mm) 
vj = v(mm) 
 
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(mm) /= 1) THEN 
 
   check1 = unx2*uj + uny2*vj 
 
   IF(check1 >= 0.) THEN 
 
   check3 = (0.5*(u(jj)+u(mm))*(yg5-yg2))+(0.5*(v(jj)+v(mm))*(xg2-xg5)) 
 
   if(check3 >= 0.) then 
 
       if(abs(f2b) <= abs(f3a) .and. f3a /= 0.) then  ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f2b/f3a) 
 
          x = (1.-fp)*xg1 + fp*xg6 
          y = (1.-fp)*yg1 + fp*yg6 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg5)*(x-xg5)+(y-yg5)*(y-yg5)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(5,5) =          coef 
          acov(5,1) = -(1.-fp)*coef 
          acov(5,6) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       elseif( (abs(f2b)>abs(f3a)) .and. (abs(f2b)<=abs(f3)) .and. f3b /= 0. ) then   
 
          fp = (abs(f2b)-abs(f3a))/abs(f3b) 
 
          x = (1.-fp)*xg6 + fp*xg2 
          y = (1.-fp)*yg6 + fp*yg2 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg5)*(x-xg5)+(y-yg5)*(y-yg5)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
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          acov(5,5) =          coef 
          acov(5,6) = -(1.-fp)*coef 
          acov(5,2) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
        
       endif 
   endif 
 
   if(check3 <= 0.) then    
 
    
if(abs(f2a) <= abs(f1b) .and. f1b /= 0.) then  ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f2a/f1b) 
 
          x = (1.-fp)*xg3 + fp*xg4 
          y = (1.-fp)*yg3 + fp*yg4 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg5)*(x-xg5)+(y-yg5)*(y-yg5)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(5,5) =          coef 
          acov(5,3) = -(1.-fp)*coef 
          acov(5,4) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       elseif( (abs(f2a)>abs(f1b)) .and. (abs(f2a)<=abs(f1)) .and. f1a /= 0.) then  
 
          fp = (abs(f2a)-abs(f1b))/abs(f1a) 
 
          x = (1.-fp)*xg4 + fp*xg2 
          y = (1.-fp)*yg4 + fp*yg2 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg5)*(x-xg5)+(y-yg5)*(y-yg5)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(5,5) =          coef 
          acov(5,4) = -(1.-fp)*coef 
          acov(5,2) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       endif 
   endif          
 
   ENDIF 
ENDIF 
 
!------------------ 
! Check for node 6 
!------------------ 
       
uj = u(nn) 
vj = v(nn) 
 
IF((uj /= 0..OR.vj /= 0.) .and. ibcp(nn) /= 1) THEN 
 
   check1 = unx3*uj + uny3*vj 
 
   IF(check1 >= 0.) THEN 
 
   check3 = (0.5*(u(kk)+u(nn))*(yg6-yg3))+(0.5*(v(kk)+v(nn))*(xg3-xg6)) 
 
   if(check3 >= 0.) then 
 
       if(abs(f3b) <= abs(f1a) .and. f1a /= 0.) then ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f3b/f1a) 
 
          x = (1.-fp)*xg2 + fp*xg4 
          y = (1.-fp)*yg2 + fp*yg4 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg6)*(x-xg6)+(y-yg6)*(y-yg6)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(6,6) =          coef 
          acov(6,2) = -(1.-fp)*coef 
          acov(6,4) =     -fp *coef 
         
      count = count + 1. 
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       elseif( (abs(f3b)>abs(f1a)) .and. (abs(f3b)<=abs(f1)) .and. f1b /= 0.) then  
 
          fp = (abs(f3b)-abs(f1a))/abs(f1b) 
 
          x = (1.-fp)*xg4 + fp*xg3 
          y = (1.-fp)*yg4 + fp*yg3 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg6)*(x-xg6)+(y-yg6)*(y-yg6)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(6,6) =          coef 
          acov(6,4) = -(1.-fp)*coef 
          acov(6,3) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       endif 
 
   endif 
 
   if(check3 <= 0.) then    
 
    
if(abs(f3a) <= abs(f2b) .and. f2b /= 0.) then ! add last condition to protect error 
 
          fp = abs(f3a/f2b) 
 
          x = (1.-fp)*xg1 + fp*xg5 
          y = (1.-fp)*yg1 + fp*yg5 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg6)*(x-xg6)+(y-yg6)*(y-yg6)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(6,6) =          coef 
          acov(6,1) = -(1.-fp)*coef 
          acov(6,5) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       elseif( (abs(f3a)>abs(f2b)) .and. (abs(f3a)<=abs(f2)) .and. f2a /= 0.) then  
          fp = (abs(f3a)-abs(f2b))/abs(f2a) 
 
          x = (1.-fp)*xg5 + fp*xg3 
          y = (1.-fp)*yg5 + fp*yg3 
 
          us = SQRT((uj*uj)+(vj*vj)) 
          ds = SQRT((x-xg6)*(x-xg6)+(y-yg6)*(y-yg6)) 
 
          coef = (den*us*area)/ds 
          
          acov(6,6) =          coef 
          acov(6,5) = -(1.-fp)*coef 
          acov(6,3) =     -fp *coef 
 
       count = count + 1. 
 
       endif 
   endif 
          
   ENDIF 
ENDIF 
 
END SUBROUTINE STREAM 
 
!--------------------------------------------------------------- 
 
 



ภาคผนวก ข. 
รายละเอียดของโปรแกรมวิเคราะหปญหาความเคน 

อันเน่ืองมาจากอุณหภูมิ 
 
 
! 
!  Program Thermal Stress Analysis  
! 
 
MODULE SOLID 
IMPLICIT NONE 
 
CHARACTER(len=20)                       :: name1 
 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:) :: intmat      ! Node connection on element 
INTEGER(4), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)   :: ibcx, ibcy  ! boundary condition for variable  
INTEGER(4), DIMENSION(20)               :: text        ! buffer for reading  
 
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:,:)    :: coord                                ! 
Coordinate of each node  
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)      ::     p,  pnew, displx, disply 
REAL(8), ALLOCATABLE, DIMENSION(:)      ::  sysf, sysfb, dig, temp, sxx, syy, sxy, one 
 
INTEGER(4)                              ::    neq,  npoi, nelem, iter, ierror, ip, ie 
INTEGER(4)                              ::      i,     j,     k,   ii,     jj, kk 
integer(4)                              ::     ll,    mm,    nn 
INTEGER(4)                              :: nlines, iline, nstep,   ic,    res,  l 
integer(4)                              ::  nside, nboun 
 
REAL(8)                                 ::  xg1, xg2,  xg3, yg1, yg2,  yg3, theta 
REAL(8)                                 ::   b1,  b2,   b3,  c1,  c2,   c3 
REAL(8)                                 ::   uj,  vj, zero 
REAL(8)                                 :: area,   x,    y,  sum 
REAL(8)                                 :: elas,  pr, tref, alpha, thick, lfa 
real(8)                                 ::  c11, c12,  c21,   c22, c33 
  
 
REAL(8), DIMENSION(12,12)               ::  kele 
REAL(8), DIMENSION(12)                  ::  r, fbar, rsur, rtemp 
 
integer(4)                              :: tnode, stype 
integer(4), allocatable, dimension(:,:) :: number 
integer(4), allocatable, dimension(:,:,:) :: acheck 
 
real(8), allocatable, dimension(:,:)      :: sysk 
 
CONTAINS 
 
!--------------------------------------------------- 
 
SUBROUTINE MAIN() 
 
use solve 
IMPLICIT NONE 
 
real(8)    :: error 
integer(4) :: niter, iter 
 
  call READ_INPUT() 
 
  call CST() 
 
  call sympcg(sysk, sysf, p, neq) 
 
  call STRESS()   
   
  call WRITE_OUTPUT() 
   
END SUBROUTINE MAIN 
 
!=============================================================== 
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SUBROUTINE READ_INPUT() 
 
IMPLICIT NONE 
 
WRITE(6,10) 
10 FORMAT(/, ' PLEASE ENTER INPUT FILE NAME:',/) 
READ(5, '(A)') name1 
 
OPEN(UNIT=7, FILE=name1, STATUS='OLD', ACTION='READ', IOSTAT=ierror) 
 
!----------------- 
! Read input data 
!----------------- 
 
READ(7,*) nlines                 
                                 
DO iline = 1,nlines              
   READ(7,1) text                
   1 FORMAT(20A4)                
END DO                           
 
READ(7,1) text 
READ(7,*) tnode, nelem, nboun, stype 
      
!nside = (3*nelem+nboun)/2 
npoi  = tnode 
neq   = 2*npoi 
 
ALLOCATE(intmat(nelem,6),   coord(npoi,2)) 
ALLOCATE( ibcx(npoi), ibcy(npoi), displx(npoi), disply(npoi), temp(tnode)) 
ALLOCATE(  sxx(npoi),  syy(npoi),    sxy(npoi),    one(npoi)) 
ALLOCATE(     p(neq),  pnew(neq),    sysf(neq),   sysfb(neq),  dig(neq)) 
ALLOCATE(    number(tnode,tnode),      acheck(tnode,tnode,2))  
 
allocate( sysk(neq,neq)) 
 
READ(7,1) text 
READ(7,*) elas,  pr, tref, alpha, thick 
READ(7,1) text 
DO ip = 1,tnode 
   READ(7,*) i, ibcx(i), ibcy(i), (coord(i,k), k=1,2), displx(i), disply(i), sxx(i), 
syy(i), temp(i) 
   IF(i /= ip) WRITE(6,40) ip 
   40 FORMAT(/, ' NODE NO.', I5,' IN DATA FILE IS MISSING') 
   IF(i /= ip) STOP 
END DO 
 
READ(7,1) TEXT 
DO ie = 1,nelem 
   READ(7,*) i, (intmat(i,j), j=1,6) 
   IF(i /= ie) WRITE(6,50) ie 
   50 FORMAT(/, ' ELEMENT NO.', I5, ' IN DATA FILE IS MISSING') 
   IF(i /= ie) STOP 
END DO 
 
CLOSE(UNIT=7, STATUS='keep') 
 
WRITE(6,60) tnode, nelem 
60 FORMAT(/,'   THE FINITE ELEMENT MODEL CONSISTS OF :',/,   & 
            '      NUMBER OF TIP NODES          =', I6, /,   & 
            '      NUMBER OF ELEMENTS           =', I6, /) 
 
END SUBROUTINE READ_INPUT 
 
!=============================================================== 
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SUBROUTINE CST() 
 
IMPLICIT NONE 
real(8), dimension(12)     ::   tele, ibce 
integer(4)                 ::   ieq, ir 
 
 sysf = 0. 
 sysk = 0. 
 
! 
!  Loop over the number of elements: 
! 
 
const: DO ie = 1,nelem 
 
! 
!  Find element local coordinates: 
! 
 
ii = intmat(ie,1) 
jj = intmat(ie,2) 
kk = intmat(ie,3) 
ll = intmat(ie,4) 
mm = intmat(ie,5) 
nn = intmat(ie,6) 
 
xg1 = coord(ii,1) 
xg2 = coord(jj,1) 
xg3 = coord(kk,1) 
       
yg1 = coord(ii,2) 
yg2 = coord(jj,2) 
yg3 = coord(kk,2) 
 
area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
 
b1 = (yg2 - yg3) 
b2 = (yg3 - yg1) 
b3 = (yg1 - yg2) 
 
c1 = (xg3 - xg2) 
c2 = (xg1 - xg3) 
c3 = (xg2 - xg1) 
 
! 
!  Setup & clear matrices: 
! 
 kele = 0.  
 ibce = 0. 
 rsur = 0. 
rtemp = 0. 
    r = 0. 
 
tele(1)  = p(ii) 
tele(2)  = p(jj) 
tele(3)  = p(kk) 
tele(4)  = p(ll) 
tele(5)  = p(mm) 
tele(6)  = p(nn) 
tele(7)  = p(ii + npoi) 
tele(8)  = p(jj + npoi) 
tele(9)  = p(kk + npoi) 
tele(10) = p(ll + npoi) 
tele(11) = p(mm + npoi) 
tele(12) = p(nn + npoi) 
 
if (ibcx(ii) == 1) ibce(1)  = 1 
if (ibcx(jj) == 1) ibce(2)  = 1 
if (ibcx(kk) == 1) ibce(3)  = 1 
if (ibcx(ll) == 1) ibce(4)  = 1 
if (ibcx(mm) == 1) ibce(5)  = 1 
if (ibcx(nn) == 1) ibce(6)  = 1 
 
if (ibcy(ii) == 1) ibce(7)  = 1 
if (ibcy(jj) == 1) ibce(8)  = 1 
if (ibcy(kk) == 1) ibce(9)  = 1 
if (ibcy(ll) == 1) ibce(10) = 1 
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if (ibcy(mm) == 1) ibce(11) = 1 
if (ibcy(nn) == 1) ibce(12) = 1 
 
!-------------------------------------- 
!  Set the value for  
!  the coefficient of diffusion term 
!-------------------------------------- 
 
call CnK_ELE()  
 
!--------------------- 
!  Compute all loads 
!--------------------- 
 
call ALL_LOAD() 
 
!--------------------- 
!  Assemble element 
!--------------------- 
 
call asmp() 
 
!-------------- 
 
END DO const 
 
!------------- 
 
call applbc() 
 
!--------------------------------------------------------------------- 
 
END SUBROUTINE CST 
 
!========================================================== 
 
subroutine applbc() 
 
implicit none 
integer(4)                 ::   ieq, ir, ic 
 
outer1: do ieq = 1,npoi 
          if(ibcx(ieq) == 0) cycle outer1 
          inner1: do ir = 1,neq 
                     if(ir == ieq) cycle inner1 
                     sysk(ir,ieq) = 0. 
                  enddo inner1 
 
                 do ic = 1,neq 
                    sysk(ieq,ic) = 0.   
                 enddo 
 
                 sysk(ieq,ieq) = 1. 
                 sysf(ieq)     = 0.  
 
        enddo outer1 
 
outer: do ieq = 1,npoi 
          if(ibcy(ieq) == 0) cycle outer 
          inner: do ir = 1,neq 
                    if(ir == ieq) cycle inner 
                    sysk(ir,ieq+npoi) = 0. 
                 enddo inner 
 
                 do ic = 1,neq 
                    sysk(ieq+npoi,ic) = 0.   
                 enddo 
 
                 sysk(ieq+npoi,ieq+npoi) = 1. 
    sysf(ieq+npoi)          = 0.  
 
       enddo outer 
 
end subroutine applbc 
 
!========================================================== 
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SUBROUTINE CnK_ELE() 
 
IMPLICIT NONE 
 
if (stype == 0) then 
   c11 =            elas / (1 - pr*pr) 
   c12 =      pr  * elas / (1 - pr*pr) 
   c33 = (1 - pr) * elas / (1 - pr*pr)/2. 
   lfa = alpha 
endif 
 
if (stype == 1) then 
   c11 =    (1 - pr) * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr) 
   c12 =         pr  * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr) 
   c33 = (1 - 2.*pr) * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr)/2. 
   lfa = alpha*(1+pr) 
endif 
 
c33 = c33 
c21 = c12 
c22 = c11 
 
! 
!   upper left (quardrant 2) 
! 
    kele(1,1) = c11*b1*b1 + c33*c1*c1 
    kele(1,2) = c11*b1*b2 + c33*c1*c2 
    kele(1,3) = c11*b1*b3 + c33*c1*c3 
    kele(2,1) = kele(1,2) 
    kele(2,2) = c11*b2*b2 + c33*c2*c2 
    kele(2,3) = c11*b2*b3 + c33*c2*c3 
    kele(3,1) = kele(1,3) 
    kele(3,2) = kele(2,3) 
    kele(3,3) = c11*b3*b3 + c33*c3*c3 
 
    kele(1,4) = 4.*(c11*b1*(b2+b3) + c33*c1*(c2+c3))/3. 
    kele(2,4) = 4.*(c11*b2*(b2+b3) + c33*c2*(c2+c3))/3. 
    kele(3,4) = 4.*(c11*b3*(b2+b3) + c33*c3*(c2+c3))/3. 
    kele(1,5) = 4.*(c11*b1*(b3+b1) + c33*c1*(c3+c1))/3. 
    kele(2,5) = 4.*(c11*b2*(b3+b1) + c33*c2*(c3+c1))/3. 
    kele(3,5) = 4.*(c11*b3*(b3+b1) + c33*c3*(c3+c1))/3. 
    kele(1,6) = 4.*(c11*b1*(b1+b2) + c33*c1*(c1+c2))/3. 
    kele(2,6) = 4.*(c11*b2*(b1+b2) + c33*c2*(c1+c2))/3. 
    kele(3,6) = 4.*(c11*b3*(b1+b2) + c33*c3*(c1+c2))/3. 
 
    kele(4,1) = kele(1,4) 
    kele(4,2) = kele(2,4) 
    kele(4,3) = kele(3,4) 
    kele(5,1) = kele(1,5) 
    kele(5,2) = kele(2,5) 
    kele(5,3) = kele(3,5) 
    kele(6,1) = kele(1,6) 
    kele(6,2) = kele(2,6) 
    kele(6,3) = kele(3,6) 
 
    kele(4,4) = 16.*(c11*(2.*b2*b2 + 2.*b2*b3 + 2.*b3*b3) + c33*(2.*c2*c2 + 2.*c2*c3 + 
2.*c3*c3))/12. 
    kele(5,5) = 16.*(c11*(2.*b1*b1 + 2.*b1*b3 + 2.*b3*b3) + c33*(2.*c1*c1 + 2.*c1*c3 + 
2.*c3*c3))/12. 
    kele(6,6) = 16.*(c11*(2.*b1*b1 + 2.*b1*b2 + 2.*b2*b2) + c33*(2.*c1*c1 + 2.*c1*c2 + 
2.*c2*c2))/12. 
    kele(4,5) = 16.*(c11*(b3*b3 + b1*b3 + b2*b3 + 2.*b1*b2) + c33*(c3*c3 + c1*c3 + c2*c3 
+ 2.*c1*c2))/12. 
    kele(4,6) = 16.*(c11*(b2*b2 + b1*b2 + b2*b3 + 2.*b1*b3) + c33*(c2*c2 + c1*c2 + c2*c3 
+ 2.*c1*c3))/12. 
    kele(5,6) = 16.*(c11*(b1*b1 + b1*b2 + b1*b3 + 2.*b2*b3) + c33*(c1*c1 + c1*c2 + c1*c3 
+ 2.*c2*c3))/12. 
    kele(5,4) = kele(4,5) 
    kele(6,4) = kele(4,6) 
    kele(6,5) = kele(5,6) 
 
! 
!   lower right (quardrant 4) 
! 
    kele(7,7) = c33*b1*b1 + c22*c1*c1 
    kele(7,8) = c33*b1*b2 + c22*c1*c2 
    kele(7,9) = c33*b1*b3 + c22*c1*c3 
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    kele(8,7) = kele(7,8) 
    kele(8,8) = c33*b2*b2 + c22*c2*c2 
    kele(8,9) = c33*b2*b3 + c22*c2*c3 
    kele(9,7) = kele(7,9) 
    kele(9,8) = kele(8,9) 
    kele(9,9) = c33*b3*b3 + c22*c3*c3 
 
    kele(7,10) = 4.*(c33*b1*(b2+b3) + c22*c1*(c2+c3))/3. 
    kele(8,10) = 4.*(c33*b2*(b2+b3) + c22*c2*(c2+c3))/3. 
    kele(9,10) = 4.*(c33*b3*(b2+b3) + c22*c3*(c2+c3))/3. 
    kele(7,11) = 4.*(c33*b1*(b3+b1) + c22*c1*(c3+c1))/3. 
    kele(8,11) = 4.*(c33*b2*(b3+b1) + c22*c2*(c3+c1))/3. 
    kele(9,11) = 4.*(c33*b3*(b3+b1) + c22*c3*(c3+c1))/3. 
    kele(7,12) = 4.*(c33*b1*(b1+b2) + c22*c1*(c1+c2))/3. 
    kele(8,12) = 4.*(c33*b2*(b1+b2) + c22*c2*(c1+c2))/3. 
    kele(9,12) = 4.*(c33*b3*(b1+b2) + c22*c3*(c1+c2))/3. 
 
    kele(10,7) = kele(7,10) 
    kele(10,8) = kele(8,10) 
    kele(10,9) = kele(9,10) 
    kele(11,7) = kele(7,11) 
    kele(11,8) = kele(8,11) 
    kele(11,9) = kele(9,11) 
    kele(12,7) = kele(7,12) 
    kele(12,8) = kele(8,12) 
    kele(12,9) = kele(9,12) 
 
    kele(10,10) = 16.*(c33*(2.*b2*b2 + 2.*b2*b3 + 2.*b3*b3) + c22*(2.*c2*c2 + 2.*c2*c3 + 
2.*c3*c3))/12. 
    kele(11,11) = 16.*(c33*(2.*b1*b1 + 2.*b1*b3 + 2.*b3*b3) + c22*(2.*c1*c1 + 2.*c1*c3 + 
2.*c3*c3))/12. 
    kele(12,12) = 16.*(c33*(2.*b1*b1 + 2.*b1*b2 + 2.*b2*b2) + c22*(2.*c1*c1 + 2.*c1*c2 + 
2.*c2*c2))/12. 
    kele(10,11) = 16.*(c33*(b3*b3 + b1*b3 + b2*b3 + 2.*b1*b2) + c22*(c3*c3 + c1*c3 + 
c2*c3 + 2.*c1*c2))/12. 
    kele(10,12) = 16.*(c33*(b2*b2 + b1*b2 + b2*b3 + 2.*b1*b3) + c22*(c2*c2 + c1*c2 + 
c2*c3 + 2.*c1*c3))/12. 
    kele(11,12) = 16.*(c33*(b1*b1 + b1*b2 + b1*b3 + 2.*b2*b3) + c22*(c1*c1 + c1*c2 + 
c1*c3 + 2.*c2*c3))/12. 
    kele(11,10) = kele(10,11) 
    kele(12,10) = kele(10,12) 
    kele(12,11) = kele(11,12) 
 
! 
!   upper right (quardrant 1) 
! 
    kele(1,7) = c12*b1*c1 + c33*b1*c1 
    kele(2,7) = c12*b2*c1 + c33*b1*c2 
    kele(3,7) = c12*b3*c1 + c33*b1*c3 
    kele(1,8) = c12*b1*c2 + c33*b2*c1 
    kele(2,8) = c12*b2*c2 + c33*b2*c2 
    kele(3,8) = c12*b3*c2 + c33*b2*c3 
    kele(1,9) = c12*b1*c3 + c33*b3*c1 
    kele(2,9) = c12*b2*c3 + c33*b3*c2 
    kele(3,9) = c12*b3*c3 + c33*b3*c3 
 
    kele(1,10) = 4.*(c12*b1*(c3+c2) + c33*(b3+b2)*c1)/3. 
    kele(2,10) = 4.*(c12*b2*(c3+c2) + c33*(b3+b2)*c2)/3. 
    kele(3,10) = 4.*(c12*b3*(c3+c2) + c33*(b3+b2)*c3)/3. 
    kele(1,11) = 4.*(c12*b1*(c1+c3) + c33*(b1+b3)*c1)/3. 
    kele(2,11) = 4.*(c12*b2*(c1+c3) + c33*(b1+b3)*c2)/3. 
    kele(3,11) = 4.*(c12*b3*(c1+c3) + c33*(b1+b3)*c3)/3. 
    kele(1,12) = 4.*(c12*b1*(c2+c1) + c33*(b2+b1)*c1)/3. 
    kele(2,12) = 4.*(c12*b2*(c2+c1) + c33*(b2+b1)*c2)/3. 
    kele(3,12) = 4.*(c12*b3*(c2+c1) + c33*(b2+b1)*c3)/3. 
 
    kele(4,7) = 4.*(c12*(b3+b2)*c1 + c33*b1*(c3+c2))/3. 
    kele(5,7) = 4.*(c12*(b1+b3)*c1 + c33*b1*(c1+c3))/3. 
    kele(6,7) = 4.*(c12*(b2+b1)*c1 + c33*b1*(c2+c1))/3. 
    kele(4,8) = 4.*(c12*(b3+b2)*c2 + c33*b2*(c3+c2))/3. 
    kele(5,8) = 4.*(c12*(b1+b3)*c2 + c33*b2*(c1+c3))/3. 
    kele(6,8) = 4.*(c12*(b2+b1)*c2 + c33*b2*(c2+c1))/3. 
    kele(4,9) = 4.*(c12*(b3+b2)*c3 + c33*b3*(c3+c2))/3. 
    kele(5,9) = 4.*(c12*(b1+b3)*c3 + c33*b3*(c1+c3))/3. 
    kele(6,9) = 4.*(c12*(b2+b1)*c3 + c33*b3*(c2+c1))/3. 
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 kele(4,10) = 16.*(c12*(2.*b3*c3 +    b3*c2 +    b2*c3 + 2.*b2*c2) + 
c33*(2.*b3*c3 +    b3*c2 +    b2*c3 + 2.*b2*c2))/12. 
    kele(5,10) = 16.*(c12*(   b1*c3 + 2.*b1*c2 +    b3*c3 +    b3*c2) + c33*(   b3*c1 +    
b3*c3 + 2.*b2*c1 +    b2*c3))/12. 
    kele(6,10) = 16.*(c12*(   b2*c3 +    b2*c2 + 2.*b1*c3 +    b1*c2) + c33*(   b3*c2 + 
2.*b3*c1 +    b2*c2 +    b2*c1))/12. 
 kele(4,11) = 16.*(c12*(   b3*c1 +    b3*c3 + 2.*b2*c1 +    b2*c3) + c33*(   
b1*c3 + 2.*b1*c2 +    b3*c3 +    b3*c2))/12. 
 kele(5,11) = 16.*(c12*(2.*b1*c1 +    b1*c3 +    b3*c1 + 2.*b3*c3) + 
c33*(2.*b1*c1 +    b1*c3 +    b3*c1 + 2.*b3*c3))/12. 
 kele(6,11) = 16.*(c12*(   b2*c1 + 2.*b2*c3 +    b1*c1 +    b1*c3) + c33*(   
b1*c2 +    b1*c1 + 2.*b3*c2 +    b3*c1))/12. 
 kele(4,12) = 16.*(c12*(   b3*c2 + 2.*b3*c1 +    b2*c2 +    b2*c1) + c33*(   
b2*c3 +    b2*c2 + 2.*b1*c3 +    b1*c2))/12. 
    kele(5,12) = 16.*(c12*(   b1*c2 +    b1*c1 + 2.*b3*c2 +    b3*c1) + c33*(   b2*c1 + 
2.*b2*c3 +    b1*c1 +    b1*c3))/12. 
 kele(6,12) = 16.*(c12*(2.*b2*c2 +    b2*c1 +    b1*c2 + 2.*b1*c1) + 
c33*(2.*b2*c2 +    b2*c1 +    b1*c2 + 2.*b1*c1))/12. 
! 
!   lower left (quardrant 3) 
! 
    kele(7,1) = kele(1,7) 
    kele(7,2) = kele(2,7) 
    kele(7,3) = kele(3,7) 
    kele(7,4) = kele(4,7) 
    kele(7,5) = kele(5,7) 
    kele(7,6) = kele(6,7) 
 
    kele(8,1) = kele(1,8) 
    kele(8,2) = kele(2,8) 
    kele(8,3) = kele(3,8) 
    kele(8,4) = kele(4,8) 
    kele(8,5) = kele(5,8) 
    kele(8,6) = kele(6,8) 
 
    kele(9,1) = kele(1,9) 
    kele(9,2) = kele(2,9) 
    kele(9,3) = kele(3,9) 
    kele(9,4) = kele(4,9) 
    kele(9,5) = kele(5,9) 
    kele(9,6) = kele(6,9) 
 
    kele(10,1) = kele(1,10) 
    kele(10,2) = kele(2,10) 
    kele(10,3) = kele(3,10) 
    kele(10,4) = kele(4,10) 
    kele(10,5) = kele(5,10) 
    kele(10,6) = kele(6,10) 
 
 
    kele(11,1) = kele(1,11) 
    kele(11,2) = kele(2,11) 
    kele(11,3) = kele(3,11) 
    kele(11,4) = kele(4,11) 
    kele(11,5) = kele(5,11) 
    kele(11,6) = kele(6,11) 
 
    kele(12,1) = kele(1,12) 
    kele(12,2) = kele(2,12) 
    kele(12,3) = kele(3,12) 
    kele(12,4) = kele(4,12) 
    kele(12,5) = kele(5,12) 
    kele(12,6) = kele(6,12) 
 
    kele = kele*thick/area/4. 
 
END SUBROUTINE CnK_ELE 
 
!========================================================== 
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SUBROUTINE ASMP() 
 
IMPLICIT NONE 
 
! 
!  Assembling system load vector 
! 
!  Contribution of coefficients associated with psi 
! 
 
DO i = 1,6 
 
   do j = 1,6 
 
      ii = intmat(ie,i) 
      jj = intmat(ie,j) 
 
      sysk(ii     ,jj     ) = sysk(ii     ,jj     ) + kele(i  ,j  ) 
      sysk(ii+npoi,jj     ) = sysk(ii+npoi,jj     ) + kele(i+6,j  ) 
      sysk(ii     ,jj+npoi) = sysk(ii     ,jj+npoi) + kele(i  ,j+6) 
      sysk(ii+npoi,jj+npoi) = sysk(ii+npoi,jj+npoi) + kele(i+6,j+6) 
 
   enddo 
     
   sysf(ii) = sysf(ii)  + r(i) 
   sysf(ii+npoi) = sysf(ii+npoi)  + r(i+6) 
 
END DO 
 
END SUBROUTINE ASMP 
 
 
!========================================================= 
 
SUBROUTINE WRITE_OUTPUT() 
 
IMPLICIT NONE 
 
INTEGER(4)           :: leng  
 
leng = len_trim(name1) - 4 
 
OPEN(UNIT=8,FILE=name1(1:leng)//'.f06',STATUS='unknown',IOSTAT=ierror) 
 
WRITE(8,160) 
160 FORMAT('1 MSC/NASTRAN PAGE',/) 
WRITE(8,170) 
170 FORMAT('0') 
WRITE(8,180) 
180 FORMAT('  D I S P L A C E M E N T') 
 
zero = 0. 
 
DO i = 1,tnode 
   WRITE(8,190) i, p(i), p(i+npoi), zero, sxx(i), syy(i), temp(i)  
   190 FORMAT(I6,2X,'G', 6E16.6) 
END DO 
 
WRITE(8,200) 
200 FORMAT('0') 
 
CLOSE(unit=8, status='keep') 
 
END SUBROUTINE WRITE_OUTPUT 
 
!========================================================= 
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SUBROUTINE ALL_LOAD() 
 
IMPLICIT NONE 
 
real(8)                   ::   dx, dy, dl, SL, tavg, Q 
real(8), dimension(12,3)  ::   bmat 
real(8), dimension( 3,3)  ::   cmat 
real(8), dimension(3)     ::   lmat  
 
!---------------- 
!  surface load 
!---------------- 
   if ((sxx(ii) /= 0.) .and. (sxx(jj) /= 0.)) then 
 
      dx = xg2 - xg1 
      dy = yg2 - yg1 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy) 
       
   SL = (sxx(ii) + sxx(jj))/2. 
 
   rsur(1) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(2) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(6) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
   if ((sxx(jj) /= 0.) .and. (sxx(kk) /= 0.)) then 
 
      dx = xg3 - xg2 
      dy = yg3 - yg2 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy)       
   SL = (sxx(jj) + sxx(kk))/2. 
   rsur(2) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(3) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(4) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
   if ((sxx(kk) /= 0.) .and. (sxx(ii) /= 0.)) then 
 
      dx = xg3 - xg1 
      dy = yg3 - yg1 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy) 
         SL = (sxx(kk) + sxx(ii))/2. 
   rsur(1) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(3) = SL*thick*dl/2. 
   rsur(5) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
   if ((syy(ii) /= 0.) .and. (syy(jj) /= 0.)) then 
 
      dx = xg2 - xg1 
      dy = yg2 - yg1 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy) 
         SL = (syy(ii) + syy(jj))/2. 
   rsur(7)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(8)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(12) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
   if ((syy(jj) /= 0.) .and. (syy(kk) /= 0.)) then 
 
      dx = xg3 - xg2 
      dy = yg3 - yg2 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy) 
         SL = (syy(jj) + syy(kk))/2. 
   rsur(8)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(9)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(10) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
   if ((syy(kk) /= 0.) .and. (syy(ii) /= 0.)) then 
 
      dx = xg3 - xg1 



 155 

      dy = yg3 - yg1 
      dl = sqrt(dx*dx + dy*dy) 
         SL = (syy(kk) + syy(ii))/2. 
   rsur(7)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(9)  = SL*thick*dl/2. 
   rsur(11) = SL*thick*dl*2./3. 
    
   endif 
 
!------------------------------- 
!  average element temperature 
!------------------------------- 
 
tavg = (temp(ii) + temp(jj) + temp(kk))/3. 
 
Q = tavg - tref 
 
bmat = 0. 
cmat = 0. 
lmat = 0. 
 
bmat(1,1)    = b1/2. 
bmat(2,1)    = b2/2. 
bmat(3,1)    = b3/2. 
bmat(4,1)    = 2.*(b2+b3)/3. 
bmat(5,1)    = 2.*(b1+b3)/3. 
bmat(6,1)    = 2.*(b2+b1)/3. 
 
bmat(7,2)    = c1/2. 
bmat(8,2)    = c2/2. 
bmat(9,2)    = c3/2. 
bmat(10,2)   = 2.*(c2+c3)/3. 
bmat(11,2)   = 2.*(c1+c3)/3. 
bmat(12,2)   = 2.*(c2+c1)/3. 
 
bmat(1,3)    = c1/2. 
bmat(2,3)    = c2/2. 
bmat(3,3)    = c3/2. 
bmat(4,3)    = 2.*(c2+c3)/3. 
bmat(5,3)    = 2.*(c1+c3)/3. 
bmat(6,3)    = 2.*(c2+c1)/3. 
 
bmat(7,3)    = b1/2. 
bmat(8,3)    = b2/2. 
bmat(9,3)    = b3/2. 
bmat(10,3)   = 2.*(b2+b3)/3. 
bmat(11,3)   = 2.*(b1+b3)/3. 
bmat(12,3)   = 2.*(b2+b1)/3. 
 
cmat(1,1)  = c11 
cmat(1,2)  = c12 
cmat(2,1)  = c21 
cmat(2,2)  = c22 
cmat(3,3)  = c33 
 
lmat(1) = alpha 
lmat(2) = alpha 
 
!------------- 
!  temp load 
!------------- 
 
rtemp = matmul(bmat,matmul(cmat,lmat))*Q*thick 
 
!----------------------------------------- 
!  total load = surface load + temp load 
!----------------------------------------- 
 
r = rsur + rtemp 
 
END SUBROUTINE ALL_LOAD 
 
!========================================================= 
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SUBROUTINE STRESS() 
 
IMPLICIT NONE 
 
real(8)                             :: sxxe, syye, sxye, tavg 
real(8), dimension(3)               :: st 
real(8), dimension(6)               :: tele 
real(8), dimension(3,6)             :: b    
 
if (stype == 0) then 
   c11 =            elas / (1 - pr*pr) 
   c12 =      pr  * elas / (1 - pr*pr) 
   c33 = (1 - pr) * elas / (1 - pr*pr)/2. 
   lfa = alpha 
endif 
 
if (stype == 1) then 
   c11 =    (1 - pr) * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr) 
   c12 =         pr  * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr) 
   c33 = (1 - 2.*pr) * elas / (1 + pr) / (1 - 2.*pr)/2. 
   lfa = alpha*(1+pr) 
endif 
 
c33 = c33 
c21 = c12 
c22 = c11 
 
sxx = 0. 
syy = 0. 
sxy = 0. 
one = 0. 
 
do ie=1,nelem 
 
   ii = intmat(ie,1) 
   jj = intmat(ie,2) 
   kk = intmat(ie,3) 
   ll = intmat(ie,4) 
   mm = intmat(ie,5) 
   nn = intmat(ie,6) 
 
   xg1 = coord(ii,1) 
   xg2 = coord(jj,1) 
   xg3 = coord(kk,1) 
       
   yg1 = coord(ii,2) 
   yg2 = coord(jj,2) 
   yg3 = coord(kk,2) 
 
   area = 0.5*(xg2*(yg3-yg1)+xg1*(yg2-yg3)+xg3*(yg1-yg2)) 
 
   b1 = (yg2 - yg3) 
   b2 = (yg3 - yg1) 
   b3 = (yg1 - yg2) 
 
   c1 = (xg3 - xg2) 
   c2 = (xg1 - xg3) 
   c3 = (xg2 - xg1) 
 
   b = 0. 
 
   b(1,1) = b1 
   b(1,2) = b2 
   b(1,3) = b3 
 
   b(2,4)  = c1 
   b(2,5)  = c2 
   b(2,6)  = c3 
 
   b(3,1)  = c1 
   b(3,2)  = c2 
   b(3,3)  = c3 
   b(3,4)  = b1 
   b(3,5)  = b2 
   b(3,6)  = b3 
 
   b = b/area/2. 
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!-------------------------------- 
   p(ll) = 0.5*(p(jj) + p(kk)) 
   p(mm) = 0.5*(p(ii) + p(kk)) 
   p(nn) = 0.5*(p(jj) + p(ii)) 
 
   p(ll + npoi) = 0.5*(p(jj + npoi) + p(kk + npoi)) 
   p(mm + npoi) = 0.5*(p(ii + npoi) + p(kk + npoi)) 
   p(nn + npoi) = 0.5*(p(jj + npoi) + p(ii + npoi)) 
!-------------------------------- 
 
   tele(1)  = p(ii) 
   tele(2)  = p(jj) 
   tele(3)  = p(kk) 
   tele(4)  = p(ii + npoi) 
   tele(5)  = p(jj + npoi) 
   tele(6)  = p(kk + npoi) 
 
   st = 0. 
    
   do j=1,6 
      st(1) = st(1) + b(1,j)*tele(j) 
   st(2) = st(2) + b(2,j)*tele(j) 
   st(3) = st(3) + b(3,j)*tele(j) 
   enddo 
 
   tavg = (temp(ii) + temp(jj) + temp(kk))/3. 
 
   st(1) = st(1) - lfa*(tavg-tref) 
   st(2) = st(2) - lfa*(tavg-tref) 
 
   sxxe = c11*st(1) + c12*st(2)  
   syye = c21*st(1) + c22*st(2) 
   sxye = c33*st(3) 
 
   sxx(ii) = sxx(ii) + sxxe 
   sxx(jj) = sxx(jj) + sxxe 
   sxx(kk) = sxx(kk) + sxxe 
 
   syy(ii) = syy(ii) + syye 
   syy(jj) = syy(jj) + syye 
   syy(kk) = syy(kk) + syye 
 
   sxy(ii) = sxy(ii) + sxye 
   sxy(jj) = sxy(jj) + sxye 
   sxy(kk) = sxy(kk) + sxye 
 
   one(ii) = one(ii) + 1. 
   one(jj) = one(jj) + 1. 
   one(kk) = one(kk) + 1. 
 
enddo 
 
do ip=1,tnode 
!   if (one(ip) == 0.) write(6,11) ip 
!   11 format(' *** warning *** No stress contribution at node', i5) 
   if (one(ip) == 0.) one(ip) = 1. 
   sxx(ip) = sxx(ip) / one(ip) 
   syy(ip) = syy(ip) / one(ip) 
   sxy(ip) = sxy(ip) / one(ip) 
enddo 
 
do ie = 1,nelem 
 
   ii = intmat(ie,1) 
   jj = intmat(ie,2) 
   kk = intmat(ie,3) 
   ll = intmat(ie,4) 
   mm = intmat(ie,5) 
   nn = intmat(ie,6) 
 
   sxx(ll) = 0.5*(sxx(jj) + sxx(kk)) 
   syy(ll) = 0.5*(syy(jj) + syy(kk)) 
   sxy(ll) = 0.5*(sxy(jj) + sxy(kk)) 
 
   sxx(mm) = 0.5*(sxx(ii) + sxx(kk)) 
   syy(mm) = 0.5*(syy(ii) + syy(kk)) 
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   sxy(mm) = 0.5*(sxy(ii) + sxy(kk))       
    
   sxx(nn) = 0.5*(sxx(jj) + sxx(ii)) 
   syy(nn) = 0.5*(syy(jj) + syy(ii)) 
   sxy(nn) = 0.5*(sxy(jj) + sxy(ii)) 
 
enddo 
 
END SUBROUTINE STRESS 
 
!========================================================= 
 
END MODULE SOLID 
 
!--------------------------------------------------------------- 
 
PROGRAM SOLID_STRESS 
 
use SOLID 
 
IMPLICIT NONE 
 
CALL MAIN() 
 
stop 
 
END PROGRAM SOLID_STRESS 
 
!--------------------------------------------------------------- 
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Module solve 
 
implicit none 
contains 
 
! 
! Subroutine preconditioned conjugate gradient method 
! 
 
subroutine unsympcg(a, b, x, n) 
 
implicit none 
 
integer(4)                    :: maxit, iter, count 
integer(4)                    ::     i,    j,     n 
real(8)                       ::   del, dnew,   tol, bottom 
real(8)                       :: alpha, dold,  beta,  check, thresh 
real(8), dimension(n,n)       ::     a 
real(8), dimension(n)         ::     q, r, d, pre, s, x, b, ax, atb 
 
integer(4), allocatable, dimension(:)  :: ija, ijat, ijata 
real(8),    allocatable, dimension(:)  ::  sa,  sat,  sata 
 
  iter = 1 
   tol = 1.d-6 
 maxit = 50000 
thresh = 1.e-10 
 
count = 1000000 
 
write(6,*) count 
 
allocate(  sa(count),   ija(count)) 
allocate( sat(count),  ijat(count)) 
allocate(sata(count), ijata(count)) 
 
!----------------------------------------------- 
! Convert square matrix into row-indexed sparse 
!----------------------------------------------- 
call sprsin( a,n,n,thresh,count, sa, ija) 
call sprsint(a,n,n,thresh,count,sat,ijat) 
 
!-------------- 
! Compute At*A  
!-------------- 
call sprstm(sat,ijat,sat,ijat,sata,ijata,thresh,count) 
 
!-------------- 
! Compute At*b  
!-------------- 
call sprsax(sat,ijat,b,atb,n,count) 
 
!---------------------------------------------------------------- 
! Construct precondition matrix P (but this will find P inverse) 
!---------------------------------------------------------------- 
do i = 1,n 
   pre(i) = 1./abs(sata(i)) 
end do 
 
!--------- 
! Find Ro 
!--------- 
call sprsax(sata,ijata,x,ax,n,count) 
 
do i = 1,n 
   r(i) = atb(i) - ax(i) 
end do 
 
!--------- 
! Find Do 
!--------- 
do i = 1,n 
   d(i) = pre(i)*r(i) 
end do 
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!------------ 
! Find D-New 
!------------ 
dnew = 0. 
do i = 1,n 
   dnew = dnew + r(i)*d(i) 
end do 
 
del = dnew 
 
do 
 
if(iter >= maxit.OR.dnew <= (tol*tol*del)) exit 
      
!------------- 
! Find Q(i+1) 
!------------- 
 
call sprsax(sata,ijata,d,q,n,count) 
 
!------------ 
! Find Alpha 
!------------ 
bottom = 0. 
do i = 1,n 
   bottom = bottom + d(i)*q(i) 
end do 
 
alpha = dnew/bottom 
 
do i = 1,n 
   x(i) = x(i) + alpha*d(i) 
end do 
 
!------------- 
! Find R(i+1) 
!------------- 
check = mod(iter,50) 
 
if(check == 0.) then 
 
call sprsax(sata,ijata,x,ax,n,count) 
 
do i = 1,n 
   r(i) = atb(i) - ax(i) 
end do 
 
else 
 
   do i = 1,n 
      r(i) = r(i) - alpha*q(i) 
   end do 
 
endif 
 
!------------- 
! Find S(i+1) 
!------------- 
do i = 1,n 
   s(i) = pre(i)*r(i) 
end do 
 
!----------- 
! Find beta 
!----------- 
dold = dnew 
dnew = 0. 
 
do i = 1,n 
   dnew = dnew + r(i)*s(i) 
end do 
 
beta = dnew/dold 
 
do i = 1,n 
   d(i) = s(i) + beta*d(i) 
end do 
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iter = iter + 1 
 
end do 
 
end subroutine unsympcg 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
subroutine sympcg(a, b, x, n) 
 
implicit none 
 
integer(4)                    :: maxit, iter, count 
integer(4)                    ::     i,    j,     n 
real(8)                       ::   del, dnew,   tol, bottom 
real(8)                       :: alpha, dold,  beta,  check, thresh 
real(8), dimension(n,n)       ::     a 
real(8), dimension(n)         ::     q, r, d, pre, s, x, b, ax 
 
integer(4), allocatable, dimension(:)  :: ija 
real(8),    allocatable, dimension(:)  :: sa 
 
 iter = 1 
  tol = 1.d-6 
maxit = 5000 
thresh = 1.e-10 
 
count = 10000000 
 
allocate(sa(count), ija(count)) 
 
!---------------------------------------------------------------- 
! Construct precondition matrix P (but this will find P inverse) 
!---------------------------------------------------------------- 
do i = 1,n 
   pre(i) = 1./abs(a(i,i)) 
end do 
 
!----------------------------------------------- 
! Convert square matrix into row-indexed sparse 
!----------------------------------------------- 
call sprsin(a,n,n,thresh,count,sa,ija) 
 
!--------- 
! Find Ro 
!--------- 
 
call sprsax(sa,ija,x,ax,n,count) 
 
do i = 1,n 
   r(i) = b(i) - ax(i) 
end do 
 
!--------- 
! Find Do 
!--------- 
do i = 1,n 
   d(i) = pre(i)*r(i) 
end do 
 
!------------ 
! Find D-New 
!------------ 
dnew = 0. 
do i = 1,n 
   dnew = dnew + r(i)*d(i) 
end do 
 
del = dnew 
 
do 
 
if(iter >= maxit.OR.dnew <= (tol*tol*del)) exit 
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!------------- 
! Find Q(i+1) 
!------------- 
 
call sprsax(sa,ija,d,q,n,count) 
 
!------------ 
! Find Alpha 
!------------ 
bottom = 0. 
do i = 1,n 
   bottom = bottom + d(i)*q(i) 
end do 
 
alpha = dnew/bottom 
 
do i = 1,n 
   x(i) = x(i) + alpha*d(i) 
end do 
 
!------------- 
! Find R(i+1) 
!------------- 
check = mod(iter,50) 
 
if(check == 0.) then 
 
call sprsax(sa,ija,x,ax,n,count) 
 
do i = 1,n 
   r(i) = b(i) - ax(i) 
end do 
 
else 
 
   do i = 1,n 
      r(i) = r(i) - alpha*q(i) 
   end do 
 
endif 
 
!------------- 
! Find S(i+1) 
!------------- 
do i = 1,n 
   s(i) = pre(i)*r(i) 
end do 
 
!----------- 
! Find beta 
!----------- 
dold = dnew 
dnew = 0. 
 
do i = 1,n 
   dnew = dnew + r(i)*s(i) 
end do 
 
beta = dnew/dold 
 
do i = 1,n 
   d(i) = s(i) + beta*d(i) 
end do 
 
iter = iter + 1 
 
end do 
 
end subroutine sympcg 
 
!---------------------------------------------------------------- 
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subroutine sprsin(a,n,np,thresh,nmax,sa,ija) 
 
implicit none 
 
integer(4)                   :: n, nmax, np 
integer(4)                   :: i, j, k 
integer(4), dimension(nmax)  :: ija 
 
real(8)                      :: thresh 
real(8), dimension(np,np)    :: a 
real(8), dimension(nmax)     :: sa 
 
do j = 1,n 
   sa(j) = a(j,j) 
enddo 
ija(1) = n+2 
k = n+1 
do i = 1,n 
   do j = 1,n 
      if (abs(a(i,j)) >= thresh) then 
       if (i /= j) then 
        k = k+1 
     if (k > nmax) then 
      
         write(6,*) k, nmax !, 'nmax too small in sprsin'    
       
      pause 'nmax too small in sprsin' 
      
                   
     endif 
     sa(k) = a(i,j) 
     ija(k) = j 
    endif 
   endif 
   enddo 
   ija(i+1) = k+1 
enddo 
 
END subroutine sprsin 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
subroutine sprsax(sa,ija,x,b,n,nmax) 
 
! 
! Multiply a matrix in sparse storage by a vector x(1:n) 
! and the result is a vector b(1:n) 
! 
 
implicit none 
 
integer(4)                   :: n, nmax, i, k 
integer(4), dimension(nmax)  :: ija 
 
real(8), dimension(n)        :: b, x 
real(8), dimension(nmax)     :: sa 
 
if (ija(1) /= n+2) pause 'mismatched vector and matrix in sprsax' 
do i = 1,n 
   b(i) = sa(i) * x(i) 
   do k = ija(i),ija(i+1)-1 
      b(i) = b(i) + sa(k) * x(ija(k)) 
   enddo 
enddo 
 
END subroutine sprsax 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
subroutine sprstm(sa,ija,sb,ijb,sc,ijc,thresh,nmax) 
! 
! Multiply At*A 
! 
! Input for sa must be At 
! Input for sb must be At 
! output of sc will be At*A 
! 
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implicit none 
 
integer(4)                   :: n, nmax 
integer(4)                   :: i,ijma,ijmb,j,k,ma,mb,mbb 
integer(4), dimension(nmax)  :: ija, ijb, ijc 
real(8)   , dimension(nmax)  ::  sa,  sb,  sc 
real(8)                      :: sum, thresh 
 
if(ija(1) /= ijb(1)) pause 'sprstm sizes do not match' 
k = ija(1) 
ijc(1) = k 
do i = 1,ija(1)-2 
   do j = 1,ijb(1)-2 
      if(i==j) then 
         sum = sa(i)*sb(j)                      
      else                            
         sum = 0.d0                   
      endif                      
      mb = ijb(j)                      
      do ma = ija(i),ija(i+1)-1                      
         ijma = ija(ma)                   
         if(ijma == j) then                   
            sum = sum + sa(ma)*sb(j)                
         else                   
2           if(mb < ijb(j+1)) then                            
               ijmb = ijb(mb)             
               if(ijmb == i) then             
                  sum = sum + sa(i)*sb(mb)          
                  mb = mb + 1          
                  goto 2                 
               else if(ijmb < ijma) then             
                  mb = mb + 1          
                  goto 2          
               else if(ijmb == ijma) then             
                  sum = sum + sa(ma)*sb(mb)          
                  mb = mb + 1          
                  goto 2          
               endif                    
            endif                
         endif                   
      enddo                      
       
      do mbb = mb,ijb(j+1)-1                      
         if(ijb(mbb) == i) then                   
            sum = sum + sa(i)*sb(mbb)                       
         endif                   
      enddo                                                 
                            
      if(i == j) then                      
         sc(i) = sum                   
      else if(abs(sum) > thresh) then                      
          if(k > nmax) pause 'sprstm: nmax to small'                         
          sc(k) = sum                  
          ijc(k) = j                         
          k = k + 1                  
      endif                                                 
   enddo 
   ijc(i+1) = k                         
enddo                            
                            
end subroutine sprstm 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
subroutine sprsint(a,n,np,thresh,nmax,sa,ija) 
 
implicit none 
 
integer(4)                   :: n, nmax, np 
integer(4)                   :: i, j, k 
integer(4), dimension(nmax)  :: ija 
 
real(8)                      :: thresh 
real(8), dimension(np,np)    :: a 
real(8), dimension(nmax)     :: sa 
 
do j = 1,n 
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   sa(j) = a(j,j) 
enddo 
ija(1) = n+2 
k = n+1 
do j = 1,n 
   do i = 1,n 
      if (abs(a(i,j)) >= thresh) then 
       if (i /= j) then 
        k = k+1 
     if (k > nmax) pause 'nmax too small in sprsin' 
     sa(k) = a(i,j) 
     ija(k) = i 
    endif 
   endif 
   enddo 
   ija(j+1) = k+1 
enddo 
 
END subroutine sprsint 
 
!---------------------------------------------------------------- 
 
end module solve 
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( ) 112111 6
bCCF +=

α  

( ) 122212 6
cCCF +=

α  

( ) 212113 6
bCCF +=

α  

( ) 222214 6
cCCF +=

α  

( ) 312115 6
bCCF +=

α  

( ) 322216 6
cCCF +=

α  

( ) ( )3212117 3
2 bbCCF ++=
α  

( ) ( )3222218 3
2 ccCCF ++=
α  

( ) ( )3112119 3
2 bbCCF ++=
α  

( ) ( )31222110 3
2 ccCCF ++=
α  

( ) ( )21121111 3
2 bbCCF ++=
α  

( ) ( )21222112 3
2 ccCCF ++=
α  

 

( ) 112111,1 6
bCCE +=

α  

01,2 =E  

01,3 =E  

( ) 112111,4 30
bCCE +

−
=

α  

( ) 112111,5 10
bCCE +=

α  

( ) 112111,6 10
bCCE +=

α  

( ) 122212,1 6
cCCE +=

α  

02,2 =E  

02,3 =E  

( ) 122212,4 30
cCCE +

−
=

α  

( ) 122212,5 10
cCCE +=

α  

( ) 122212,6 10
cCCE +=

α  

 

03,1 =E  

( ) 212113,2 6
bCCE +=

α  

03,3 =E  

( ) 212113,4 10
bCCE +=

α  

( ) 212113,5 30
bCCE +

−
=

α  

( ) 212113,6 10
bCCE +=

α  

04,1 =E  
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( ) 222214,2 6
cCCE +=

α  

04,3 =E  

( ) 222214,4 10
cCCE +=

α  

( ) 222214,5 30
cCCE +

−
=

α  

( ) 222214,6 10
cCCE +=

α

 

05,1 =E  

05,2 =E  

( ) 312115,3 6
bCCE +=

α  

( ) 312115,4 10
bCCE +=

α  

( ) 312115,5 10
bCCE +=

α  

( ) 312115,6 30
bCCE +

−
=

α  

06,1 =E  

06,2 =E  

( ) 322216,3 6
cCCE +=

α  

( ) 322216,4 10
cCCE +=

α  

( ) 322216,5 10
cCCE +=

α  

( ) 322216,6 30
cCCE +

−
=

α  

 

( ) ( )3212117,1 6
bbCCE ++=

α  

( ) ( )3212117,2 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )3212117,3 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )3212117,4 15
4 bbCCE ++=
α  

( ) ( )3212117,5 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )3212117,6 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )3212118,1 6
ccCCE ++=

α  

( ) ( )3212118,2 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )3212118,3 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )3212118,4 15
4 ccCCE ++=
α  

( ) ( )3212118,5 2
15
2 ccCCE ++=
α  

( ) ( )3212118,6 2
15
2 ccCCE ++=
α  
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( ) ( )3112119,1 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )3112119,2 6
bbCCE ++=

α  

( ) ( )3112119,3 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )3112119,4 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )3112119,5 15
4 bbCCE ++=
α  

( ) ( )3112119,6 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )31121110,1 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )31121110,2 6
ccCCE ++=

α  

( ) ( )31121110,3 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )31121110,4 2
15
2 ccCCE ++=
α  

( ) ( )31121110,5 15
4 ccCCE ++=
α  

( ) ( )31121110,6 2
15
2 ccCCE ++=
α  

 

( ) ( )21121111,1 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )21121111,2 2
6

bbCCE ++=
α  

( ) ( )21121111,3 6
bbCCE ++=

α  

( ) ( )21121111,4 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )21121111,5 2
15
2 bbCCE ++=
α  

( ) ( )21121111,6 15
4 bbCCE ++=
α  

( ) ( )21121112,1 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )21121112,2 2
6

ccCCE ++=
α  

( ) ( )21121112,3 6
ccCCE ++=

α  

( ) ( )21121112,4 2
15
2 ccCCE ++=
α  

( ) ( )21121112,5 2
15
2 ccCCE ++=
α  

( ) ( )21121112,6 15
4 ccCCE ++=
α  
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ประวัติผูเขียนวิทยานพินธ 

นายนิพนธ วรรณโสภาคย เกิดเม่ือวันที่ 31 เดือนพฤษภาคม พุทธศักราช 
2518 จังหวัดกรุงเทพมหานคร สําเร็จการศึกษาปริญญาวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตจากภาควิชา
วิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย เม่ือปการศึกษา 2539 
สําเร็จการศึกษาปริญญาวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิตจากภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล คณะ
วิศวกรรมศาสตร จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย เม่ือปการศึกษา 2543 และเขาศึกษาตอในหลักสูตร
วิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิต ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลัย เม่ือปการศึกษา 2546 
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