























	บทที่ 4 ทฤษฎีของการควบคุมแบบโมเดลพรีดิกทีฟที่ใช้ร่วมกับการประมาณค่าสเตตและพารามิเตอร์
	4.1 บทนำ
	4.2 การนำใช้การควบคุมแบบโมเดลพรีดิกทีฟร่วมกับการประมาณค่าสเตตและพารามิเตอร์
	4.3 ทฤษฎีของคาลมานฟิลเตอร์


