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บทที่ 1 
บทนํา 

 
1.1 ความเปนมาและความสําคญัของปญหา 
 การเก็บรวมรวมขอมูล เพื่อนํามาใชในการวิเคราะหนั้น สามารถทําไดสองลักษณะคือ การ
เก็บรวบรวมขอมูลจากการสังเกต และการเก็บรวบรวมขอมูลจากการทดลอง (Experimental Study) 
ซ่ึงในการเก็บรวบรวมขอมลูจากการสังเกตนั้นเราจะไมสามารถควบคุมตัวแปรรบกวน (Nuisance 
Variable) ไดเหมือนกับขอมลูที่เก็บรวบรวมจากการวางแผนการทดลอง นอกจากนี้ขอมูลที่ไดจาก
การสังเกตเมื่อนํามาวิเคราะหจะไดเฉพาะความสัมพันธของขอมูลเทานั้น แตขอมูลที่ไดจากการ
ทดลองนั้นเราสามารถที่จะวเิคราะหเหตุและผลของขอมูลไดดวย 
 ดังนั้นการวางแผนการทดลอง (Experimental Design) จึงเปนที่นยิมใชกันมากในหลาย
สาขา เชน ทางดานการแพทย ดานการเกษตร ดานการศึกษา ดานวศิวกรรม ฯลฯ เนื่องจากการ
ทดลอง (Experiment) เปนกระบวนการศกึษาคนควาหาขอเท็จจริงอยางมีระบบ เพื่อใหไดความรู 
ความเขาใจใหมๆ หรือเพื่อยนืยันความรูเดมิที่มีอยูแลว ผลของการทดลองจะทําใหทราบขอเท็จจริง
ซ่ึงเปนประโยชนตอการตัดสินใจไดอยางถูกตอง การออกแบบการทดลองที่เหมาะสมและถูกตอง
จะทําใหไดขอสรุปที่มีความนาเชื่อถือและใกลเคียงกับความเปนจริง แผนแบบการทดลองนั้นจึงมี
หลายแผนแบบขึ้นอยูกับ ลักษณะงานที่ตองการทําการทดลอง และลักษณะของหนวยทดลอง 
(Experimental Unit) แผนการทดลองหนึ่งที่นิยมใชกันมาก คือ แผนการทดลองจัตุรัสละติน (Latin 
Square Design : LSD) แผนแบบการทดลองนี้เหมาะสมที่จะนํามาใชเมื่อมีแหลงความแปรปรวน 2 
แหลงที่ตองการควบคุม ซ่ึงแผนการทดลองจัตุรัสละตินสามารถควบคุมความแปรปรวนของการ
ทดลองที่เกิดจากปจจยัรบกวนได 2 ทาง (two nuisance factors) โดยการจัดกลุมของหนวยทดลอง
ออกเปน 2 กลุม ตามแหลงของความแปรปรวน เรียกกวา ปจจัยแถว (row factor) และปจจัยคอลัมน 
(column factor) แผนการทดลองจัตรัุสละตินจะสามารถควบคุมหรือขจัดความผันแปรที่ไมใช
อิทธิพลของวิธีทดลองออกไปจากความคลาดเคลื่อนของการทดลอง ทําใหผูทดลองสามารถวัด
อิทธิพลของแตละวิธีทดลองมีประสิทธิภาพมากขึ้น 
 ในการวางแผนการทดลองจตัุรัสละตินนี ้ นอกจากจํานวนปจจยัแถวจะตองเทากบัจํานวน
ปจจัยคอลัมนแลวยังตองเทากับจํานวนวิธีทดลองดวย มักนิยมใชเมื่อมีจํานวนวิธีทดลองไมเกิน 10 
ในกรณีที่มีจํานวนวิธีทดลองมากๆ จะทําใหขนาดการทดลองใหญมาก และยากทีจ่ะหาปจจยัแถว
และปจจยัคอลัมนขนาดใหญที่มีความสม่ําเสมอทั่วทั้งปจจัยแถวและปจจัยคอลัมน และในการวาง
แผนการทดลองแบบจัตุรัสละตินยังแบงออกเปน 2 ลักษณะคือ การวางแผนการทดลองแบบมซํ้ีา 
และการวางแผนการทดลองแบบไมมีซํ้า ซ่ึงในการวางแผนการทดลองแบบมีซํ้า เมื่อมีคาสังเกตสูญ
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หายเราสามารถตัดคาสังเกตบางคาทิ้งไป สวนกรณไีมมซํ้ีา เมื่อมีคาสังเกตสูญหาย  จะทําใหไม
สามารถวิเคราะหขอมูลตามวิธีการของการวางแผนจัตุรัสละตินไดตามปกต ิ และโดยทัว่ไปแผน
แบบการทดลองจะแบงออกเปน 3 ลักษณะคือ ตัวแบบคงที่ (Fix Model) สําหรับระดบัปจจัยที่ศกึษา
นั้นมาจากระดบัของประชากรที่สนใจทั้งหมด หรือระดับปจจยัที่ถูกระบุอยางชัดเจนโดยผูทําการ
ทดลองโดยที่ระดับปจจัยนั้นไมมีการเปลี่ยนแปลงไมวาจะทําการทดลองเมื่อใด ในการอนุมานนัน้
เราสามารถสรุปผลไดเพียงระดับปจจัยที่เรานํามาศึกษาเทานั้น ตัวแบบที่สองคือ ตัวแบบเชิงสุม 
(Random Model) สําหรับกรณีที่ระดับปจจัยที่นํามาศกึษาถูกสุมมาจากระดับของประชากรทั้งหมด 
ในการอนุมานเราสามารถสรุปผลถึงระดับปจจัยทั้งหมดที่เปนไปได สวนตัวแบบสดุทายคือ ตัว
แบบผสม (Mixed Model) ซ่ึงจะมีทัง้ตัวแบบคงทีแ่ละตัวแบบเชงิสุมอยูในแผนแบบการทดลอง
เดียวกัน ดังนั้นในการวิจัยคร้ังนี้จึงไดศกึษาการประมาณคาสังเกตสูญหายในการวางแผนการ
ทดลองจัตุรัสละตินกรณตีัวแบบเชิงสุมที่ไมมีการทําซํ้า ซ่ึงวิธีวิเคราะหขอมูลโดยการประมาณคา
สังเกตสูญหายสามารถทําไดหลายวิธี แตในที่นี่จะศึกษาเปรียบเทียบวิธีการประมาณเพียง 3 วิธี คือ 

1. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิกําลังสองนอยสุด (Least square method) เปนการประมาณ
คาที่ทําใหผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสองมีคานอยที่สุด 

2. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิ Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) ใน
การประมาณคาพารามิเตอร และหาคาตัวสถิติเพียงพอสําหรับวิธีนีจ้ะอาศัยฟงกชันภาวะ
นาจะเปนสูงสุดเขามาชวย 

3. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิ Multiple Imputation (MI method) วิธีนี้เปนการสรางชุด
ขอมูลข้ึนมาใหม โดยชุดขอมูลที่สูญหายจะถูกแทนที่โดยชุดของคาทีเ่ปนไปไดมากกวา 1 
(m > 1) เพื่อที่จะสรางชุดขอมูลที่สมบูรณ m ชุด แนวคิดพืน้ฐานของ MI คือการหา 
Predictive distribution สําหรับคาสังเกตที่สูญหายจากคาสังเกตที่มีอยู  

 
1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 
 เพื่อศึกษาเปรยีบเทียบวิธีการประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดยใชวิธีการประมาณคา 3 วิธีคือ 

1. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิกําลังสองนอยสุด (Least square method) 
2. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิ Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) 
3. วิธีประมาณคาสูญหายโดยวธีิ Multiple Imputation (MI method) 
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1.3 สมมติฐานของการวิจัย 
 การศึกษาวิจยัคร้ังนี้ การประมาณคาสูญหายในการวางแผนการทดลองดวย วิธี Multiple 
Imputation Method จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) 
มีคาต่ําสุดในทุกวิธีที่ทําการศึกษา 
 
1.4 ขอตกลงเบื้องตน 
 1.  ในการศึกษาครั้งนี้ศึกษาภายใตการวางแผนการทดลองแบบจัตุรัสละติน สมมติวาปจจยั
ที่ศึกษา 3 ดานคือ วิธีทดลอง มี p ระดบั ปจจัยแถว (Row factor) มี p ระดับ และ ปจจัยคอลัมน 
(Column factor) มี p ระดับ วิธีทดลองแตละวิธีจะปรากฏขึ้นเพียงครั้งเดียวในแตละแถวและคอลัมน 
ดังนั้น จะมีจํานวนหนวยทดลองในการทดลองหนึ่งๆ เทากับ p x p หนวย มีตวัแบบเปนดังนี ้
 
 ijkkjiijkY εαβτµ ++++=   ; i, j, k = 1,2,…,p 
 
เมื่อ  คือ คาสังเกตของวิธีทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจัยคอลัมนที่ k ijkY

 µ  คือ คาเฉลี่ยรวมของประชากร 
 iτ  คือ อิทธิพลของวิธีทดลอง ที่ i 
 jβ  คือ อิทธิพลของปจจัยแถว ที่ j 
 kα  คือ อิทธิพลของปจจัยคอลัมน ที่ k 
 ijkε  คือ ความคลาดเคลื่อนของวธีิทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจัยคอลัมนที่ k 
และ p คือ จํานวนวิธีทดลอง, จํานวนปจจยัแถว และจํานวนปจจยัคอลัมน 
 
   2.  สมมติให µ  เปนพารามิเตอรที่ไมทราบคา และ iτ  เปนอิทธิพลของวิธีทดลอง ที่ i, jβ

เปนอิทธิพลของปจจัยแถว ที่ j,  kα เปนอิทธิพลของปจจัยคอลัมน ที่ k  โดยที่ ijkkji εαβτ ,,,  
เปนตัวแปนสุมที่เปนอิสระกันและมกีารแจกแจงแบบปกติที่มี 

0)()()()( ==== ijkkji EEEE εαβτ  และ ,  ,  
 ,   

2)( τστ =iVar 2)( βσβ =jVar
2)( ασα =kVar 2)( εσε =ijkVar

 
ดังนั้น   µ=)( ijkyE ,  2222)( εαβτ σσσσ +++=ijkyVar

นั่นคือ   ),(~ 2222
εαβτ σσσσµ +++Nyijk
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1.5 ขอบเขตของการวิจัย 
1 ศึกษาเปรียบเทียบวิธีประมาณคาสังเกตสญูหาย โดยวิธีกําลังสองนอยสุด วิธี EM algorithm 

และวิธี Multiple Imputation Method 
2 กําหนดตัวแบบเปนตัวแบบเชิงสุมและไมมีการทําซ้ํา 
3 กําหนดจํานวนของปจจัยในแผนการทดลองจัตุรัสละติน ดังนี ้
- จํานวนวิธีทดลอง ( i ) เทากับ 3, 4, 5, 6 และ 7 
- จํานวนปจจยัแถว ( j ) เทากับ 3, 4, 5, 6 และ 7 
- จํานวนปจจยัคอลัมน ( k ) เทากับ 3, 4, 5, 6 และ 7 

ดังนั้นจะมีจํานวนหนวยตวัอยาง 9, 16, 25, 36 และ 49 หนวย ตามลําดบั 
4 กําหนดความคลาดเคลื่อนเปนตัวแปรสุมที่มีการแจกแจงเปนแบบปกติและเปนอิสระซ่ึงกัน

และกัน มีคาเฉล่ียเทากับ 0 และคาความแปรปรวนเทากบั  2σ

5 กําหนดใหจํานวนขอมูลสูญหาย 10%, 20% และ 30% อยางสุม 
6 กําหนดใหขอมูลมีคาสัมประสิทธิ์ความผันแปร (Coefficient of variation : C.V. ( %))∗ ใน

ระดับตางๆ กนั คือ 5%, 25% และ 45% และกําหนดใหคาเฉลี่ยของประชากรเทากันทุก
กลุม )(µ  เทากับ 50   
จาก  

µ

σσσσ

µ
εαβτ
2222).(.

).(.
+++

== ijk
ijk

yDS
yvc  

กําหนดให 
  โดยที่ h2222

εαβτ σσσσ h=== ∗∗ เปนคาจํานวนเตม็คงที่เทากับ 1, 2  และ  3 
นั่นคือ 

 
µ

σ
µ

σσσσ εεεεε 13
).(.

2222 +
=

+++
=

hhhh
yvc ijk  

ดังนั้นจะไดวา 

 ( )
13
).(. 2

2

+
=

h
yvc ijk µ

σε  

 
โดยมีความแปรปรวน เทากับ 6.25, 156.25 และ 506.25 ตามลําดับ  )( 2

ijkyσ

                                                 
∗เนื่องจากในงานวิจัยครั้งนี้ไดศึกษาในแผนแบบการทดลองจัตุรัสละติน  ขอมลูท่ีนํามาศกึษาในแผนแบบการทดลองนี้จึงเปน

ขอมูลท่ีไดมาจากการทดลองซึ่งมีความผนัแปรไมมากนัก เนื่องจากเราสามารถควบคุมปจจัยรบกวนตางๆ ได ดังนั้นผูวจิัยจึงไดกําหนดคา
สัมประสิทธิ์ความผนัแปรออกเปน 3 ระดับคือ ระดับต่าํ ระดับกลาง และระดับสูง มีคาเทากับ 5%, 25% และ 45% ตามลาํดับ  

∗∗เนื่องจากเพื่อสะดวกตอการวิจยัและทําใหการจําลองแบบขอมูลท่ีนํามาใชในการศึกษามีหลักเกณฑมากขึ้น จึงกําหนดให 
 2222

εαβτ σσσσ h===
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7 การจําลองในแตละสถานการณของการทดลองกระทําซ้ํา 500 รอบ 
8 ในการวิจัยคร้ังนี้สรางแบบการจําลองขอมูลโดยใชเทคนคิมอนติคารโล (Monte Carlo 

Simulation) เขียนดวยโปรแกรม S-PLUS 2000 
 
1.6 เกณฑในกาตัดสินใจ 
 เกณฑที่ใชในการตัดสินใจวาวิธีการประมาณคาสังเกตสญูหายวิธีใดจะใหคาประมาณที่ดี 
จะพิจารณาจากเกณฑคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) ซ่ึงมี
สูตรดังนี้ 
  [ ]

jiit yyMaxMaxMAE ˆ−=  
เมื่อ 
   แทน คาจริงคาที่ i ที่ไดจากการจําลอง iy

  แทน คาประมาณ คาที่ i ที่ไดจากการใชวิธีการประมาณคา iŷ

   j แทน รอบที่ j จากการทดลอง (ในทีน่ี้กําหนดให j = 500 รอบ)  
  แทน คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดจากวิธีที่ t tMAE

 
 จะพิจารณาวาวิธีการประมาณคาสูญหายวธีิใดใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด 
(Maximum Absolute Error (MAE))  มีคาต่ําสุด จะเปนวธีิการประมาณคาสังเกตสูญหายที่ดีที่สุด 
 
1.7 ประโยชนท่ีคาดวาจะไดรับ 

ผลจากการวิจยั จะเปนแนวทางในการเลือกวิธีประมาณคาสูญหายในการวางแผนการ
ทดลองแบบจตัุรัสละติน เพือ่ใหไดผลสรุปจากการวางแผนการทดลองมีความนาเชื่อถือมากที่สุด 
 
1.8 วิธีดําเนินการวิจัย 
1 จําลองขอมูลโดยใชวิธีมอนติคารโล (Simulation by Monte Carlo Method) โดยใหรูปแบบ

ประชากรมีการแจกแจงแบบปกต ิ
2 สุมตัดขอมูลใหเหมือนกับการสูญหายจริง 
3 ประมาณคาสญูหายโดยใชวธีิการประมาณคาสูญหายทั้ง 3 วิธี ดังนี ้

3.1 วิธีกําลังสองนอยสุด (Least square method) 
3.2 วิธี Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) 
3.3 วิธี Multiple Imputation (MI method) 
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4 คํานวณคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) 
5 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) ที่ไดจาก

วิธีการประมาณทั้ง 3 วิธี 
 



บทที่ 2 
แนวคิดและทฤษฎี 

 
2.1 ตัวแบบที่ทําการศึกษา 

ในงานวิจยัคร้ังนี้ไดทําการศกึษาวิธีการประมาณคาสังเกตสูญหายทั้งหมด 3 วิธี เพื่อ
พิจารณาเปรยีบเทียบหาวิธีการประมาณคาสูญหายที่เหมาะสมที่สุดสําหรับแผนการทดลองจัตุรัสละ
ติน วิธีที่เลือกมาทําการศึกษาเปรียบเทียบในงานวจิัยคร้ังนี้ไดแก วิธีกําลังสองนอยสุด วิธีที่สองคอื 
วิธี EM algorithm และวิธี Multiple Imputation Method ในการวางแผนการทดลองแบบจัตุรัสละติน
นี้แบงออกเปน 2 ลักษณะคอื การวางแผนการทดลองแบบมีซํ้า และการวางแผนการทดลองแบบไม
มีซํ้า ซ่ึงในการวางแผนการทดลองแบบมซํ้ีา เมื่อมีคาสังเกตสูญหายเราสามารถตัดคาสังเกตบางคา
ทิ้งไป สวนกรณีไมมีซํ้า เมื่อมีคาสังเกตสูญหาย  จะทําใหไมสามารถวิเคราะหขอมูลตามวิธีการของ
การวางแผนจตัุรัสละตินไดตามปกติ ดงันั้นในการวจิยัคร้ังนี้จึงไดศกึษาการประมาณคาสังเกตสูญ
หายในการวางแผนการทดลองจัตุรัสละตินกรณีที่ไมมีการทําซ้ํา ซ่ึงลักษณะของขอมูลไดแสดงไว
ในตารางที่ 2.1 และมีตัวแบบที่ทําการศึกษาดังนี ้

 
   ijkkjiijkY εαβτµ ++++=   ; i, j, k = 1,2,…,p 
 
เมื่อ  

ijkY  คือ คาสังเกตของวิธีทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจัยคอลัมนที่ k 
 µ  คือ คาเฉลี่ยรวมของประชากร 
 iτ  คือ อิทธิพลของวิธีทดลอง ที่ i 
 jβ  คือ อิทธิพลของปจจัยแถว ที่ j 
 kα  คือ อิทธิพลของปจจัยคอลัมน ที่ k 
 ijkε  คือ ความคลาดเคลื่อนของวธีิทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจัยคอลัมนที่ k 
และ p คือ จํานวนวิธีทดลอง, จํานวนปจจยัแถว และจํานวนปจจยัคอลัมน 
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ตารางที่ 2.1 ลักษณะของขอมูลจากแผนการทดลองจัตรัุสละติน 
 

Column Factor 
k = 1, 2, …, p 

Row Factor 
j = 1, 2, …, p 

1 2 . . . p 

รวม 
.. jy  

คาเฉลี่ย 
.. jy  

1 111y  12py  . . . py21  .1.y  .1.y  
2 221y  222y  . . . py32  .2.y  .2.y  
3 331y  232y  . . . py43  .3.y  .3.y  
. . . . . . . . . 
. . . . . . . . . 
. . . . . . . . . 
p 1ppy  2)1( ppy −  . . . ppy1  .. py  .. py  

รวม  ky.. 1..y  2..y  . . . py..  ...y   
คาเฉลี่ย ky..  1..y  2..y  . . . py..   ...y  

 
 
2.2 ลักษณะของขอมูลสูญหาย 
ส่ิงสําคัญ 3 ประการที่ควรตรวจสอบขอมูลกอนการนําไปวิเคราะห ไดแก 

1) ขอมูลสูญหาย (Missing Data) หมายถึง ขอมูลที่มีบางหนวยหรือบางเซลลของเมตริกซ
หายไป 

2) ขอมูลไมคงเสนคงวา (Inconsistent) หรือมีความคลาดเคลื่อน (Nonsampling Error) 
หมายถึง ขอมูลที่คาหรือความหมายของตัวแปรหนึ่งหรือหลายตวัแปรขัดแยงกบัคาหรือ
ความหมายของตัวแปรอื่น 

3) ขอมูลมีส่ิงรบกวน (Noisy) หรือมีขอมูลผิดปกติ (Outliers) ซ่ึงขอมูลที่มีส่ิงรบกวน หมายถึง 
ความคลาดเคลื่อนเชิงสุม หรือ ความแปรปรวนในการวดัคาของตัวแปร สวนขอมูลผิดปกติ
หรือมีส่ิงไมพึงประสงค หมายถึง ขอมูลที่มีลักษณะใดลักษณะหนึ่ง หรือหลายลักษณะ 
ตอไปนี ้

- มีคาสูงงหรือต่ํามากๆ (Extreme Value) 
- มีคาแตกตางจากขอมูลสวนใหญ 
- มีคาอยูนอกชวงที่กําหนด 
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รูปแบบของขอมูลสูญหายมี 5 แบบ ดังนี ้
1. Univariate Nonresponse คือ ชุดขอมูลที่มีขอมูลสูญหายใน 1 ตัวแปรเทานั้น เชน ในการ

ทดลอง ผลผลิตบางแปลงหายไป 

 
2. Multivariate Two Patterns สวนใหญมกัจะเกิดขึ้นในการสํารวจความคิดเห็น ซ่ึงมคีําถาม

บางขอที่อาจมีบางคนไมประสงคจะตอบ ไมทราบ หรือ ไมตอบดวยเหตผุลบางประการ 

 
3. Monotone มักจะพบในการศกึษาประเภท Longitudinal Study ซ่ึงหนวยตัวอยางหรือหนวย

ทดลองบางหนวยอาจตายไปกอนที่การศกึษาจะจบลง 

 
4. General  เปนลักษณะของขอมูลสูญหายที่เกิดขึ้นโดยทัว่ไปในการสํารวจ โดยเฉพาะอยาง

ยิ่งการสํารวจความคิดเหน็ 

 
5. File Matching เกิดขึ้นในกรณีที่ขอมูลมีจํานวนมาก ตัวแปรบางตวัไมสามารถสังเกตได

พรอมๆ กัน หรือประมาณคาพารามิเตอรเกีย่วกับความสมัพันธ ไมได ถาทํา อาจเปนผลให
แปลความหมายผิดๆ 
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ลักษณะการเกดิขอมูลสูญหาย มี 3 ประเภทดังนี ้
R) คือความนาจะเปนที่หนวยตัวอยางของตัวแปร

2. ะเปนทีห่นวยตัวอยางของตวัแปรหนึ่งจะเกิดการ

3. ng at Random (NMAR) คือความนาจะเปนที่หนวยตวัอยางของตัวแปรหนึ่งจะ

 
วิธีการประมาณคาสังเกตที่สูญหายนัน้ ปจจุบันมีหลายวธีิ สําหรับงานวิจัยคร้ังนี้ไดทาํการศึกษา

เปรี
ํ

1. Missing Completely at Random (MCA
จะเกิดการสูญหายมีคาเทาๆ กันทุกหนวยตวัอยาง เชน สมมติใหตวัแปรที่ศึกษามี 2 ตัว คือ 
อายุ และรายได ในกรณนีี ้ ความนาจะเปนที่รายไดจะสูญหาย มีคาเทาๆ กันทุกหนวย
ตัวอยางไมวาอายุและรายไดจะเปนอะไร 
Missing at Random (MAR) คือความนาจ
สูญหายขึ้นอยูกับตัวแปรอีกตัวแปรหนึ่ง แตไมขึ้นอยูกบัตัวแปรที่มีคาสูญหายนั้นๆ  เชน 
ความนาจะเปนที่รายไดจะสญูหายแปรผันตามอายุ แตไมแปรผันตามรายไดของคนที่มีอายุ
เทาๆ กัน 
Not Missi
เกิดการสูญหายขึ้นอยูกับตัวแปรนั้นๆ ที่มีลักษณะของหนวยตัวอยางเหมือนกนั เชน ความ
นาจะเปนที่รายไดจะสูญหายแปรผันตามรายไดของคนทีม่ีอายุเทาๆ กัน 

ยบเทียบวธีิการประมาณคาสูญหายเพียง 3 วิธี วิธีแรกคือ วิธีกาํลังสองนอยสุด ซ่ึงเปนการ
ประมาณคาทีท่ําใหผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกาลังสองมีคานอยที่สุด  วิธีที่สองคือ วิธี EM 
algorithm เปนการประมาณคาพารามิเตอร และหาคาตัวสถิติเพียงพอโดยอาศัยฟงกชันภาวะนาจะ
เปนสูงสุดเขามาชวย และวธีิสุดทายคือ วธีิ Multiple Imputation Method วิธีนี้เปนการสรางชุดขอมูล
ขึ้นมาใหม โดยชุดขอมูลทีสู่ญหายจะถูกแทนที่โดยชุดของคาที่เปนไปไดมากกวา 1 (m > 1) 
เพื่อที่จะสรางชุดขอมูลที่สมบูรณ m ชุด แนวคิดพืน้ฐานของ MI คือการหา Predictive distribution 
สํ

ี ้

2.3 ารประมาณคาสูญหายโดยวธีิกําลังสองนอยสุด (Least Square Method) 
าณคาสังเกตสญูหาย

ึ้นมาแล
ิเร่ิมนํามาใชโดย อลัน

ละวิสช

อยที่สุด 

าหรับคาสังเกตที่สูญหายจากคาสังเกตทีม่ีอยู โดยอาศัยการประมาณภาวะนาจะเปนสูงสุดเขามา
ชวย ซ่ึงรายละเอียดทั้ง 3 วิธีดังกลาวมีดังตอไปน

 
ก

 การวิเคราะหขอมูลโดยการประมาณคาสังเกตสูญหาย ทาํไดโดยประม
ข ววิเคราะหผลดวยเทคนิคตามแผนแบบการทดลองที่วางไวตามปกต ิ
 การประมาณคาสังเกตสูญหายเมื่อมีคาสังเกตสูญหายเพยีง 1 คา ไดร
แ ารท (Allan and Wishart ; 1930) ตอมาเยทส (Yates ; 1937) ไดแสดงใหเห็นวาสูตร
ดังกลาวไดมาจากวิธีกาํลังสองนอยสุด คือคาที่ประมาณขึ้นเปนคาที่ทําใหผลรวมของความ
คลาดเคลื่อนกําลังสอง (SSE) มีคาน และวิธีนี้ยังสามารถนําไปใชหาคาประมาณของคา
สังเกตสูญหายหลายคาโดยวธีิวนซ้ําไดอีกดวย 
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การประมาณคาสังเกตสูญหาย 1 คา สําหรับจัตุรัสละตินขนาด p x p 
ี่ j และปจจยัคอลัมนที่ k 

าย 

ให ijkM  แทน คาสังเกตสูญหายของวิธีทดลองที่ i ปจจัยแถวท
 แทน ผลรวมของวิธีทดลองที่มีคาสังเกตสูญหาย iT  
 j แทน ผลรวมของปจจัยแถวทีม่ีคาสังเกตสูญหาย R  
  แทน ผลรวมของปจจัยคอลัมนที่มีคาสังเกตสูญหkC

 T  แทน ผลรวมทัง้หมดของคาสังเกตเมื่อมีคาสงัเกตสูญหาย 

ื่องจากผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสอง 
 
เน

 (∑∑ +−−−=
p p

kjiijk yyyyySSE ...... 2 )
= =j k1 1

2
...   

เมื่อ C เปนคาคงที่ใดๆ สามารถเขียนผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสอง อยูในรูป
งกชัน

 
 
ฟ ของ ijkM  ไดดังนี ้
 

( ) ( ) ( ) ( ) TMT
p

MC
p

MR
p

MT
p

MSSE ijkijkkijkjijkiijk ++++−+−+−= 2
2

2222 2111  

 
าของ ที่ทําผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสองนอยที่สุด หาไดโดยให  ค  ijkM 0=

∂
∂

ijkM
SSE  

จะได 
( ) ( ) ( ) ( )ijkijkkijkjijki MT

p
MC

p
MR

p
MT

p
+++−+−+− 2

4222 0=  ijkM2

 
( ) ( ) ( ) ( )ijkijkkijkjijkiijk MT

p
MC

p
MR

p
MT

p
+++−+−+− 2

2111  0=  M

 
  ( ) ( ) ( )ijkijkkjiijk M

pp
TM

p
CRT

p
M 22

2231
++−++−  0=  

 
  ( ) ( ) ijkijkkjiijk MTMpCRTpMp 2232 ++−++−  0=  
 
   ( ) ijkijkijk MMpMp 232 +−  ( ) TCRTp kji 2−++=  
 

( )232 +− ppM ijk  ( ) TCRTp kji 2−++=      
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      ijkM  ( )
( )23

2
2 +−

−++
=

pp
TCRTp kji  

 

   ดังนั้นจะได  ijkM  ( )
( )( )12

2
−−

−++
=

pp
TCRTp kji  

 
 ในกรณีที่มีคาสังเกตสูญหายมากกวา 1 คา จะประมาณคาสูญหายไดโดยวิธีเดียวกัน คือ
ียนผล

จํานวน

นให และ แทน คาสังเกตสูญหาย 2 คา 
น คาสั  ปจจัยแถวที่ j และปจจยัคอลัมนที่ k 

* ji
M

และ

าย 

เข รวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสองในรูปฟงกชันของคาสังเกตที่สูญหายแลวหา
อนุพันธเทียบกับคาสังเกตสูญหายที่ตองการ แลวใหเทากับศูนย จะไดจํานวนสมการเทากับ
คาสังเกตที่สูญหาย เมื่อแกสมการจะไดสูตรการประมาณคาสังเกตสูญหายนั้นๆ ดังนี ้
 
เช ijkM   *** kji

M  
โดย  แท งเกตสูญหายของวิธีทดลองที่ iijkM

 *k
 แทน คาสังเกตสูญหายของวิธีทดลองที่ i* ปจจัยแถวที่ j* และปจจยัคอลัมนที่ k* *

  *i
T    แทน ผลรวมของวิธีทดลองที่ i และ i* ที่มีคาสังเกตสูญหาย iT  

 j  และ *j
 แทน ผลรวมของปจจยัแถวที่ j และ j* ที่มีคาสังเกตสูญหาย R R

 และ แทน ผลรวมของปจจยัคอลัมนที่ k และ k* ที่มีคาสังเกตสูญหkC *k
C   

 T  แทน ผลรวมทัง้หมดของคาสังเกตเมื่อมีคาสงัเกตสูญหาย 
 
 เมื่อ C เปนคาคงที่ใดๆ สามารถเขียนผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสอง อยูในรูป
งกชันฟ ของ ijkM  และ *** kji

M ไดดังนี ้
 

( ) ( ) ( ) ( )222222
***********

1111
kjijijkjkjiiijkikjiijk MR

p
MR

p
MT

p
MT

p
MMSSE +−+−+−+−+=

 ( ) ( ) ( ) TMMT
p

MC
p

MC
p kjiijkkjikijkk +++++−+− 2

2
22

*******

211  

 
หาอนุพันธเทยีบกับ และ แลวใหเทาศนูย   ijkM   *** kji

M

 
( ) ( ) ( ) ( ) 02111

***2 =++++−+−+− kjiijkijkkijkjijkiijk MMT
p

MC
p

MR
p

MT
p

M  

          ……….(1) 
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( ) ( ) ( ) ( ) 0****************** 2 =++++−+−+− kjiijkkjikkjijkjiikji MMT

p
MC

p
MR

p
MT

p
M 2111

         ……….(2) 
 

ดยการแทนคา

 

 
 ซ่ึงถามีคาสังเกตสูญหายเพยีง 1 คา สมมติวาเปน M  ดังนั้นคาประมาณของ M  หาไดijk ijk

โ  0=ijkM  ในสมการที่ (1) แตถามีคาสังเกตสูญหาย 2 คา การประมาณคาสังเกตสูญ
ายดังก ิธีกา วนี้ค

 

ห ลาวจะทําไดโดยการแกสมการที่ (1) และ (2) ซ่ึงว รประมาณดวยวิธีดังกลา อนขาง
จะยุงยาก ดังนัน้จึงมักหาคาประมาณโดยวิธีการวนซ้ําตามแบบของเยทส (Yates) ตามขั้นตอนดังนี ้

1) ประมาณคาสังเกตสูญหายเบือ้งตนของคาที่ 1 ถึง n-1 โดยใชสูตร 
 

 
3

kji
ijkM =  CRT ++

 
เมื่อ ijkM  แทน คาสังเกตสูญหายของวิธีทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจยัคอลัมนที่ k 
 iT  แทน คาเฉลี่ยของวิธีทดลองที่มีคาสังเกตสูญหาย 

jR   แทน คาเฉลี่ยของปจจัยแถวที่มีคาสังเกตสูญหาย 
 kC  แทน คาเฉลี่ยของปจจัยคอลัมนที่มีคาสังเกตสูญหาย 
 

2) ปร าณ

 

ะม คาสังเกตสูญหายคาที่ n ดวยสูตร 
 

( ) ( )( )12 −−

2−++ TCRTp

 คาสังเกตสูญหายของวิธีทดลองที่ i ปจจัยแถวที่ j และปจจยัคอลัมนที่ k 
แทน ผลรวมของวิธีทดลองที่มีคาสังเกตสูญหาย 

=
pp

M kji
ijk  

 
เมื่อ ijkM  แทน
 
 

iT  
jR  แทน ผลรวมของปจจัยแถวทีม่ีคาสังเกตสูญหาย 

 แทน ผลรวมของปจจัยคอลัมนที่มีคาสังเกตสูญหาย k

 
C  
T  แทน ผลรวมทัง้หมดของคาสังเกตเมื่อมีคาสงัเกตสูญหาย 

3) ปร าณ ิ่มจากคาที่ 1 ดวยสูตรใน
ขอที่ 2)  

 
ะ คาเร

ทําการวนซ้ําไปมาจนคาที่ประมาณไดทกุคาลูเขาสูคาคงที่ 
ม คาสังเกตสูญหายคาที่ 1 ถึง n ใหม โดยประมาณทีละ
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2.4 การประมาณคาสูญหายโดยวธีิ Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) 
 
และรูบิน วะนาจะเปนสูงสุดของ

กคอื 

 

การประมาณคาสูญหายโดยวธีิ EM algorithm ไดถูกเสนอเปนครั้งแรกโดยเด็มเสตอร ลายด 
 (Dempster Laird and Rubin ; 1977) วิธีนีจ้ะหาคาประมาณภา

พารามิเตอรโดยการวนซ้ํา ซ่ึงขั้นตอนของ EM algorithm แบงออกเปน 2 ขั้นตอน ขั้นแร
Expectation step (E-step) เปนขั้นตอนการหาคาคาดหวัง และขั้นที่สองคือ Maximization step (M-
step) เปนขั้นตอนการหาคามากที่สุด  
 สมมติให Y มีขอมูลทั้งหมด p2 คา มีคาสังเกตที่เก็บมาได m คา  และมีคาสังเกตที่สูญหาย  
p2 – m คา ดังนั้น Y จึงประกอบดวย 2 สวน คือ ( )obsmis YYY ,=  
 ในการประมาณคาสูญหายโดยวิธี EM algorithm นั้นกอนอื่นจะตองพิจารณาการแจกแจง
องขอม

 ตามขั้นตอนดัง ี้ 
ข ูลของคาสังเกตที่เหลืออยูวามีการแจกแจงแบบปกติหรือไม ถาหากมีการแจกแจงแบบปกติ 
จะเริ่มประมาณคาสูญหายโดยวิธี EM algorithm ตอไปน

1. ขั้นตอนการหาคาคาดหวัง E-step 
 

 )(2
,

)( )(, t
p p

ijkbs

p p
t mpyYyE µθ −+=⎟

⎞
⎜
⎛

∑∑∑∑  
1 11 1 j k

o
j k

obsijk ⎟
⎠

⎜
⎝ = == =

 ……(1) 

  

∑∑∑∑
= == =

+ tt 2)(2)( ])() σ  ……(2) −+=⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛ p
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p

k
ijkobs

p

j
obs

t
p

k
ijk mpyYyE

1

2

1

2
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1

)(

1

2 )[((, µθ

เมื่อ และ เร่ิมตนคือ 
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2. ขั้นตอนการหาคามากที่สุด M-step 

 

 

2

1 1)1( j
obs

k
ijk
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⎟
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⎛
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σ

ําหนดให        

ละ  

ําการวนซ้ําสมการ (1) ถึง (4) จนลูเขาสูคาคงที่ 

 

 
ก
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2.5 การ ประมาณคาสญูหายโดยวิธี Multiple Imputation Method (MI) 
วิธี Multiple Imputation เปนวิธีหนึ่งของวิธี Imputation ซ่ึงวิธีนี้จะประมาณคาสูญหาย

ลายกับวิธี Single Imputation แตไดดําเนินการมากกวา 1 คร้ัง ในการประมาณคาสูญหายดวยวิธี  
ี Hot Deck Imputation มี

อดอยค

ีใ่ช เมือ่ใชตัวแบบตางกันมากกวา  1 ตัวแบบ 
 
วิธี MI ไดถูกเสน ดยรูบิน (Rubin, 1978) เพื่อนํามาใชแกไขปญหากรณีที่ขอมูลมีการ
สูญหายซึ่งข ี่
ูญหายจะถูกแทนที่โดยชุดของคาที่เปนไปไดมากกวา 1 (m > 1) เพือ่ที่จะสรางชุดขอมูลที่สมบูรณ 

 
ค
Imputation นี้มีอยูดวยกนัหลายวิธี แตวิธีอ่ืนๆ มักจะมขีอดอยกวา เชน วิธ
ข ือ ไดตัวประมาณที่เอนเอียนเอียง (Bias) และการหาความเที่ยงตรงแมนยาํมีขอจํากัดดาน
ทฤษฎี และอกีวิธีหนึ่งคือ วิธี Single Imputation ซ่ึงวิธีนี้มีขอดอยกวาคือ ขอมูลที่ถูกประมาณคา
ขึ้นมาใหม ไมไดสะทอนใหเห็นการกระจายสุม (Sampling Variability) ของคาจริงของ Y เมื่อตัว
แบบเปนอยางที่เลือก และไมสะทอนใหเห็นความแตกตางหรือความไวของตัวแบบ สวนขอดีของ
วิธี Multiple Imputation นั้นมีดังนี ้

1. เพิ่มประสิทธิภาพของตัวประมาณ 
2. อนุมาณเกี่ยวกบัการกระจายสุมของคาสูญหายได เพราะไดประมาณคาสูญหาย

มากกวา 1 คา 
3. ศึกษาเกี่ยวกับความไวของตวัแบบท

อเปนครั้งแรกโ
อมูลที่สูญหายนัน้เปนไปอยางสุม (Missing at Random : MAR) ซ่ึงวิธี MI นี้ ขอมูลท

ส
m ชุด ซ่ึงจํานวน m ที่เหมาะสมที่จะไดชุดขอมูลที่ดีคือ m ตั้งแต 3 ถึง 5 (Sandip Sinharay, Hal S. 
Stern and Daniel Russell ; 2001)  ซ่ึงประสิทธิภาพของการประมาณคาจะขึ้นอยูกับคา m โดยหาได
จาก 
   1)/1( −+ mυ  
 
เมื่อ υ   เปนอัตราสวนของขอมูลที่สูญหาย 

เชน ถาขอมูลมีคาสังเกตที่สูญหาย 40% และ m = 5 imputation จะไดประสิทธิภาพของ
 10 ประสิทธิภาพของการประมาณคาจะเพิ่มขึน้อีก

ียงเล็กนอยเปน 96% เทานั้น 
ดิพ

 
 
การประมาณคาเทากับ 93% ในขณะที่ถา m =
เพ

แนวค ื้นฐานของ MI คือการหา Predictive distribution สําหรับคาสังเกตที่สูญหายจากคา
สังเกตที่มีอยู โดยให )( , misobs YYY = ซ่ึง obsY  แทนคาสังเกตที่มอียู และ misY  แทนคาสังเกตที่สูญ
หาย และสมมติให Y มีการแจกแจง )( θYp  ซ่ึง θ  เปนพารามิเตอรทั้ ัวแบบ Predictive 
distribu

งหมดของต
tion จะหาไดจาก 
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  ( ) ( ) θθYmis ,

         

dYpYYp obsobsmis ∫=  
 

( ) ( ) θθθ dYpYYp obsobsmis∫= ,   
 
 จะเห็นไดวาเราสามารถประมาณคาสูญหาย จากการจําลองคาพารามิเตอรจากคาสังเกตที่มี
ยู ซ่ึ ีการแจกแจงโดยประสบการณ ( )obsYp θ  อ งม แลว องคาสูญหายจากการแจกแจงโดย
ระสบการณที่มีเงื่อนไข

จําล
ป  ( )θ,obsmis YYp  ซ่ึงθ  จะหาไดจากขั้นตอนแรก 

 สูงสุดมี 3 ว ี ค
ี Direct ML ห ที่นี้เราจะกลาวเฉพาะการ

งูสุด ซ่ึงจะใชเปนคาเริ่มตนสําหรับ
การประมาณคาสูญหาย 

2. 

 นอกจากนี้วิธี MI นี้จะอยูบนพื้นฐานของภาวะนาจะเปนสูงสุด (Maximum Likelihood : 
ML) ซ่ึงวิธีการประมาณคาภาวะนาจะเปน ิธ ือ 1) วิธี Factoring the likelihood  2) วิธี 
EM algorithm และ 3) วิธ รือ Full Information ML แตใน
ประมาณคาภาวะนาจะเปนสงูสุดโดยวิธี EM algorithm เทานั้น 
 
 ดังนั้นการประมาณคาสูงสุดโดยวิธี MI ในที่นี้จะแบงเปน 2 ขั้นตอนคอื 

1. EM algorithm เปนการประมาณหาคาภาวะนาจะเปนส

Data augmentation (DA) algorithm จะแบงเปน 2 ขั้นตอนคือ 
2.1 Imputation Step (I step) : ( ))1()( ,~ −r

obsmis
r

mis YYpY θ  
2.2 Posterior step (P step  ( ))()( ,~ r

misobs
r YYp θθ  ) :

 ( )obsmis YYp θ, แจงโดยที่ ,...2,1);,( )()( =rY rr
mis θ ทําการวนซ้ําจนคาลูเขาสูการแจก   

 
1.  Imp

ให
utation Step  

 [ ]'
2

'
1 ,µµµ =   โดยที่ 1µ  เปนพารามิเตอรของ obsY  สวน 2µ  กําหนด เปนพารามิเตอร

อง และให เปนเมตริกซของความแปรปรวนรวม ซ่ึง 

ΣΣ
= 111

ี่ เปนเมตริกซความแปรปรวนของ สวน

ข  misY   Σ  
 

 ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣ ΣΣ′

Σ
2212

2  ⎡

 
โดยท 11Σ   obsY   22Σ  เปนเมตริกซความแปรปรวน

ของ และ เปนเมตริกซความแปรปรวนรวมระหวาง และ

 

 misY   12Σ    obsY   misY  
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เมื่อใชวิธี Sweep Operator (Goodnight, 1979) จะได 

⎡ ΣΣΣ −−
12

1
11

1
11

 สําหรับขอมูลที่มีคาสังเกตสูญหาย การแจกแจงแบบมีเงือ่นไขของ เมือ่ให 
มีการแจกแจงแบบปกตหิลายตัวแปรดวยเวกเตอ คาเฉลีย่ดังนี ้
 

ละไดเมตริกซความแปรปรวนแบบมีเงื่อนไขดังนี ้
 

ึ่งจะได 

 

⎥
⎦

⎢
⎣ ΣΣΣ′−

=Σ
−

1.22
1

1112
 

⎤

 
misY  1yYobs =  

ร

)( 11
1

111221.2 µµµ −ΣΣ′+= − y  
 

แ

12
1

1112221.22 ΣΣΣ′−Σ=Σ −  
 
ซ

),(~ 1.221.2 ΣµNymis  
 

นําคา ที่ประมาณไดใหมแทนลงในคาสังเกตที่สูญหาย แลวคํานวณเวกเตอรคาเฉลีย่ 
และเมตริกซความแปรปรวนรวมเพื่อใช ขั้นตอนตอไป 

ตัวประม ของ

misy  
ใน

 
าณเบส เวกเตอรคาเฉลี่ยและเมตริกซความแปรปรวนรวม : 

 เมื่อ ijky  เปนคาสังเกตจากการทดลองทีม่ีการแจกแจงแบบปกติ แลวเมตริกซความ
ปรปรวนรวมหาไดจาก แ

 
'))(( −−=

ijk
ijkijk yyyy  

 

∑A

ซ่ึงเรียกวา เมตริกซ CSSCP ซ่ึงมีการแจกแจงแบบ Wishart Distribution ),1( Λ−nW   
ถา มีการแจกแจงแบบ Wishart Distribution A  ),( ΛnW แลว จะไดวา 1−= AB  มีการแจกแจง
บบ Inverted Wishart distribution ซ่ึง  n  เปนอันดบัความเปนอิสระแ ),(1 Ψ− nW  

และ 1−Λ=Ψ (Anderson, 1984) 
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 สมมติวาแตละคาสังเกตในเมตริกซคาสังเก วแปรซึ่งมี
คาเฉลี่ย 

ตมีการแจกแจงแบบปกตหิลายตั
µ  และเมตริกซความแปรปรวนรวม Σ  แลว ก

ibu ส
 ารแจกแจงแบบ Prior Inverted Wishart 

Distr ําหรับ tion Σ  และการแจกแจงแบบปกติกอนหนา (Prior normal distribution) สําหรับ µ
ห ก 

     ),(~ 1 ΨΣ − mW  
 

าไดจา

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛ ΣΣ

τ
µµ 1,~| 0N  

ซ่ึง
 

 0>τ  เปนจํานวนเต็มคงที่ แลวการแจกแจงแบบหลัง (Posterior distribution : Anderson 1984, 
p.270; Schafer 1997, p.152) หาไดจาก 
 

⎟
⎞

⎜
⎝
⎛ ′−−+Ψ+−+− ))(()1(,~| 00

1 µµτ yynSnmnWY  
⎠+

Σ
τn

 

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛ Σ

+
+

+
Σ

τ
τµ

τ
µ

n
yn

n
NY 1),(1~),(| 0  

 
ซ่ึง เปนเมตริกซ  CSSCP 
 
.  Posterior Step 

ในข อรคาเฉลี่ยของประชากรแบบหลัง (The Posterior population 
ean vector)

 Sn )1( −

2
 ั้นตอนนี้ไดจําลองเวกเต

 µ  และเมตริกซความแปรปรวนรวม Σ  จากการแจกแจงกอนหนาของ µ  และ Σ  m
และคาประมาณตัวอยางที่สมบูรณ (The Complete sample estimates) 

4 
 ในการกําหนดขอมูลพารามิเตอรกอนหนา (The prior parameter information) นั้น
สามารถหาได วิธี ไดแก A Noninformative Prior,  An Informative Prior for µ  and Σ , An 
Informative Prior for Σ  และ A Ridge Prior ในการวิจัยคร้ังนี้ไดใชวิธี  
ึ่งไดการแจ

 A Noninformativer Prior 
ซ กแจงแบบหลัง (Posterior distribution) เหมือนที่ไดอธิบายไวในหัวขอ “ตัวประมาณ
เบสของเวกเตอรคาเฉลี่ยและเมตริกซความแปรปรวนรวม” ดังนี้ 
 
               ( )SnnWYt )1(,1~| 1)1( −−Σ −+  
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⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛ ΣΣ ++ + )1( (|tµ )1()1( 1,~), tt

n
yNY  

ึ่งจะได ซ
( )YYNymis |),,(|~ ΣΣµ  

 
นําค ที่ประมาณไดใหมแทนลงในคาสังเกตที่สูญหายอกีครั้งเหมือนกบัคา EM Algorithm ที่
ําหนดใหเปนคาเริ่มตนในการประมาณคาสูญหาย และทําการวนซ้ําขัน้ตอน I-Step และ P-Step จน

ูการ

า misy  
ก
ลูเขาส แจกแจง ( )obsmis YYp θ,  ทําการประมาณคาสูญหาย 3∗ คร้ัง และหาคาเฉลี่ยของ
คาประมาณทีไ่ดเพื่อนําคาทีไ่ดไปใชเปนคาประมาณที่สูญหาย 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                                 
∗เนื่องจากประสิทธิภาพของการประมาณคาจะอยูในชวง 3 ถึง 5 ครั้ง และเมือ่ไดทําการวิจัยแลวพบวาประสิทธิภาพในการ

ประมาณมีคาไมแตกตางกันมากนัก  ดังนั้นจึงไดกําหนดใหทําการประมาณคาสูญหายเพียง 3 ครั้ง 



บทที่ 3 
วิธีดําเนินการวิจัย 

 
 ในการวิจัยคร้ังนี้เปนการวิจยัเชิงทดลอง เพื่อเปรียบเทียบวิธีการประมาณคาสังเกตที่สูญ
หายในการวางแผนการทดลองแบบจัตุรัสละติน โดยทาํการเปรียบเทยีบวิธีการประมาณคาสูญหาย 
3 วิธี คือ วิธีกาํลังสองนอยสุด วิธี Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) และวิธี 
Multiple Imputation Method (MI)  มีขอกําหนด คือ ขอมูลมีการแจกแจงปกต ิขนาดของแผนแบบ
การทดลองแบงเปน 5 ขนาด คือ 3x3  4x4  5x5  6x6  และ  7x7  กําหนดสัมประสิทธิ์ความผันแปร
เปน 3 ระดับ คือ  5%  25%  และ  45%  กําหนดจํานวนขอมูลสูญหาย คือ 10%  20%  และ  30%  
และไดทําการจําลองขอมูลตามสถานการณตางๆ ที่กาํหนด แลวทําการประมาณคาสูญหายจาก
ขอมูลที่ได และทําการเปรียบเทียบวาวิธีการประมาณคาวิธีใดใหคาประมาณใกลเคียงกับคาจริงมาก
ที่สุด โดยจะพจิารณาจากคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (MAE) วิธีการประมาณคาสูญหายวิธี
ใดใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดมีคาต่ําสุด แสดงวาวิธีนัน้เหมาะสมสําหรับนํามาใชในการ
ประมาณคาสูญหายมากที่สุด โดยรายละเอียดในบทนี้จะกลาวถึงวธีิการดําเนินการวิจัยตามลําดับ
ขั้นตอนดังนี ้

1. การจําลองขอมูลใหมีการแจกแจงแบบปกติ 
2. การสุมตัดขอมูลใหเหมือนกับการสูญหายจริง 
3. การประมาณคาสังเกตที่สูญหาย 
4. การเปรียบเทยีบวิธีการประมาณคาสูญหาย 

5. ขั้นตอนการทาํงานของโปรแกรม 

 
3.1 การจําลองขอมูลใหมีการแจกแจงแบบปกต ิ
 ในการวิจัยคร้ังนี้ไดทําการจาํลองขอมูลประชากรใหมีการแจกแจงแบบปกติ ดวยเทคนิค
มอนติคารโล ซ่ึงใชในการจําลองตัวแบบทางคณิตศาสตรที่นิยมใชกันอยางแพรหลายในปจจบุัน 
โดยหลักของมอนติคารโลนั้นตองจําลองตัวเลขสุม (Random Number) ซ่ึงขั้นตอนของวิธีมอนติ
คารโลที่ใชกันอยูในปจจุบันแบงไดเปน 2 ขั้นตอนดังนี ้

1. การสรางตัวเลขสุม การใชตัวเลขสุมเปนส่ิงสําคัญมากในวิธีมอนติคารโลเนื่องจาก
หลักของมอนติคารโลนั้นจะใชตัวเลขสุมมาชวยในการหาคําตอบของปญหา 

2. การประยกุตปญหาที่ตองการศึกษามาใชกบัตัวเลขสุมโดยตรงนั้นมีบางขั้นตอนที่ตอง
ใชตัวเลขสุม การเขียนโปรแกรมในงานวจิัยครั้งนี้ใชภาษา S-PLUS 2000 ซ่ึงการสราง
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การแจกแจงแบบปกติจะใชตัวเลขสุมในฟงกชัน rnorm โดยมีรายละเอียดในการแจก
แจงแบบปกตดิังนี ้

ในงานวิจยัคร้ังนี้กําหนดให  
ijkkjiijkY εαβτµ ++++=  

  และ ijkkji εαβτ ,,,  เปนตวัแปนสุมที่เปนอิสระกันและมีการแจกแจงแบบปกติที่ม ี
0)()()()( ==== ijkkji EEEE εαβτ  และ , ,  

 ,    โดยที ่  ซ่ึง h เปนคาจํานวนเต็มคงที ่
ดังนั้นเราจะไดคา  ซ่ึงเปนคาสังเกตในการทดลองนั้นๆ 

2)( τστ =iVar 2)( βσβ =jVar
2)( ασα =kVar 2)( εσε =ijkVar 2222

εαβτ σσσσ h===

ijky

 
3.2 การสุมตัดขอมูลใหเหมือนกับการสูญหายจริง 
 เมื่อขอมูลถูกสรางเสร็จเรียบรอยแลว ในขั้นตอนนี้จะทาํการสุมตัดขอมูลออกดวยฟงกชัน
การแจกแจงแบบยูนิฟอรม และขอมูลที่ถูกตัดออกไปนั้นจะเก็บไวเพื่อนํามาเปรียบเทียบกับคาใหม
ที่จะประมาณขึ้นมาทั้ง 3 วิธี 
 
3.3 การประมาณคาสงัเกตที่สูญหาย 
 เมื่อสรางขอมูล  ที่เปนไปตามขอกําหนดขางตนและไดทําการสุมตัดขอมูลให
เหมือนกับการสูญหายจริงเรยีบรอยแลว นําขอมลูที่เหลือไปคํานวณหาคาประมาณดวยวิธีการ
ประมาณคาสญูหาย 3 วิธีไดแก วิธีประมาณคาสูญหายโดยวิธีกําลังสองนอยสุด วิธีประมาณคาสญู
หายโดยวิธี Expectation Maximization algorithm และวิธีประมาณคาสูญหายโดยวิธี Multiple 
Imputation  ดังรายละเอียดตอไปนี ้

ijky

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 23

 3.3.1 วิธีประมาณคาสูญหายโดยวิธีกําลังสองนอยสุด (Least square method) 
 

เริ่มตน 

ประมาณคาสังเกตสูญหายเบื้องตนของคาที่ 1 ถึง n-1 โดยใชสูตร 

3
kji

ijk
CRT

M
++

=  

ประมาณคาสังเกตสูญหายคาที่ n ดวยสูตร 
( )
( )( )12

2
−−

−++
=

pp
TCRTp

M kji
ijk  

ประมาณคาสังเกตสูญหายคาที่ 1 ถึง n ใหม โดยประมาณทีละคาเริ่มจาก
คาที่ 1 ดวยสูตร 

( )
( )( )12

2
−−

−++
=

pp
TCRTp

M kji
ijk  

 
 

เปรียบเทียบคา M  ที่ไดกับ
รอบที่ผานมา ของคาสังเกตที่ 

ijk

สูญหายตั้งแตคาที่ 1 ถึง n  

ไมคงที่ 

คงที่ 

พิมพผลลัพธที่ได 

จบการทํางาน 
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 3.3.2 วิธีประมาณคาสูญหายโดยวิธี Expectation Maximization algorithm (EM algorithm) 
EM algorithm จะแบงออกเปน 2 ขั้นตอน ขั้นตอนแรกคือ Expectation step (E-step) เปน

ขั้นตอนการหาคาคาดหวังหรือเรียกวาการหาคาตัวสถิตพิอเพียง และขั้นตอนทีส่องคือ 
Maximization step (M-step) เปนขั้นตอนการหาคามากที่สุดของพารามิเตอรที่จะไมเพิ่มขึ้นอีกเมื่อ
เทียบกับรอบที่ t-1 โดยในการวิจยัคร้ังนี้ สมมติให Y มีขอมูลทั้งหมด p2 คา มีคาสังเกตที่เก็บมาได 
m คา  และมีคาสังเกตที่สูญหาย   p2 – m คา ดังนั้น Y จึงประกอบดวย 2 สวน คือ  ( )obsmis YYY ,=

สําหรับการประมาณคาสูญหายโดยวิธี EM algorithm นั้นกอนอื่นจะตองพิจารณาการแจก
แจงของขอมูลของคาสังเกตที่เหลืออยูวามกีารแจกแจงแบบปกติหรือไม ถาหากมีการแจกแจงแบบ
ปกติ จะเริ่มประมาณคาสูญหายตามขั้นตอนดังตอไปนี ้
 

เริ่มตน 

กําหนดให  และ  µµµ ˆ)1()( == +tt σσσ ˆ)1()( == +tt

ขั้นตอนการหาคาคาดหวัง E-step 
)(2

1 1
,

1 1

)( )(, t
p
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p

k
ijkobs
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ijk mpyYyE µθ −+=⎟⎟
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ขั้นตอนการหาคามากที่สุด M-step 
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1
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1)1(
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YyE
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คํานวณคาประมาณพารามิเตอร 

m

y
p

j

p

k
ijkobs∑∑

= == 1 1
,

µ̂ , 21 1

2
,

2 ˆˆ µσ −=
∑∑
= =

m

y
p

j

p

k
ijkobs

 

เปรียบเทียบคาที่คํานวณไดในขั้นตอน  
M-Step ลูเขาสูคาประมาณพารามิเตอร

หรือไม 

จบการทํางาน 

ใช 

ไมใช 

จะได  ),(~ 2σµNymis

A 

B 

พิมพผลลัพธที่ได 
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 3.3.3 วิธีประมาณคาสูญหายโดยวิธี Multiple Imputation  
 

เริ่มตน 
C 

กําหนดใหคาประมาณที่คํานวณไดจากวิธี EM Algorithm  
เปนคาเริ่มตนที่ถูกแทนลงในคาสังเกตที่สูญหาย 

 

Imputation Step (I step) :  
คํานวณคาเฉลี่ยใหมจากสูตร 

)( 11
1

111221.2 µµµ −ΣΣ′+= − y  
และไดเมตริกซความแปรปรวนจากสูตร 

12
1

1112221.22 ΣΣΣ′−Σ=Σ −  
โดยที่  

  เปนเมตริกซของความแปรปรวนรวม ⎥
⎦

⎤
⎢
⎣

⎡
ΣΣ′
ΣΣ

=Σ
2212

1211

ซึ่งจะได  
),(~ 1.221.2 ΣµNymis  

Posterior Step (P step) :  
 

( )SnnWYt )1(,1~| 1)1( −−Σ −+  
 

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛ ΣΣ +++ )1()1()1( 1,~),(| ttt

n
yNYµ  

ซึ่งจะไดคาประมาณตัวใหมดังนี้ 
( )YYNymis |),,(|~ ΣΣµ  

นําคา ที่ประมาณไดใหมแทนลงในคาสังเกตที่สูญหาย misy

B 

A 



 27

 
 
 
 
 
 

ใช 

ไมใช เปรียบเทียบคาที่ไดกับรอบที่ผานมา
วาลูเขาสูการแจกแจง 
( )obsmis YYp θ,  หรือไม 

A 

B 

ไมใช 
ประมาณคาสูญหายใหมจน

ครบ 3 รอบ

จบการทํางาน 

พิมพผลลัพธที่ได 

คํานวณหาคาเฉลี่ยที่ไดทั้ง 3 รอบ 

C 

ใช 
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3.4 การเปรียบเทียบวิธีการประมาณคาสูญหาย 
 วิธีการประมาณคาสังเกตสญูหายวิธีใดจะใหคาประมาณที่ดี จะพจิารณาจากเกณฑคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) ซ่ึงมีสูตรดังนี ้
 
  [ ]

jiit yyMaxMaxMAE ˆ−=  
 
เมื่อ 
   แทน คาจริงคาที่ i ที่ไดจากการจําลอง iy

  แทน คาประมาณ คาที่ i ที่ไดจากการใชวิธีการประมาณคา iŷ

   j แทน รอบที่ j จากการทดลอง (ในทีน่ี้กําหนดให j = 500 รอบ)  
  แทน คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดจากวิธีที่ t tMAE

 
 จะพิจารณาวาวิธีการประมาณคาสูญหายวธีิใดใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด 
(Maximum Absolute Error (MAE))  มีคาต่ําสุด จะเปนวธีิการประมาณคาสังเกตสูญหายที่ดีที่สุด 
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3.5 ขั้นตอนการทํางานของโปรแกรม 

 

เริ่มตน 

กําหนดคา µ,,,,, cvhminp  

กําหนดให 

และสรางขอมูลตามรูปแบบความสัมพันธดังนี้ 

),0(~ 2
εστ hNi  

),0(~ 2
εσβ hNj  

),0(~ 2
εσα hNk  
),0(~ 2

εσε Nijk  

ijkkjiijkY εαβτµ ++++=  

ทําการสุมตัดขอมูลใหเหมือนการสูญหายจริงโดยใช 
ฟงกชันการแจกแจงแบบยูนิฟอรม 

นําขอมูลที่เหลือมาคํานวณหาคาประมาณดวย 
วิธีประมาณคาสูญหายทั้ง 3 วิธี 

ครบจํานวน 500 รอบ 

เปรียบเทียบวิธีการประมาณคาสูญหายทั้ง 3 วิธี โดยใช 
คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) 

A 

B 

ใช 

ไมใช 
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ครบทุกสถานการณ 

จบการทํางาน 

A 

ใช 

ไมใช 

B 

พิมพผลลัพธที่ได 



บทที่ 4 
ผลการวิจัย 

 
ผลการวิจัยคร้ังนี้ไดจากการจําลองขอมูลดวยโปรแกรม S-PLUS 2000 โดยมีวัตถุประสงค

เพื่อเปรียบเทียบวิธีการประมาณคาสังเกตที่สูญหายในการวางแผนการทดลองแบบจัตุรัสละติน โดย
ทําการประมาณคาสังเกตที่สูญหาย 3 วิธี คือ วิธีกําลังสองนอยสุด วิธี Expectation Maximization 
algorithm (EM algorithm) และวิธี Multiple Imputation Method (MI) ทําการศึกษาตามสถานการณ
ตางๆ ดังนี้ จํานวนระดับปจจัยทดลองเปน 3  4  5  6  และ  7   กําหนดสัมประสิทธ์ิความผันแปรเปน 
5%  25%  และ  45%  จํานวนขอมูลสูญหายเปน 10% 20% และ 30%  กําหนดใหคาคงที่ h เปน 1  2  
และ 3  ไดทําการจําลองขอมูลโดยใชเทคนิคมอนติคารโล (Monte Carol Simulation) โดยทําการ
จําลองซ้ําสถานการณละ 500 รอบ โดยประสิทธิภาพในการประมาณคาสังเกตที่สูญหายในแตละวิธี
นั้นจะพิจารณาจากคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (Maximum Absolute Error (MAE)) ซ่ึงวิธี
ใดที่ใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดมีคาต่ําสุด จะเปนวิธีการประมาณคาสังเกตสูญหายที่ดี
ที่สุด เนื่องจากคาสังเกตที่ไดจากการประมาณนั้นมีคาใกลเคียงกับคาสังเกตจริงที่สูญหายไปมาก
ที่สุด 

การนําเสนอผลของการวิจัยจะอยูในรูปตารางและกราฟ   คาในตารางเปนคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด แตละสถานการณใชทศนิยม 4 ตําแหนง สําหรับเปรียบเทียบวิธีการ
ประมาณคาสังเกตที่สูญหาย สวนการนําเสนอดวยกราฟจะอธิบายปจจัยที่มีผลตอการประมาณคา
สังเกตที่สูญหาย และแนวโนมของการประมาณคาสังเกตที่สูญหาย ซ่ึงผูวิจัยไดนําเสนอผลการวิจัย
ดังนี้ 
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4.1 ผลการเปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี  ณ เปอรเซ็นตขอมูล
สูญหาย เมื่อกําหนดใหคาคงที่ h และสัมประสิทธิ์ความผันแปรคงที่  
 
ตารางที่ 4.1.1 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 3x3 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย 
 

h c.v missing MAE OLS MAE EM MAE MI 

    10% 8.6599 5.3896 4.7439 

  0.05 20% 9.0970 6.2450 6.1115 

   30% 9.3009 7.3435 6.9981 

    10% 38.3618 24.0602 22.0340 

1 0.25 20% 47.6126 28.4760 25.9879 

    30% 51.5757 34.0191 29.9957 

   10% 71.7228 45.9674 39.8221 

  0.45 20% 82.5229 57.2253 50.4489 

    30% 92.5253 73.2552 69.0453 

    10% 6.2909 6.1418 5.4974 

  0.05 20% 8.5862 6.2905 6.0110 

   30% 9.2088 7.9365 6.5043 

    10% 29.5559 28.1828 24.5889 

2 0.25 20% 38.0925 30.7788 26.6395 

    30% 42.2902 32.5284 30.9707 

   10% 60.7241 49.3142 41.9943 

  0.45 20% 72.2710 50.1778 46.9934 

    30% 81.5236 73.3290 62.6600 

    10% 5.6183 4.8229 4.0854 

  0.05 20% 5.6828 5.6306 5.4458 

   30% 6.7541 6.4981 5.8000 

    10% 24.9180 24.7828 21.6091 

3 0.25 20% 30.0515 27.4357 24.0875 

    30% 35.2088 28.9352 24.4002 

   10% 49.1727 46.6222 41.7862 

  0.45 20% 59.1564 52.1900 49.2983 

    30% 65.9787 58.8536 54.5361 
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รูปที่ 4.1.1 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.05  
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รูปที่ 4.1.2 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.25  
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รูปที่ 4.1.3 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.45  
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รูปที่ 4.1.4 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.05  
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รูปที่ 4.1.5 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.25  
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รูปที่ 4.1.6 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.45  
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รูปที่ 4.1.7 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.05  
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รูปที่ 4.1.8 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.25  

0.00

5.00

10.00

15.00

20.00

25.00

30.00

35.00

40.00

10% 20% 30%

เปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย

M
A

E

OLS
EM
MI

 
 

รูปที่ 4.1.9 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความผัน
แปร 0.45  
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ตารางที่ 4.1.2 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 4x4 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย 
 

h c.v missing MAE OLS MAE EM MAE MI 

    10% 7.7791 7.5409 7.2314 

  0.05 20% 8.8793 8.4767 8.2876 

   30% 10.2139 9.0966 8.6274 

    10% 28.6270 25.5202 23.7884 

1 0.25 20% 39.1272 27.4871 24.6940 

    30% 46.1516 31.4099 27.8118 

   10% 54.8865 43.4449 35.2345 

  0.45 20% 73.4797 47.4956 42.6461 

    30% 80.9840 48.5235 42.6717 

    10% 6.2162 6.0463 5.8739 

  0.05 20% 6.6138 6.1800 6.1218 

   30% 9.7351 8.6344 7.9183 

    10% 23.7620 22.4726 21.5473 

2 0.25 20% 29.0753 25.8020 22.1026 

    30% 41.5674 25.9717 22.9555 

   10% 45.8605 38.1680 36.7966 

  0.45 20% 52.2904 40.0499 37.7904 

    30% 59.6147 47.6554 39.6471 

    10% 4.6076 4.5990 4.5138 

  0.05 20% 5.4724 5.4314 5.3789 

   30% 7.7195 7.0991 6.5956 

    10% 24.2024 20.3031 19.5846 

3 0.25 20% 28.5308 23.9133 21.9964 

    30% 30.2066 24.1183 22.1260 

   10% 32.5013 31.7206 30.6984 

  0.45 20% 47.2045 37.5362 34.3447 

    30% 53.9431 43.4060 35.4169 
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รูปที่ 4.1.10 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05  
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รูปที่ 4.1.11 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25  

0.00
5.00

10.00
15.00
20.00
25.00
30.00
35.00
40.00
45.00
50.00

10% 20% 30%

เปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย

M
A

E

OLS
EM
MI

 
 
รูปที่ 4.1.12 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45  
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รูปที่ 4.1.13 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05  
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รูปที่ 4.1.14 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.15 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.16 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.17 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.18 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.1.3 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 5x5 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย 
 

h c.v missing MAE OLS MAE EM MAE MI 

    10% 5.8682 5.6968 5.0957 

  0.05 20% 7.1298 5.8971 5.6700 

   30% 10.3068 7.9281 7.3466 

    10% 28.1094 22.3784 19.7854 

1 0.25 20% 30.0478 24.3331 22.5674 

    30% 35.7777 32.9384 30.0074 

   10% 50.9904 45.5139 40.9688 

  0.45 20% 53.2704 50.5609 48.5021 

    30% 61.3002 54.4515 49.9025 

    10% 4.8969 4.7649 4.1803 

  0.05 20% 5.3906 5.0056 4.2326 

   30% 6.8966 6.4575 5.9949 

    10% 21.3309 19.3479 17.3448 

2 0.25 20% 22.0811 20.7711 20.6736 

    30% 30.9132 29.6125 26.0193 

   10% 36.4578 31.9861 28.9385 

  0.45 20% 41.7682 32.1911 29.1245 

    30% 50.1699 46.2479 39.7025 

    10% 4.0798 4.0432 3.7023 

  0.05 20% 5.6796 5.3929 4.0337 

   30% 6.5185 6.3165 5.9189 

    10% 16.3850 15.7351 13.4896 

3 0.25 20% 20.5194 19.1290 16.9755 

    30% 24.2990 24.1145 22.4991 

   10% 31.7296 31.7072 27.6233 

  0.45 20% 37.5360 35.7913 32.6195 

    30% 42.9053 39.9780 37.0511 
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รูปที่ 4.1.19 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.20 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.21 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.22 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.23 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.24 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.25 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.26 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.27 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.1.4 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 6x6 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย 
 

h c.v missing MAE OLS MAE EM MAE MI 

    10% 5.8172 5.6917 5.5372 

  0.05 20% 7.5641 7.4550 6.5478 

   30% 8.0636 7.9331 6.5879 

    10% 32.2936 27.7421 24.9148 

1 0.25 20% 34.5393 28.4741 27.7647 

    30% 42.7861 38.1336 32.1790 

   10% 49.3574 45.6812 42.9947 

  0.45 20% 54.7191 46.9111 43.5965 

    30% 79.0797 62.2092 53.9579 

    10% 4.7243 4.6947 3.9671 

  0.05 20% 6.0893 6.1567 5.4906 

   30% 6.2787 6.2280 5.8936 

    10% 19.7685 19.3838 18.6600 

2 0.25 20% 25.1802 22.9325 20.5171 

    30% 25.3932 24.9744 20.8245 

   10% 41.5621 39.5780 36.9268 

  0.45 20% 47.9628 44.9490 40.6498 

    30% 51.7270 49.8744 40.8616 

    10% 5.0199 5.0004 4.4029 

  0.05 20% 5.9174 5.9066 5.6390 

   30% 7.0444 6.8368 6.1050 

    10% 21.1072 21.1000 19.2046 

3 0.25 20% 24.8663 21.9596 19.8567 

    30% 25.1659 25.0756 21.4612 

   10% 36.4664 33.5128 32.4316 

  0.45 20% 45.1973 39.7520 36.4955 

    30% 45.9428 44.8748 38.5298 
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รูปที่ 4.1.28 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.29 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.30 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 

0.00
10.00
20.00
30.00
40.00
50.00
60.00
70.00
80.00
90.00

10% 20% 30%

เปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย

M
A

E

OLS
EM
MI

 



 46

รูปที่ 4.1.31 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.32 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.33 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.34 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.35 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 

0.00

5.00

10.00

15.00

20.00

25.00

30.00

10% 20% 30%

เปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย

M
A

E

OLS
EM
MI

 
 
รูปที่ 4.1.36 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 

0.00
5.00

10.00
15.00
20.00
25.00
30.00
35.00
40.00
45.00
50.00

10% 20% 30%

เปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย

M
A

E

OLS
EM
MI

 



 48

ตารางที่ 4.1.5 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 7x7 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย 
 

h c.v mi MAE OLS MAE EM MAE MI 

    10% 5.1068 5.0130 4.0236 

  0.05 20% 5.2391 5.1356 4.8602 

   30% 7.1953 7.0362 6.2244 

    10% 25.8864 23.7677 22.1253 

1 0.25 20% 25.9979 25.8966 22.6826 

    30% 34.7477 27.9877 23.8433 

   10% 48.0682 41.0144 39.2961 

  0.45 20% 50.5838 49.7984 40.2521 

    30% 63.3971 51.8287 44.3837 

    10% 4.4951 4.4726 3.9210 

  0.05 20% 4.7138 4.6997 3.9301 

   30% 6.5039 6.5012 6.1110 

    10% 21.2013 19.2644 17.2893 

2 0.25 20% 23.0790 22.8575 20.6931 

    30% 29.0086 28.6546 21.9417 

   10% 40.5607 36.2060 32.8648 

  0.45 20% 46.2886 45.1359 38.3525 

    30% 50.6945 49.9759 42.5841 

    10% 3.7407 3.6758 3.0719 

  0.05 20% 3.9915 3.9866 3.1730 

   30% 6.2119 6.1702 5.9378 

    10% 19.5979 19.2842 16.0675 

3 0.25 20% 20.0283 19.9914 18.4019 

    30% 26.3185 23.8886 18.8652 

   10% 33.7431 31.6420 23.3490 

  0.45 20% 35.0983 34.6465 25.7382 

    30% 48.8774 47.9632 41.6794 
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รูปที่ 4.1.37 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.38 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.39 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.40 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.41 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.42 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.1.43 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.1.44 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.1.45 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและเปอรเซ็นตขอมูล
สูญหายในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปร 0.45 
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จากตารางที่ 4.1.1 – 4.1.5 และรูปที่ 4.1.1 – 4.1.45 แสดงการเปรียบเทียบคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (MAE) ทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลองจัตุรัสละติน ณ เปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหาย เมื่อกําหนดใหคาคงที่ h และสัมประสิทธิ์ความผันแปรคงที่ พบวาเมื่อเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคาเพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลังสองนอยสุด วิธี EM 
Algorithm และวิธี Multiple Imputation มีคาเพิ่มขึ้น เนื่องจากเมื่อขอมูลมีการสูญหายเพิ่มมากขึน้ 
จะทําใหการประมาณคาสูญหายมีความผิดพลาดมากขึ้น และจากการวิจยัพบวาวิธี Multiple 
Imputation จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํากวาวิธี EM Algorithm และวิธีกําลังสอง
นอยสุดทุกเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย ณ ระดับตางๆ ในทุกสถานการณ  นั่นคือการประมาณคา
สังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple Imputation จะใหคาโดยสวนใหญใกลเคียงกับคาจริงมากกวาการ
ประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดยวิธี EM Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 53

4.2 ผลการเปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี  ณ สัมประสิทธ์ิความ
ผันแปร เมื่อกําหนดใหคาคงที่ h และเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายคงที่  
 
ตารางที่ 4.2.1 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 3x3 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากสัมประสิทธิ์ความผันแปร 
 

h missing c.v MAE OLS MAE EM MAE MI 

    0.05 8.6599 5.3896 4.7439 

  10% 0.25 38.3618 24.0602 22.0340 

    0.45 71.7228 45.9674 39.8221 

    0.05 9.0970 6.2450 6.1115 

1 20% 0.25 47.6126 28.4760 25.9879 

    0.45 82.5229 57.2253 50.4489 

    0.05 9.3009 7.3435 6.9981 

  30% 0.25 51.5757 34.0191 29.9957 

    0.45 92.5253 73.2552 69.0453 

    0.05 6.2909 6.1418 5.4974 

  10% 0.25 29.5559 28.1828 24.5889 

    0.45 60.7241 49.3142 41.9943 

    0.05 8.5862 6.2905 6.0110 

2 20% 0.25 38.0925 30.7788 26.6395 

    0.45 72.2710 50.1778 46.9934 

    0.05 9.2088 7.9365 6.5043 

  30% 0.25 42.2902 32.5284 30.9707 

    0.45 81.5236 73.3290 62.6600 

    0.05 5.6183 4.8229 4.0854 

  10% 0.25 24.9180 24.7828 21.6091 

    0.45 49.1727 46.6222 41.7862 

    0.05 5.6828 5.6306 5.4458 

3 20% 0.25 30.0515 27.4357 24.0875 

    0.45 59.1564 52.1900 49.2983 

    0.05 6.7541 6.4981 5.8000 

  30% 0.25 35.2088 28.9352 24.4002 

    0.45 65.9787 58.8536 54.5361 
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รูปที่ 4.2.1 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 10%  
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รูปที่ 4.2.2 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.3 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.4 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.5 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.6 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.7 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.8 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.9 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์ความ
ผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นตขอมูลสูญ
หายมีคา 30% 
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ตารางที่ 4.2.2 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 4x4 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากสัมประสิทธิ์ความผันแปร 
 

h missing c.v MAE OLS MAE EM MAE MI 

    0.05 7.7791 7.5409 7.2314 

  10% 0.25 28.6270 25.5202 23.7884 

    0.45 54.8865 43.4449 35.2345 

    0.05 8.8793 8.4767 8.2876 

1 20% 0.25 39.1272 27.4871 24.6940 

    0.45 73.4797 47.4956 42.6461 

    0.05 10.2139 9.0966 8.6274 

  30% 0.25 46.1516 31.4099 27.8118 

    0.45 80.9840 48.5235 42.6717 

    0.05 6.2162 6.0463 5.8739 

  10% 0.25 23.7620 22.4726 21.5473 

    0.45 45.8605 38.1680 36.7966 

    0.05 6.6138 6.1800 6.1218 

2 20% 0.25 29.0753 25.8020 22.1026 

    0.45 52.2904 40.0499 37.7904 

    0.05 9.7351 8.6344 7.9183 

  30% 0.25 41.5674 25.9717 22.9555 

    0.45 59.6147 47.6554 39.6471 

    0.05 4.6076 4.5990 4.5138 

  10% 0.25 24.2024 20.3031 19.5846 

    0.45 32.5013 31.7206 30.6984 

    0.05 5.4724 5.4314 5.3789 

3 20% 0.25 28.5308 23.9133 21.9964 

    0.45 47.2045 37.5362 34.3447 

    0.05 7.7195 7.0991 6.5956 

  30% 0.25 30.2066 24.1183 22.1260 

    0.45 53.9431 43.4060 35.4169 

 
 



 58

รูปที่ 4.2.10 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.11 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.12 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.13 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.14 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.15 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.16 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.17 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.18 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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ตารางที่ 4.2.3 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 5x5 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากสัมประสิทธิ์ความผันแปร 
 

h missing c.v MAE OLS MAE EM MAE MI 

    0.05 5.8682 5.6968 5.0957 

  10% 0.25 28.1094 22.3784 19.7854 

    0.45 50.9904 45.5139 40.9688 

    0.05 7.1298 5.8971 5.6700 

1 20% 0.25 30.0478 24.3331 22.5674 

    0.45 53.2704 50.5609 48.5021 

    0.05 10.3068 7.9281 7.3466 

  30% 0.25 35.7777 32.9384 30.0074 

    0.45 61.3002 54.4515 49.9025 

    0.05 4.8969 4.7649 4.1803 

  10% 0.25 21.3309 19.3479 17.3448 

    0.45 36.4578 31.9861 28.9385 

    0.05 5.3906 5.0056 4.2326 

2 20% 0.25 22.0811 20.7711 20.6736 

    0.45 41.7682 32.1911 29.1245 

    0.05 6.8966 6.4575 5.9949 

  30% 0.25 30.9132 29.6125 26.0193 

    0.45 50.1699 46.2479 39.7025 

    0.05 4.0798 4.0432 3.7023 

  10% 0.25 16.3850 15.7351 13.4896 

    0.45 31.7296 31.7072 27.6233 

    0.05 5.6796 5.3929 4.0337 

3 20% 0.25 20.5194 19.1290 16.9755 

    0.45 37.5360 35.7913 32.6195 

    0.05 6.5185 6.3165 5.9189 

  30% 0.25 24.2990 24.1145 22.4991 

    0.45 42.9053 39.9780 37.0511 
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รูปที่ 4.2.19 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.20 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.21 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.22 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.23 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.24 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.25 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.26 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.27 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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ตารางที่ 4.2.4 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 6x6 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากสัมประสิทธิ์ความผันแปร 
 

h missing c.v MAE OLS MAE EM MAE MI 

    0.05 5.8172 5.6917 5.5372 

  10% 0.25 32.2936 27.7421 24.9148 

    0.45 49.3574 45.6812 42.9947 

    0.05 7.5641 7.4550 6.5478 

1 20% 0.25 34.5393 28.4741 27.7647 

    0.45 54.7191 46.9111 43.5965 

    0.05 8.0636 7.9331 6.5879 

  30% 0.25 42.7861 38.1336 32.1790 

    0.45 79.0797 62.2092 53.9579 

    0.05 4.7243 4.6947 3.9671 

  10% 0.25 19.7685 19.3838 18.6600 

    0.45 41.5621 39.5780 36.9268 

    0.05 6.0893 6.1567 5.4906 

2 20% 0.25 25.1802 22.9325 20.5171 

    0.45 47.9628 44.9490 40.6498 

    0.05 6.2787 6.2280 5.8936 

  30% 0.25 25.3932 24.9744 20.8245 

    0.45 51.7270 49.8744 40.8616 

    0.05 5.0199 5.0004 4.4029 

  10% 0.25 21.1072 21.1000 19.2046 

    0.45 36.4664 33.5128 32.4316 

    0.05 5.9174 5.9066 5.6390 

3 20% 0.25 24.8663 21.9596 19.8567 

    0.45 45.1973 39.7520 36.4955 

    0.05 7.0444 6.8368 6.1050 

  30% 0.25 25.1659 25.0756 21.4612 

    0.45 45.9428 44.8748 38.5298 
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รูปที่ 4.2.28 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.29 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.30 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.31 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.32 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.33 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.34 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.35 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.36 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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ตารางที่ 4.2.5 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 7x7 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากสัมประสิทธิ์ความผันแปร 
 

h missing c.v MAE OLS MAE EM MAE MI 

    0.05 5.1068 5.0130 4.0236 

  10% 0.25 25.8864 23.7677 22.1253 

    0.45 48.0682 41.0144 39.2961 

    0.05 5.2391 5.1356 4.8602 

1 20% 0.25 25.9979 25.8966 22.6826 

    0.45 50.5838 49.7984 40.2521 

    0.05 7.1953 7.0362 6.2244 

  30% 0.25 34.7477 27.9877 23.8433 

    0.45 63.3971 51.8287 44.3837 

    0.05 4.4951 4.4726 3.9210 

  10% 0.25 21.2013 19.2644 17.2893 

    0.45 40.5607 36.2060 32.8648 

    0.05 4.7138 4.6997 3.9301 

2 20% 0.25 23.0790 22.8575 20.6931 

    0.45 46.2886 45.1359 38.3525 

    0.05 6.5039 6.5012 6.1110 

  30% 0.25 29.0086 28.6546 21.9417 

    0.45 50.6945 49.9759 42.5841 

    0.05 3.7407 3.6758 3.0719 

  10% 0.25 19.5979 19.2842 16.0675 

    0.45 33.7431 31.6420 23.3490 

    0.05 3.9915 3.9866 3.1730 

3 20% 0.25 20.0283 19.9914 18.4019 

    0.45 35.0983 34.6465 25.7382 

    0.05 6.2119 6.1702 5.9378 

  30% 0.25 26.3185 23.8886 18.8652 

    0.45 48.8774 47.9632 41.6794 
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รูปที่ 4.2.37 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.38 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.39 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 1 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.40 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.41 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.42 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 2 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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รูปที่ 4.2.43 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 10% 
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รูปที่ 4.2.44 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 20% 
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รูปที่ 4.2.45 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาสัมประสิทธิ์
ความผันแปรในแผนแบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีคาคงที่ h = 3 และเปอรเซ็นต
ขอมูลสูญหายมีคา 30% 
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จากตารางที่ 4.2.1 – 4.2.5 และรูปที่ 4.2.1 – 4.2.45 แสดงการเปรียบเทียบคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (MAE) ทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลองจตัุรัสละติน ณ สัมประสิทธิ์
ความผันแปร เมื่อกําหนดใหคาคงที่ h และเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายคงที่ พบวาเมื่อคาสัมประสิทธ์ิ
ความผันแปรมีคาเพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลังสองนอยสุด วิธี EM 
Algorithm และวิธี Multiple Imputation มีคาเพิ่มขึ้น เนื่องจากเมื่อสัมประสิทธิ์ความผันแปรของ
ขอมูลเพิ่มมากขึ้น จะทําใหขอมูลมีการกระจายมากขึ้น การประมาณคาสูญหายจึงมีความผิดพลาด
มากขึ้น และจากการวจิัยพบวาวิธี Multiple Imputation จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํา
กวาวิธี EM Algorithm และวธีิกําลังสองนอยสุด ทุกสัมประสิทธิ์ความผันแปร ณ ระดบัตางๆ ในทุก
สถานการณ  นั่นคือการประมาณคาสังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple Imputation จะใหคาโดยสวน
ใหญใกลเคียงกับคาจริงมากกวาการประมาณคาสังเกตทีสู่ญหายโดยวธีิ EM Algorithm และวิธีกําลัง
สองนอยสุด 
 เมื่อสัมประสิทธิ์ความผันแปรมีคาเพิ่มขึ้น จะพบวาคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดของ
วิธี Multiple Imputation ยิ่งหางจากวิธี EM Algorithm และวิธีกาํลังสองนอยสุดมากขึ้น นั่นคือใน
กรณีที่ชุดขอมลูตัวอยางที่สุมมามีความผันแปรมาก ควรจะประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดยใชวิธี 
Multiple Imputation ถึงแมวาจะมีวิธีการที่ซับซอนมากกวา แตคาประมาณทีไ่ดนัน้มีคาใกลเคียงกบั
คาจริงมากกวา 
 และสําหรับกรณีที่ชุดขอมูลตัวอยางที่สุมมามีความผันแปรนอย พบวาคาความคลาดเคลื่อน
สัมบูรณสูงสุดของทั้ง 3 วิธี มีคาใกลเคียงกนัมาก ดังนั้นควรเลือกใชการประมาณคาสังเกตที่สูญหาย
โดยวิธีกําลังสองนอยสุดมากกวา เพราะสะดวกและรวดเร็วกวา 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 74

4.3 ผลการเปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี  ณ คาคงที่ h เมื่อ
กําหนดใหเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายและสัมประสิทธิ์ความผันแปรคงที่ 
 
ตารางที่ 4.3.1 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 3x3 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากคาคงที่ h  
 

missing c.v h MAE OLS MAE EM MAE MI 

    1 8.6599 5.3896 4.7439 

  0.05 2 6.2909 6.1418 5.4974 

    3 5.6183 4.8229 4.0854 

    1 38.3618 24.0602 22.0340 

10% 0.25 2 29.5559 28.1828 24.5889 

    3 24.9180 24.7828 21.6091 

    1 71.7228 45.9674 39.8221 

  0.45 2 60.7241 49.3142 41.9943 

    3 49.1727 46.6222 41.7862 

    1 9.0970 6.2450 6.1115 

  0.05 2 8.5862 6.2905 6.0110 

    3 5.6828 5.6306 5.4458 

    1 47.6126 28.4760 25.9879 

20% 0.25 2 38.0925 30.7788 26.6395 

    3 30.0515 27.4357 24.0875 

    1 82.5229 57.2253 50.4489 

  0.45 2 72.2710 50.1778 46.9934 

    3 59.1564 52.1900 49.2983 

    1 9.3009 7.3435 6.9981 

  0.05 2 9.2088 7.9365 6.5043 

    3 6.7541 6.4981 5.8000 

    1 51.5757 34.0191 29.9957 

30% 0.25 2 42.2902 32.5284 30.9707 

    3 35.2088 28.9352 24.4002 

    1 92.5253 73.2552 69.0453 

  0.45 2 81.5236 73.3290 62.6600 

    3 65.9787 58.8536 54.5361 
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รูปที่ 4.3.1 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 

0.00
1.00
2.00
3.00
4.00
5.00
6.00
7.00
8.00
9.00

10.00

1 2 3

คาคงท่ี h

M
A

E
OLS
EM
MI

 
 

รูปที่ 4.3.2 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.3 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.4 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.5 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.6 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 

0.00
10.00
20.00
30.00
40.00
50.00
60.00
70.00
80.00
90.00

1 2 3

คาคงท่ี h

M
A

E

OLS
EM
MI

 



 77

รูปที่ 4.3.7 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.8 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 

0.00

10.00

20.00

30.00

40.00

50.00

60.00

1 2 3

คาคงท่ี h

M
A

E

OLS
EM
MI

 
 

รูปที่ 4.3.9 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 3x3 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.3.2 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 4x4 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากคาคงที่ h  
 

missing c.v h MAE OLS MAE EM MAE MI 

    1 7.7791 7.5409 7.2314 

  0.05 2 6.2162 6.0463 5.8739 

    3 4.6076 4.5990 4.5138 

    1 28.6270 25.5202 23.7884 

10% 0.25 2 23.7620 22.4726 21.5473 

    3 24.2024 20.3031 19.5846 

    1 54.8865 43.4449 35.2345 

  0.45 2 45.8605 38.1680 36.7966 

    3 32.5013 31.7206 30.6984 

    1 8.8793 8.4767 8.2876 

  0.05 2 6.6138 6.1800 6.1218 

    3 5.4724 5.4314 5.3789 

    1 39.1272 27.4871 24.6940 

20% 0.25 2 29.0753 25.8020 22.1026 

    3 28.5308 23.9133 21.9964 

    1 73.4797 47.4956 42.6461 

  0.45 2 52.2904 40.0499 37.7904 

    3 47.2045 37.5362 34.3447 

    1 10.2139 9.0966 8.6274 

  0.05 2 9.7351 8.6344 7.9183 

    3 7.7195 7.0991 6.5956 

    1 46.1516 31.4099 27.8118 

30% 0.25 2 41.5674 25.9717 22.9555 

    3 30.2066 24.1183 22.1260 

    1 80.9840 48.5235 42.6717 

  0.45 2 59.6147 47.6554 39.6471 

    3 53.9431 43.4060 35.4169 
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รูปที่ 4.3.10 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.11 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.12 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.13 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.14 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.15 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.16 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.17 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.18 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 4x4 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.3.3 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 5x5 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากคาคงที่ h  
 

missing c.v h MAE OLS MAE EM MAE MI 

    1 5.8682 5.6968 5.0957 

  0.05 2 4.8969 4.7649 4.1803 

    3 4.0798 4.0432 3.7023 

    1 28.1094 22.3784 19.7854 

10% 0.25 2 21.3309 19.3479 17.3448 

    3 16.3850 15.7351 13.4896 

    1 50.9904 45.5139 40.9688 

  0.45 2 36.4578 31.9861 28.9385 

    3 31.7296 31.7072 27.6233 

    1 7.1298 5.8971 5.6700 

  0.05 2 5.3906 5.0056 4.2326 

    3 5.6796 5.3929 4.0337 

    1 30.0478 24.3331 22.5674 

20% 0.25 2 22.0811 20.7711 20.6736 

    3 20.5194 19.1290 16.9755 

    1 53.2704 50.5609 48.5021 

  0.45 2 41.7682 32.1911 29.1245 

    3 37.5360 35.7913 32.6195 

    1 10.3068 7.9281 7.3466 

  0.05 2 6.8966 6.4575 5.9949 

    3 6.5185 6.3165 5.9189 

    1 35.7777 32.9384 30.0074 

30% 0.25 2 30.9132 29.6125 26.0193 

    3 24.2990 24.1145 22.4991 

    1 61.3002 54.4515 49.9025 

  0.45 2 50.1699 46.2479 39.7025 

    3 42.9053 39.9780 37.0511 
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รูปที่ 4.3.19 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.20 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.21 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.22 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.23 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.24 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.25 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.26 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.27 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 5x5 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.3.4 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 6x6 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากคาคงที่ h  
 

missing c.v h MAE OLS MAE EM MAE MI 

    1 5.8172 5.6917 5.5372 

  0.05 2 4.7243 4.6947 3.9671 

    3 5.0199 5.0004 4.4029 

    1 32.2936 27.7421 24.9148 

10% 0.25 2 19.7685 19.3838 18.6600 

    3 21.1072 21.1000 19.2046 

    1 49.3574 45.6812 42.9947 

  0.45 2 41.5621 39.5780 36.9268 

    3 36.4664 33.5128 32.4316 

    1 7.5641 7.4550 6.5478 

  0.05 2 6.0893 6.1567 5.4906 

    3 5.9174 5.9066 5.6390 

    1 34.5393 28.4741 27.7647 

20% 0.25 2 25.1802 22.9325 20.5171 

    3 24.8663 21.9596 19.8567 

    1 54.7191 46.9111 43.5965 

  0.45 2 47.9628 44.9490 40.6498 

    3 45.1973 39.7520 36.4955 

    1 8.0636 7.9331 6.5879 

  0.05 2 6.2787 6.2280 5.8936 

    3 7.0444 6.8368 6.1050 

    1 42.7861 38.1336 32.1790 

30% 0.25 2 25.3932 24.9744 20.8245 

    3 25.1659 25.0756 21.4612 

    1 79.0797 62.2092 53.9579 

  0.45 2 51.7270 49.8744 40.8616 

    3 45.9428 44.8748 38.5298 
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รูปที่ 4.3.28 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.29 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.30 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.31 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.32 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.33 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.34 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.35 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.36 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 6x6 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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ตารางที่ 4.3.5 เปรียบเทียบคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้ง 3 วิธี ในแผนแบบการทดลอง
ขนาด 7x7 จัตุรัสละติน โดยพิจารณาจากคาคงที่ h  
 

missing c.v h MAE OLS MAE EM MAE MI 

    1 5.1068 5.0130 4.0236 

  0.05 2 4.4951 4.4726 3.9210 

    3 3.7407 3.6758 3.0719 

    1 25.8864 23.7677 22.1253 

10% 0.25 2 21.2013 19.2644 17.2893 

    3 19.5979 19.2842 16.0675 

    1 48.0682 41.0144 39.2961 

  0.45 2 40.5607 36.2060 32.8648 

    3 33.7431 31.6420 23.3490 

    1 5.2391 5.1356 4.8602 

  0.05 2 4.7138 4.6997 3.9301 

    3 3.9915 3.9866 3.1730 

    1 25.9979 25.8966 22.6826 

20% 0.25 2 23.0790 22.8575 20.6931 

    3 20.0283 19.9914 18.4019 

    1 50.5838 49.7984 40.2521 

  0.45 2 46.2886 45.1359 38.3525 

    3 35.0983 34.6465 25.7382 

    1 7.1953 7.0362 6.2244 

  0.05 2 6.5039 6.5012 6.1110 

    3 6.2119 6.1702 5.9378 

    1 34.7477 27.9877 23.8433 

30% 0.25 2 29.0086 28.6546 21.9417 

    3 26.3185 23.8886 18.8652 

    1 63.3971 51.8287 44.3837 

  0.45 2 50.6945 49.9759 42.5841 

    3 48.8774 47.9632 41.6794 
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รูปที่ 4.3.37 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.38 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.39 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 10% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.40 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.41 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.42 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 20% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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รูปที่ 4.3.43 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.05 
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รูปที่ 4.3.44 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.25 
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รูปที่ 4.3.45 แสดงความสัมพันธระหวางคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดและคาคงที่ h ในแผน
แบบการทดลองขนาด 7x7 จัตุรัสละติน กรณีเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคา 30% และสัมประสิทธิ์
ความผันแปร 0.45 
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จากตารางที่ 4.3.1 – 4.3.5 และรูปที่ 4.3.1 – 4.3.45 แสดงการเปรียบเทียบคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุด (MAE) ทั้ง 3 วธีิ ในแผนแบบการทดลองจตัุรัสละติน ณ คาคงที่ h เมื่อ
กําหนดใหเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายและสมัประสิทธิ์ความผันแปรคงที่ พบวาเมื่อคาคงที่ h มีคา
เพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลังสองนอยสุด วิธี EM Algorithm และวธีิ 
Multiple Imputation มีคาแตกตางกันเล็กนอย และจากการวิจยัพบวาวิธี Multiple Imputation จะให
คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํากวาวธีิ EM Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด ทุกคาคงที่ h 
ณ ระดับตางๆ ในทุกสถานการณ  นั่นคือการประมาณคาสังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple 
Imputation จะใหคาโดยสวนใหญใกลเคยีงกับคาจริงมากกวาการประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดย
วิธี EM Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด 
  
 
 



บทที่ 5 
สรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะ 

 
 การวิจยัคร้ังนีม้ีวัตถุประสงคเพื่อเปรียบเทยีบวิธีการประมาณคาสังเกตที่สูญหายในการวาง
แผนการทดลองแบบจัตุรัสละติน โดยทําการเปรียบเทยีบวิธีการประมาณคาสูญหาย 3 วิธี คือ วิธี
กําลังสองนอยสุด เปนการประมาณคาที่ทําใหผลรวมของคาความคลาดเคลื่อนกําลังสองมีคานอย
ที่สุด วิธี EM algorithm  เปนการประมาณคาพารามิเตอรและหาคาตัวสถิติเพียงพอโดยอาศัยฟงกชัน
ภาวะนาจะเปนสูงสุดเขามาชวย และวิธี Multiple Imputation  สําหรับการวิจยัคร้ังนี้ ผูวิจยัทําการ
จําลองขอมูลตามสถานการณตางๆ ที่กําหนดดังนี ้

1. แผนแบบการทดลองจัตุรัสละตินขนาด 3x3  4x4  5x5  6x6  และ  7x7   
2. กําหนดสัมประสิทธิ์ความผันแปรเปน 3 ระดับ คือ  5%  25%  และ  45% 
3. กําหนดจํานวนขอมูลสูญหาย คือ 10%  20%  และ  30% 

 
การเปรียบเทยีบวาวิธีการประมาณคาสูญหายนั้นจะพจิารณาจาก คาความคลาดเคลื่อน

สัมบูรณสูงสุด (MAE) โดยวิธีใดใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดมีคาต่ํากวา แสดงวาวิธีนัน้
เหมาะสมสําหรับนํามาใชในการประมาณคาสูญหายมากที่สุด 
 
5.1 สรุปผลการวิจัย 
5.1.1 เมื่อเปอรเซ็นตขอมูลสูญหายมีคาเพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลัง

สองนอยสุด วิธี EM Algorithm และวิธี Multiple Imputation มีคาเพิ่มขึ้น เนื่องจากเมื่อ
ขอมูลมีการสูญหายเพิ่มมากขึ้น จะทําใหการประมาณคาสูญหายมคีวามผิดพลาดมากขึ้น 
และจากการวจิัยพบวาวิธี Multiple Imputation จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํา
กวาวิธี EM Algorithm และวธีิกําลังสองนอยสุดทุกเปอรเซ็นตขอมูลสูญหาย ณ ระดบัตางๆ 
ในทุกสถานการณ  นั่นคือการประมาณคาสังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple Imputation จะ
ใหคาโดยสวนใหญใกลเคียงกับคาจริงมากกวาการประมาณคาสังเกตทีสู่ญหายโดยวธีิ EM 
Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด 

 
5.1.2 เมื่อคาสัมประสิทธิ์การแปรผันมีคาเพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลัง

สองนอยสุด วิธี EM Algorithm และวิธี Multiple Imputation มีคาเพิ่มขึ้น เนื่องจากเมื่อ
สัมประสิทธิ์การแปรผันของขอมูลเพิ่มมากขึ้น จะทําใหขอมูลมีการกระจายมากขึ้น การ
ประมาณคาสูญหายจึงมีความผิดพลาดมากขึ้น และจากการวจิัยพบวาวิธี Multiple 



 96

Imputation จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํากวาวิธี EM Algorithm และวิธีกําลัง
สองนอยสุด ทุกสัมประสิทธิ์การแปรผัน ณ ระดบัตางๆ ในทุกสถานการณ  นั่นคือการ
ประมาณคาสังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple Imputation จะใหคาโดยสวนใหญใกลเคียง
กับคาจริงมากกวาการประมาณคาสังเกตทีสู่ญหายโดยวธีิ EM Algorithm และวิธีกําลังสอง
นอยสุด 

เมื่อสัมประสิทธิ์การแปรผันมีคาเพิ่มขึ้น จะพบวาคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณ
สูงสุดของวิธี Multiple Imputation ยิ่งหางจากวิธี EM Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด
มากขึ้น นัน่คือในกรณีที่ชุดขอมูลตัวอยางที่สุมมามีความผันแปรมาก ควรจะประมาณคา
สังเกตที่สูญหายโดยใชวิธี Multiple Imputation ถึงแมวาจะมีวิธีการที่ซับซอนมากกวา แต
คาประมาณทีไ่ดนั้นมีคาใกลเคียงกับคาจริงมากกวา 

และสําหรับกรณีที่ชุดขอมูลตัวอยางที่สุมมามีความผันแปรนอย พบวาคาความ
คลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดของทั้ง 3 วิธี มีคาใกลเคียงกันมาก ดังนั้นควรเลือกใชการ
ประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดยวิธีกําลังสองนอยสุดมากกวา เพราะสะดวกและรวดเร็วกวา 

 
5.1.3 เมื่อคาคงที่ h มีคาเพิ่มขึ้น คาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดทั้งวิธีกําลังสองนอยสุด วิธี 

EM Algorithm และวิธี Multiple Imputation มีคาแตกตางกันเล็กนอย และจากการวิจัย
พบวาวิธี Multiple Imputation จะใหคาความคลาดเคลื่อนสัมบูรณสูงสุดต่ํากวาวธีิ EM 
Algorithm และวิธีกําลังสองนอยสุด ทุกคาคงที่ h ณ ระดบัตางๆ ในทุกสถานการณ  นั่นคือ
การประมาณคาสังเกตที่สูญหายดวยวิธี Multiple Imputation จะใหคาโดยสวนใหญ
ใกลเคียงกับคาจริงมากกวาการประมาณคาสังเกตที่สูญหายโดยวิธี EM Algorithm และวิธี
กําลังสองนอยสุด 

 
5.2 ขอเสนอแนะ 
5.2.1 ในการประมาณคาสูญหายนัน้มีหลายวิธีที่ถูกคิดคนขึ้นมา แตละวิธีนั้นมีความเหมาะสม

สําหรับแตละตัวแบบแตกตางกันไป และในการวิจัยคร้ังนี้ ผูวิจัยไดเลือกวิธีการประมาณคา
สูญหายเพื่อนํามาศึกษาเปรียบเทียบเพยีง 3 วิธี ดังนั้นในการวิจยัคร้ังตอไป อาจจะนาํวิธีการ
ประมาณคาสูญหายแบบอืน่ๆ มาศึกษาเพื่อหาวิธีการประมาณคาสูญหายที่เหมาะสมที่สุด
สําหรับแผนแบบการทดลองจัตุรัสละติน 

5.2.2 ในการวิจัยคร้ังนี้ ไดทําการศึกษาการประมาณคาสูญหายในแผนแบบการทดลองจตัุรัสละ
ติน ดังนัน้ในการวิจัยคร้ังตอไป อาจทําการศึกษาในตัวแบบอื่นๆ  
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โปรแกรมการจําลองขอมูลและการประมาณคาสูญหายในแผนการทดลองจัตุรัสละติน 
 
p_3 
n_p^2 
mi_3 
m_n-mi 
u_50 
cv_0.05 
h_1 
loops_500 
var.e_((cv*u)^2)/((3*h)+1) 
var.t_(h*var.e) 
var.r_(h*var.e) 
var.c_(h*var.e) 
v_round((var.e+var.t+var.r+var.c),digits=4) 
 
###keep MMAE 
 
MMAE_array(,dim=c(1,loops)) 
 
for(l in 1:loops) 
{ 
er_array(rnorm(n,0,sqrt(var.e)),dim=c(p,p)) 
rblock_array(p,0,sqrt(var.r)),dim=c(p)) 
cblock_array(p,0,sqrt(var.c)),dim=c(p)) 
 
y_array(,dim=c(p,p)) 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(p==3) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   i_1 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    i_2 
    else 
     i_3 
  } 
 
  if(p==4) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   i_1 
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   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-3)) 
    i_2 
    else 
     if(((j-k)==2)||((j-k)==-2)) 
     i_3 
     else 
      i_4 
  } 
 
  if(p==5) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   i_1 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-4)) 
    i_2 
    else 
     if(((j-k)==2)||((j-k)==-3)) 
     i_3 
     else 
      if(((j-k)==3)||((j-k)==-2)) 
      i_4 
      else 
       i_5 
  } 
 
  if(p==6) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   i_1 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-5)) 
    i_2 
    else 
     if(((j-k)==2)||((j-k)==-4)) 
     i_3 
     else 
      if(((j-k)==3)||((j-k)==-3)) 
      i_4 
      else 
       if(((j-k)==4)||((j-k)==-2)) 
       i_5 
       else 
        i_6 
  } 
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  if(p==7) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   i_1 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-6)) 
    i_2 
    else 
     if(((j-k)==2)||((j-k)==-5)) 
     i_3 
     else 
      if(((j-k)==3)||((j-k)==-4)) 
      i_4 
      else 
       if(((j-k)==4)||((j-k)==-3)) 
       i_5 
       else 
        if(((j-k)==5)||((j-k)==-2)) 
        i_6 
        else 
         i_7 
  } 
    y[j,k]_round(u+trt[i]+rblock[j]+cblock[k]+er[j,k],digits=4) 
 } 
 
# random to delete data  
 
y1_array(,dim=c(p,p)) 
y1_y 
 
if((p==3)||(p==4)) 
{ 
reloop_0 
repeat 
{ 
 reloop_reloop+1 
r_runif(9) 
s_round(r,digit=2) 
h_matrix(s,nrow=p,ncol=p,byrow=T) 
 
if(((abs(h[1]-h[2]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[1]-h[3]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[1]-h[4]))>(abs(1/n-

2/n)))&((abs(h[1]-h[5]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[2]-h[3]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[2]-h[4]))>(abs(1/n-
2/n)))&((abs(h[2]-h[5]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[3]-h[4]))>(abs(1/n-2/n)))&((abs(h[3]-h[5]))>(abs(1/n-
2/n)))&((abs(h[4]-h[5]))>(abs(1/n-2/n)))) 

 break;   
} 
} 
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if(p==3) 
{ 
# delete data1 
 
for(j in 1:p) 
for(k in 1:p) 
{ 
 if(h[1]>=0&h[1]<(1/n)) 
  y1[1]_0 
  else 
 if(h[1]>=(1/n)&h[1]<(2/n)) 
  y1[2]_0 
  else 
 if(h[1]>=(2/n)&h[1]<(3/n)) 
  y1[3]_0 
  else 
 if(h[1]>=(3/n)&h[1]<(4/n)) 
  y1[4]_0 
  else 
 if(h[1]>=(4/n)&h[1]<(5/n)) 
  y1[5]_0 
  else 
 if(h[1]>=(5/n)&h[1]<(6/n)) 
  y1[6]_0 
  else 
 if(h[1]>=(6/n)&h[1]<(7/n)) 
  y1[7]_0 
  else 
 if(h[1]>=(7/n)&h[1]<(8/n)) 
  y1[8]_0 
  else 
 if(h[1]>=(8/n)&h[1]<(9/n)) 
  y1[9]_0 
  else 
   y1[j,k]_y1[j,k] 
} 
 
# delete data2 
if(mi>1) 
{ 
for(j in 1:p) 
for(k in 1:p) 
{ 
 if(h[2]>=0&h[2]<(1/n)) 
  y1[1]_0 
  else 
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 if(h[2]>=(1/n)&h[2]<(2/n)) 
  y1[2]_0 
  else 
 if(h[2]>=(2/n)&h[2]<(3/n)) 
  y1[3]_0 
  else 
 if(h[2]>=(3/n)&h[2]<(4/n)) 
  y1[4]_0 
  else 
 if(h[2]>=(4/n)&h[2]<(5/n)) 
  y1[5]_0 
  else 
 if(h[2]>=(5/n)&h[2]<(6/n)) 
  y1[6]_0 
  else 
 if(h[2]>=(6/n)&h[2]<(7/n)) 
  y1[7]_0 
  else 
 if(h[2]>=(7/n)&h[2]<(8/n)) 
  y1[8]_0 
  else 
 if(h[2]>=(8/n)&h[2]<(9/n)) 
  y1[9]_0 
  else 
   y1[j,k]_y1[j,k] 
} 
}        
 
 
#delete data3 
if(mi>2) 
{ 
for(j in 1:p) 
for(k in 1:p) 
{ 
 if(h[3]>=0&h[3]<(1/n)) 
  y1[1]_0 
  else 
 if(h[3]>=(1/n)&h[3]<(2/n)) 
  y1[2]_0 
  else 
 if(h[3]>=(2/n)&h[3]<(3/n)) 
  y1[3]_0 
  else 
 if(h[3]>=(3/n)&h[3]<(4/n)) 
  y1[4]_0 
  else 
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 if(h[3]>=(4/n)&h[3]<(5/n)) 
  y1[5]_0 
  else 
 if(h[3]>=(5/n)&h[3]<(6/n)) 
  y1[6]_0 
  else 
 if(h[3]>=(6/n)&h[3]<(7/n)) 
  y1[7]_0 
  else 
 if(h[3]>=(7/n)&h[3]<(8/n)) 
  y1[8]_0 
  else 
 if(h[3]>=(8/n)&h[3]<(9/n)) 
  y1[9]_0 
  else 
   y1[j,k]_y1[j,k] 
} 
}        
} 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock  
 
mt_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb_array(0,dim=c(p,1)) 
 
if(p==3) 
{ 
 for(j in 1:p) 
  for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt[1]_mt[1]+y1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt[2]_mt[2]+y1[j,k] 
      else 
       mt[3]_mt[3]+y1[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb[1]_mrb[1]+y1[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
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      mrb[2]_mrb[2]+y1[2,k] 
      else 
       mrb[3]_mrb[3]+y1[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb[1]_mcb[1]+y1[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb[2]_mcb[2]+y1[j,2] 
      else 
       mcb[3]_mcb[3]+y1[j,3]     
  } 
   
 } 
} 
 
if(p==4) 
{ 
 for(j in 1:p) 
  for(k in 1:p) 
 { 
 
  ### sum trt 
   
{ 
   if((j-k)==0) 
   mt[1]_mt[1]+y1[j,k] 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-3)) 
    mt[2]_mt[2]+y1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==2)||((j-k)==-2)) 
     mt[3]_mt[3]+y1[j,k] 
     else 
      mt[4]_mt[4]+y1[j,k]     
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
   mrb[1]_mrb[1]+y1[1,k] 
   else 
    if(j==2) 
    mrb[2]_mrb[2]+y1[2,k] 
    else 
     if(j==3)    
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     mrb[3]_mrb[3]+y1[3,k] 
     else 
      mrb[4]_mrb[4]+y1[4,k] 
  } 
 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
   mcb[1]_mcb[1]+y1[j,1] 
   else 
    if(k==2) 
    mcb[2]_mcb[2]+y1[j,2] 
    else 
     if(k==3)     
     mcb[3]_mcb[3]+y1[j,3] 
     else 
      mcb[4]_mcb[4]+y1[j,4] 
  } 
   
 }##end for 
}##end if 
 
if(p==5) 
{ 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
{ 
 ## sum trt 
 { 
  if((j-k)==0) 
  mt[1]_mt[1]+y1[j,k] 
  else 
   if(((j-k)==1)||((j-k)==-4)) 
   mt[2]_mt[2]+y1[j,k] 
   else 
    if(((j-k)==2)||((j-k)==-3)) 
    mt[3]_mt[3]+y1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==3)||((j-k)==-2)) 
     mt[4]_mt[4]+y1[j,k] 
     else 
      mt[5]_mt[5]+y1[j,k] 
 } 
 ## sum rblock 
 { 
  if(j==1) 
  mrb[1]_mrb[1]+y1[1,k] 
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  else 
   if(j==2) 
   mrb[2]_mrb[2]+y1[2,k] 
   else 
    if(j==3)      
    mrb[3]_mrb[3]+y1[3,k] 
    else 
     if(j==4) 
     mrb[4]_mrb[4]+y1[4,k] 
     else 
      mrb[5]_mrb[5]+y1[5,k] 
 } 
 ## sum cblock 
 { 
  if(k==1) 
  mcb[1]_mcb[1]+y1[j,1] 
  else 
   if(k==2) 
   mcb[2]_mcb[2]+y1[j,2] 
   else 
    if(k==3)    
    mcb[3]_mcb[3]+y1[j,3] 
    else 
     if(k==4) 
     mcb[4]_mcb[4]+y1[j,4] 
     else 
      mcb[5]_mcb[5]+y1[j,5] 
 } 
    
}##end for 
 } 
 
if(p==6) 
{ 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
{ 
 ### sum trt 
 { 
  if((j-k)==0) 
  mt[1]_mt[1]+y1[j,k] 
  else 
   if(((j-k)==1)||((j-k)==-5)) 
   mt[2]_mt[2]+y1[j,k] 
   else 
    if(((j-k)==2)||((j-k)==-4)) 
    mt[3]_mt[3]+y1[j,k] 
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    else 
     if(((j-k)==3)||((j-k)==-3)) 
     mt[4]_mt[4]+y1[j,k] 
     else 
      if(((j-k)==4)||((j-k)==-2)) 
      mt[5]_mt[5]+y1[j,k] 
      else 
       mt[6]_mt[6]+y1[j,k]        
 } 
 ### sum rblock 
 { 
  if(j==1) 
  mrb[1]_mrb[1]+y1[1,k] 
  else 
   if(j==2) 
   mrb[2]_mrb[2]+y1[2,k] 
   else 
    if(j==3)  
    mrb[3]_mrb[3]+y1[3,k] 
    else 
     if(j==4) 
     mrb[4]_mrb[4]+y1[4,k] 
     else 
      if(j==5) 
      mrb[5]_mrb[5]+y1[5,k] 
      else 
       mrb[6]_mrb[6]+y1[6,k] 
 } 
 ### sum cblock 
 { 
  if(k==1) 
  mcb[1]_mcb[1]+y1[j,1] 
  else 
   if(k==2) 
   mcb[2]_mcb[2]+y1[j,2] 
   else 
    if(k==3)  
    mcb[3]_mcb[3]+y1[j,3] 
    else 
     if(k==4) 
     mcb[4]_mcb[4]+y1[j,4] 
     else 
      if(k==5) 
      mcb[5]_mcb[5]+y1[j,5] 
      else 
       mcb[6]_mcb[6]+y1[j,6] 
 }   
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} 
} 
 
if(p==7) 
{ 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
{ 
 ## sum trt 
 { 
  if((j-k)==0) 
  mt[1]_mt[1]+y1[j,k] 
  else 
   if(((j-k)==1)||((j-k)==-6)) 
   mt[2]_mt[2]+y1[j,k] 
   else 
    if(((j-k)==2)||((j-k)==-5)) 
    mt[3]_mt[3]+y1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==3)||((j-k)==-4)) 
     mt[4]_mt[4]+y1[j,k] 
     else 
      if(((j-k)==4)||((j-k)==-3)) 
      mt[5]_mt[5]+y1[j,k] 
      else 
       if(((j-k)==5)||((j-k)==-2)) 
       mt[6]_mt[6]+y1[j,k] 
       else 
        mt[7]_mt[7]+y1[j,k]             
 } 
 ## sum rblock 
 { 
  if(j==1) 
  mrb[1]_mrb[1]+y1[1,k] 
  else 
   if(j==2) 
   mrb[2]_mrb[2]+y1[2,k] 
   else 
    if(j==3)      
    mrb[3]_mrb[3]+y1[3,k] 
    else 
     if(j==4) 
     mrb[4]_mrb[4]+y1[4,k] 
     else 
      if(j==5) 
      mrb[5]_mrb[5]+y1[5,k] 
      else 
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       if(j==6) 
       mrb[6]_mrb[6]+y1[6,k] 
       else 
        mrb[7]_mrb[7]+y1[7,k]    
 } 
 ## sum cblock 
 { 
  if(k==1) 
  mcb[1]_mcb[1]+y1[j,1] 
  else 
   if(k==2) 
   mcb[2]_mcb[2]+y1[j,2] 
   else 
    if(k==3)      
    mcb[3]_mcb[3]+y1[j,3] 
    else 
     if(k==4) 
     mcb[4]_mcb[4]+y1[j,4] 
     else 
      if(k==5) 
      mcb[5]_mcb[5]+y1[j,5] 
      else 
       if(k==6) 
       mcb[6]_mcb[6]+y1[j,6] 
       else 
        mcb[7]_mcb[7]+y1[j,7]    
 } 
} 
 } 
 
####### Least Square Method for 3x3 
mm_array(0,dim=c(p,p)) 
m1_array(0,dim=c(p,p)) 
m2_array(0,dim=c(p,p)) 
m3_array(0,dim=c(p,p)) 
m1_y1 
m2_y1 
m3_y1 
 
#### count cell that not zero 
 
no_array(,dim=c(p,p)) 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(y1[j,k]>0) 
   no[j,k]_1 
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   else 
    no[j,k]_0 
 } 
  
ntrt_array(0,dim=c(p,1)) 
nrb_array(0,dim=c(p,1)) 
ncb_array(0,dim=c(p,1)) 
 
if(p==3) 
{ 
 for(j in 1:p) 
  for(k in 1:p) 
 { 
  ##no trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    ntrt[1]_ntrt[1]+no[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      ntrt[2]_ntrt[2]+no[j,k] 
      else 
       ntrt[3]_ntrt[3]+no[j,k] 
  } 
  ##no rb 
  { 
   if(j==1) 
    nrb[1]_nrb[1]+no[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      nrb[2]_nrb[2]+no[2,k] 
      else 
       nrb[3]_nrb[3]+no[3,k]     
    
  }  
  ##no cb 
  { 
   if(k==1) 
    ncb[1]_ncb[1]+no[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      ncb[2]_ncb[2]+no[j,2] 
      else 
       ncb[3]_ncb[3]+no[j,3]     
  } 
 } 
} 
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nttot_array(,dim=c(p,1)) 
nrtot_array(,dim=c(p,1)) 
nctot_array(,dim=c(p,1)) 
 
for(i in 1:p) 
{ 
 ##nttot 
 { 
  if(ntrt[i]>0) 
   nttot[i]_1 
   else 
    nttot[i]_0    
 } 
 ##nrtot 
 { 
  if(nrb[i]>0) 
   nrtot[i]_1 
   else 
    nrtot[i]_0    
 } 
 ##nctot 
 { 
  if(ncb[i]>0) 
   nctot[i]_1 
   else 
    nctot[i]_0    
 } 
} 
 
nt_array(,dim=c(p,p)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if((j-k)==0) 
  nt[j,k]_nttot[1]+nrtot[j]+nctot[k] 
  else 
   if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
   nt[j,k]_nttot[2]+nrtot[j]+nctot[k] 
   else 
    nt[j,k]_nttot[3]+nrtot[j]+nctot[k] 
 } 
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########################################### 
if(mi==1) 
{ 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(y1[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   mm[j,k]_((p*((mt[1])+(mrb[j])+(mcb[k])))-(2*(sum(y1[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    mm[j,k]_((p*((mt[2])+(mrb[j])+(mcb[k])))-(2*(sum(y1[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     mm[j,k]_((p*((mt[3])+(mrb[j])+(mcb[k])))-(2*(sum(y1[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
  } 
  else 
  mm[j,k]_y1[j,k] 
 } 
}## end mi=1 
 
##################################### 
if(mi==2) 
{ 
### find m1 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(y1[j,k]==0) 
  { 
   if((j==1)&(k==1)) 
   { 
   m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])     
   } 
   if((j==2)&(k==1)&(y1[1]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])     
   } 
   if((j==3)&(k==1)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==2)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)) 
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   { 
    m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==3)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)&(y1[5]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==3)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)&(y1[5]!=0)&(y1[6]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])  
   } 
  

 if((j==2)&(k==3)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)&(y1[5]!=0)&(y1[6]!=0)&(y1[7]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
   } 
    
  }##end y1=0  
 
 }##end for 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock 
reloop_0 
repeat 
{ 
 
reloop_reloop+1 
 
mt1_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb1_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb1_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt1[1]_mt1[1]+m1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt1[2]_mt1[2]+m1[j,k] 
      else 
       mt1[3]_mt1[3]+m1[j,k] 
  } 
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  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb1[1]_mrb1[1]+m1[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb1[2]_mrb1[2]+m1[2,k] 
      else 
       mrb1[3]_mrb1[3]+m1[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb1[1]_mcb1[1]+m1[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb1[2]_mcb1[2]+m1[j,2] 
      else 
       mcb1[3]_mcb1[3]+m1[j,3]     
  } 
 } 
  
###find m2  
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m1[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   m2[j,k]_((p*((mt1[1])+(mrb1[j])+(mcb1[k])))-(2*(sum(m1[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    m2[j,k]_((p*((mt1[2])+(mrb1[j])+(mcb1[k])))-(2*(sum(m1[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     m2[j,k]_((p*((mt1[3])+(mrb1[j])+(mcb1[k])))-(2*(sum(m1[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
  } 
  else 
  m2[j,k]_y1[j,k] 
 } 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock 
 
mt2_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb2_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb2_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
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 for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt2[1]_mt2[1]+m2[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt2[2]_mt2[2]+m2[j,k] 
      else 
       mt2[3]_mt2[3]+m2[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb2[1]_mrb2[1]+m2[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb2[2]_mrb2[2]+m2[2,k] 
      else 
       mrb2[3]_mrb2[3]+m2[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb2[1]_mcb2[1]+m2[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb2[2]_mcb2[2]+m2[j,2] 
      else 
       mcb2[3]_mcb2[3]+m2[j,3]     
  } 
 } 
 
###find m1 again 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m2[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   m1[j,k]_((p*((mt2[1])+(mrb2[j])+(mcb2[k])))-(2*(sum(m2[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    m1[j,k]_((p*((mt2[2])+(mrb2[j])+(mcb2[k])))-(2*(sum(m2[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     m1[j,k]_((p*((mt2[3])+(mrb2[j])+(mcb2[k])))-(2*(sum(m2[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
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  } 
  else 
  m1[j,k]_y1[j,k] 
 }  
   if(reloop==30) 
   break; 
} 
##calculate mm 
mm_m1 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(mm[j,k]==0) 
   mm[j,k]_m2[j,k] 
   else 
    mm[j,k]_m1[j,k] 
 } 
 
  
}###end mi=2 
 
############################### 
 
if(mi==3) 
{ 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(y1[j,k]==0) 
  { 
   if((j==1)&(k==1)) 
   { 
    if(ntrt[1]==0) 
    m1[j,k]_((mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
    else 
     if(nrb[j]==0) 
     m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
     else 
      if(ncb[k]==0) 
      m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mrb[j]/(nrb[j])))/(nt[j,k]) 
      else 
       m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==2)&(k==1)&(y1[1]!=0)) 
   { 
    if(ntrt[2]==0) 
    m1[j,k]_((mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
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    else 
     if(nrb[j]==0) 
     m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
     else 
      m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==3)&(k==1)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)) 
   { 
    if(ntrt[3]==0) 
    m1[j,k]_((mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
    else 
     if(nrb[j]==0) 
     m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k]) 
     else 
      m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)) 
   { 
    if(ncb[k]==0) 
    m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j])))/(nt[j,k]) 
    else 
     m1[j,k]_((mt[3]/(ntrt[3]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==2)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[1]/(ntrt[1]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==3)&(k==2)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)&(y1[5]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==3)&(y1[1]!=0)&(y1[2]!=0)&(y1[3]!=0)&(y1[4]!=0)&(y1[5]!=0)&(y1[6]!=0)) 
   { 
    m1[j,k]_((mt[2]/(ntrt[2]))+(mrb[j]/(nrb[j]))+(mcb[k]/(ncb[k])))/(nt[j,k])    
   } 
  
  }##end y1=0  
 }##end for 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock 
mt1_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb1_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb1_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
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  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt1[1]_mt1[1]+m1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt1[2]_mt1[2]+m1[j,k] 
      else 
       mt1[3]_mt1[3]+m1[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb1[1]_mrb1[1]+m1[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb1[2]_mrb1[2]+m1[2,k] 
      else 
       mrb1[3]_mrb1[3]+m1[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb1[1]_mcb1[1]+m1[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb1[2]_mcb1[2]+m1[j,2] 
      else 
       mcb1[3]_mcb1[3]+m1[j,3]     
  } 
 } 
 
#### count cell that not zero (second round) 
 
no1_array(,dim=c(p,p)) 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m1[j,k]>0) 
   no1[j,k]_1 
   else 
    no1[j,k]_0 
 } 
  
ntrt1_array(0,dim=c(p,1)) 
nrb1_array(0,dim=c(p,1)) 
ncb1_array(0,dim=c(p,1)) 
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if(p==3) 
{ 
 for(j in 1:p) 
  for(k in 1:p) 
 { 
  ##no trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    ntrt1[1]_ntrt1[1]+no1[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      ntrt1[2]_ntrt1[2]+no1[j,k] 
      else 
       ntrt1[3]_ntrt1[3]+no1[j,k] 
  } 
  ##no rb 
  { 
   if(j==1) 
    nrb1[1]_nrb1[1]+no1[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      nrb1[2]_nrb1[2]+no1[2,k] 
      else 
       nrb1[3]_nrb1[3]+no1[3,k]     
    
  }  
  ##no cb 
  { 
   if(k==1) 
    ncb1[1]_ncb1[1]+no1[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      ncb1[2]_ncb1[2]+no1[j,2] 
      else 
       ncb1[3]_ncb1[3]+no1[j,3]     
  } 
 } 
} 
 
nttot1_array(,dim=c(p,1)) 
nrtot1_array(,dim=c(p,1)) 
nctot1_array(,dim=c(p,1)) 
 
for(i in 1:p) 
{ 
 ##nttot 



 121

 { 
  if(ntrt1[i]>0) 
   nttot1[i]_1 
   else 
    nttot1[i]_0    
 } 
 ##nrtot 
 { 
  if(nrb1[i]>0) 
   nrtot1[i]_1 
   else 
    nrtot1[i]_0    
 } 
 ##nctot 
 { 
  if(ncb1[i]>0) 
   nctot1[i]_1 
   else 
    nctot1[i]_0    
 } 
} 
 
nt1_array(,dim=c(p,p)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if((j-k)==0) 
  nt1[j,k]_nttot1[1]+nrtot1[j]+nctot1[k] 
  else 
   if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
   nt1[j,k]_nttot1[2]+nrtot1[j]+nctot1[k] 
   else 
    nt1[j,k]_nttot1[3]+nrtot1[j]+nctot1[k] 
 } 
  
###find m2  
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m1[j,k]==0) 
  { 
   if((j==2)&(k==1)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[2]/(ntrt1[2]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])     
   } 
   if((j==3)&(k==1)&(m1[2]!=0)) 
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   { 
    m2[j,k]_((mt1[3]/(ntrt1[3]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==2)&(m1[2]!=0)&(m1[3]!=0)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[3]/(ntrt1[3]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])    
   } 
   if((j==2)&(k==2)&(m1[2]!=0)&(m1[3]!=0)&(m1[4]!=0)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[1]/(ntrt1[1]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])    
   } 
   if((j==3)&(k==2)&(m1[2]!=0)&(m1[3]!=0)&(m1[4]!=0)&(m1[5]!=0)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[2]/(ntrt1[2]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])    
   } 
   if((j==1)&(k==3)&(m1[2]!=0)&(m1[3]!=0)&(m1[4]!=0)&(m1[5]!=0)&(m1[6]!=0)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[2]/(ntrt1[2]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k])  
   } 
   if((j==2)&(k==3)&(m1[2]!=0)&(m1[3]!=0)&(m1[4]!=0)&(m1[5]!=0)&(m1[6]!=0)&(m1[7]!=0)) 
   { 
    m2[j,k]_((mt1[3]/(ntrt1[3]))+(mrb1[j]/(nrb1[j]))+(mcb1[k]/(ncb1[k])))/(nt1[j,k]) 
   } 
    
  }##end y1=0  
 
 }##end for 
 
reloop_0 
repeat 
{ 
 
reloop_reloop+1 
 
##calculate m12 
m12_m1 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m12[j,k]==0) 
   m12[j,k]_m2[j,k] 
   else 
    m12[j,k]_m1[j,k] 
 } 
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# Determine sum treatment rblock and cblock 
mt12_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb12_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb12_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt12[1]_mt12[1]+m12[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt12[2]_mt12[2]+m12[j,k] 
      else 
       mt12[3]_mt12[3]+m12[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb12[1]_mrb12[1]+m12[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb12[2]_mrb12[2]+m12[2,k] 
      else 
       mrb12[3]_mrb12[3]+m12[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb12[1]_mcb12[1]+m12[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb12[2]_mcb12[2]+m12[j,2] 
      else 
       mcb12[3]_mcb12[3]+m12[j,3]     
  } 
 } 
 
###find m3  
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m12[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
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   m3[j,k]_((p*((mt12[1])+(mrb12[j])+(mcb12[k])))-(2*(sum(m12[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    m3[j,k]_((p*((mt12[2])+(mrb12[j])+(mcb12[k])))-(2*(sum(m12[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     m3[j,k]_((p*((mt12[3])+(mrb12[j])+(mcb12[k])))-(2*(sum(m12[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
  } 
  else 
  m3[j,k]_y1[j,k] 
 } 
 
##calculate m23 
m23_m2 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m23[j,k]==0) 
   m23[j,k]_m3[j,k] 
   else 
    m23[j,k]_m2[j,k] 
 } 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock 
mt23_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb23_array(0,dim=c(p,1)) 
mcb23_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt23[1]_mt23[1]+m23[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt23[2]_mt23[2]+m23[j,k] 
      else 
       mt23[3]_mt23[3]+m23[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb23[1]_mrb23[1]+m23[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb23[2]_mrb23[2]+m23[2,k] 
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      else 
       mrb23[3]_mrb23[3]+m23[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb23[1]_mcb23[1]+m23[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb23[2]_mcb23[2]+m23[j,2] 
      else 
       mcb23[3]_mcb23[3]+m23[j,3]     
  } 
 } 
 
###find m1 again  
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m23[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   m1[j,k]_((p*((mt23[1])+(mrb23[j])+(mcb23[k])))-(2*(sum(m23[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
    m1[j,k]_((p*((mt23[2])+(mrb23[j])+(mcb23[k])))-(2*(sum(m23[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     m1[j,k]_((p*((mt23[3])+(mrb23[j])+(mcb23[k])))-(2*(sum(m23[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
  } 
  else 
  m1[j,k]_y1[j,k] 
 } 
 
##calculate m13 
m13_m1 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m13[j,k]==0) 
   m13[j,k]_m3[j,k] 
   else 
    m13[j,k]_m1[j,k] 
 } 
 
# Determine sum treatment rblock and cblock 
mt13_array(0,dim=c(p,1)) 
mrb13_array(0,dim=c(p,1)) 
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mcb13_array(0,dim=c(p,1)) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  ### sum trt 
  { 
   if((j-k)==0) 
    mt13[1]_mt13[1]+m13[j,k] 
    else 
     if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 
      mt13[2]_mt13[2]+m13[j,k] 
      else 
       mt13[3]_mt13[3]+m13[j,k] 
  } 
  ### sum rblock 
  { 
   if(j==1) 
    mrb13[1]_mrb13[1]+m13[1,k] 
    else 
     if(j==2) 
      mrb13[2]_mrb13[2]+m13[2,k] 
      else 
       mrb13[3]_mrb13[3]+m13[3,k]     
  } 
  ### sum cblock 
  { 
   if(k==1) 
    mcb13[1]_mcb13[1]+m13[j,1] 
    else 
     if(k==2) 
      mcb13[2]_mcb13[2]+m13[j,2] 
      else 
       mcb13[3]_mcb13[3]+m13[j,3]     
  } 
 } 
 
###find m2 again  
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(m13[j,k]==0) 
  { 
   if((j-k)==0) 
   m2[j,k]_((p*((mt13[1])+(mrb13[j])+(mcb13[k])))-(2*(sum(m13[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
   else 
    if(((j-k)==1)||((j-k)==-2)) 



 127

    m2[j,k]_((p*((mt13[2])+(mrb13[j])+(mcb13[k])))-(2*(sum(m13[1:n]))))/((p-2)*(p-1)) 
    else 
     m2[j,k]_((p*((mt13[3])+(mrb13[j])+(mcb13[k])))-(2*(sum(m13[1:n]))))/((p-2)*(p-1))  
  } 
  else 
  m2[j,k]_y1[j,k] 
 } 
   if(reloop==30) 
   break; 
} 
##calculate mm 
mm_m12 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(mm[j,k]==0) 
   mm[j,k]_m3[j,k] 
   else 
    mm[j,k]_m12[j,k] 
 } 
 
  
}###end mi=3 
 
####################################################### 
 
# EM Algorithm 
 
y2_array(0,dim=c(p,p)) 
 
 
y2.square_array(0,dim=c(p,p)) 
 
y2_y1 
 
y2.square_y2^2 
total1_array(0,dim=c(1,1)) 
 
total2_array(0,dim=c(1,1)) 
 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  total1_total1+y2[j,k] 
  total2_total2+y2.square[j,k] 
 } 
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u0_total1/(p^2) 
sd0.square_(total2/(p^2))-u0^2 
 
Expect.u_total1+(mi*u0) 
Expect.var_total2+(mi*((u0^2)+sd0.square)) 
 
u1_Expect.u/(p^2) 
var.em1_(Expect.var/(p^2))-u1^2 
 
reloop_0 
repeat 
 
{ 
 
reloop_reloop+1 
 
Expect.u_total1+(mi*u1) 
u1_Expect.u/(p^2) 
 
Expect.var_total2+(mi*((u1^2)+var.em1)) 
var.em1_(Expect.var/(p^2))-u1^2 
 
if(reloop==30) 
break; 
} 
y.em1_rnorm(500,u1,sqrt(var.em1)) 
a_round(mean(y.em1),digit=4) 
 
for(j in 1:p) 
 for(k in 1:p) 
 { 
  if(y2[j,k]==0) 
   y2[j,k]_a 
 } 
 
############# MI#############(p=3,4) 
 
y3_array(,dim=c(p,p)) 
y3_y2 
 
x_array(,dim=c(n,n-2)) 
if(p==3) 
{ 
for(j in 1:n) 
 for(k in 1:(n-2)) 
 { 
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  if(k==1) 
  { 
   x[j,k]_1 
  } 
  if(k==2) 
  { 
   if((j==1)||(j==5)||(j==9)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==2)||(j==6)||(j==7)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1     
  } 
  if(k==3) 
  { 
   if((j==2)||(j==6)||(j==7)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==1)||(j==5)||(j==9)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1     
  } 
  if(k==4) 
  { 
   if((j==1)||(j==4)||(j==6)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==2)||(j==5)||(j==8)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1     
  } 
  if(k==5) 
  { 
   if((j==2)||(j==5)||(j==8)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==1)||(j==4)||(j==6)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1     
  } 
  if(k==6) 
  { 
   if((j==1)||(j==2)||(j==3)) 
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   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==4)||(j==5)||(j==7)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1     
  } 
  if(k==7) 
  { 
   if((j==4)||(j==5)||(j==7)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    if((j==1)||(j==2)||(j==3)) 
    x[j,k]_0 
    else 
     x[j,k]_-1          
  } 
 } 
}##end p=3 
 
if(p==4) 
{ 
for(j in 1:n) 
 for(k in 1:(p*3+1)) 
 { 
  if(k==1) 
  { 
   x[j,k]_1 
  } 
  if(k==2) 
  { 
   if((j==1)||(j==6)||(j==11)||(j==16)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==3) 
  { 
   if((j==2)||(j==7)||(j==12)||(j==13)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
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  } 
  if(k==4) 
  { 
   if((j==3)||(j==8)||(j==9)||(j==14)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==5) 
  { 
   if((j==4)||(j==5)||(j==10)||(j==15)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==6) 
  { 
   if((j==1)||(j==5)||(j==9)||(j==13)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==7) 
  { 
   if((j==2)||(j==6)||(j==10)||(j==14)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==8) 
  { 
   if((j==3)||(j==7)||(j==11)||(j==15)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==9) 
  { 
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   if((j==4)||(j==8)||(j==12)||(j==16)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==10) 
  { 
   if((j==1)||(j==2)||(j==3)||(j==4)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==11) 
  { 
   if((j==5)||(j==6)||(j==7)||(j==8)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==12) 
  { 
   if((j==9)||(j==10)||(j==11)||(j==12)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
  if(k==13) 
  { 
   if((j==13)||(j==14)||(j==15)||(j==16)) 
   x[j,k]_1 
   else 
    x[j,k]_0 
  } 
 } 
}##end p=4 
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xt_t(x) 
xtx_xt%*%x 
inv.xtx_ginverse(xtx) 
 
reloop_0 
repeat 
{ 
 
reloop_reloop+1 
 
 
###arrang y3### 
 
w_array(0,dim=c(n,1)) 
for(i in 1:n) 
{ 
 w[i]_y3[i] 
} 
 
xty_xt%*%w 
para_inv.xtx%*%xty 
if(p==3) 
{ 
p.t3_0 
p.rb3_0 
p.cb3_0 
p.mu_para[1] 
p.t1_para[2] 
p.t2_para[3] 
p.t3_-(para[2]+para[3]) 
p.rb1_para[4] 
p.rb2_para[5] 
p.rb3_-(para[4]+para[5]) 
p.cb1_para[6] 
p.cb2_para[7] 
p.cb3_-(para[6]+para[7]) 
} 
if(p==4) 
{ 
p.mu_para[1] 
p.t1_para[2] 
p.t2_para[3] 
p.t3_para[4] 
p.t4_para[5] 
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p.rb1_para[6] 
p.rb2_para[7] 
p.rb3_para[8] 
p.rb4_para[9] 
p.cb1_para[10] 
p.cb2_para[11] 
p.cb3_para[12] 
p.cb4_para[13] 
} 
w1_array(0,dim=c(n,1)) 
if(p==3) 
{ 
w1[1]_p.mu+p.t1+p.rb1+p.cb1 
w1[2]_p.mu+p.t2+p.rb2+p.cb1 
w1[3]_p.mu+p.t3+p.rb3+p.cb1 
w1[4]_p.mu+p.t3+p.rb1+p.cb2 
w1[5]_p.mu+p.t1+p.rb2+p.cb2 
w1[6]_p.mu+p.t2+p.rb1+p.cb3 
w1[7]_p.mu+p.t2+p.rb3+p.cb2 
w1[8]_p.mu+p.t3+p.rb2+p.cb3 
w1[9]_p.mu+p.t1+p.rb3+p.cb3 
} 
 
if(p==4) 
{ 
w1[1]_p.mu+p.t1+p.rb1+p.cb1 
w1[2]_p.mu+p.t2+p.rb2+p.cb1 
w1[3]_p.mu+p.t3+p.rb3+p.cb1 
w1[4]_p.mu+p.t4+p.rb4+p.cb1 
w1[5]_p.mu+p.t4+p.rb1+p.cb2 
w1[6]_p.mu+p.t1+p.rb2+p.cb2 
w1[7]_p.mu+p.t2+p.rb3+p.cb2 
w1[8]_p.mu+p.t3+p.rb4+p.cb2 
w1[9]_p.mu+p.t3+p.rb1+p.cb3 
w1[10]_p.mu+p.t4+p.rb2+p.cb3 
w1[11]_p.mu+p.t1+p.rb3+p.cb3 
w1[12]_p.mu+p.t2+p.rb4+p.cb3 
w1[13]_p.mu+p.t2+p.rb1+p.cb4 
w1[14]_p.mu+p.t3+p.rb2+p.cb4 
w1[15]_p.mu+p.t4+p.rb3+p.cb4 
w1[16]_p.mu+p.t1+p.rb4+p.cb4 
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} 
 
er_w-w1 
ert_t(er) 
s0_er%*%ert 
 
#### separate variance 
 
s11_array(,dim=c(m,m)) 
for(j in 1:m) 
 for(k in 1:m) 
 { 
  s11[j,k]_s0[j,k] 
 } 
 
s12_array(,dim=c(m,mi)) 
for(j in 1:m) 
 for(k in 1:mi) 
 { 
  s12[j,k]_s0[j,(k+m)] 
 } 
 
s21_array(,dim=c(mi,m)) 
for(j in 1:mi) 
 for(k in 1:m) 
 { 
  s21[j,k]_s0[(j+m),k] 
 } 
 
s22_array(,dim=c(mi,mi)) 
for(j in 1:mi) 
 for(k in 1:mi) 
 { 
  s22[j,k]_s0[j+m,k+m]  
 } 
 
inv.s11_ginverse(s11) 
s21s11_(s21)%*%(inv.s11) 
 
if(p==3) 
{ 
if(mi==1) 
{ 
 u2_array(mean(y3[9]),dim=c(mi,1)) 
 u1_array(mean(y3[c(1:8)]),dim=c(n-mi,1)) 
  
 y4_array(0,dim=c(m,1)) 
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 for(i in 1:m) 
 { 
  y4[i]_y3[i] 
 } 
 
} 
if(mi==2) 
{ 
 u2_array(mean(y3[c(8,9)]),dim=c(mi,1)) 
 u1_array(mean(y3[c(1:7)]),dim=c(n-mi,1)) 
  
 y4_array(0,dim=c(m,1)) 
 for(i in 1:m) 
 { 
  y4[i]_y3[i] 
 } 
} 
 
if(mi==3) 
{ 
 u2_array(mean(y3[c(6,8,9)]),dim=c(mi,1)) 
 u1_array(mean(y3[c((1:5),7)]),dim=c(n-mi,1)) 
  
 y4_array(0,dim=c(m,1)) 
 for(i in 1:m) 
 { 
  if(i!=m) 
  y4[i]_y3[i] 
  else 
   y4[i]_y3[m+1] 
 } 
} 
} 
 
If(p==4) 
{ 
if(mi==2) 
{ 
 u2_array(mean(y3[c(15:16)]),dim=c(mi,1)) 
 u1_array(mean(y3[c(1:14)]),dim=c(n-mi,1))  
} 
 
if(mi==3) 
{ 
 u2_array(mean(y3[c(14:16)]),dim=c(mi,1)) 
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 u1_array(mean(y3[c(1:13)]),dim=c(n-mi,1))  
} 
 
if(mi==5) 
{ 
 u2_array(mean(y3[c(12:16)]),dim=c(mi,1)) 
 u1_array(mean(y3[c(1:11)]),dim=c(n-mi,1))  
} 
} 
 
u21_u2+((s21s11)%*%(y4-u1)) 
s22.1_round(s22-(s21s11%*%s12),digit=4) 
 
y2.1_array(0,dim=c(mi,1)) 
for(i in 1:mi) 
{ 
y2.1[i]_0  
} 
 
for(i in 1:10) 
{ 
 s _ length(u21) 
   Z _  matrix(rnorm(s*1),nrow=s) 
  V _ t(chol(s22.1) ) 
   x _(V%*%Z)+u21 
 y2.1_y2.1+x 
} 
  
y2.11_y2.1/10 
 
if(p==3) 
{ 
if(mi==1) 
{ 
 y3[9]_y2.11[1] 
}##mi=2 
 
if(mi==2) 
{ 
 y3[8]_y2.11[1] 
 y3[9]_y2.11[2] 
 
}##mi=2 
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if(mi==3) 
{ 
 y3[6]_y2.11[1] 
 y3[8]_y2.11[2] 
 y3[9]_y2.11[3] 
 
}##mi=3 
} 
 
if(p==4) 
{ 
if(mi==2) 
{ 
 y3[15]_ y2.11[1] 
 y3[16]_ y2.11[2] 
}##mi=2 
 
if(mi==3) 
{ 
 y3[14]_ y2.11[1] 
 y3[15]_ y2.11[2] 
 y3[16]_ y2.11[3] 
}##mi=3 
 
if(mi==5) 
{ 
 y3[12]_ y2.11[1] 
 y3[13]_ y2.11[2] 
 y3[14]_ y2.11[3] 
 y3[15]_ y2.11[4] 
 y3[16]_ y2.11[5] 
}##mi=5 
 
} 
###arrang y3 (step2)### 
for(i in 1:n) 
{ 
 w[i]_y3[i] 
} 
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xty_xt%*%w 
para_inv.xtx%*%xty 
if(p==3) 
{ 
p.t3_0 
p.rb3_0 
p.cb3_0 
p.mu_para[1] 
p.t1_para[2] 
p.t2_para[3] 
p.t3_-(para[2]+para[3]) 
p.rb1_para[4] 
p.rb2_para[5] 
p.rb3_-(para[4]+para[5]) 
p.cb1_para[6] 
p.cb2_para[7] 
p.cb3_-(para[6]+para[7]) 
} 
 
if(p==4) 
{ 
p.mu_para[1] 
p.t1_para[2] 
p.t2_para[3] 
p.t3_para[4] 
p.t4_para[5] 
p.rb1_para[6] 
p.rb2_para[7] 
p.rb3_para[8] 
p.rb4_para[9] 
p.cb1_para[10] 
p.cb2_para[11] 
p.cb3_para[12] 
p.cb4_para[13] 
} 
 
for(i in 1:n) 
{ 
 w1[i]_0 
} 
if(p==3) 
{ 
w1[1]_p.mu+p.t1+p.rb1+p.cb1 
w1[2]_p.mu+p.t2+p.rb2+p.cb1 
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w1[3]_p.mu+p.t3+p.rb3+p.cb1 
w1[4]_p.mu+p.t3+p.rb1+p.cb2 
w1[5]_p.mu+p.t1+p.rb2+p.cb2 
w1[6]_p.mu+p.t2+p.rb1+p.cb3 
w1[7]_p.mu+p.t2+p.rb3+p.cb2 
w1[8]_p.mu+p.t3+p.rb2+p.cb3 
w1[9]_p.mu+p.t1+p.rb3+p.cb3 
} 
if(p==4) 
{ 
w1[1]_p.mu+p.t1+p.rb1+p.cb1 
w1[2]_p.mu+p.t2+p.rb2+p.cb1 
w1[3]_p.mu+p.t3+p.rb3+p.cb1 
w1[4]_p.mu+p.t4+p.rb4+p.cb1 
w1[5]_p.mu+p.t4+p.rb1+p.cb2 
w1[6]_p.mu+p.t1+p.rb2+p.cb2 
w1[7]_p.mu+p.t2+p.rb3+p.cb2 
w1[8]_p.mu+p.t3+p.rb4+p.cb2 
w1[9]_p.mu+p.t3+p.rb1+p.cb3 
w1[10]_p.mu+p.t4+p.rb2+p.cb3 
w1[11]_p.mu+p.t1+p.rb3+p.cb3 
w1[12]_p.mu+p.t2+p.rb4+p.cb3 
w1[13]_p.mu+p.t2+p.rb1+p.cb4 
w1[14]_p.mu+p.t3+p.rb2+p.cb4 
w1[15]_p.mu+p.t4+p.rb3+p.cb4 
w1[16]_p.mu+p.t1+p.rb4+p.cb4 
} 
 
er_w-w1 
ert_t(er) 
s0_er%*%ert 
 
#### Posterior Step use inverted Wishart distribution ### 
my_array(mean(y3),dim=c(n,1)) 
invvar.y_ginverse(s0) 
prec_round((n-1)*invvar.y,digit=6) 
 
s_n 
df_n-1 
 
g_array(0,dim=c(n,n)) 
for(i in 1:(n^2)) 
{ 



 141

g[i]_0  
} 
 
for(i in 1:100) 
{ 
R _ diag(sqrt(2*rgamma(s,(df + s  - 1:s)/2))) 
R[outer(1:s, 1:s,  "<")] _ rnorm (s*(s-1)/2) 
S _ t(solve(R))%*% chol(prec) 
w.var0_(t(S)%*%S) 
g_g+w.var0  
} 
g1_g/100 
 
w.var1_round((g1),digit=6) 
w.var2_round((g1)/n,digit=6) 
 
w.mu0_array(0,dim=c(n,1)) 
for(i in 1:n) 
{ 
w.mu0[i]_0  
} 
 
for(i in 1:100) 
{ 
 s1 _ length(w1) 
  Z1 _  matrix(rnorm((s1)*1),nrow=(s1)) 
  V1 _ t(chol(w.var2) ) 
   x1 _((V1)%*%(Z1))+w1 
 w.mu0_w.mu0+x1 
} 
w.mu_(w.mu0)/100 
 
p.y0_array(0,dim=c(n,1)) 
for(i in 1:n) 
{ 
p.y0[i]_0  
} 
for(i in 1:100) 
{ 
 s2 _ length(w.mu) 
   Z2 _  matrix(rnorm((s2)*1),nrow=(s2)) 
   V2 _ t(chol(w.var1) ) 
   x2 _((V2)%*%(Z2))+w.mu 
 p.y0_p.y0+x2 
} 
p.y_(p.y0)/100 
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if(p==3) 
{ 
if(mi==1) 
{ 
 y3[9]_p.y[9]  
} 
if(mi==2) 
{ 
 y3[8]_p.y[8] 
 y3[9]_p.y[9]  
} 
if(mi==3) 
{ 
 y3[6]_p.y[6] 
 y3[8]_p.y[8] 
 y3[9]_p.y[9] 
} 
} 
if(p==4) 
{ 
if(mi==2) 
{ 
 y3[15]_p.y[15] 
 y3[16]_p.y[16]  
} 
if(mi==3) 
{ 
 y3[14]_p.y[14] 
 y3[15]_p.y[15] 
 y3[16]_p.y[16]  
} 
if(mi==5) 
{ 
 y3[12]_p.y[12] 
 y3[13]_p.y[13] 
 y3[14]_p.y[14] 
 y3[15]_p.y[15] 
 y3[16]_p.y[16]  
} 
} 
   if(reloop==40) 
   break; 
} 
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} 
 MAE.OLS_array(0,dim=c(p,p)) 
 MAE.OLS_abs(y-mm) 
   
 MAE.EM_array(0,dim=c(p,p)) 
 MAE.EM_abs(y-y2) 
 
 MAE.MI_array(0,dim=c(p,p)) 
 MAE.MI_abs(y-y3) 
  
  MMAE.OLS_max(MAE.OLS[1:n]) 
  MMAE.EM_max(MAE.EM[1:n]) 
  MMAE.MI_max(MAE.MI[1:n]) 
 
MMAE_array(0,dim=c(3,1)) 
MMAE[1]_MMAE.OLS 
MMAE[2]_MMAE.EM 
MMAE[3]_MMAE.MI 
 
print(round(MMAE,digit=4)) 
} 
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ประวัติผูเขียนวิทยานิพนธ 
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