o AN

AWIAINTAUNNIING 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUITINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AR

AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AR

AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



FWIANTAUUIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



TR A

AWIAINTAUNITINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



P e

AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



FWIANTAUUIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A
CHULALONGKORN UNIVERSITY



P e

AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIANTAUUIINY 1A
CHuLALONGKORN UNIVERSITY



AWIAINTAUNIINY 1A D
CHULALONGKORN UNIVERSITY



	บทที่ 3 การออกแบบและสร้างวงจร
	3.1 บทนำ
	3.2 ภาคเอซี หู ดีซี คอนเวิร์ทเทอร์
	3.3 ภาคเอทูดี คอนเวิร์ทเทอร์
	3.4 ภาคตรวจจับความแตกต่างมุม
	3.5 ภาคนับและมัลทิเพลกเซิร์
	3.6 ภาคดีโคดเดอร์
	3.7 ภาคคำนวนและแสดงผล
	3.8 ภาคควบคุม
	3.9 สรุปผล


