
สรุปผลวิทยานิพนfi ประโยชน์ที่ไดรบ และข้อเสนอแนะ

10-1 สรุปผลวิทยานิพนร
1) การทดลองวิเคราะห์การสันสะเทือนรองระบบเม่ือติดต้ังตัวกันการสันละเทือน

'การสันสะเทือนในพิกัด X และ 0 มีการควบของพิกัด ทำให้มีความถี่ธรรมชาต 2 
ค่าท่ีตรงกันสมการทางทฤษฎีสามารถอธิบายการสันละเทือนในการทดลองได้ใกล้เคียงพอลมควร 
ความคลาดเคล่ือนเกิดจากการวัดค่าพารามีเตอริของระบบท่ีคลาดเคล่ือนไปจากความจริง

'การสันละเทือนในพิกัด y .p  และ y มีการควบของพิกัด ต่างจากในทางทฤษฎีท่ี 
วัเคราะห์การสันละเทือนโดยมีการควบของพิกัดใว้เพิองพิกัด y และ (3 ทำให้สมการทางทฤษฎี 
อธิบายการสันสะเทือนมีดพลาดไป

'การสันสะเทือนในแนวแกน Z (แนวต้ัง) สมการทางทฤษฎีอธิบายการสันสะเทือน 
ของระบบได้ใกล้เคียงมาก คีอมีความถ่ีธรรมชาติ 1 ค่า และค่าการส่งผ่านลดลงเร่ือย  ๆเม่ืออัตรา 
ส่วนความถี่เพ่ิมข้ึนมากกว่า 1

2) การทดลองวิเคราะห์ผลของธิเนอร์เชียบล็อก
'การติดต้ังอิเนอริเชียบล็อกทำให้ค่าการส่งผ่านหรือแรงท่ีส่งผ่านไปยังพ้ืนเท่าเดิม 

แต่แอมพลิจูดการกระจัดลดลง ลมการทางทฤษฎีลามารถอธิบายการสันสะเทือนในการทดลองได้ 
ดีมาก

3) การทดลองวิเคราะห์การสันสะเทือนของระบบเม่ือติดต้ังตัวดูดอับการสันสะเทือน
'การติดตั้งตัวดูดอับการสันละเทือนที่แปรค่าความแข็งลปรงของตัวดูดอับให ้

เหมาะสมกับความเร็วรอบของเครื่องจักรทำให้ค่าการส่งผ่านมีค่าน้อยกว่าเมื่อไม่ติดตั้งตัวดูดอับ 
การสันละเทือนมากและมีค่าเข้าใกล้ศูนย์ ผลของค่าความหน่วงท่ีมีต่อระบบน้อยมาก เม่ือแก้ใชค่า 
ความแข็งสปริงของตัวดูดอับโดยใช้ตัวประกอบแก้ไข จะทำให้ลมการทางทฤษฎีอธิบายการสัน 
สะเทือนได้ใกล้เคียงมาก

'การใช้อัตราส่วนมวลสูงช่วยลดการสันสะเทือนที่เป็นผลจากความคลาดเคลื่อน 
ของความแข็งสปริงรองตัวดูดอับได้ดีกว่าการใช้อัตราส่วนมวลท่ีต่ํา

'การใช้อัตราส่วนมวลตํ่า การติดต้ังตัวดูดอับการสันสะเทือนเพ่ิมเติมจะมีขนาด 
และน้ําหนักท่ีน้อยกว่า เน่ืองจากค่าความแข็งสปริงแปรผันตามอัตราส่วนมวลตังน้ันอัตราส่วนมวล 
ท่ีมากข้ึนทำให้ต้องใช้คานขนาดใหญ่ข้ึน โครงสร้างรองริบท่ีมีรนาดใหญ่ข้ึนและหนักข้ึนเพ่ีอให้โครง 
สร้างท่ีรองรับมีความแข็งเกร็งมาก
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จากการวิเคราะห์การสันละเทือนของระบบที่มีการติดตั้งตัวตัวกันการสันสะเทือนเปรียบ 
เทียบผลของการติดตั้งตัวดูดซับการสันสะเทือน และการออกแบบเพี่อประยุกต์ใช้กับระบบจรีง 
สามารถใช้เป็นแนวทางในการนำตัวดูดซับการสันสะเทือนที่สามารถแปรค่าความแข็งสปรงรอง 
สปริงชองตัวดูดซับไปไซ้กับเครื่องจักรในอาคารหรอในอุตสาหกรรมท่ีมีการเปล่ียนแปลงความเร็ว 
รอบให้เหมาะสมกับภาระที่เครื่องจักรต้องทำงานในแต่ละช่วงเวลา เช่น ปัมนํ้า หรีอเครื่องเป่าลม 
เย็น ให้มการสันละเทือนและแรงท่ีส่งผ่านไปยังพ่ีนลดลงอย่างมาก เป็นการเพี่มอายุการใช้งานให ้
กับพ้ืนอาคารหรอในพ่ีนในโรงงานอุตสาหกรรมบริเวณที่ติดต้ังเคร่ืองจักรและสามารถใช้เป็นแนว 
ทางในการพัฒนาสปริงของตัวดูดซับที่สามารถแปรค่าความแข็งสปริงในงาน'วิจัยที่ใช้คา!แลี่อน 
ตำแหน่งรองริบไปใช้สปริงซนํดอ่ืน เช่น สปริงอากาศ ซ่ึงอาจให้ประสิทธิภาพท่ีดีข้ึน

10-3 ชู้อเสนอแนะ

1) การว้ดสัญญาณการสันละเทือนแบบถูกกระตุ้น (Forced Vibration) ของเครื่องจักร 
ควรรอให้ระบบเช้าส่สภาวะคงตัว (Steady State) ก่อน จึงจะได้สัญญาณการสันสะเทือนท่ีเป็นผล 
จากการทำงานของเคร่ืองจักรท่ีแท้จริง

2) โครงสร้างที่รอบริบตัวดูดซับการสันสะเทือนควรมีความแข็งเกร็งมาก เพี่อไห้การสัน 
ละเทือนของระบบเหมีอนกับการ่วิเคราะห์ทางทฤษฎีท่ีสุด คือ มี 2 ลำดับข้ันความเสรี

3) การใช้คานเป็นตัวดูดซับการสันละเทือนควรออกแบบให้มีความยาวมาก  ๆเนื่องจากจะ 
ช่วยลดความคลาดเคล่ือนของค่าความแข็งสปริงจากความคลาดเคล่ือนของการเล่ือนตำแหน่งรอง 
ริบคาน

4) การออกแบบสปริงของตัวดูดซับการสันละเทือนประ๓ ทอ่ืน เช่น สปริงอากาศ ควรให้มี 
ค่าความหน่วงน้อยท่ีสุดเพ่ีอให้ความถ่ีท่ีออกแบบให้เครื่องจักรทำงานมีการสันสะเทือนและแรงส่ง 
ผ่านไปยังพ้ืนน้อยท่ีสุด
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