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KEY W O RD : MULTIVARIABLE CASCADE CONTROL

C H U K E IT  C H U M K O N G : M U L T IV A R IA B L E  C A S C A D E  C O N T R O L D E S IG N  
PR O C E D U R E  A N D  TE C H N IQ U E . TH ESIS A D V ISO R :
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M ultivarib le cascade control (M C C ) is a control strategy to treat output constrains. The  
inner loop  o f  the cascade is m ultivariable IM C controller im prem ent in a m odel state feed  back form  to 
accom m od ate  control action saturation. The Outer loop  adjusts the setpoint o f  the constrained variable. 
T he M C C  IS m od ified  using a Sm ith Predictor to im prove the perform ance o f  the original M C C .

T he process to dem onstrate the M CC and the m od ified  M CC are 1.) M ISO  (2 x 1 ), 2 .) 
M IM O  (2 x 2 ) system . T he perform ance o f  the M CC and the m od ified  M CC are sim ilar, but the Ratter 
has a s lig h tly  better perform ance in term o f  IAE and overshoot. In this th esis the M C C  system  is 
exterded to test a M IM O  (3 x 3 ) system . It sh ow s that the perform ance o f  the M C C  system  is better the 
PID  system .
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ต ารางท ี่ 5 .10 แส ด งการ เป ร ีย บ เท ียบ ค ่า  ไอ เออ ี (IAE) เม ื่อพ าราม ิเต ออร ์ข องแบ บ จำลองม ี

ค วาม ค ลาด เค ล ื่อน  5, 10, 20, 30 เป อ ร ์เซ น ต ์ข องต ัวค วบ ค ุม ค าส เค ด ห ลาย ต ัวแป ร 71
ต ารางท ี่ 5.11 แส ด งค ่า  ไอ เอ อ ี (IAE) ข องต ัวค วบ ท ั้งส องเม ื่อ เซ ็ท พ อยท ์เท ่าก ับ  [1 1 1]‘....................... 83
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