6.1

6.1.1

6.1.2

6.1.3

2

4 2

y1=0,y2=1

3

yl=ly2=2

4

(2x1)

(2x1)

(2x2)

y1=1,y2=I

1

84

(2x2)

(2x2)

y1=1,y2=0



6.14

6.1.5

Time delay(@)

30%

(Multi IMC Morari)

(IAE)

(Robusness)

30%

Gain( K)

85

(PID)

5%  30%

Time constant(T)



6.1.6

(2x2)

6.2

(2x1), (2x2)

6.3

(3x3)

5.17

5.23

(3x3)

(3x3)

86



	บทที่ 6 การสรุปและวิจารณ์ผลการทดลอง
	6.1 การสรุปผลการทดลอง
	6.2 วิจารณ์ผลการทดลอง
	6.3 ข้อเสนอแนะ


