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ภาคผนวก ก.

SIMULINK Toolbox
เป็น Toolbox ของโปรแกรม MATLAB ท่ีลดวกและใช้งานได้ง่ายคือจะอยู่ในเปกราฟฟิกท่ีมี 

ลักษณะคล้ายบล็อกไดอะแกรมท่ีเขียนกันท่ัวๆไปเตรียมไวให้อยู่แล้วและแบ่งเป็นพวกๆตังน้ี

%

Sources
%

Sinks
% -

Discrete
5 -
Linear

%

Nonlinear
> % >

Connections
%

Extras

SIMULINK Block Library (Version 1 .3 a)

Sources จะเป็นท่ีรวมของ input ชนิดต่างๆ

Signal Source Library

๏ >
Clock

□  □  □  □0๐  >
SignalGenerator

Sine Wave

untitled.mat >
From File

1 2 :3 4  > 
Digital Clock

□ >Constant

□ >Step Input

RepeatingSequence

>
PulseGenerator

[T, บ] >
FromWorkspace Chirp Signal

m a
RandomNumber Band-Limited Wiite Noise



Sinks ประกอบด้วย output ชน ิดต ่างๆ

Signal Sinks Library

>1 yout
To Workspace

Scope

> untitledl .mat
To FileGraph

> ฌ > STOP
Auto-Scale st0P Simulation Graph

XY Graph Hit Crossing

Linear จะประกอบด้วยทรานก์1ฟอร์ฟังก์ชันแบบต่างๆ

Linear Library

Sum

SIntegrator

OInnerProduct
) du/dt >
Derivative

{ >
Gain

0
MatrixGain

> 1 .3 1 7  >
SliderGain

1 (9-1) .
5 ; ะโ > > ร(9+1 )

Tranter Fen Zero-Pole

x' = Ax+Bu . J y = Cx+Du
State-Space
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ในการใช้ SIMULINK น้ันง่ายมากเพียงแต่นำหรอเลือก input .transfer-function,output 
มาต่อกันเป็นบล็อกไดอะแกรม จากน้ันจะเป็นกา?ป๋อนช้อรุ]ลของแต่ละส่วนให้ถูกต้องจากน้ันก็?น 
โปรแกรมไต้เลยเซ่น

ผลการรนโปรแกรมในหน้า 92
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p Untried m & m
lie Clipboard Edit Options Simulation Style r -, 'ร '<<$"$) ' ๅ$ น ชุ' .,' >! - ' • • •’.'•-. - . - - ° ■.;

d



COO n

S i m u l i n k  ข อ ง ก า ร ค ว บ ค ุม แ บ บ  o v e r r i d e



S i m u l i n k  ข อ ง ก า ร ค ว บ ค ุม แ บ บ ค า ส เ ค ด ห ล า ย ต ัว แ ป ร  ( 2 x 1 )



LOCD

S im u l in k  ข อ ง ก า ร ค ว บ ค ุม แ บ บ ค า ส เค ด ห ล า ย ต ัว แ ป ร  ( 2 x 2 )



COO)

S i m u l i n k  ข อ ง ก า ร ค ว บ ค ุม แ บ บ  P I D  ( 2 x 2 )



N-a>

S im u lm k  ข อ ง ก า ร ค ว บ ค ุม แ บ บ  P ID  ( 3 x 3 )



COCT)
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ศ ึกษ าป ีท ี่ 7 จ าก โรง เร ีย น ว ัด โพ พ ระใน  จ.เพชรบ ุร ี เม ื่อป ี พ.ศ. 2520
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เม ื่อป ี พ.ศ. 2526

ส ำเร ็จการศ ึกษ าใน ระด ับ ป ร ิญ ญ าต ร ีว ิท ยาศ าส ด รบ ัณ ฑ ิต  ส าข าว ิท ยาศ าส ต ร ์เคม ี จาก
ม ห าว ิท ยาล ัยราม ค ำแห ง เม ื่อป ี พ.ศ. 2532

ท ำงาน ท ี่บ ร ิษ ัท  สยามเรซ ิน  และเค ม ีภ ัณ ฑ ์ จำกัด ใน ต ำแ ห น ่ง  PRO DUCTIO N
SUPERVISO R แผน กผ ล ิต  ต ั้งแต ่ ป ี พ.ศ. 2532 ถึง ป ี พ.ศ. 2540

ท ำงาน ท ี่บ ร ิษ ัท  ไท ยม ิต ช ุย  โท อ ัต ส ุ เคม ีคอล ส เป เช ีย ล ต ี้ จำก ัด ใน ต ำแ ห น ่ง  A ssist. C hief 
แผน กผ ล ิต  ต ั้งแต ่ ป ี พ.ศ. 2540  ถ ึงป ิจจ ุบ ัน
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