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ในระบบสื่อลารแพ็คเก็ตแบบเข้าถึงหลายทางซึ่งผู้ใช้ในระบบเข้าใช้ช่องสัญญาณอย่างสํม ปัญหาเฉพาะที่ 
เกิดข้ึนในระบบส่ือสารแบบด้ังเดิมคือ การลดลงของปริมาณงานออก การเพิ่มขึ้นของค่าหน่วงเวลาโดยเฉลี่ย และ 
เสถียรภาพท่ีไม่ดีของระบบ นอกจากนี้แนวโน้มความต้องการของระบบสื่อสารในปัจจุบันเกี่ยวกับค่าเง่ือนไขของ 
เวลายังเป็นความต้องการหลักสำคัญของผู้ใช้ในระบบซึ่ง Panwar และคณะได้แสดงให้เห็นถึงโพรโตคอลท่ีมีค่า 
สูญเสียน้อย หากแต่ไม่ได้แสดงถึงการคำนวณค่าปริมาณงานออก ในวิทยานิพนธ์คร้ังน้ีได้เสนอโพรโตคอลท่ีมี 
ความสามารถในการยกระดับปริมาณงานออกของระบบอย่างมีบับสำคัญไปยังระดับ 0.630 และ 0 .550ในกรณีผู้ 
ใช้ในระบบจำนวน 5 และ 15 สถานีตามลำดับ

ในขณะท่ีในกรณีของผู้ใช้ในระบบจำนวน 500 สถานี ปริมาณงานออกจะอยู่ที่ระดับ 0.510 นอกจากนี้ 
เม่ือปริมาณ'ทราฟทิเคของ1ช่องสัญญาณสูง โพรโตคอลยังสามารถรักษาระดับปริมาณงานออกในระดับระหว่าง
0.400-0.500 ซ่ึงสะท้อนให้เห็นถึงเสถียรภาพท่ีดีข้ึนของระบบ อย่างไรก็ตามโพรโตคอลท่ีเสนอในวิทยานิพนธ์ใน 
ครั้งนี้ยังไม่สามารถลดค่าปัจจัยความสูญเสียได้อย่างมีนัยสำคัญ
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เท multiple-access packet communication, which all users randomly access the channel, the inherent 
problems usually found เท conventional system are such as decreasing in channel throughput, increasing of average 
packet delay and poor stability of system. Furthermore, in modem communication system, there exists a trend of 
time-constrained multiple-access channel for bursty requirements which Panwar et.al, [4] presented a low loss 
collision resolution algorithm without analysis of any throughput. Proposed here, it is a protocol leverage level of 
channel which shows that the throughput is significantly improved to 0.630 and 0.550 in case of 5 and 15 users 
respectively.

Meanwhile, เท case of 500 users, throughput level wilt be 0.510. เท addition, the proposed protocol will 
maintain level of throughput between 0.400-0.500 when channel traffic is high resulting in higher stability of the 
system. However, this proposed protocol presents its weakness by exhibiting higher loss factor than that of Panwar 
et.al, [4] when compared at the same level of channel traffic.
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ผู้เขียนใคร่ขอกราบขอบพระคุณเป็นอย่างสูงต่อ รองศาสตราจารย์ ดร.ประสิทธ ทีฆพุฒิ 
ที่ไดให้ความไว้วางใจ และความเชื่อมั่นในตัวผู้เขียน ตลอดจนใหโอกาสในการได้รับการศึกษาใน 
ระดับปริญญามหาบัณฑิตในครั้งนี้ พร้อมกันนี้ ผู้เขียนใคร่ขอกราบขอบพระคุณเป็นอย่างสูงต่อ 
ศาสตราจารย์ ดร.ประสิทธ้ิ ประพิณมงคลการ ที่ได้มอบความไว้วางใจให้ปฏิป้ตหน้าที่การงาน 
สำคัญ พร้อมทั้งการให้ความกรุณา ช่วยเหลือ ตักเดือน และสนับสนุนการทำวิจัยของผู้เขียน 
เสมอมา ตลอดระยะเวลาการศึกษา และผู้เขียนใคร่ขอขอบพระคุณ รองศาสตราจารย์เซาวลีย์ 
พงศาติโรจน์ ที่ได้ช่วยให้คำแนะนำในการทำงาน และอยู่เบื้องหลังความสำเร็จในการทำงานของ 
ผู้เขียน

ผู้เขียนใคร่ขอกราบขอบพระคุณเป็นอย่างสูงที่สุดต่อความรัก ความกรุณา การดูแล ของ 
รองศาสตราจารย์ ตรีพล เจาะจิตต์ และผู้ช่วยศาสตราจารย์วิมล เจาะจิตต์ บิดาและมารดาของผู้ 
เขียน โดยเฉพาะอย่างยิ่งการเป็นแบบอย่างในการดำเนินชีวิตที่ดี ในด้านของความชื่อตรงและ 
การยึดมั่นในแนวทางที่ถูกต้อง การเสียสละและรับผิดชอบต่อหน้าที่การงานและส่วนรวม ผู้
เขียนคงไม่สามารถก้าวมาถึงจุดปัจจุบันของชีวิตได้ หากปราศจากการนำทางและการดูแลของ 
บุพการีทั้งสอง

ผู้เขียนใคร่ขอแสดงความชอบคุณต่อเพื่อนร่วมงาน ณ สำนักบริการธุรกิจและที่ปรึกษา 
ซึ่งไม่ได้เป็นเพียงเพื่อนร่วมงานเท่านั้น หากแต่ยังเป็นเสมือนเพื่อนที่คอยช่วยเหลือและ
สนับสนุนในทางอ้อมต่อการทำวิจัย โดยเฉพาะอย่างยิ่งขอแสดงความขอบคุณต่อคุณพงษ์รัตน์ 
อัมพรพูลสุข และคุณเฉลิมพร เก้าเอี้ยน ที่มีส่วนช่วยเหลือเป็นอย่างยิ่งในช่วงท้ายของการทำ 
วิทยานิพนธ์

ท้ายที่สุด และสำคัญท่ีสุด ผู้เขียนใคร่ขอขอบคุณ คุณจีริสุดา เจาะจ ิต ต ์ คู่ช ีว ิต ของผู้เขียน 
ซึ่งเป็นแรงบันดาลใจสำคัญในการทำวิทยานิพนธ์ในครั้งนี้ และเป็นทั้งผู้ดูแล ผู้เสียสละ อุทิศเวลา 
ทั้งหมดในการช่วเหลือผู้เขียนในการทำวิทยานิพนธ์ในครั้งนี้ และ เป็นผู้ซึ่งทำให้ผู้เขียนได้ทราบ 
ความหมายของการร่วมทุกข์ร่วมสุข และคุณคำทีสูงยิ่งของการมีคู่ชีวิตที่เป็นเสมือนทุกสิ่งใน
ช ีว ิต ของผู้เขียน
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เวกเตอร์ของค่าความน่าจะเป็นในการพบระบบอยู่ ณ สถานะใดสถานะหน่ึง 
(Stationary Probability Distribution)
เมตริกซ์ของค่าความน่าจะเป็นในการเปลี่ยนสถานะของระบบ 
ปริมาณงานออก (Throughput)
จำนวนผูใช้ที่มีปัญหาจากการส่งแพ็คเก็ต (Backlogged User)
ปริมาณงานออกที่สถานะ ท
ค่าเงื่อนไขเวลาซึ่งกำหนดใหโพรโตคอลแก้ไขปัญหาในจำนวน K ไทม์สล็อด 
ค่าเฉลี่ยของจำนวน Backlogged User
ค่าความน่าจะเป็นที่ระบบจะเปลี่ยนสถานะจากสถานะ i ไปยังสถานะ j 
ความน่าจะเป็นที่ผู้ใชในระบบจะส่งแพ็คเก็ตในไทม์สล็อดหนึ่งๆ 
ปริมาณทราฟหิเคของช่องสัญญาณ
ค่าปัจจัยความสูญเสียซึ่งเป็นฟังก์ชันของค่าฑราฟฟัคของช่องสัญญาณ และ 
ค่าเงื่อนไขเวลาที่กำหนดไว้
ความยาวของแพ็คเก็ตซึ่งสมมูลกับระยะเวลาในการประมวลผลแพ็คเก็ต


	ปกภาษาไทย

	ปกภาษาอังกฤษ 
	หน้าอนุมัติ

	บทคัดย่อภาษาไทย

	บทคัดย่อภาษาอังกฤษ

	กิตติกรรมประกาศ

	สารบัญ


