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บทนำ

ป็จคุป็น เทคโนโลฝ็ฟ้านการส่อสารfleyลกลายเป็นส่งจำเป็น สำห?บ!เๆตประจำ'!น 
โคบเฉพาะการส่อสารแอ;เสฟ้วยระบบไ?สาย ห?อการไซคส่นความส่ๆทคุ เป็นพาหะของflays 

เส ่องจากการสงและรบ'fleysฟ้วยระบบไ,?สาย fl ความรวคเ1ว ฟ้นเหตุกา‘๗ และแประสท?ภาพ 
ไนการสงfleyลสูง การส่อสารflay ลแบบไ?สายนอกจากไฟ้ประโยชใ!ไนฟ้านการสงและ?บflay ล 

เอกสารห?efleyaภาพระยะไกลแฟ้ว fl งแประโยซใ!ฟ้านการสงfleyลๆเคราะฟ้ทางๆทยาศาสค? 

ฟ้วยระบบตรวจๆคฟ้างๆ ไนระยะไกลช่งจะชวยลคภาระเ?องการเฟ้นสาย ลดรนตรายจาก

บ?เวทเๆค1ไนกรû f iเป็นการตรวจๆคฟ้านฟ้วเคสย? นอกจากtïfl งชวยไฟ้การดคด้งระบบตรวจๆค 
ทำไฟ้รวคเ?วและทำงานไฟ้ฟ้อเซ่องฝ็กฟ้วบ ดงฟ้นไนระบบๆคทางๆทยาศาสต? ซ่แสกษผะ เป็น 

สถาฟ้เค?อๆh ย fl งฟ้ยมไflการสงและการ?บfley ลระยะไกลอ!)างแพ?หลาย

ความเป็นมาและความสำ ศผ

ระบบๆคฟ้วเคสบ?เป็นระบบๆคซ่ฟ้อนflางชบflอนแราคาแพง บางสวน'น)เหมาะซ่จะ 

ทำการขนป็ายจากฟ้องตรวจๆค ห?อบางค?,ง#ปฎป็คงานๆเคราะฟ้จำเป็นฟ้องอสูฟ้างไกลจาก *

บ?เวผปฎป็ดการ?งสสูงเซ่อความปลอคซบไนการปฎป็ดงาน นอกจากฟ้ระบบรเคราะฟ้ความสูง 

ของฟ้ลส์ และเค?องประมวลผลการๆค จำเป็นฟ้องอสูภายไนฟ้องปฎป็ดการๆเคราะฟ้ ซ่ควบคุม 

อุผหฎแแวคสือม เซ่อการทำงานไฟ้อ!)างแประสท?ภาพ ดงด้นการประคุกฟ้ไflระบบสงflayล
ระยะไกลฟ้วยระบบไ?สายจะชวบไฟ้การทำงานสะควกซ้น ลคความเส่ยงฟ้อการเสยหาบของ

เค?'องแอด้งระบบ เพราะการๆคฟ้วยๆ?สjf le yลระยะไกลจะนำเฉพาะระบบๆคสํวนหฟ้าออกไป 
ๆคไนบ?เวผซ่ฟ้องการเฟ้าด้น flงไฟ้คคฟ้ดเนาเค?องสงสทุ!ทุ!าผฉวเคสย?ระบบไ?สายซ้นโคยออก 

แบบเป็นสองสวน ศอ ชุคเค?,องสํงสทุ!ทุ!าผฟ้ลส์ฟ้วเคสย?ฟ้วยคส่นๆทคุควบคุมการสงfleyลฟ้วย

ไมโครคอนโทรลเลอ?ซ่ออกแบบไฟ้ทนฟ้อสภาพการไf lงานภาคสนาม รกสวนหซ่งเป็นชุค
เค?อง?บและระบบประมวลflayลๆคนวเคสบ?ช่งทำงานไนฟ้องควบคุมอุผหภูแ ช่งจะชวยไฟ้งาน 

ตรวจๆค?งสภาคสนาม งานตรวจๆคไนระบบ?งสสูง และงานตรวจๆคไนระบบเค?อๆ)ายเฝ็า 

ระๆงอุป็ฟ้ซยสามารถทำไฟ้อ!)างสะดวก รวดเ?วและปลอดซบ

ๆคถประสงฟ้

1. เซ่อฟ้ตเนาระบบสงและ?บสทุ!ทุ!าผนวเคสย? ซ่ไf l เทคนคการส่อสารflayลไ?สาย

2. ฟ้ดเนาโปรแกรมควบคุมระบบสํงสทุ!ทุ!าผฝานไมโครคอมฟ้วเตอ?และไมโครคอน-
โทรลเลอ?
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ขรบเขคการวgย

1. ออกแบบและสรางภาคสํงสทุ!อุ!า{นจากระบบไดธวเศลยรโนระบบเป็น#!วเลข#!วย

ไรผสมคส่นไทคุแบบตรเควนซมอดูเลซน ( frequency m odu la t ion ) #iวยกฯสงสง 1 ไต#! 
สามารถสํงสทุ!ทุ!าผตลส์ธวเคสยรขนาด 0 สง 10 โวล#! ควบคุมกระบวนการสํงสทุ!ทุ!า{น#!วย

ไม'โครคอน'ไทรลเลอ ร
2. ออกแบบและสรางภาครบสทุ!อุก{นไคธวเคสยรและประมวลสทุ!ทุก{นได#!วบไมโคร 

คอมตวเตอร

3. ตดเนาโปรแกรมควบคุมการสงและรบซอ!#ลโดยโซภาษา TURBO PASCAL และ 
/หรอภาษา C รวมสบภาษา ASSEMBLY

4. ตด]นาโปรแกรมแสดงผลการไดสเปกตรมธวเคสยร

5. ศกษาสมรรถนะการทำงาน1ของเคร่อง#!นแบบ

ซ้นคอนและไรค'h เธนุกา?ไไย

1. ศกษา#!นคราเอกสารต่เก่ยวซอง

2. ออกแบบและตด!'นาวงจรสงซอ!)ลสผฺญวณตลส์ธวเคสย ร โดยแยกออกเป็นสวน 
ของวงจร#ทงๆ ไ#!แส วงจรแปลงสอุ!ญท£นความสูงของตลส์เป็นสญทุ!าเนเซง#!วเลข วงจรผสม 
สญญา{นเซง#!วเลข (m odu le tor)  วงจรผสมความก่และวงจรสงคส่นไทคุ

3. ออกแบบและตดเนาวงจรรบซอ!#ลโดยแยกออกเป็นวงจร#กงๆ ไ#!แส วงจรรบ 

คส่นไทคุ วงจร#!เทกเตอร วงจรกรองความศ่สทุ!ทุก{นรบกวน วงจรถอดสทุ!ทุ!า{นผสมเซง#!วเลข

4. ตดเนาโปรแกรมควบคุมการทำงานของระบบสงซอ!#ล#!วยไมโครคอนโทรลเลอร

5. ตดเนาโปรแกรมควบคุมการทำงานของไมโครคอมตวเตอรโนการรบซอ!#ล 
ธ. ทดสอบการทำงานของเคร่อง#!นแบบและปรบปโงซอบกพรองfi เกดซ้น
7. สรปผลเซยนๆทยาธพนร

ประโยซฟ้ต่คาดราจะไ#!รบ

1. เป็นการตดเนาเคร่องสํงสทุ!ทุก{นตลส์ธวเคสยรโดยโซคส่นๆทคุโนสาน c i t i z e n  

band (CB) เป็นพาหะซวยในการไคปรมา{นรงส ซ่งจะทำไฟ้สะดวกและรวดเรว
2. เป็นแนวทางในการสรางระบบเครอซายการเฟ้าระไงอุป#!สยทางรงสื (area 

m o n ito r in g )  ของประเทศในอนาคต
3. เป็นการประคุก#!1โซ เคร่องสงไทคุ1โนการสงซอyลระยะไกล เต่อลดรนตรายจาก 

ปฎป#!การทางรงส
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