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สรุปผลการไจย

จากการ'พต!,นาเ ครอรรสงสญญทณป้วเคสย “f แบบ’ไ ,?สายฟ้นแบบและไฟ้ทดสอบสมรรถนะ 

การทำงาน1ของระบบสงและรุบสญทุ!าอ!แป้วสามารถสรุปผลการไจยไ#รฟ้ งป้

1. ระบบแปลงป้อุเญทณความสูงของพลส์เป็นส อุ!อุ!าO i l D : ฟ้วเลข <8ร 1'I? ADC ชป ้ค 

s u c c e s s iv e  a p p ro x im a t io n  เบอi  ADC574 สามารถแปลงความสูงของพลส์ไฟ้ไน?วง

0 - 1 0  โวลฟ้ โดยflความเป ็นเชงเสน 0 .998 และ c o n v e rs io n  t im e  25 แร

2. การโ?คส่นความส่ไทq 27.125 MHz สงและรุบสทุ!ทุ!า0!ผสม FSK พบไาฝ็การ 

รบกวนของสทุ!ทุ!าถ!สูง จงฟ้องโ?วงจร band pass f i l t e r  ช่งfl f 0 = 2,700 Hz 

และ band w id th  = 600 Hz กรองเฉพาะความri FSK พ่โ? แด่กองพบไาflสทุ!ทุ!าท!- 

รบกวนจากเคร ุ ่องร ่นปนเ?ามาป ้าง

3. การสง?อสูลเชงฟ้าเลขแบบจนฟ้บฟ้วบการผสมคส่นไทqความส่ 27.125 MHz 

สามารถสง?อส ูลเชงฟ ้วเลขโนจตรา 1200 bps ไฟ้โดยไปคลาดเคส่อนป้า?อสูลเป็นชุด โดย 

สง code น0า แด่การคลาดเคส่อนของ?อสูลเกดจากสทุ!ทุ!าท!รบกวนพ่มาจากแหลงร่นพ่โ?ความส่ 

เฟ้ยวกน

4. เวลาพ่โ?โนการสง?อสูลแด่ละฟ้ลส์ ไ?เวลาทังส ัน 100 ras ช ่งเป ็นเวลา

ของการแปลงลณญาท!รวมป้บเวลา1โนการสง?อสูลแบบจนฟ้บ จงทำโป้จำกดจตราป้บพลส์พ่

10 cps

5. กำสงสงของเค รุ่ องสงขนาด 1 ไดฟ้ เพบงพอฟ้อการสงสทุ!ทุกอ;พลส์ป้วเคส vi  
โนพ่โส์งแจง รุศฝ็ 1 กโลเมตร และไฟ้ทดสอบการสงภายโนฟ้กบรุเวท!ป้องปป็ป้ฟ้การรุงสืสูง 

พบไาระยะ 3 ชนฟ้ก สามารถสง?อสูลไฟ้

ธ. โปรแกรมทางฟ้านเครุ'องสง เชยนฟ้วยภาษาแอสแชมบส และflความเร ุวไน 

การทำงานแฟ้เส ่องจากการสง?อสูลเป ็นแบบอนุกรมทำ1โป ้เส ย เวล า1โนการสง?ayล เป็นผลโป้ 

เกดการสูทุ!หายของสทุ!ทุ!ายป้วเคสย'!พ่ควรไดไฟ้

7. โปรแกรมทางฟ้านเครุ,องรุบ เชยนฟ้วยภาษา C ช ่งรความเร ุวไนการทำงาน 

สูง แด ่เป ้องจากฟ ้องflการแสดงผลเป ็น re a l  t im e  จงฟ้องลดชันตอนและรายละเจยดโน-

การแสดงผลลง เพ่อจะไฟ้โ?เวลาโนการรุบสทุ!ทุ!าอ!ไฟ้เด่มพ่



ชอ เ สนรแนะ

1. การเซ ่อมโยงการทำงานระหๆางวงจรเซงฟ ้วเลข และวงจรเกซ ่องส ํงซ ่ร

ความศ ่ๆทย ุเก ่ยวDaงปีน ปีซทุเหาเรองการรบกวนรองคสนความส่ๆทยุมาก ฟ้งปีนการประกอบจะ 

ฟ้องแยกสวนของเคร่องสงซลฟ้ ( s h ie ld )  V ) น;ทะจากวงจรฮ ่นๆ และจลระบบกราวนฟ้ของ 

วงจรไฟ้สมปรปี!

2. การไซคส่นๆทยุไนปาน c i t i z e n  band ความfi 27.125 MHz ป ีจะflatนฺฌฺาtu 

รบกวนของเคร่องสํงซ่ไซความส่เฟ ้ยวกนปีส ูง เ !ๆน ๆทยุซงกบ เคร่องสงๆทยุ CB ฟ ้าวงจร- 

กรองความส่สืทุ!ทุ!า{นรบกวนไ!!สามารถกำจดส่งรบกวนไฟ้ ซอ!,เลจะฝ็ดพลาด'ไฟ้ ฟ้งปีนฟ้าจะ 

ไฟ ้การรบสง,!]อ]Jลไ!!ฝ็ส่งรบกวนสูง ควรเส่ยงา.ซยวนความส่ฮ่น

3. การเซ่มจดความสามารทไฟ้สามารถสํงสทุ!ชุ!'าแฬลส์ปีว เ คสืย,{ไนรดรานบสูงก'!า

ปี (600 cpra) จะฟ้องออกแบบ b u f f e r  memory รองรบการแปลง,!]อVลซ่ฟ้อเปีอง และ 

แยกการทำงานของระบบสงซอ;!ลเซงเลขแบบอนฟ้บ ไฟ้ทำงานรสระไ}!ฟ ้องคอยเวลาซ่งกน

และกน รวมท ังIสอกาซ ADC ซ่ฝ็ c o nve rs io n  t im e  f i เรวก'!าป ี เซ่อลด dead t im e  

ของระบบลง

4. แฟ้ๆางานๆจยปีจะไฟ้ผลการๆคอคราฟ้ลส์ไนสกษอ!ะของการๆเคราะ;*สเปกตรม 

ป ีว เคสบ,i ฟ้ำ แฟ้สามารถทำไปประยุภฟ้ไซกบการสง,!!อ;!ลสำเรจๆปจากการๆคฟ ้วบสเกลเลอร 
ห รอ เรค ร เต อ ,3เฉพาะฟ้าไฟ้อปางรประสทธภาพ โดยปรบปร;งระบบแปลง,!]อ;!ลเป ียงเสกฟ้อย
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