
บทสรุปและข้อIสนอนนะ

7 .1  สรุปผลการทำวิทยานิ'นูนfl

การทำวิทยานินนธน ได้ทำการออกแบบและสร้างตัวควบคุมเสิงเลข!(นิดโปรแกรมได ้
สำหรับงานควบคุมทางอุตสาหกรรม สิงการออกแบบประกอบด้วยด้านฮาร็ดแวร็และชอปแวร็ ตัว 
ควบคุมเสิงเลขที่ได้ น้าไปใข้ทดสอบการทำงานกับระบบจำลองทางอุตสาหกรรมของการไหล
ระดับ และอุณหภูมิ ภายในห้องปฏิบัติการวัดคุมทางอุตสาหกรรม ได้ผลการทดสอบเ ป็นท่ีน่า'นอ'ใจ

ตัวควบคุม เสิง เ ลปีท่ีสร้างขนมีคุณลักษณะดังน
-  ระบบการควบคม ใข้ไมโครโปรเชสเชอร็ซนาด 16 บิท เบอร 80881

-  หน่วยความจำ

-  อนาลอคอิน'นฑ
-  ดิจิตอลฮินผฑ

-  อนาลอคเอาทํนุฑ

-  ดิจิตอลเอาทนุท
-  ส่วน Tuning

ความเร็ว 5 MHz.
ใข ้ EPROM ขน,าด 16 กิโลไบท ส่าหรับโปรแกรม 
ควบคุมระบบ และ EPROM ขนาด 8 กิโลไบฑ สำหรับ 
โปรแกรมกำหนดรูปแบบการควบคุม และ RAM ขนาด 
8 กิโลไบฑ
ลัญญาณแรงดังเมาตรฐาน 1-5 Vc1 c 5 คุด 
3 คุด สนิด DC กระแสไหลเข้า (Current Sink  
type) ต่อผ่าน O pto-couple ทำงานด้วยระดับ 
แรงดัน 24 Vdc
แบ่งเป็นลักุททณกระแส 4-20 mAdc 1 คุด และ 
ธนิดแรงดัน 1-5 Vdc 2 คุด 
3 คุด ชนิดร็เลอ หน้าลัมผัสทนกระแสได้ 0 .5  Adc 
มีแป้นพิมน์สำหรับแสดงผลและเปล่ียนค่านารามิ เตอร็ 
12 แป้นนิมน



1 2 5

โปรแกรมกำหนดรูปแบบ

ความ เร็วในการทำงาน 

ความ เ ร็วปิองฟ้งกํสินPID

Iปิยนบนไมใครคอมนิวเตอร์ โดย'ใ!?ภาษา Assembly 
เนอสร้าง Hex f i l e  ลงบน ROM เนอกำหนดรูป 
แบบการควบคุม
ในแต่ละรอบการทำงานชองโปรแกรมกำหนดรูปแบบ 
ไม่เกิน 200 ms.
ใสิเวลาประมาณ 10 ms.

7 .2  ท้อเสนอนนะ

7 .2 .1  ฮาร้คนวร้
1. ฮาร์ดแวร์แต่ละบอร์ดควรออกแบบลายวงจรนิมนิใหม่ ให้อยู่บนบอร์ด 

เดียวกันเนอลดปีนาดปิองตัวควบคุมลง
2. กรโนท่ีต้องการให้การแปลงค่ากั^าณอนาลอดอินนุฑเป็นกัญญาณดิจิตอล 

เร็วปีน ให้ใสิไอสิ ADC เนมเท้าไปในส่วนอองวงจรอนาลอดอินนุฑ

7 .2 .2  ชอนทเวร์
1. เนองจากในตัวควบคุมเสิงเลปีมีวงจรปิอง S e r ia l  Communication 

จิงควรมีการเปียน่โปรแกรมเนี่มเดิม เนอรับส่งท้อมูลกับเครื่องไมโครคอมนิวเตอร์ ส่าหรับการ
เ ก็บท้อมูลการควบคุมไว้จิ เ คราะห้ และใท้ในการส่งโปรแกรมกำหนดรูปแบบการควบคุมลงบน
RAM เนอทำการทดสอบการควบคุมก่อนท่ีจะมีการเปียนโปรแกรมลงบน ROM

2. เนองจากการกำ!,ทเดรูปแบบการควบคุมปิองตัวควบคุม ใท้ภาษา
Assembly สิงแปลงจากคำกัง mnemonic ของตัวควบคุม ทำให้ยังไม่สะดวกในการโปร
แกรม จิงควรมีการเปียน Compiler บนไมโครคอมนิวเตอร์ เนอแปลงคำกัง mnemonic เป็น 
รหัสคำกังท่ีสามารถใท้กำหนดรูปแบบการควบคุมได้โดยตรง โดยไม่ต้องเปียนโปรแกรม
Assembly
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