







































































































































































































	ปกภาษาไทย
	ปกภาษาอังกฤษ
	หน้าอนุมัติ
	บทคัดย่อภาษาไทย
	บทคัดย่อภาษาอังกฤษ
	กิตติกรรมประกาศ
	สารบัญ
	สารบัญตาราง
	สารบัญภาพ
	บทที่ 1 บทนำ
	1.1 ความเป็นมาและความสำคัญของปัญหา
	1.2 วัตถุประสงค์
	1.3 เป้าหมายและขอบเขตของวิทยานิพนธ์
	1.4 ขอบเขตของวิทยานิพนธ์
	1.5 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ

	บทที่ 2 การควบคุมกำลังส่งในระบบโทรศัพท์เคลื่อนที่ DS/CDMA
	2.1 แบบจำลองระบบของเซลล์
	2.2 การสูญเสียทางวิถี
	2.3 เฟดดิง
	2.4 Link Gain
	2.5 สัญญาณแทรกสอด (Interference)
	2.6 Fixed-step Power Control
	2.7 Adaptive Fuzzy Power Control
	2.8 Error Approximation Power Control (วิธีที่นำเสนอ)

	บทที่ 3 แบบจำลองและวิธีการจำลองแบบ
	3.1 รายละเอียดการจำลองแบบ
	3.2 ขอบเขตและข้อจำกัดของการจำลองแบบ [10]
	3.3 การวัดสมรรถนะของระบบ
	3.4 วิธีการจำลองแบบ

	บทที่ 4 ผลการจำลองแบบ และการวิเคราะห์ผลการจำลองแบบ
	4.1 คำอธิบาย
	4.2 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า f  T เมื่อ K = 5, N = 2
	4.3 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า f  T เมื่อ K = 10, N = 2
	4.4 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า f  T เมื่อ K = 15, N = 2
	4.5 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า f  T เมื่อ K = 20, N = 2
	4.6 วิเคราะห์ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า f  T เมื่อ K = 5, 10, 15 และ 20  เมื่อ N = 2
	4.7 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า  N เมื่อ K = 5 , f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.8 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า  N เมื่อ K = 10 , f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.9 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า  N เมื่อ K = 15 , f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.10 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า  N เมื่อ K = 20 , f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.11 วิเคราะห์ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานโดยการควบคุมค่า  N เมื่อ K = 5, 10, 15, และ 20,  f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.12 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานของสถานีเคลื่อนที่ 10 เครื่องในเซลล์ที่สนใจที่   N = 2, f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.13 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานของสถานีเคลื่อนที่ 10 เครื่องในเซลล์ที่สนใจที่   N = 3, f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.14 ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานของสถานีเคลื่อนที่ 10 เครื่องในเซลล์ที่สนใจที่   N = 4, f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.15 วิเคราะห์ผลการจำลองแบบความแรงสัญญาณที่รับได้ที่สถานีฐานของสถานีเคลื่อนที่ 10 เครื่องในเซลล์ที่สนใจที่   N = 2, 3 และ 4, f   T แจกแจงแบบยูนิฟอร์มระหว่าง 0.01 ถึง 0.05
	4.16 ผลการจำลองแบบค่า Outage Probability
	4.17 วิเคราะห์ผลการจำลองแบบค่า Outage Probability

	บทที่ 5 สรุปและข้อเสนอแนะ
	5.1 สรุป
	5.2 ข้อเสนอแนะ

	รายการอ้างอิง
	ประวัติผู้เขียน

	Button111: 


