
บทท่ี 3

ระเบียบวิธีวิจัย

ในบทน้ีจะกล่าวถึงคำถามในประเด็นของการสร้างแบบจำลองและกระบวนการใน 
การวิเคราะห์และประเมินคุณภาพทางลายตาท่ีใด้จากการทบทวนวรรณกรรมและการวิเคราะห์ 
จากกรณีดักษาในบทท่ี 2 เพ่ือนำไป̂ กรอบความคิดในการวิจัย ตามวัตถุประสงค์ของการวิจัยซ่ึง 
ต้องการสำรวจตรวจสอบค์กยภาพและข้อจำกัดของแบบจำลองประ๓ทต่างๆ ท่ีถูกนำมาประเมิน 
โดยผู้เช่ียวชาญในสาขาท่ีเก่ียวกับการวางแผนและออกแบบกายภาพ

3.1 คำถามในงานวิจัย

จากข้อลรูปท่ีได้จากการทบทวนวรรณกรรม ลามารถนำมาประมวลผลและต้ังเป็น 
คำถามในงานวิจัยได้ดังน้ี

คำถามในงานวิจัย วิธีการหาคำตอบ
1. วิธีการวิเคราะห์และการประเมินโดย 

ผู้เช่ียวชาญมิความหลากหลายในการใข้ 
เทคนิคต่างๆ น้ัน มิความครอบคลุมกรอบ 
ความคิดทางทฤษฎีหรือไม่ และนำไปใช้ 
อ้างอิงได้อย่างไร

การทดลองประยุกต์แบบจำลองเซิงปริมาณและ 
เซิงคุณภาพโดยผู้เช่ียวชาญและการใช้รูปแบบ 
ของสือดัวแทนภูมิทัศน์ท่ีแตกต่างกัน เพ่ือ 
ทดสอบวิธีการกับกรอบทฤษฎีที,กำหนดไว้

2. ดักยภาพและข้อจำกัดของแบบจำลอง 
ต่างๆ ที,นำมาใช้ไนการวิเคราะห์และการ 
ประเมินคุณภาพทางลายตา ท้ังในเซิง 
ปริมาณและในเซิงคุณภาพเป็นอย่างไร 
และแบบจำลองแต่ละประเภทมิ 
ความลามารถในการวัดอะไรได้บ้าง

วิเคราะห์เปรียบเทียบแบบจำลองเซิงปริภูมิและ 
แบบจำลองเซิงความเห็นของผู้เช่ียวชาญ

ตารางทิ 3 แสดงคำถามในงานวิจัย
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3.2 กรอบความคิดในงานวิจัย
จากการทบทวนวรรณกรรมที่เกี่ยวข้องกับทฤษฎีและวิธีวิจัยในด้านการวิเคราะห์ และประเมิน 

คุณภาพทางสายตาในภูมทัิศน์ประกอบกับวัตถุประสงค์และขอบเขตและคำถามในการวิจัย 
ลามารถสรุปกรอบความคิดในงานวิจัยได้ด้งน้ี

1. การกำหนดตัวแทน ลักษณะทางภูมิทัศน์ของพ้ืนท่ีศึกษาในบริบท (Context) ต่างๆ  ท่ีเป็น 
ลักษณะพิเศษ (Landscape Character) ท่ีเป็นท่ีรู้จักและจดจำได้ของ จ. แม่ฮ่องสอน

2. เสนอวิธีการในการวิเคราะห์และประเมินคุณภาพทางสายตาโดยแบ่งออกเป็นวิธีการเชิง 
ปริมาณ (Quantitative Method) เพ่ือวิเคราะห์การมองเห็นพ้ืนท่ีในภูมิทัศน์จากตำแหน่งหน่ึงๆ  
(Visibility Analysis) และวิธีการเชิงคุณภาพ (Qualitative Method) เพ่ือประเมินคุณภาพทาง 
สายตา (Visual Quality) ของพ้ืนท่ีศึกษาและของบริบทท่ีทำการศึกษาจากความเห็นของกลุ่ม 
ผู้เช่ียวชาญ (Experts)

3. เสนอวิธีการสร้างแบบจำลองในการประเมินคุณภาพทางสายตาในภูมิทัศน์จากกระบวนการ 
ด้งกล่าว ได้แก่ แบบจำลองเชิงปริภูมิ (Spatial Model) และ แบบจำลองท่ีไม่ใช่เชิงปริภูมิ (Non 
Spatial Model) หรือแบบจำลองท่ีประเมินจากความเห็นส่วนบุคคลด้านความชอบและไม่ชอบ 
ลักษณะทางสายตาท่ีเห็นจากภูมิทัศน์ (Preference Model) เพ่ือใช้เป็นข้อภูลในการตัดสินใจ 
ด้านการวางแผนภูมิทัศน์(Landscape Planning) และการวางแผนจัดการการใช้ท่ีดิน (Land- 
Use Planning & Management) ในวัตถุประสงค์ต่างๆ
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3.3 วิธีการท่ีใช้ไนงานวิจัย

3.3.1 ก ารสักษ าโด ย ว ิธ ีก ารเช้งปร ิมาณ

การกำหนดพ้ืนท่ีในการวิเคราะห์ขอบเขตของการมองเห็น (Viewshed Analysis) จาก 
ตำแหน่งท่ีมีความสำคัญในภูมิทัศน์

1. กำหนดคุณลักษณะของตัวแทนทางภูมิทัศน์ของ จ. แม่ฮ่องสอน 
ตามลักษณะการใช้ท่ีดินและความหนาแน่นของการใช้ท่ีดินโดย 
คืกษาจากเอกสารทุติยภูมิ อาทิ เอกสารการสำรวจคักยภาพเพ่ีอ 
วางแผนพัฒนาการท่องเท่ียว จ. แม่ฮ่องสอน (การท่องเท่ียวแห่ง 
ประเทศ1ไทย,2529) การคืกษๆ เพ่ีออนุรักษ์แหล่งท่องเท่ียวเมือง 
แม่ฮ่องสอนและบริเวณเก่ียวเน่ือง (คณะสถาปัตยกรรมศาสตร์ 
มหาวิทยาลัยดิลปากร, 2536) และนำมาเสือกตัวแทนท่ีมืการใช้ 
ท่ีดินในลักษณะต่างๆ  กัน 4 ลักษณะในเขต อ. เมือง คือ

การใช้ท่ีดินประ๓ทธรรมชาติ (Natural Area) ท่ีมืการ 
รบกวนจากกิจกรรมมนุษย์น้อยท่ีสุด ได้แก่ ป่าไม้ธรรมชาติ, ภูเชา, แหล่ง 
น้ําธรรมชาติ เป็นด้น

การใช้ท่ีดินประ๓ทธรรมชาติ -  ชนบท (Natural -  
Rural, Area) ท่ีมืความหนาแน่นน้อย ได้แก่ ป่าไม้ธรรมชาติ, ภูเขา, พ้ืนท่ี 
เกษตรกรรม เป็นต้น

การใช้ท่ีดินประ๓ทชนบท (Rural Area) ท่ีมีกิจกรรม 
การใช้ท่ีดินล่วนใหญ่เพ่ีอการเกษตรกรรมและการต้ังถ่ินฐานของชุมชนท่ี 
หนาแน่นน้อยถึงปานกลาง

การใช้ท่ีดินประ๓ทเมือง ได้แก่ สภาพแวดลัอมภายใน 
ชุมชนเมืองแม่ฮ่องสอน

2. กำหนดขอบเขตทางสายตาท่ีเกิดจากการมองเห็น (Viewshed 
Analysis) จากจุดท่ีมืความสำคัญภายในตำแหน่งมองท่ีดิท่ีสุด 
ของพ้ืนท่ีตัวแทนทางภูมิทัศน์ในบริบทต่างๆ  โดยใช้หลักทฤษฎี 
ด้านฟิสิกส์ของการมองเพ่ีอวิเคราะห์หาพ้ืนท่ีท่ีลามารถมองเห็น 
ได้ แบ่งข้ันตอนน้ีออกเป็น 2 ข้ันตอนคือ

2.1 การสืกษๆ จากการเก็บรวบรวมข้อมูล โดยใช้ข้อมูลทุติยภูมิท่ีอยู่ใน 
รูปแบบของดิจิตอล (Digital Format) และดำเนินการแปลงรูปแบบของข้อมูล
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เพ่ือให้สามารถปฎิบ้ติการในระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร์ได้ข้อมูลท่ีใช้มี 
ด้งต่อไปน้ี

ข้อมูลเชิงแผนท่ีจังหวัดแม่ฮ่องสอน มาตรส่วน 1 :
50,000 จากกรมส่งเสริมคุณภาพส่ิงแวดล้อม กระทรวงวิทยาศาสตร์ 
ฐานข้อมูลเป็นข้อมูลแบบเวคเตอร์ (Vector Data) ท่ีแบ่งจำแนกเป็น 
ระดับช้ันต่างๆ แล้ว

ข้อมูลเชิงแผนท่ีเขตเทศบางเมืองแม่ฮ่องสอน มาตรส่วน 
1: 4,000 จากกองสารสนเทศ กรมการผังเมืองฐานข้อมูลเป็นข้อมูลแบบ 
เวคเตอร์ (Vector Data) ท่ีแบ่งจำแนกเป็นระดับช้ันต่างๆ แล้ว

ข้อมูลภาพถ่ายดาวเทียม Land Sat 7 TM. จาก 
สำนักงานพัฒนาเทคโนโลยีอวกาศและภูมิสารลนเทศ (สทอภ.)
ฐานข้อมูลเป็นข้อมูลแบบราสเตอร์ (Raster Data) ท่ีแบ่งจำแนกเป็น 
ระดับช้ัน (Spectral Bands) ต่างๆ แล้วตามระดับช่วงของค่าการสะท้อน 
ของคล่ีนแลง (Wavelength) โดยมีช่วงระดับมาตรฐาน (Standard 
Band) ท้ังหมด 7 ระดับ ได้แก่
ช่วงระดับ 
(Band)

ความยาวคล่ีน 
(Wavelength) 
(|!ทา.)

ตำแหน่งการ
แสดงสืท่ี
ปรากฏ
(Nominal
Spectral
Location)

การแสดง 
คุณลักษณะทาง 
ภูมิทัศน์

1 0.45-0.52 Blue แสดงลักษณะ 
ของแหล่งน้ํา และ 
ลักษณะของการ 
พัฒนาจาก 
ส่ิงก่อสร้าง 
(Cultural 
Feature 
Identification)

2 0.52-0.60 Green แสดงค่าการ 
สูงสุดในการ
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สะท้อนแสงสี 
เขียวจากพืช 
พรรณ และ 
ลักษณะของการ 
พัฒนาจาก 
สิงก่อสร้าง 
(Cultural 
Feature 
Identification)

3 0.63-0.69 Red แสดงย่านการ 
สะท้อนแสงของ 
วัตถุท่ีสามารถดูด 
ซับคลอโรพิเลล์ได้ 
และ ลักษณะชอง 
การพัฒนาจาก 
สิงก่อสร้าง 
(Cultural 
Feature 
Identification)

4 0.76 -  0.90 NIR มประโยชน์ในการ 
บ่งบอก (Identify) 
คุณลักษณะใน 
การดูดซับ 
ความช้ืนใด้สูง 
และ'โบ'โอนมส 
(Biomass)

5 1.55-1.75 Mid-infrared มประโยชน์ในการ 
จำแนกประ๓ท 
ของพืชพรรณ

6 10.4-12.5 TIR มีประโยชน์ในการ 
บ่งบอก (Identify)
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คุณลักษณะ 
เก่ียวกับความ 
ร้อนของวัตถุ

7 2.08-2.35 Mid-infrared มีประโยชน์ในการ 
จำแนกความ 
แตกต่างทาง 
ธรณีวิทยา

ตารางท่ี 4 แสดงการจำแนกค่าระดับของข้อมูลจากภาพถ่ายดาวเทียม

ท่ีมา: ปรับปรุงจากมาตรฐานของสำนักงานภูมิสารลนเทศและ Lillesand & Kiefer, 1994.

2.2ร้ันตอนการสร้างแบบจำลองเชิงปร็ภูมิเพ่ีอการ่วิเคราะห์ทางสายตา 
เคร่ืองมิอท่ีนำมาใข้เพ่ีอการวิเคราะห์หาขอบเขตพ้ืนท่ีท่ีสามารถามองเห็น 

นจากจุดหน่ึง ท่ีมีประสิทธํภาพในการแสดงผลท่ีรวดเร็วคือ การ่1วิเคราะห์ 
Viewshed จากระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตร์ (GIS) โดยมีร้ันตอนการทำงาน 
ดังน้ี

ข้นตำนฟพชงจุด
ส์'•นกต

7
7L

เ น ่ศ ว ่า ม ส ู่• พ « ง ภ ู»  

ประ๓ ศ

ชนฬนทางน่า 
ซนินินิวิถนิีนิ 

ชนินินิวิ!าดิาริ

ตวัแทนลกัษณะ 
ภมูทิศันแ์ละ 

ตำแหนง่จดุลงัเกด

แผนภูมิท่ี 14 การช้อนทับกันของร้ันข้อมูลใน GIS

ร้ันตอนท่ี 1 ■ นำข้อมูลทุติยภูมิเชิงปร็ภูมิท่ีได้มาจากแหล่งข้อมูลท้ังสามแหล่ง
มาซ้อนร้ันกัน และปรับแก้ด้านความแตกต่างของความละเอียด (Resolution) และมาตรล่วน 
(Scale) โดยร้ันของข้อมูล (Data structure) ท่ีนำมาวิเคราะห์ใด้แก่

ร้ันแสดงระดับความสูงของภูมิประเทศ (Contour)
ร้ันแสดงเลันทางคมนาคม
ร้ันแสดงแหล่งน้ํา, แม่น้ํา, สำคลอง 
ร้ันแสดงตำแหน่งอาคาร
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เม่ือนำช้ันข้อมูลแผนท่ี (Layer) ต่างๆ  ดังกล่าวท่ีเก็บอยู่ในฐานข้อมูล GIS มาทำ 
การข้อนทบก้น (Overlay) จะปรากฏแผนท่ีท่ีรวมข้อมูลท่ีต้องการไว้ จากน้ันจึงนำมาหาจุดอ้างอิง 
(Reference Point) เพ่ือนำไปซ้อนทับกับแผนท่ีมาตรล่วน 1:4,000 และแผนท่ีภาพถ่ายดาวเทียม 
เพื่อนำมาเปรยบเทียบความใกล้เคียงกับสภาพภูมิทัศน์จรง

ช้ันตอนท่ี 2 การจัดการฐานข้อมูล เน่ืองจากฐานข้อมูล Thematic ในแต่ละ
ระดับช้ัน (Layer) และข้อมูลท่ีเป็น Image processing จากภาพถ่ายดาวเทียมน้ันมีความแตกต่าง 
กันในมาตราล่วน ความละเอียดของข้อมูล และระบบท่ีอ้างอิงกับตำแหน่งท่ีแท้จริงของระบบพิกัด 
โลก จึงจำเป็นต้องมีการปรับแก้ตำแหน่งของข้อมูล (Rectification) เลียก่อนวิธีการปรับแก้ทำใต้ 
โดยการเลือกตำแหน่งท่ีต้องการอ้างอิงบนแผนท่ีหลัก (ในงานวิจัยน้ียึดฐานข้อมูลจาก Thematic 
map เป็นหลัก) เข่น จุดดัดของแนวถนน แม่น้ัา เป็นต้น แล้วนำค่าท ี่ใด ้ไปแก้ไขในแผนท่ีท่ีเป็นภาพ 
เพ่ือให้ลามารถอ้างอิงจากตำแหน่งเคียวกันได้ หลังจากน้ันจึงลดปริมาณข้อมูลโดยการเลือกดัด 
ขอบเขตของพ้ืนท่ีท่ีจะทำการคีกษามาวิเคราะห์

ช้ันตอนท่ี 3 กำหนดจุดลังเกตท่ีสำคัญ (Vantage Point) โดยการเลือกจาก
ตัวแทนลักษณะของภูมิทัศน์แบบต่าง  ๆและเลือกตัวอย่างจากตำแหน่งท่ีใด้มีการเก็บข้อมูล 
ภาคสนามจำนวน 4 ตำแหน่ง ท่ีสามารถมองเห็นภูมิทัศน์ได้ในมุมกว้าง ในระดับความสูงปานกลาง 
และในระดับลายตา ลงบนแผนท่ีท่ีได้จากข้อ (2) และเลือกจุดท่ีเป็นจุดท่ีอยู่ในตำแหน่งท่ีมี 
ดักยภาพในการมองเห็นสูง เช่น บริเวณยอดเขาที,สามารถมองเห็นทิวทัศน์ในมุมกว้าง แต่อาจจะมี 
ข้อจำกัดในการเข้าถึง จึงยังไม่ได้รับการพัฒนาให้เป็นพ้ืนท่ีจุดซมวิว เหตุท่ีเลือกจุดลังเกตจำนวน 4 
จุดจากการเก็บข้อมูลภาคสนามท้ังหมด 19 จุด เน่ืองจากต้องการเลือกตัวแทนตำแหน่งท่ีมีระดับ 
ความสำดัญส ูง ท่ีสุด และมีความแตกต่างกันจากระดับความส ูงในการมอง และข้อมูลบางตำแหน่ง
ไม่อยู่ในขอบเขตของแผนท่ีขนาด 1: 4,000

แผนภูมิท่ี15 การข้อนทับกันของจุดลังเกตและจุดลังเกตดักยภาพ



69

ข้ันตอนท่ี 4 การสร้างแบบจำลองเชิงปริภูมิท่ีแลดงแนวระนาบของแผ่นดิน 
(Surface Model) ซ่ึงเป็นแบบจำลองตัวแทนระนาบและวัตถุต่างๆ  บน พ้ืนผิวโลกท่ีสร้างจากข้อมูล 
เชิงปริภูมิ (Data Structure) ซ่ึงลามารถแสดงผลได้ท้ังในระนาบสามมิติ ซ่ึงเรียกว่า ‘TIN’ 
(Triangulated Irregular Network) ทีเกิดจากชันความสูงของเล้นแสดงระตับความสูง (Contour 
line) และค่าระดับความสูงของระตับข้ันความสูง (Elevation) โดยระบบจะทำการ Interpolate จุด 
ต่างๆ ท่ีอยู่บน Contour Interval ข้ึนมา แล้วทำการเช่ือมจุดสามจุดให้ครอบคลุมพ้ืนท่ีท่ีมีค่าความ 
สูงเดียวกัน ทำให้เกิดหุ่นจำลองสภาพสามมิติของพ้ืนผิวโลกข้ึนมา (อังลนา บุณโยภาล, 2544)

ข้ันดอนท่ีร การคำนวณหาขอบเขตพ้ืนท่ีซ่ึงสามารถมองเห็นได้จากจุดๆ  หน่ึงท่ี 
กำหนด โดยใช้หลักการเรือง Line of Sight, (Highchi, 1975; Dorey, Sparkes, Kidner, Jones 
and Worce, 1999; Hanna, 1999 and Railing, Kidner and Ware, 1999) ในโปรแกรม GIS 
สามารถคำนวณและวิเคราะห์หา Viewshed จากจุดท่ีกำหนดให้ได้ ในท่ีน้ีได้ทำการทดลองเลือก 
กำหนดจุดมองท่ีมีความสำคัญจากการไปสำรวจสถานท่ีจริงจำนวน 4 จุด ได้แก่ตำแหน่งท่ี 1,2,3, 
และ 7 ในแผนท่ีการวิเคราะห์ Viewshed และกำหนดตำแหน่งท่ีมีศักยภาพในการมองเห็นได้ในมุม 
กว้าง แต่ยังไม่ได้รับการพัฒนาการเข้าถึง ได้แก่ตำแหน่งท่ี 8,9, และ 12 ในแผนท่ีการวิเคราะห์ 
View shed พ้ืนท่ีโชนลีเขียวในแผนท่ีแสดงขอบเขตของการมองเห็น แสดงถึงอานาเขตของพ้ืนท่ีซ่ึง 
สามารถมองเห็นได้และอยู่ในกรอบของการมอง (Visual Field) จากตำแหน่งที'กำหนด สํวนพ้ืนท่ี1ซ่ึง 
อยู่นอกโชนลีเขียวจะแสดงว่าเป็นพ้ืนท่ีซ่ึงอยู่นอกขอบเขตของการมองเห็น ดังในตัวอย่างแผนท่ีท่ี 1 
- 7 แสดงโชนของขอบเขตการมองเห็น (Visibility Map) ของจุดสำคัญในตำแหน่งท่ี 1,2,3,7,8,9, 
และ 12 ตามสำตับ
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View of Jong Kum Lake from Point 3
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360 Degree Panoramic View
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ภาพท่ี 11 แสดงแบบจำลองเซิงปริภูมิลามมิติของลักษณะภูมิทัศ'น์ใน
เขตเมืองของเทศบาลเมืองแม่ฮ่องสอน จากมุมมองท่ีแตกต่างกัน
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ภาพท่ี 12 แสดงแบบจำลองเชิงปริภูมิสามมิติของขอบเขตการมองเห็นในเขต
เมืองของเทศบาลเมืองแม่ฮ่องสอน จากตำแหน่งสำคัญสองตำแหน่ง
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ภาพท่ี 13 แสดงแบบจำลองเซิงปริภูมิสามมิติของขอบเขตการมองเห็นใน
เขตเมืองของเทศบาลเมืองแม่ฮ่องสอน จากตำแหน่งสำคัญสีตำแหน่ง
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3.3 .2  ก า ร ก ษ า โด ย ว ิธ ึเร ิ}ง ค ุณ ภ า พ  ได้แก่ การคืกษาแบบจำลองด้านทัศนคติ 
เกียวกับความชอบ- ไม่'ชอบ (Preference Model) ของกลุ่มผู้เช่ียวชาญในสาขาท่ีเก่ียวข้องกับการ 
วางแผนและออกแบบกายภาพ โดยมืวิธีการคืกษาตังน้ี

1. การสำรวจภาคสนาม (Field Survey) โดยทำการเก็บข้อมูลบริเวณท่ีเลือกไว้ 2 
กรณีคือ ข้อมูลท่ีเป็นตัวแทนลักษณะภูมิทัศน์แบบต่างๆ  ของ จ. แม่ฮ่องสอน โดย 
ได้แก่ ปริบทในพ้ืนท่ีธรรมชาติ พ้ืนท่ีก่ึงธรรมชาติ และพ้ืนท่ีเมือง ใช้ความแตกต่าง 
ในบริบท (Context) เป็นเกณฑํในการพิจารณาประกอบกับการเข้ากึงพ้ืนท่ีและ 
ความเช่ือมโยงกับพ้ืนท่ีเขตเมือง และข้อมูลของกลุ่มตัวอย่างท่ีเลือกมาทำการ 
วิเคราะห์การมองเห็น / มองไม่เห็น ณ ตำแหน่งท่ีได้กำหนดไว้ในแผนท่ีใน 
แบบจำลองเชิงปริภูมิ (Spatial model) ท่ีได้ทำการคืกษาไว้เบ้ืองต้นก่อนการออก 
ภาคสนาม
วิธีการสำรวจภาคสนาม ใช้วิธีการบันทึกเทปวิดีโอ และการบันทึกภาพน่ิงแบบ 
Panoramic scene จากจุดท่ีได้กำหนดไว้ในแผนท่ี และทำการบันทึกค่าตำแหน่ง 
พิกัดด้วย Global Position System หรือ GPS วันเวลาท่ีถ่ายภาพ ตามตารางท่ี 5

ID View id X-Coordinate Y-Coordinate P lace N am e
Record

Date
Record
Tim e

1 A01 392555 2134203 A IRPO RT 1 10-0ct-2001 14.30
2 A02 395485 2132607 RESERVO IR1 11-0๙-2๓1 14.00
3 A03 393170 2134278 A IRPO RT2 11-Oct-2001 14.23
4 A04 386082 2136284 R A D A R  ST A TIO N 11-Oct-2001 15.00
5 A05 388063 2128973 R ESERVO IR2 12-0ct-2001 9.50
6 A06 388945 2131042 RESERVO IR3 12-0๙-2001 10.00
7 A07 833774 2131708 RESER V O IR 4 12-0๙-2001 10.10
8 A08 391556 2133182 SO U T H  APPRO CH 12-0๙-2001 10.30
9 A09 391105 2134028 K O N G  M O O l 12-0๙-2001 10.45
10 A10 391088 2134077 K O N G  M 0 0 2 12-0๙-2001 12.25
11 A ll 393598 2133693 M O N U M E N T 12-0๙-2001 12.30
12 A12 391781 2133968 JONG K U M  1 12-0๙-2001 12.40
13 A13 391724 2134391 H U  A  W IENG1 12-0๙-2001 13.20
15 A15 392077 2134530 P A N G  LO A 12-0๙-2001 13.45
16 A16 391218 2134772 D O N  JEDI 12-0๙-2001 13.55
17 A17 391468 2133811 K U M  K O A 12-0๙-2001 14.05
18 A18 391495 2134099 M U A Y  TO A 12-0๙-2001 14.15
19 A19 389860 2137993 P E D D Y  FIELD 13-0๙-2001 10.๓

ตารางท่ี 5 แสดงข้อมูลตำแหน่งพิกัดจากสถานท่ีท่ีทำการสำรวจภาคสนาม
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จากกรณีคืกษาได้เลือกจุดท่ีมืความสำคัญ (Vantage Point) โดยใช้เกณ,ทํในการ
เลือกคือ

ความสูงของระคับความสูง เลือกจากบริเวณยอดเขาหรือแนวสัน 
เซาท่ีสามารถมองเห็นสภาพแวดล้อมของคัวเมืองแม่ฮ่องสอนโดยรอบ

ตำแหน่งท่ีหมายตาท่ีสำคัญ ซ่ึงเป็นสัญลักษณ์ของจังหวัด
แม่ฮ่องสอน (Distant Landmark) เช่น ตำแหน่ง1วัดพระธาตุดอยกองมูท่ี 
ต้ังอยู่บนเขา

ตำแหน่งท่ีว่าง (Open space) ภายในเมือง หรือภายในชุมชน 
ซ่ึงสามารถมองไปสํท่ีหมายตาได้ในระยะไกลได้

บริเวณ'ท่ีเลือกมาคืกษ'าไคัแก่
- ยอดเขาพระธาตุดอยกองมู (A09, A10) (ตำแหน่งท่ี 1 และ 2 ในแผนท่ีท่ี 3-4)
- บริเวณอ่างเก็บน้ํา ห้วยแม่ฮ่องสอน, ห้วยแม่ละมาด, ห้วยผาปอง และห้วยสายแล 

(A02, A05, A06, A07)
- บริเวณ'ท่ีต้ังสูนย์ควบคุมเรดาร์ (A04)
- บริเวณเน่นเขา วัดคืลาหลวง และ วัดบ้านใหม่ (A15, A16, A17)
- บริเวณอนุสาวรีย์พญาสิงหนาทราชา ต้นถนนชุนลุมประพาสล้านทศเหนอ (A11) 

(ตำแหน่งท่ี 7 ในแผนท่ีท่ี 6)
- บริเวณอ่างเก็บน้ําหนองจองคำ เป็นท่ีว่างสำคัญ ต้ังอยู่กลางเมือง (A12, A13) 

(ตำแหน่งท่ี 3 ในแผนท่ีท่ี 5)
- บริเวณสนามบินจังหวัดแม่ฮ่องสอน (A011 A03)
- บริเวณหภู่บ้านกระเหร่ียงและภูมิทัศน์ชนบท (A18, A19)
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2. การกำหนดตัวแทนทางภูมิทัศน์โดยเลือกภาพถ่ายจากมุมมองท่ีมีความแตกต่าง
กัน

ภาพถ่ายกลุ่มที, 1 ได้แก่ตัวแทนกลุ่มท่ีแสดงตำแหน่งจากพ้ืนท่ีซ่ึงต้ังอยู่บน
ระดับความสูงท่ีสามารถมองเห็นวิวได้ดี ต้ังอยู่บริเวณขอบของเมือง (Edge) และเป็นกลุ่มตัวแทน 
ของมุมมองแบบเปิดกว้าง (Panoramic View)

ภาพถ่ายกลุ่มท่ี2 ได้แก่ตัวแทนกลุ่มที,แสดงตำแหน่งพ้ืนท่ีซ่ึงต้ังอยู่บริเวณท่ีว่างของ 
เมือง ซ่ึงอยู่บนพ้ืนท่ีราบและเป็นตัวแทนของมุมมองในระดับสายตา (Normal View)

ภาพถ่ายกลุ่มท่ี3 ได้แก่ ตัวแทนกลุ่มท่ีต้ังอยู่โดยมีทิวเขาปิดด้อมและมีน้ําเป็น 
องค์ประกอบสำคัญ และเป็นตัวแทนของมุมมองแบบปิด (Closed view)

3. การสัมภาษณ์กลุ่มผู้เช่ียวชาญ

เน่ืองจากการวิจัยน้ีเป็นการ่วิจ้ยท่ีต้องการสำรวจวิธีวิจัยด้านการประเมินคุณภาพ 
ทางลายตาว่ามีคักยภาพและข้อจำกัดอย่างไร ซ่ึงมีการประเมินท้ังบริบท (Context) ปัจจัย 
(Factor) และกระบวนการ (Process) การประเมินคุณภาพทางสายตาในภูมิทัศน์โดยไข้ความเห็น 
ของกลุ่มผู้เช่ียวชาญในลาชาการวางแผนและออกแบบกายภาพโดยแบ่งกลุ่มผู้ถูกสัมภาษณ์ 
ออกเป็น 3 กลุ่มโดย

1. กลุ่มผู้เช่ียวชาญในสายการประกอบวิชาชีพ
2. กลุ่มผู้เช่ียวชาญลายวิชาการ
3. กลุ่มผู้เช่ียวชาญจากหน่วยราชการ
4. กลุ่มผู้เช่ียวชาญในสาขาส่ิงแวดด้อม ท่ีมีบทบาทเก่ียวข้องกับการกำหนด
นโยบายด้านสภาพแวดด้อม

วิธีการเก็บข้อมุลใข้วิธีการสัมภาษณ์ด้วยคำถามปลายเปิดแบบไม่มีโครงสร้าง 
ภายหสังจากการเรียงลำดับรูปภาพซ่ึงเป็นตัวแทนของ จ.แม่ส่องสอน โดยกำหนดกรอบของคำถาม 
อย่างกว้างๆ  ชุดของคำถามท่ีตัองการข้อมูลจากกลุ่มผู้เช่ียวชาญ ลามารถแบ่งได้เป็น

- กลุ่มคำถามด้านความเห็นเก่ียวกับลักษณะของภูมิทัศน์ (Landscape 
Character) ของ จ. แม่ฮ่องสอน โดยท่ัวไปและลักษณะภูมิทัศน์ท่ีมื 
เอกลักษณ์พิเศษเฉพาะ
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- กลุ่มคำถามด้านความเห็นและเหตุผลท่ีใข้ในการประเมินคุณภาพทางลายตา 
จากภาพท่ีเห็น (Visual Quality Criteria)

- ความเห็นในด้านกระบวนการวิเคราะห์ และประเมินคุณภาพทางสายตา

4. การเรียงลำดับรูปภาพ (Photograph Sorting)

ภาพถ่ายตัวแทนลักษณะของภูมิท ศ น์ช่ึงเลือกมาจากการสำรวจภาพสนามในภูมิ 
ทัศน์ท่ีมืบริบทท่ีแตกต่างกันถูกนำมาทดลองวิธีการท่ีใข้ดีอ

4.1 เทคนิคคิว (Q-Sort Method) ซ่ึงเป็นวิธีท่ีใข้วิเคราะห์ตัวแปร (Factor 
Analysis) ในเชิงจิตวิทยาและในการ่วิเคราะห์พฤติกรรม (Pitt and Zube, 
1979, Green, 2000) และเป็นเคร่ืองมือท่ีใข้หาระตับของความลัมพันธ์ 
(Correlation) ของตัวอย่างท่ีนำมาทดสอบกับสมมติฐานหรือเกณฑ์ท่ีต้ังไว้ 
โดยการให้กลุ่มเป้าหมายเรืยงสำตับ กลุ่มตัวอย่างท่ีต้องการทดสอบลงบน 
หลัก (Piles) ท่ีกำหนดใว้ โดยเรืยงจากมากท่ีสุดใปหาน้อยท่ีสุด มืมาตรในการ 
วัดท่ีเป็นเลขค่ี เชิน 7, 9 ท่ีต้องการควบคุมการกระจายของข้อมูลให้เป็นการ 
กระจายท่ีลมมาตร (Normal Distribution Curve) โดยในแต่ละหลักจะถูก 
กำหนดจำนวนตัวอย่างได้ซัดเจน เรเน

Pile 1 2 3 4 5 6 7
Number of Photo 3 7____ 11 14 11 7 3

การประยุกต์เทคนิคคิว (Q-Sort Method) มาใข้เป็นเคร่ืองมือวัดการรับรู้ทาง 
ลายตาใ14ภูมิทัศน์สำหรับงานวิจัยน้ี ต้องการท่ีจะให้กลุ่มเป้าหมายท่ีเป็น 
ผู้เช่ียวชาญ (กลุ่มเดียวกับท่ีทำการลัมภาษณ์) จัดเรียงรูปภาพตัวแทน 
คุณลักษณะทางภูมิทัศน์ของ จ. แม่ฮ่องสอน โดยเรียงจากภาพท่ีสวยมาก 
ท่ีสุด (Pile 7) จากภาพถ่ายต้ังหมด 56 ภาพ จากน้ันให้เรียงสำตับภาพท่ีมื 
สวยลดหล่ันน้อยลงไปในหลักต่าง  ๆตามจำนวนภาพท่ีกำหนดในแต่ละหลัก 
ในตัวหลักท่ี 1 (Pile 1) จะเป็นหลักท่ีแสดงถึงภาพท่ีมืคุณภาพทางสายตาน้อย 
ท่ีสุด โดยจำนวนภาพในแต่ละหลักจะกำหนดไว้ตามตารางท่ี ในขณะเดียวกัน 
ได้ขอให้กลุ่มผู้เช่ียวชาญกำหนดเกณฑ์ในการเลือกตัดสินภาพท่ีสวยมากท่ีสุด
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(Pile 7) และภาพท่ีสวยน้อยท่ีสุด (Pile 1) โดยเกณฑ์ดังกล่าวจะถูกนำมา 
ประเมินร่วมกับการแปลภาพถ่ายในชุดท่ีถูกเลือกไว้โนภายหลง

4.2 การเลือกภาพมุมกว้างด้วยการกำหนดกรอบภาพด้วยตนเอง (Frame of View 
Selection) เพ่ือทดสอบว ่าการใช ้ส ื่อต ัวแทนภูมิท ัศน ์ท ีต่่างก ันจะให ้ผลในการ 
ตัดสินภาพเหมือนหรือต่างกันหรือไม่ และให้ตำแหน่งการถ่ายภาพเป็นจุด 
เดียวกันกับจุดสังเกตในพ้ืนท่ีแสดงขอบเขตทางสายตา เพ่ือท่ีจะสามารถ 
เช่ือมโยงกับแบบจำลองเชิงปริภูมิได้ในภายหสังวิธีการทดลองคือ 

นำภาพถ่ายมุมกว้าง (Panoramic view) ท่ีถ่ายจากจุดท่ีถูกเลือกไว้ในแผนท่ี 
เบ้ืองต้น โดยเลือกตัวอย่างในการทดลองจำนวน 7 ภาพ 
นำภาพถ่ายชุดท่ีเลือกเป็นตัวอย่าง ให้กลุ่มท่ีทดลองเลือกกรอบภาพของตนเอง 
(เปรียบเสมือนการนำกล้องไปถ่ายภาพในท่ีจริง)โดยกำหนดกรอบจากมุมกล้อง 
ด้วยเลนสัฃนาด 35 มม. ซ่ึงใกล้เคียงกับมุมมองจากสายตาของมนุษย์ แล้วเล่ือน 
กรอบให้ตรงกับภาพท่ีเลือกโดยกำหนดให้เลือกภาพท่ีมีคุณภาพทางสายตามาก 
ท่ีสุด และภาพท่ีมืคุณภาพทางสายตาน้อยท่ีสุดเท่าน้ัน โดยกำหนดกรอบของภาพ 
ท่ีถูกเลือกโดยมีคุณภาพทางสายตามากท่ีสุดแทนด้วยสิเขียวและกรอบของภาพท่ี 
ถูกเลือกโดยมีคุณภาพทางสายตาน้อยท่ีสุดแทนด้วยลืแดง (ตัวอย่างในภาพท่ี 15)
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ภาพที่ 14 ตัวอย่างขั้นตอนในการทำเทคนิคด -รortโดยผู้เชี่ยวชาญ
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ภาพท่ี 15 ตัวอย่างภาพถ่ายมุมกว้างท่ีนำมาให้ผู้เชี่ยวชาญเลือกโดยกำหนดกรอบภาพเอง
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ภาพที่ 16 ต ัวอย่างภาพที่ใช ้เป ็นต ัวแทนภูม ิท ัศน ์ของ จ. แม่ฮ่องสอนในการทำ Q-sort

จากวิธ ีว ิจ ัยในเช ิงปริมาณ ได้แก ่การสร้าง Viewshed จากตำแหน่งส ังเกต 
ที่สำคัญ 4 จุด และตำแหน่งส ังเกตที่ม ีศ ักยภาพในการมองเห ็นได ้กว้างไกลอีก 3 จุด จะนำไปทำ 
การวิเคราะห ์เพ ื่อหาพ ื้นท ี่ท ี่ม ีระด ับความสำคัญภายในขอบเขตการมองเห ็นในบทต่อไป และสำหรับ 
ว ิธ ีว ิจ ัยในเช ิงค ุณภาพจะนำไปทำการวิเคราะห ์แบบแผนการตัดส ินใจเล ือกภาพของผู้เช ี่ยวชาญ 
เพ ื่อได ้มาซ ึ่งป ัจจ ัยท ี่คาดว่าจะมีผลต ่อความพึงพอใจต่อค ุณภาพของทัศน ียภาพ ซึ่งจะได้นำมา
วิเคราะห ์เปรยบเท ียบระหว่างว ิธ ีการท ั้งสองในภายหลัง
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