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ต

สัญลักษณ์

C - ลัมประสิทธ๋ึความหน่วง
cd ลัมประสิทธ๋ึความหน่วงของตัวหน่วง
^ d, max - ลัมประสิทธ้ีความหน่วงสูงสุดท่ีตัวหน่วงปรับได้
^ d, min = ลัมประสิทธ้ิความหน่วงต่ําสุดท่ีตัวหน่วงปรับได้

ะะ ลัมประสิทธ้ิความหน่วงของโครงสร้าง
c = เมตริกซ์ความหน่วง
F = แรงท่ีเกิดข้ึนในตัวหน่วงปรับค่า
F d - แรงภายนอกท่ีกระทำต่อมวลหน่วง
F s ท แรงภายนอกท่ีกระทำต่อโครงสร้าง
Fy = แรงท่ีจุดครากของตัวหน่วงเน่ืองมากจากสนามเฟเหล็กท่ีเกิดข้ึน
F = เมตริกซ์แรง
G = เมตริกซ์ผลในการควบคุมแบบควอดราติกเซิงเล็น
J = ดัชนีคุณภาพ
k d = สติฟเนสของสปริง
k ร - สติฟเนสของโครงสร้าง
K = เมตริกซ์สติฟเนส
m d = มวลของมวลหน่วง
mร = มวลของโครงสร้าง
M = เมตริกซ์มวล
p = เมตริกซ์คำตอบท่ีได้จากลมการริกกาติ
Q = เมตริกซ์น้ําหนักของการตอบสนองของโครงสร้าง
R = ลัมประลิทธ๋ึการขยายทางพลศาสตร์
R = เมตริกซ์น้ําหนักของพลังงานท่ีในการควบคุมการดันไหว
น - แรงท่ีต้องการใช้ในการควบคุมระบบมวลหน่วงปรับค่าแบบแอกทีฟ
V = ความต่างดักย์ท่ีป้อนสูตัวหน่วงปรับค่า
X = ระยะการยึดหดของตัวหน่วงปรับค่า
X = เมตริกระยะการลันไหวและความเร็วของโครงสร้างและมวลหน่วง
y d = ระยะการส่ันไหวของมวลหน่วงเทียบกับโครงสร้าง
y ร = ระยะการส่ันไหวของโครงสร้างเทียบกับฐาน



สัญลักษณ์ (ต่อ) ถ

ระยะการสันไหวที่สภาวะคงตัว
y  * ระยะการเคลื่อนตัวสถิต

ÿ  * ความเร่างการสันไหวที่ฐาน
Y เมตริกระยะการสันไหวของโครงสร้างและมวลหน่วง
a  - อัตราส่วนความถี่ของมวลหน่วงต่อความถี่ของโครงสร้าง
P อัตราส่วนความถี่ของสัญญาณแผ่นดินไหวต่อความถี่ของโครงสร้าง
y อัตราการเปลี่ยนแปลงความเครียดเฉือน
ๆ สัมประสิทธความหนืดของของเหลวแม่เหล็กปรับค่า
CO = อัตราเร็วเชิงมุมของสัญญาณแผ่นดินไหว
& d อัตราเร็วเชิงมุมของมวลหน่วง

อัตราเร็วเชิงมุมของโครงสร้าง
อัตราส่วนความหน่วงของมวลหน่วง

É, อัตราส่วนความหน่วงของโครงสร้าง
T = ความเค้นเฉือนที่เกิดขึ้นในของเหลงแม่เหล็กปรับค่า
Ty( field) ความเค้นเฉือนครากซึ่งขึ้นกับค่าสนามแม่เหล็กที่เถิดขึ้นในของเหลวแม่ 

เหล็กปรับค่า
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