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7.1 บทสรุป

โปรแกรม HARMONIC สัดแปลงสกกอร?เมฉวสัน-ราฟสน เฟ้อไรหาอนุกรม 
หุเรเขร (Fourier S eries) ของแรงสันบัสแกะกระแสสายในระบบไฟฟ้ากำสงสมดุลฬ่ 
โหลดเรงเสนแกะไม่เรงเสน

โปรแกรม HARMONIC สามารถไเคราะฟ้ระบบไฟฟ้ากำสงสัฟ,

1. เๆคราะฟ้การทำงานเคร่องแปลงสันแบบ 6 แกะ 12 ฬกส
2. คำนวณแรงสันและกระแสอารมอฉก และความเฟ้อน (DISTORTION) 

ของ คำ#งสอง fi เกด-จากเคร่องแปลงผัน
3. คำนวณหาแรงสันและกระแสยอด
4. คำนวณกำสงสุญfiเสดจากอารมอฉก
5. สามารถคำนวณหาความเหมาะสมหสงจากการสัดคะแปรเตอร เฟ้อรใส 

เสดความเสยหายสบระบบ
6. สามารถใflกำนายการเสคเรโซนนนร

โปรแกรม HARMONIC รรด'จำสดสังฟ้

- ไรสบระบบส่ม่บัลไม่มากฉกf นสบหน่วยความจำของเคร่องคอมฟ้วเตอร 
โดยขนาดขาโกฟ้เมตรกรสุงสุด(MAXAJAC) ประมาณไสัสัง#

(MAXAJAC) = 2(จำนวนบัสสุงสุด)(จำนวนอารมอฉกสุงสุด) +
2(จำนวนบัสเกร่องแปกงผันสุงสุค) -  1



Ill

- จำนวนปี'rflJQÛทtjง^ดLป็น 9 (รวมกวามป็หบัก^ล)
- Iก^องแปดงพองเป็นแบบ 6 ห1อ 12 ฬ๗
- สัองเป็นระบบ 3 เฟส!สมคุล
- สัองไม่fiวงจรเฟสเ?)ยว
- ไม่fiการจำบัคค่ากำบังไฟฟ้า1แอกfiฟ (Q-lim it ) ฟ้บัสควบคุมแรงสัน
- ไม่fiสัวเสือนเฟสfiควบคุมไสั (No Controlled Phase S h ifte rs)
- โปรนกรนฟ้ใtfffojเท! ธง Prime 4งเป็นรนํคอมฟ้วเตฟ[24 ] ควรใช' 

โปรแกรมบับเฬ่องแบบฟ้าเทนfiวะฬบับเค^อง IBM 16 บัต เฟ้องวากโปรแกรมวะเ1ว 
กจำและสามารถใf ไเคราะฟระบบfifiจำนวนบัสมากๆไสั (ใน?เฟ้จำนวนบัส^คสือ 20)

7 . 2  fol ส'นอแนะ

7.2.1 ควรใ#หบักการฟ้สืกบาหาโมเดลโหลดไม่เ!)งเบันแบบ!รน  ๆ ฟน 
โมเดลของหลอคฟถูออเรสเชนสั, โมเดลของความสัานทานไม่เ!งเฟ้น, โมเดลซองมอเตฟ 
เหฟ้ยวนำ เป็นสัน โหลดเหล่าฟ้กำเนํคอาจํมอนํกท์าใสัรผลเสื'ยส่อระบบไฟฟ้ากำบังฟ้งส้น

7.2.2 พยายามfiกษาบัลกอร?เมfiจะหาค่าอา^มอนํณfiอเกดเรโชแฟ
7.2 .3  ควรfiกษากงผลของปรากฎก ารถ ว (Skin  Ef f e e t  ) ของสา๗ งจำfi 

ผลอโ)างไรส่อราร ม อนํก
7.2.4 ควรหาช)fiวะลดหน่วยความจำของคอมฟ้วเตอรลง โดยใ#ช)สปาช 

(Sparsity) กบยาโกบัเมตรกร เฟ้องวากค่าฟ้วนใหชุเในเมตรก#เป็นคุนโ!
7.2 .5  finบาโมเดลของหม่'อแปลงfiเปส้ยนนทปใสัขณะfiโหลด (Tap 

Changing Under Load) จำfiผลฟางไรส่อฮารมอนํก
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