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การออกแบบ*5ะ:บบโบรแกๆนสำ I ร็จรูบ

การทคสอบทางสตัติทั ๋ไม่ใช่ษารามเคอว่  เป็นการทคสอบสมมุติจานทางสตัติฑึ ่
เหมาะสำหรับการบระมาสมสโคยใชักสุ ่มต ัวอย่าง หรึอย่าสืง เกฅจ'ฯนานไม่มาก แสะ 
การบระมาสนสย่าสกิติแย่สะครั ้งย ่องใขชัอมสฑกระ เบียนในแชัเมชัอมส ระบบโบรแกรม
สำเร ็จร ูบ  ไย่ก ูกออกแบบในสักษผะการบระมาสมสแบบโย่คอบ ( I n t e r a c t i v e
p r o c e s s in g  ) หมายกึง การทำงานในสักษผะบีบฏตัร ัยาโกกอบต่อตันระหว่างมูใชั  
แสะเคร ื ่องไมโครคอมบ ี เกอร ์  อุบกรผ์ต่าง ๆ ท ึ ่จำเป ็นสำหรับการทำงานร)องระบบ 
โบรแกรมสำเร ็จร ูบ  ติอ

ก. หน่ายบระมาสมสกสาง ฑั ๋มหน่ายความจำขนาค 64 ตัโสไบห์  
ข. ตูขับจานแม่ เหส็ก 2 ตู
ค. แม่นจานแม่ เหส็ก ขนาค 5 - 1 / 4  นั้า 2 แม่น ชนคหนัา เติยา แสะบีความจุ

เป็นแบบทึ ่มความหนาแน่นบกติ
ง. จอภาษ 1 เครื ่อง 
จ. เครื ่องบีมษ 1 เครื ่อง
การทำงานของโบรแกรมสำเร ็จร ูบ เข ัยนโดยใชัภาษาเบสัก ร ื ่งทำงานภายใย่  

โบรแกรมควบคุมระบบ CP/M ของบรษัทไมโครชอษห์  แสะสามารกทำงานต ับเคร ื ่อง 
ไมโครคอมบ ีวเกอร ์แอบเบ ีส รุ่น I I  ทริอ I l e  ตังรูบทึ ่  3 .1

การออกแบบโบรแกรมสำเร ็จรบ บี,ขั้นกอนคั้งนั ๊
1. การออกแบบมสสัษร (O u tp u t  d e s ig n )
2.  การออกแบบส ังนำเขา ( I n p u t  d e s ig n )
3. การออกแบบแห้มขอมูส ( F i l e  d e s ig n )
4. การออกแบบการบระมาสมส (P ro c e s s  d e s ig n )

3 .1  การออกแบบมสสัษช่  (O u tpu t  d e s ig n )
มสสัษช่ในทึ่นั ้  หมายกึง สารสนเทศ หร ัอรายงานผสทางสต ัต ิ  รามทังขอ

ความต่าง ๆ ท ึ ่ใช ัในการโย่กอบระหว่างมูใชัต ับโบรแกรมสำเร ็จร ูบ ๆเงการออกแบบ 
มสสัษไ)จะคำนิงกึงรบแบบมากรา:รานในการ Iสนอรายงานทางสต ัต ิ  มสการา 1คราะห 
ทางสตัติ  แสะ การออกแบบจอภาษเษั ๋อบอนขอมูสสำหรับสรางแห้มขอมูล ในการออก 
แบบรายงานทางสตัติน มู ้วจัยไย่ใชัจอภาษแสคงมสสัษธ์ในขั ้นย่น เษึ ่อให้ผูใชัสามารก 
เสิอกาเคราะห์นสฑางสตักในขั ้นต่อโบ แสะ สามารกเส ัอกบ ีมษรายงานทางรต ัต ิหำง 
กระคาษต่อเนั ๋อง เษึ ่อความสะคาก แสะ บระหย ัค Iวสาในการทำงาน
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มFtก๊ใแช่ของระบบโบรแกรมสำเร ็จว ูบสามารกจำแนกดามอุบกรผฑึ ่จะแสดง 
มกไค 2 บระ เภบ ค๊อ

3 . 1 . 1  การแสค OUคก๊VIÏเทางจอภาษ
เน ื ่องจากจอภาษสามารกแสดงช ่อความได 24 บรรทัด ๆ กะ: 

80 ดัาอักษร มาจัยจ ังไคออกแบบจอภาษโดยใช่บรรทัดท 1 -20  สฯหร ับแสดงรามการ 
เก๊อกด่าง ๆ แกะช่างบรรทัดฑั ๋  21 -2 4  สำหร ับแสดงช่อความ หรัอ คฯแนะ;นฯ 1ใน  

การโดคอบระหว ่าง  มูใช่กับระบบ,โบรแกรมสฯ เร ็จวูบ การแสดงมกก๊ษช่ทางจอภาษ
บระกอบดาย

ก. การแสดงช ่อความโดดอบ ระหว ่าง มใช่ก ับระบบโปรแกรม 
สำเร ็จรบ  รวมทั ้งคฯแนะนฯด่าง  ๆ เมื ่อ มูใช่บอนช่อมูกมด

ข. การแสดงผกรายงานทางสก ัด เม ื ่อระบบโบรแกรมสำเร ็จ•รบ 
บระมวกมกทางสก ัดเ รัยบร้อย จะนฯเสนอรายงานขั ้นด ันทางจอภาบ) แกะ:ใหนใช่เก๊อก 
ดัดก๊นใจษมห์ผกจากจอภาษกงกระคาษด่อเนื ่อง

3 . 1 . 2  การแสดงมกกับ)■รทางเครั ๋องบิ)มบ)
การแสดงมกกับ)ธ ์ทางเครั ๋องษมษ จะ เบ ็นการออกรายงานสก๊ด ั  

ทางเคร ึ ๋องษมษ โดยฑ ั ๋โบรแกรมสำเร ็จว ูบมรายการให ์ เก ๊อกบระมวกมกทางสก ัด 22 
รายการ การแสดงผกของค่าสกัด ัด ่าง ๆ บระกอบด ัวย ความกึ ่  จฯนวนค่าก ๊งเกด ค่า 
สกัดั แกะ ระดับนัยสฯดัพของค่าสก๊ดัขั ้น เม ื ่ อใหม ูใช ่สามารถนำรายงานทางสกัดไปทำ 
การวเคราะห ์แกะสรบรายงานในข ั ้นด ่อไบ

3 . 2  การออกแบบกงนฯเช ่า ( I n p u t  d e s ie n )
ก ๊งนฯเช ่าของโบรแกรมสฯเร ็จรบ หมายก๊ง เอกสำร ทรัอ แบบสอบถามท 

เก ็บรวบรวมจากการส ุ ่มด ัวอย ่าง โดยฑึ ่ม ูใช ่ได ัทำการกงรทัสเร ัยบร ้อยแกว เมื ่อ
เดรัยมทันทักกงในจานแม่ เหก็ก หรัอ เดรยมบระมวกผกทางสก ัด ั  แกะ เอกสาร  หรัอ 
แบบสอบกามดังกก ่าวจะก๊อว ่า เป็น-ช่อมกดับทางสกัดั  การนฯช่อมูกดับทางสก๊ดั เช่าสู ่
ระบบโบรแกรมสฯ เร ็จว ูบสามารกนฯเขา โดยการทันทักเก ็บบนแม่นจานแม่ เหก็กอย่าง 
กาวร น ื ่ งระบบโปรแกรมสำเร ็จรบจะทำการจัดสร ้างแช ่ !มช ่อม ูกใหมูใช ่  โดยใหมูใช่ฑฯ 
การดั ้งมื ่อแช่)มช่อมูกเอง แกะมูใชสามารถเร ัยกช่อม ูกด ับเหก ่านั ้  มาทำการแดัไข หรัอ 
เม ื ่มเด ัม เม ื ่อใหเหมาะสมก ับการบระมากมกทางสถด ัแด ่กะบระ เภท

3 . 3  การออกแบบแช่ ]มช่อมูก ( F i l e  d e s ig n )
การออกแบบแช่ !มช่อมูกของระบบโบรแกรมสำเร ็จว ูบ สามารถจำแนกเป ็น 

2 บระ เภท ดัง
ก. การออกแบบแช่)มช่อมูกของระบบโบรแกรม
ข. การออกแบบแช่ !มช่อมูกสำหรับมูใช่
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3. 3. 1 กาๆออกแบบแห้มช่อม ูสของระบบโปรแกรม
ระบบโปรแกรมสำเรารบ ประกอบห้วยรายการทดสอบทางสก ัด

22 รายการ การทดสอบทางสกัคัแค่สะรายการดองการช่อมูสคบฑั,แคกค่างกัน ช่ง
ช่อมูสคบน กกเก ็บรวบราม แสะใช่าร ัว ัคดามมาดราวัคทั ้ง 4 มาดรา ดังนั ้นนัวจัยจัง 
ออกแบบแขเมขอม?เของระบบ เบ ื ่อให ้ระบบสามารกทำงานอย ่าง ด่อเบื ่อง แสะสามารก 
ส ่งสารสนเทศระหว ่างโปรแกรมด ่าง  ๆ ของระบบ 2 แห้ม ศอ 

ร'โATNSG.TXT 
B: NONPAR. UIK

แห้มช่อมูสช่อ STAThSG.TXT จะ เก ็บรวบรวม ช่อการทดสอบทางสกัดิ  
ช ่อโปรแกรมทางสกัด รหัสของขอมสในการบระมาสนสค่าสกัคันั ้น  ๆ แห้ม'ขอมสนั ้จะ 
เก็บแบบส่ม ม ัความยาวระเบยนสะ 80 ไบห้ แด ่สะระเบยน มัสักษผะดังนั ้

หมาย เ สข หัวช่อ จุคเรั ๋มห้น ความยาว ชนคของรหัส

1. ช่อการทดสอบทางสกัคั 1 33 _

2. ช่อโปรแกรมทางสกัด 34 8 -
3. ดำแหบ่งที ่จะแสดงบนจอภาษ 42 4 -
4. จำนวนคัวแปรที ่ห้องใช่ 46 1 1-9
5. รหัสสำหรับประมาสฆส 47 10 A/R/N
6 . สำรอง 57 23 -

สักษผะของรหัสสำหรับบระมาสผส
ไบฑ์แรก จะบอกว่าคัวแปรทั ้งหมดห้องมัรหัส เหมัอนกันหรัอไม่  โคย A 

หมายกีง คัวแบรทุกคัวห้องมัวหัสเหมิอนกัน เช่น Cochran Q T e s t  แด่ห้าเป็น N 
หมายกิง ค ัวแบรแด่สะคัวไม่จำเป็นห้องมัรหัสเหมัอนกัน เช่น C h i - s q u a r e  T e s t
.เป็นห้น

โบทฑ 2 กังไบฑ์ที่  10 จะ เป็นรหัสสำหรับคัวแบรแด่สะคัว โดยมัรหัสดั ้ งนั ้  
R หมายความว ่า คัวแบรนั ้ห้องถูกปอน เป็นรหัส มัค่าไห้ดั ้งแด่  0 กัง 9 แสะ 

ความยาวของค ัวแปร เป็น 1 ไบฑ์
N หมายความว ่า คัวแบวนั ้โม่ห้อง เป็นรหัส แสะ สามารกม ัความยาวของค ัวแปร 

ดั ้งแด่ 1 กัง 9 ไบฑ์
แห้มช่อมูสช่อ NONPAR. UIK จะ เก ็บรามราบสารสนเทศด ่าง  ๆ ที ่สราง 

โดยโบรแกรม ST ATMENU.BAS แสะถูกสรางขั ้นทุกครงที ่น ัใช่ เส ิอกรายการ เบื ่อ 
บ ระมาสนสทางสก ัด สารสนเทศจะบระกอบห ้วย ช่อแห้มช่อมูสดบที ่จะใช่บ ระมาสนส 
ช่อการทดสอบทางสกัด ช่อคัวแบร แสะ ความยาวของค ัวแปร



3 .3 .  2 กาวออกแบบแฟ้มช่อมลส า หรับน้ใช่
วะบ บโบวแกรม ส า เว ็จว ูบ จ ะ ท า กาวจ ัดส ว ้างแฟ ้มช ่อม ูลส า หรับน 

ใช่ ใดยใ Yเนูใช่ทฯกาวตั ้ ง 1D อแฟ้ม'ช่อมกเอง แ ล ะระบ บ โบ ว แ ก ว ม ส า เ ว ็จ ว ูบ จ ะ ส วางแฟ ้ม 

ช่อมูลขั ้น 2 แฟ้ม คอ

B : f  i 1ename. HDR 
B ะ f  i 1ename. DAT

แฟ้มช่อมลแวก ระบ บโบว แ ก ว ม ส า เว ็จ วูบ จะสว ้างขนดของแฟ ้ม  
ใท ั เป ็น ’ .HDR’ ม ี เม ีชง 1 วะ เม ียน  และม ีความยาว A ไบท ใช ่ เก ็บจานวน 
วะ เมียนฑงหมดของแฟ้มช่อมลฑึ ่  2 Iบ ั ๋อใขในกาวควบคม กาวแก ้ไข ห ว ึอ ก าว เบ ิ ่ม เค ม

‘  ‘ " ว ู '  ■ ' ' ‘ 1

แฟ้ม'ช่อมูลฑ๋ั 2 เป็นแฟ้ม,ช่อมูลฑั๋ผูใช่ ทากาวฟ้อนช่อมูลคบ เช่าสู ่  
วะบบ ระบบโบวแกรมสาเว ็จ วูบจะสว้างขนดของแฟ้มใหั เป ็น ’ .DAT’ สามาวกเก ็บ  
ช่อมูลโก้ไม่ เกน 300 วะเม ียน ม ีความยาววะเม ียนสะ 80 ไบท่ จานวนตัวแปวด่อ 
วะเม ียน ขั้นกับ ความยาวของตัวแบว เข่น กาทุกตัวแบว ม ีความยาว 1 ไบท่ ใน 1 
วะเม ียนสามาวกเก ็บต ัวแบวไก ้  80 ตัวแบว เป็นก้น และ ลักษผะของช่อมูลในแต่ละ 
วะเม ียน จะก ้องบวะกอบก้วย เลข 0 กง 9 , + , -  , . แสะ B la n k  เท่านั ้น
ข่งโบวแกวมสาเว ็จรบจะทวาบค ่าของต ัวแบร โดยมีดคาแหน่งเวมก้น และความยาว 
ของตัวแบว

เข่น ตัวแบวขั ้อ V3 มีคาแทน'งเวั ๋มฑั ๋สคมภฑ 3 ของวะเม ียน แสะม ีความ
ยาว 5 ไบท่

ค่าฑฟ้อน เช่า ความยาวของตัวแบร ค่าของV3

" + 1 .2 " 5 + 1 .2
" -  1 .2 " 5 - 1 . 2
" 1 . 2 5 + 1 .2
•1 *1 5 ช่อมูลสูเนฺหาย

3 . A กาวออกแบบวะบ ุบทาว ูบวะมวลมล (P rocess  d e s io n )
กาวออกแบบระบบกาวบวะมวลมล หมายกง กาวจ ัดวางวะบบขั ้นคอนใน 

กาวทางานของโบวแกวมสาเ ว็จวูบ โดยก้องคานิงกังขัอจากัดของ เคร ั ๋องคอมม ีว Iคอว 
ม ูวจ ัยไก ้ออกแบบระบบกาวทางานของโบวแกรมสาเว ็จว ูบโดย แบ ่งโบวแกวมออกเป ็น 
โบวแกวมย่อย แยกคามหนาฑั ๋กาวทางาน ดังนั้



\ m î a n i w S û D T i u a r i f , Ï อใปรนกใม

1.
OKE SÀKPLE CASE 

<A) B i n o i i a l  T e s t ORE-EI.BAS
2. <E> C h i - s q u a re  T e s t OKE-CBI. BAS
3. <c> F o l i D g o r o v - S t i r t o T  T e s t OKE-ROL.BAS
«. <D> Fun T e s t OKE-RUK.EAS

5.
TMO RELATED SAMPLES 

<E> K c K e ia r  T e s t REL-KCK.BAS
6. (F> S ign T e s t REL-S1G.BAS
7. <G> v i l c o x o c  T e s t REL-MIL.BAS

ร .
ISO 3KDEPEKDEKT SAMPLES 

<E> F is h e r  T e s t IKD-F IS .BAS
9. <I> C h i - s q u a re  T e s t CRO-CBI.BAS

10. (J> Median T e s t MEDIAN-BAS
11. <F> M a n n -S h in e j  0 T e s t 1KD-KAK. EAS
12. <L> R o l i o g o r o v - S ï i r n o r  T e s t IKD-ROL.BAS
13. (M) V a lâ - W o l f o w i t z  ru n  T e s t IRD-V'AL.BAS

14 .
k RELATED SAMPLES 

<F) Cochran Q T e s t R-COC.BAS
15. <0> F r ie d ta n  T e s t R-FRI.BAS

16 .
k IFDEPEKDERT SAMPLES 

(P> C h i - s q a re  T e s t CRO-CEI.BAS
17 . <Q> Median T e s t MEDIAS.BAS -

11. (R )  F r u s k a l - ï a l l i s  T e s t R-RRD.BAS

19.
CORFELITIOi 

( ร )  S p e a r ia n  l a n k  (Rs) COR-RAR.BAS
20. <T> R e n d a l l  Rank C O R - m . B I S
21. (บ )  R e n d a l l  Concordance (Ml COR-COK.BAS
22. ( Ï )  R e n d a l l  P a r t i a l  Rank ( T x j . x l COR-PAR.BAS

».าVน i  Î.2 DSmiHทาใrRSDVTnjfirlRuระ?อใใทนกาน
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3 . 4 .  1 โปไ)แกรมทั ๋ฑาหนาท I กัอกร ๆยกๆ-3
โปรแกรมทึ ,ทาหน้าทเส ึอกรายการ บ ระกอบค ัวยใบ*รนก*รม 

MAIN.BAS แกะ STATMENU.BAS โ}งฑาหน้าฑั๋แสค ง รายกา*5เกอกต่าง ๆ บน•ชุ0 
ภาบเบั ๋อใหับใน้ เส ึอก

โบ*ร่นกรม MAIN. BAS จะทาหน้าฑั ๋  แสคงราบการหกักทั ้งหมด*ข อ ง ระบบ 
โบรนกรมสำเร ็จรบ  เบอส่งสารสนเทศไปใหัโปรแกรมอื ่น  ๆ แกะ ยังทาหน้าฑั ๋ เอื ่บา 
ก ับการสรางแปมขอมูกสาหรับนูใน้

โบรนกรม STATMENU.BAS จะทาหน้าท แสดงรายการการทดสอบทาง 
สกัดฑั้ง 22 รายการ เบั ๋อใหมูใน้ เกิอก แกะ ทาหน้าฑั ๋ร ับกักษผะโ)องคัวแบรค่าง ๆ  ท ั๋ 

คัองใน้ในการประมวกนกทางสกัด ั  เบึ ่อยันทึกสารสนเทศเหส่านั ้  บนแข!มน้อมูก 
B : NONPAR . UIK สาหร ับใหโปรแกรมร ่วมของระบบ cGET VAR . BAS) นาไปทางานค่อ 
โบ

3 . 4 . 2  โปรแกรมบระมวกมกทางสก ัด
โปรแกรมประมวกนกทางสก ัค ั  เป็นกสุ ่มโปรแกรมฑั ๋ฑาหน้าทั ๋บระ 

มากทางสก ัค ัแบบไม ่ใช ่บารามเดอร ออกรายงานนกทางสกัด โ}งบระกอบดาย
ความถ จานวนค ่าก ังเกด ค่าสกัด แกะ ระดับนับสาดัทเของค่าสกัด โ}งจะแสดงทาง
จอภาบ แกะ บมบ์ออกทางเคร ึ ่องบมบ มัทั ้งหมด 20 โปรแกรม ด ังรายกะเอยด
ในคารางทั ๋  3 . 2

3 . 4 . 3  โปรแกรมฑั ๋ใน้งานร่วมกัน
โปรแกรมฑั ๋ใน้งานร่วมกัน เป็นโปรแกรมฑี ๋ฑาหน้าอ่านแน้!มน้อม?! 

ดับของนใน้ เบ ึ ่อนาค่าของคัวแปรค่าง ๆจากแน่นจานแม่ เหก็กเน้าส ู ่หน่วยความจาหกก 
ของ เคร ัอ งคอมบาเดอร  แกะทาหน้าฑึ ่ส ่งสารสนเทศเทก ่าน ั ้ไปใทัโปรแกรมประมวกนก 
ทางสกัด ัทางานค่อ คอ โปรแกรม GETVAR. BAS ■ โดยโปรแกรมน ั ้จะท ูกเร ัยกจาก 
โปรแกรม STATMENU.BAS เสมอ แกะ โปรแกรม GETVAR.BAS อ ่าน่สารสนเทศ 
จากแน้!ม B ะ NONPAR. UIK เบั ๋อทราบกักษผะคัวแปรค่าง ๆ ฑึ ่จะนา Iน้าสู ่หน่วยความ 
จาหก ักของเ คร ึ ่องไมโครคอมบาเดอร แกะทาการดรวจสอบน้อมูกสูท!หาย ( M is s in g  
v a l u e ) โดยศรวจว ่า  ถาค ่าก ังเกด ุใดเป ็น B la n k  จะกัอว ่าคากังเกดนั ้นเป ็นน้อมูก 
สท!หาย แกะ จะใหค่าของค่าก ังเกดนั ้นเป็น -9 9  เบั ๋อ'ให'โปรแกรมประมวกนกทาง 
สกัด ทราบว่าเป็นขอมูกสูท!หาย

3 . 5  การทางานระ'บ ุบโปรแกรมสาเร ็จรป
จากรปฑ, 3 . 3  แ ส ด งย ังก า ร ท า งา น ข อ งร ะบ บ โป ร แ ก ร ม ส า เ  ร ็จรูป โ?ง

ประกอบควย หนาทั ๋หกัก 2 ป ร ะ เภ ท  คฺอ
ก. การสรางแข!มน้อมูก โ}งประกอบคัวย การ เบิ ่มระ เบยน การแกใข 

ระ เบบน แกะ การบมบ์ระเยับนน้อม ูก โดยทั ้แบัมน้อมูกของนใน้จะอบ่ทั ๋
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ฅขบสานแม่ เหสก E: เสมอ
ข. กา'1บระ:มาสมลทา งส ทฅิ เป็นการประ:นสต่าสก้ฅัต่า ง 

GETVAR.BAS เป ็นโปรแกรมร ่วมในการนฯคัวแป
ขอมส แสะ ส่งต่อให้โปรแกรมประ:มวสนสทางสกคั

01241» ไ'

 ๆ โคยม ัโปรแกรม 
รต่าง  ๆ สากแห้ม

Ï ไอ293?9b



าฬ่ J.Î เ!31ทนทาไ!!,นาïtDทะใ)ไเใไ!ไแท™ร*นพุใ!
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