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โครงการวิจัยยอยลําดับที ่11  

เร่ือง การประเมนิชองสัญญาณทีมี่แหลงจายรวมในชองการสื่อสารที่เกิดการเฟดดิง ปที่ 5 

 

1. ผูรับผิดชอบโครงการ รองศาสตราจารย ดร. ประสิทธิ์ ทฆีพฒุ ิ

2. วัตถปุระสงค   

จุดประสงคของโครงการวิจัยนี้วิจัยเกี่ยวกับเทคโนโลยีโทรคมนาคมสื่อสารไรสายในระบบ 

CDMA เนื่องมาจากในปจจุบันแนวโนมทางการสื่อสารในอนาคตไมไดจํากัดอยูเพียง    การสง

สัญญาณเสียงแตเพียงอยางเดียวเทานั้นการสงสัญญาณในลักษณะอื่น ๆ เชน ภาพเคลื่อนไหว ขอมูล

ภาพนิ่งคอนขางที่จะไดรับความนิยมมากขึ้นและมีปริมาณเพ่ิมขึ้น ทําใหทรพัยากรของระบบที่มีอยู

อยางจํากัดก็ตองถูกจัดสรรเพื่อใหเกิดประโยชนสูงสุด หนึ่งในหัวขอโครงการคนควาวิจัยที่มอียูอยาง

กวางขวางในปจจุบันคือระบบส่ือสาร  ที่รองรับการสงขอมูลจากผูใชบริการจํานวนหลายๆรายพรอม

กันในเวลาเดียวกนัโดยผานชองสัญญาณเพียงชองเดียว (CDMA) โดยที่ผานมามหีลายวิธทีี่ทําให

สามารถสงขอมูลจากผูใชหลายรายผานชองสัญญาณชองเดียวได เทคนิคการเขาถึงหลายทางแบบ

แบงรหัส (Code Division Multiple Access หรือ CDMA) ก็เปนเทคนิคหนึ่งที่ไดรับการคนควาวิจัยจน

สามารถนําไปใชงานไดจริงมาเปนระยะเวลาหนึ่ง อีกทั้งในปจจุบันเทคนิคนีย้ิ่งไดรับความสนใจเพิ่ม

มากขึ้นเนื่องจากเปนที่คาดหมายวาวิธกีารเขาถึงหลายทางแบบแบงรหัสนี ้ (CDMA) จะถูกนํามาใชใน

ระบบโทรศัพทเคลื่อนที่รุนทีส่าม (3 Generation หรือ 3G) ตามมาตรฐาน UMTS/IMT 2000 

ในขณะเดียวกันรหัสเทอรโบ (Turbo code) ถูกยอมรับแลววาเปนกระบวนการเขารหัสและ

ถอดรหัสที่สามารถลดความผิดพลาดจากการสงขอมูล digital ในชองสัญญาณไรสายที่มีการรบกวน

แบบเกาสสีขาวแบบบวก (AWGN) ไดดีที่สุดในขณะนี้เทาที่มนุษยเคยทํามา   ทําใหในชวงเวลา 4-5 ป

ที่ผานมา งานวิจัยเกี่ยวกับรหัสเทอรโบไดรับความนิยมเปนอยางสูง  แตเนื่องจากอุปสรรคสําคัญใน

การนําเอารหัสเทอรโบมาใชในระบบ CDMA คือการรบกวนกันของผูใชรายอื่นๆที่ใชชองสัญญาณ

เดียวกัน (multiple access interference : MAI ) ทําใหชองสัญญาณที่เกิดขึ้นไมเปนเกาสสีขาวแบบ

บวก (AWGN) เปนผลทําใหรหัสเทอรโบ (Turbo code) ไมสามารถทํางานได ดังนั้นจุดประสงคหลัก

ของโครงการวิจัยนี้คือเปนไปไดที่จะนํามาใชจริง  
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3. ขอบเขตหรือเปาหมายของโครงการ 

- ทําการวิจยัและศึกษาบทความทางวิชาการที่เกี่ยวของกบัอัลกอริทึมในระบบ CDMA 

- พัฒนาและปรบัปรุงอัลกอริทึมท่ีใชกับระบบ Multiuser Detection ในระบบ CDMA 

โทรศัพทเคลื่อนที่ในยุคที่  3 และ 4 ใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น 

- ศึกษาและทําทดลองโดยใชการเขารหัสแหลงกําเนิดที่มคีุณสมบัติการแพรกระจายของ

ขอผิดพลาด 

- คนหาแนวทางใหมๆในการกําจัดผลการรบกวนของผูใชรายอื่นที่รบกวนตอผูใชที่สนใจ 

- จัดทําบทความทางวชิาการ เพื่อเผยแพรความรูและผลงานที่ไดจากการทําวิจยัทั้งใน

ระดับชาติ และ ระดับนานาชาติ 

 
4. สวนงานที่ไดดําเนินการไปแลว 

- พัฒนาและปรับปรุงโครงสรางของเครื่องรับที่สถานีฐานแบบดีเทกตผูใชหลายคนในระบบ DS-

CDMA  

- พัฒนาและปรับปรุงอัลกอริทึมโดยใชรหัส Turbo code ในระบบที่มีการประมาณ หาคาชอง 

สัญญาณ  

- พัฒนาวิธีการ Turbo Multiuse detection ในระบบ CDMA เพื่อนํามาใชใน

โทรศัพทเคลื่อนที่ในยุคที่  3 และ 4   

- ทําการพัฒนาและศึกษา EM-algorithm (Expectation Maximization Algorithm) 

เพื่อนํามาใชในการประมาณหาคาชองสัญญาณของระบบ CDMA 

- ทดลองเพิ่มตําแหนงที่เปนไปไดของสัญลักษณตองหามเพื่อวัดประสิทธิภาพในการ

ทํางานของตัวเขาและถอดรหัสและศึกษาหาผลกระทบที่เกิดจากวิธีการเขารหัสชองสัญญาณรวม

กับการเขารหัสแหลงกําเนิด 

-  ปรับปรุงโปรแกรมใหสามารถรองรับความสามารถในการเพิ่มตําแหนงของสัญลักษณตองหาม 
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-  ทําการทดลองเพื่อตรวจสอบวาถาผานชองสื่อสารที่มีสัญญาณรบกวนที่กอใหเกิด

ความผิดพลาดในปริมาณไมมากนักจะสามารถทําการแกไขขอผิดพลาดนั้นโดยใชวิธีการเปลี่ยน

สัญลักษณเปนสวนๆ ไดหรือไม 

-  ทําการทดลองวัดความถูกตองในการเปลี่ยนสัญลักษณเปนสวนๆ วามีความถูกตอง

เปนปริมาณเทาไหรเมื่อเปรียบเทียบกับปริมาณของขอผิดพลาดทั้งหมดที่เกิดขึ้นเนื่องจาก

สัญญาณรบกวนในชองสัญญาณ                                                  

-  ปรับปรุงและแกไขโปรแกรมเพื่อทําการทดสอบความถูกตองในการเปลี่ยนสัญลักษณ

เปนสวนๆ 

- วัดประสิทธิภาพวัดประสิทธิภาพในการเขารหัสลับของตัวเขารหัสและตัวถอดรหัส

และศึกษาหาผลกระทบที่เกิดจากวธิีการทดลองเพิ่มตําแหนงที่เปนไปไดของสัญลักษณตองหาม 

 

5. สวนงานทีจ่ะดําเนนิการตอไป 

- พัฒนาโครงสรางของเครื่องรับท่ีสถานีฐานในระบบ Ds-CDMA ใหสามารถดีเทกต

ผูใชหลายคนพรอมๆ กันไดในชองสัญญาณขายเชื่อมโยงขาขึ้น 

- พัฒนาซอฟแวรที่จําลองการทํางานของเครื่องรับแบบวนซ้ําโดยอาศยัตัวประมาณ

ชองสัญญาณ 

- ทําการศึกษา EM algorithm เพ่ือนํามาใชในระบบ ดีเทกตผูใชหลายคนพรอมๆกัน

และพฒันาตอไปในระบบที่สัญญาณ fading เปนแบบ frequency selective และ time varying  

fading 
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6. ผลิตผลและหรือความสัมฤทธิผลของานที่ไดดําเนนิการไปแลว 

 

 6.1 ผลงานนาํเสนอในทีป่ระชุมวิชาการ 

 6.1.1 T. Ploysuwan and P. Teekaput ,“Blind  Iterative Turbo Multiuser Detection For 

Uplink Cdma System With Uuknow Intercell  Interferences,”  Proc. EECON-28, pp 1033-

1036, 20-21 Oct  2005 

 6.1.2T. Ploysuwan and P. Teekaput ,“Blind Turbo Multiuser Detector With Unknown 

Intercell Interferences” ”  Proc. IEEE ISWPC, pp 620-626, 20-21 Jan  2006. 

6.1.3 P. Teekaput and S. Chokchaitam, “Secure Embedded Error Detection 

Arithmetic Coding,” Proceedings of  ICITA 2005, vol.2, pp. 568-571, Jul. 2005. 

 

 6.2 ส่ิงประดิษฐ 

- โปรแกรมคอมพิวเตอรจําลองการทํางานของภาครับ/สง ขอมูลในระบบ CDMA ที่

พัฒนาโดยใชโปรแกรม visual studio 7 และ MATLAB เวอรชัน 7 

- โปรแกรมคอมพิวเตอรจําลองการทํางานเครื่องรับในระบบ DS-CDMA และโปรแกรม 

ตัวประมาณชองสัญญาณโดยใชวิธี EM Algorithm  

- โปรแกรมคอมพิวเตอรจําลองระบบ Asynchronous Uplink DS-CDMA พัฒนาโดย

ใชโปรแกรม MATLAB เวอรชัน 7 และ visual studio 7 

- โปรแกรมคอมพิวเตอรจําลองการสรางสัญญาณเฟดดิง  
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7. ทฤษฏทีี่เกี่ยวของ 

ภาคผนวก ก. 

 

 พิจารณาระบบขาขึ้นของ asynchronous CDMA โดยกําหนดใหมีผูใช K รายในระบบที่มีการ

รบกวนแบบ Addtive White Gaussain (AWGN) โดนสมมุติใหที่สถานีฐานทราบเพียง spreading 

sequence ของแตผูใชแตละรายภายในเซลล  K รายโดยที่ spreading ดังนั้นสัญญาณที่ถูกสงออกไป

โดยผูใชแตละรายจะมีลักษณะเปน 
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k k kL cl d T Tτ= + +  เปนคาประวิงเวลาสูงสุดในแตละสัญลักษณขอมูลที่สง ดังนั้น

เมือทําการสุมเก็บ       ขอมูลทุกๆ เวลา cnTiTt +=  ในแตละเสารับสัญญาณดังนั้นสัญญาณที่ไดรับ

จะสามารถจัดรูปไดและ Vector ของสัญญาณที่รับในเครื่องรับสามารถเขียนไดเปน 
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1k tS −, k tS ,

1k kb t b t−[ ] : [ ]

 
1.1 state diagram 

1 1k tS − −, :

1 1k tS −, :

1k tS −, :

1k tS , :

1k kb t b t−[ ] : [ ]

 
1.2 trellis diagram 

รูปที่ 1. แสดงคาสถานะเสมือนของขอมูล kb t[ ] และ 1kb t −[ ]  
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โดยอาศัยหลักการ maping โดยอาศัยหลักความเปนไปไดระหวา kb t[ ] และ 1kb t −[ ]ดังนั้น

ในทุกๆคูของ 1k t k kb b t b t= −, ( [ ], [ ])  เราจะไดสามารถสรางคา state ซึ่งคูกับ state 

( ) ( )1 1k t k t k kS S b t b t s s− ′→ − →, ,, [ ], [ ] ( , ) เนื่องจากจุดประสงคของงานวิจัยนี้ตองการประมาณคา

ขอมูลที่ถูกสงและคา parameter ของชองสัญญาณดังนั้นกําหนดให [ ]1 Kθ θ θ= , ,K  โดยที่  

{ }2
k k k kg Bθ σ= , ,  และ { }

0t

M
k kB b t

=
= [ ]  โดยที่

kk/b [t] k kB B b i= \ [ ]  

 

รูป 2. รูปแบบของเครื่องสงและรับในระบบ CDMA ที่นําเสนอ 
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2.1  การประมาณคา Bayesian a posterior probability ของคา kθ  

โดยการอาศัยวิธีการ kullblack-leibler ในกรณีที่เราสนใจผูใชรายที่ k โดยใหคา parameter 

ของผูใชรายอ่ืนคงที่คงที่ดังนั้น 
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จากคุณสมบัติของ kullblack-leibler เราจะพบวา 

( )1 1 1 2 1n n n n
k k k kB gθ σ− − − −=( ) ( ) ( ) ( ), ,  

1. 1 0n n n
k k M k k MKL P X P Xθ θ− ≥( ) ( ) ( )

, ,( ( | ) || ( | ))  

2. ถา 1n n n
k k M k k MKL P X P Xθ θ−( ) ( ) ( )

, ,( ( | ) || ( | ))=0 แสดงวา n
k k MP Xθ ( )

,( | ) = 1n n
k k MP Xθ −( ) ( )

,( | ) ใน

ทุกกรณขีอง kθ  

ดังนั้นเราสามารถหา kθ  

 

 



 

โครงการวิจัยรวมฯ ปงบประมาณ 2549                        613                             จัดทําเมื่อ 10 มกราคม 2551 

 

ดังนั้นโดยการหาคาต่ําสุดของอัตราสวน kullblack-leibler เพื่อท่ีจะทําให n
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 ผลการทดลอง 

 

รูป 3. Performance BER Turbo-MKL และ turbo-LMMSE [7] 
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รูป 4. Performance of channel estimation error Turbo-MKL  

 

การเขารหัสเชิงเลขคณิตที่มีความสามารถในการตรวจจับความผิดพลาดนั้นสามารถทําไดโดย

การเพ่ิมสัญลักษณตองหามลงไปในตารางความนาจะเปนที่ใชในการเขารหัสเชิงเลขคณิต โดยจะตอง

มีการกําหนดตําแหนงของสัญลักษณตองหามไวลวงหนาเนื่องจากการเขารหัสและถอดรหัสจําเปนที่

จะตองสามารถสรางตารางความนาจะเปนที่ใชในการเขารหัสและถอดรหัสที่ตรงกันทั้งดานตัวเขารหัส

และตัวถอดรหัส เนื่องจากหากไมสามารถที่จะสรางตารางความนาจะเปนที่ตรงกันไดขอมูลที่ถอดรหัส

ออกมาจากรหัสที่รับมานั้นจะเปนขอมูลที่ไมถูกตองโดยขอมูลที่ถอดออกมานั้นจะเกิดความผิดพลาด

แบบตอเนื่อง เนื่องจากการเขารหัสเชิงเลขคณิตมีคุณสมบัติการแพรกระจายของความผิดพลาด (Error 

Propagation) คือหากเกิดความผิดพลาดขึ้นครั้งหนึ่งจากการถอดรหัสเนื่องรหัสที่ไดรับไมถูกตองหรือ

ตารางที่ใชในการถอดรหัสไมตรงกันจะทําใหการถอดรหัสขอมูลหลังจากจุดที่เกิดความผิดพลาดขึ้นจะ

เกิดความผิดพลาดตามไปดวย 

 คุณสมบัติการแพรกระจายของความผิดพลาดของการเขารหัสเชิงเลขคณิต สามารถ

อธิบายไดดวยตัวอยางงายๆ ดังนี้ สมมติใหมีการเขารหัสขอมูล cba โดยสัญลักษณ c มีคาอยูในชวง 

[0, 0.375) สัญลักษณ  b มีคาอยูในชวง [0.375, 0.625) และสัญลักษณ a มีคาอยูในชวง [0.625, 1) 
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โดยหลังจากการเขารหัสดังในรูปท่ี 1 แลวเราจะไดวา รหัส cba สามารถแทนไดโดยใชคาในชวง 

[0.1992, 0.2344) ในที่นี้ใช 001101 ซ่ึงมีคาเทากับ 0.203125 

 

 

 

รูปที่ 1 การเขารหัสเชิงเลขคณิตของ cba 

 

 หลังจากที่ทําการสงขอมูลที่ผานการเขารหัสเรียบรอยแลวหากรหัสท่ีตัวถอดรหัสไดรับ

ไมถูกตองเชนแทนที่จะไดรับรหัส 001101 กลับไดรับรหัส 101101 แทนทําใหการถอดรหัสแทนที่จะได

ขอมูลที่ถูกตองคือ cba กลับไดขอมูล acb แทนโดยการถอดรหัสของรหัส 101101 จะเปนไปดังรูปท่ี 2  

 

รูปที่ 2 การถอดรหัสของรหัส 101101 
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 การที่บิตขอมูลแรกที่ไดรับเปลี่ยนจาก 0 เปน 1 สงผลใหขอมูลที่ถอดรหัสจากรหัสชุด

นี้ผิดพลาดทั้งหมดถึงแมวาขอมูลที่เหลือจะถูกตองทั้งหมดก็ไมสามารถที่จะทําการถอดรหัสขอมูลที่

ถูกตองได เชนเดียวกันหากมีตารางความนาจะเปนที่ใชในการถอดรหัสคร้ังใดไมตรงกับตารางความ

นาจะเปนที่ใชในการเขารหัสเพียงคร้ังเดียวก็จะสงผลใหการถอดรหัสที่เหลือทั้งหมดไมถูกตองไปดวย 

 จากคุณสมบัติการแพรกระจายของความผิดพลาดของการเขารหัสเชิงเลขคณิตที่ได

กลาวมาแลวนี่เองที่ทําใหสามารถที่จะใชคุณสมบัติดังกลาวในการตรวจจับความผิดพลาดที่เกิดขึ้นใน

ขอมูลท่ีไดรับไดโดยการใสสัญลักษณตองหามลงไปหรือท่ีเรียกวา การตรวจจับความผิดพลาด

แบบตอเนื่อง (Continuous Error Detection: CED) [1], [2] โดยมีขอกําหนดวาในขอมูลที่จะทําการ

เขารหัสนั้นจะไมมีสัญลักษณตองหามอยู ทําใหสามารถบอกไดอยางแนนอนวาหากมีการถอดรหัสได

สัญลกัษณตองหามที่ฝงตัวถอดรหัสหมายความวามีการรับขอมูลท่ีผิดพลาดเกิดขึ้นแลว  

 ตําแหนงที่ใชในการวางสัญลักษณตองหามก็มีสวนในการเขารหัสและถอดรหัส ดังที่

ไดกลาวไปแลววาหากไมสามารถที่จะสรางตารางความนาจะเปนที่ใชในการเขารหัสและถอดรหัสที่

ตรงกันไดก็จะไมสามารถถอดรหัสขอมูลท่ีถูกตองได ดังนั้นในระบบที่มีการใชการเขารหัสเชิงเลขคณิต

ที่มีความสามารถในการตรวจจับความผิดพลาดจําเปนที่จะตองมีการตกลงตําแหนงของสัญลักษณ

ตองหามไวกอนลวงหนา โดยตําแหนงของสัญลักษณตองหามอาจเปนไปตามรูปแบบใดรปูแบบหนึง่ใน

รูปที่ 3  

 

 

รูปที่ 3 ตําแหนงของสัญลักษณตองหาม 
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 จะเห็นไดวาการวางสัญลักษณตองหามไวตรงกลางของตารางความนาจะเปนจะทํา

ใหมีการคํานวณมากกวาการวางสัญลักษณตองหามไวที่ปลายของตารางเนื่องจากมีการคํานวณเพียง

ฝงเดียว หากวางสัญลักษณตองหามไวตรงกลางของตารางความนาจะเปนจะตองมีการคํานวณ 2 ฝง

ในกรณีที่เปน การเขารหัสที่มีการใชแบบจําลองแบบปรับไดดังนั้นจึงควรเลือกใชตําแหนงที่อยูที่สวน

ปลายของตาราง 

 ในระบบที่มีการใชการเขารหัสเชิงเลขคณิตที่มีความสามารถในการตรวจจับความ

ผิดพลาดนั้นสามารถที่จะเพ่ิมความสามารถในการเขารหัสลับไดโดยวิธีการดังตอไปนี้ กําหนดให

ตําแหนงของสัญลักษณตองหามมีการเปลี่ยนแปลงตําแหนงทุกครั้งที่มีการเขารหัสสัญลักษณแตละ

สัญลักษณ โดยอาจกําหนดใหมีตําแหนงของสัญลักษณสําหรับกุญแจแตละแบบดังรูปที่ 4  

 

 

 

รูปที่ 4 ตําแหนงของสัญลักษณตองหามและกุญแจ 

 การทําการเขารหัสลับในรูปแบบนี้จําเปนที่จะตองมีกุญแจที่มีจํานวนเทากับจํานวน

ของสัญลักษณที่จะทําการเขารหัสโดยอาจสามารถสรางไดโดยใชตัวกําเนิดสัญญาณไบนารีแบบสุม 

โดยใชกุญแจลับ (Secret key) เปนเมล็ด (Seed) ของกุญแจไบนารีที่มีความยาวเทากับสัญลักษณที่

จะทําการเขารหัส ทําใหสามารถเขียนระบบทั้งหมดที่ใชในการเขารหัสเชิงเลขคณิตที่มีความสามารถ

ในการตรวจจับความผิดพลาดและเขารหัสลับไดดังรูปที่ 5 
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รูปที่ 5 ระบบเขารหัสเชิงเลขคณิตที่มีความสามารถในการตรวจจับความผิดพลาดและเขารหัส

ลับ 

  การเขารหัสในลักษณะดังกลาวนั้นสามารถทําการขยายรูปแบบการใสกุญแจไดโดยการเพิ่ม

ตําแหนงของกุญแจที่จะทาํการใสเพิ่มลงในขอมูลโดยการเพิ่มจํานวนของตําแหนงทีเ่ปนที่อยูของ

กุญแจนั้นจะไมสงผลกับขนาดของขอมูลที่ผานการเขารหัสแลวเมื่อเทียบกับ 
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