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สรุปแล»:ข้อเสนอแนะ

1. สรุป

โปรแกรมฑกัฒทขิ้นนสามารถทำการเชา»:ร,ชงช้ันงานให้มรูปร่างล้กบทน: ตาม,ฑ๋ํใค้
ออกแบบ[ว!นโปรแกรมวาดแนบ แล»:ลามารถทำงาน p ack e t ในรูปฑเช่นวงกลม แล»;
ป่เหลขมผนผาฑม?,i ทเค่ขนาน,ไเนานกบเแเน X แทะ Y คามล้าคับ จากการวัตขนาคชอง

1 , 1ชนงานแบวามก เก ; เมกทมเกล้อน ชงลาเหตุล้าคัแ!ไคัแก่

1. วากก เรวาดแบบของผใช้แล»:ความลามารถชองโปรแกรมวาดแบบ ค่า 
. 1 * ' ~  ̂  ’ ” ใ «ความกลาคIกล้อนบางลาน'•ท;ขันอยู่กับความลามารถของผู้ [ช้เอง และอกส่วนนนงจ!;ขันอยู่

กับความลามรกของโปรแกรมวาดแบบ เช่น ความลามารถชองการลากเล้นตรงล้มผลกับ
วงกล31 2 วง เป่นคัน ทางทจ»:ลามารถแก่!ขไคัทคิอ ใช้โปรแกรมว่าดแบบฑมความ
สามารถสูงขนกว่าฑใช้ในบจจุบน แต่ปกฺเหาทจ»:ตามมา คัอ ใครงลร้างของข้อมลมาตรฐาน
บ1คัจากเป รแกรมวาดแบบจ!:มการเปลขนแปลงตาม!ปคัวย จงคัองมการแก่ไขรูปแบบการอ่าน
ข้อมลขอ 3 เป รแกรมทกัก:นาช้ินคัวยเช่นกัน

ท. จากการค่านาทเของเครองคอมนวเตอรู้' ค่าความคลาดเคลอนนจ!:มค่าลง• . 7 7  1 I ใ . 1 . , ’1 ’
ขันเมอ เราค่าหนด!บ่ค่าความเทยงตรงในการค่านาถเมค่า!ทา นงเกดจากการปดเลขfvi>nu<] r,rr II I n i )  เช่นส่วน'ในเนู่ ฑเงแก่!ขกั่ค้อ การล้าใ!นดใบ่คอมนวเตอรมค่า
กา เมเทยงตรงสูง [นก เไค่านวเน ล่ง'ทมผลกร:;ทบ'โดยตรง ค้อ จานวนหน่วยกวามจ้าของ
เก’รอ ง ท:แกน่า 1ปไช้ม เกขน มผลทำ 1ห้โปรแกรมฑกัทเนาขนมคา เมสามารถทจ»:เกบข้อมล
วาก เปรแกรง) ง เดแบบ [คัน่ชยลง

ว. วากคัวเคุ;/ปง ช่เนฺนช ค ่เก ) เมคลาดเกลอนน It เช่น!คันดเจนจาก 
การ ทดลอบง เนฑ้ I pocket. ช้ังจ!:ปร เก!1)รอยของการเคลอนทของคัทเตอรู้'บนชั้นงาน 
ช ั้งลแห?เอางา!:มาจ เกผู้ผล?แอง หรอ จเก:)เรต่ดตั๊งขอ งผู้'ใช้ง เน
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ในส่วนของ เปรแ»)รมฑพนาขน มขํ'อจา»ไคขข่ปร»;»)ารหนง คอ ในเ ท ร''i เครา»;พ 
หาท่คทางการเคลึ่ยนทชองกัทเตชร ค้านฑ่ึปร»:กอบ»ไนท่ีจุตพจ1ร«าจ»;ค้องปร!;แอบทันแล้')
Iกฅเ&เมุมแหอม หร๊อมุม!ไานเท่าน้ํน เม๋ึอไรกตา)ทเค้านฑ่ึปรนกอบ»ไนท้าให้เกัคเซนมุ)»»»ลับ 
ก๋ัว»:ไค้ฑคทาง»»ารเคลอนฑ่ึสวน»ไบฑิคทางทผูใช้»)'»หนฅ

9. ข้อI โ)นยแน;:

ใปรแกร)ณควรจ»:ไค้รับ»)ารนทเนาในเรึ่องของงานท้า pocket ในรูปmillต่างๆ 
ทมเช่วงกลมหรัอป่เหลขมผนผ้าทค้องมีค้านคู่ขนานขนานทันแทน X แลน Y ตามล้าตบ 
แนวทาง»)')รน»)เน'าเนอใช้งานท่า pocket ยงคงฝืามารถใช้โปรแ»)รมทน๓ทฃ้ินน้ีเป่นพ้ืนฐาน 
ในการหาฟ้าแหน่ง เรมค้นของงานท้า poc ket เราสามารถแบ่ง»เารวเกราะห์ไค้ออ»)เบน 
โ'. แนวทา3 คอ

1 . การว เครานห์ห เแน'วฑา3เคน'ไ)อ งจุคศูนย์กลางของคฑ เตอรั,'ในแต่ล»;รอบ
ขอ3»»ารเกลอนฑมว»:ข»:ห่างจา»)ขอนของช้ึนงานเท่า»ไน »ทร‘นครา»:ห์หาตำแหน่งกรร:ท้า 
เค้ใดข»)ารคัานวทเหาจุคตัคของแนวทางเค้นของคัคเฅอรักบเล้นตรงทึ่ลากแบ่ 3nîทํ่มุมใเงเกค 
วากโเขบขอ3''รน3าน ทารเข้ขนรห้ล จใคด ล้าหรับ»)ารวัเคร น:หแบบน'ว!:ค่อน'ข้างขา'ว 
เนองจา»» อตราส่วนของ»เารลดลงหรึอเนมช้ินของแต่ล»:ค้าน น;มค่าไม่เท่า»'ณ แต่แร3ท 
เกดข้นบนช้ินงานว»;มฅ่าก3ท

2. การวเทราtwหาแนวทางเค้นของคัทเตอร์ในแต่ล»:รอบของการเคลอนฑไห้ 
มอตราส่วนทลกล ราโ''ร ัว Iนมช้ินเท่าทัน การวเครานโนึ้ว»:หาตำแหน่งขอ3ทัฑเตอรั, เด ข»»าร 
นาค่ากงฑโเอ3แต่ล»:รอบขอว»)ๆร เคลอนค[นทัน'ขนากกวา))ขาวไ!;)งแต่ล»:กาน ทา7 เข้ขน'ไห้ล 
วเกก ล้าหรับ»)าร•นครา»:ห่ํแบบน้ิจร:ค่อนช้างง่าข แต่แรงทเกคชนบนช้ิน3านวะ:มค่าไ))คงฑ

ปทฺทฺโาฑล้าคญล้าหรับแนวทางการ')เครา»:ห เพองานท้า pocket ของฑงสองแนว 
ทา ไ ททอ การ ท ทโนดลมดขอ ว:)'»ว เก ลข)๓ขอ งกทเตอร ง่า เมอ เหร,กฑเดอ'ท 3 จ»:ควร 
หอุกทารท'] 3 เน
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