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Nowadays, the amount of the spatial data is rapidly increasing, so that there is a need to 
have a good data management to optimize its use. This can be achieved by implementing Spatial 
Data Infrastructure. In the infrastructure, Clearinghouse is an important part that allows users to 
explore the data. In this research, an aerial photo inquiry system has been developed as a 
clearinghouse for serving aerial photo in RTSD (Royal Thai Survey Department). The system will 
definitely improve how RTSD serve the availble aerial photo to its users. 

Building the system involves application development and database creation. Three 
applications have been developed for: data input, data inquiry, and data display and output.      
The data inquiry component  is particularly important. Data can be searched with 3 types of 
condition: 1) location-based, 2) time-based and 3) photo-characteristic based. Search conditions 
based on time and photo-characteristics can easily be solved by using normal relational database 
containing the metadata of aerial photographs. However, to enable location-based search 
conditions is the key factor that GIS technology is needed for the implementation of aerial 
photograph search engine. 

The system has been tested in real operations at the aerial photo production section, RTSD 
where the final system will be implemented. Highly satisfied results were obtained from the 
operators who test the system. It improves the performance of the service by its ease of use, and 
speed compared to conventional method.  
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บทที่  1 
 

บทนํา 

 

1.1 ความเปนมาและความสําคัญของปญหา 

ในปจจุบันหนวยงานทั้งภาครัฐและเอกชนผลิตขอมูลปริภูมิหรือขอมูลที่มีความ
เกี่ยวของ กับตําแหนงมากขึ้น ขอมูลเหลานี้โดยมากผลิตขึ้นเพื่อการใชภายในหนวยงานของผูผลิต
เองเปนหลัก เมื่อหนวยงานใดหนวยงานหนึ่งตองการใชขอมูลที่ไมไดอยูในหนวยงานของตน แตไม
ทราบวาหนวยงานใดมีขอมูลนั้น หรือ ขอมูลที่มีอยูในรูปแบบ (Format) ใด การตรวจสอบขอมูลวา
ตรงกับความตองการที่สามารถนําขอมูลนั้นไปใชกับงานของตนไดเปนอยางดีหรือไม หรือการที่จะ
ไดขอมูลนั้นมาใชเปนไปไดหรือไม เนื่องจากยังขาดหนวยงานที่เปนศูนยกลางเพื่อการคนหาวามี 
ขอมูลใดอยูที่ใด ดังนั้นสิ่งที่เปนที่ตองการในปจจุบันก็คือจะทําอยางไรใหความตองการขอมูลของ 
ผูใชและความตองการเผยแพรขอมูลของผูผลิตมาพบกันได 

หนวยงานหนึ่งที่เกี่ยวของในการผลิตขอมูลปริภูมิ ก็คือ กรมแผนที่ทหาร มีภารกิจ
หลัก 2  ภารกิจ คือ การผลิตแผนที่มาตราสวน 1:50,000 และ1:250,000 และการผลิตภาพถาย-
ทางอากาศ เพื่อสนับสนุนตอหนวยงานทั้งภาครัฐและเอกชน สําหรับเรื่องการผลิตภาพถายทาง-
อากาศ ตั้งแตอดีตถึงปจจุบันไดมีการบินถายภาพถายทางอากาศมาเปนระยะเวลาหลายสิบป   
ทําใหปริมาณของภาพถายเพิ่มข้ึนอยางมาก ในปจจุบันคลังภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่
ทหาร เก็บรักษาภาพถายทางอากาศ มากกวา 2 ลานภาพซึ่งเปนภาพที่ถายตามโครงการของกรม
แผนที่ทหารและตามโครงการของหนวยงานอื่น ๆ ภาพที่เก็บครอบคลุมพื้นที่ตาง ๆ ทั่วประเทศ 
ถายจากชวงเวลาตางกันและเปนภาพหลาย ๆ มาตราสวน ภาพถายฯเหลานี้เปนขอมูลปริภูมิที่
กรมแผนที่ทหารพรอมจะใหบริการแกผูใชทั่วไปตลอดเวลา อยางไรก็ตามความตองการของผูใชที่
เพิ่มข้ึน ทําใหในบางครั้งระบบที่ใหบริการแบบเดิมที่ใชดัชนีรูปถาย ไมสามารถตอบสนองความ
ตองการเหลานั้นไดอยางทันทวงที 

ในเรื่องของการใหบริการขอมูลปริภูมิในตางประเทศ ไดมีการศึกษาคนควาและดําเนินการ
กันอยางกวางขวาง ยกตัวอยาง เชน ที่สถาบัน MIT (Evans, 1999) ไดมีการจัดทําระบบสําหรับให
บริการภาพถายทางอากาศแบบออรโธผานทางเว็บเบราเซอร (http://ortho.mit.edu) โดยมีความ
สามารถในการเลือกภาพ คนคืนภาพ ตอภาพ และกําหนดพิกัดของภาพที่เก็บในฐานขอมูลของ
เว็บไซตไดอยางอัตโนมัติ และเปนเว็บไซตที่ทําหนาที่เปนจุดเชื่อมไปยังแหลงขอมูลอ่ืนบน
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อินเตอรเน็ต ที่รัฐวิคตอเรีย ประเทศออสเตรเลีย (http://www. giconnections.vic.gov.au/ ) ไดมี
การจัดทําเว็บไซตที่ใหบริการในการคนหาขอมูลไมวาจะเปนขอมูลแผนที่หรือภาพถายทางอากาศ 
ที่เว็บไซตนี้ ผูใชสามารถคนหาขอมูลไดโดยกําหนดเงื่อนไขใหตรงตามที่ตองการแลวสงคํารองขอ
ไป เว็บไซตก็จะคนหาและแสดงผลที่ไดกลับไปยังผูใช เว็บไซตทั้งสองนี้เปนตัวอยางที่แสดงถึงการ
พัฒนาในเรื่องของการใหบริการขอมูล การใหบริการในลักษณะนี้เปนการบริการที่ทําใหการเลือก
ใชขอมูลของผูใชสามารถทําไดอยางมีประสิทธิภาพ และที่สําคัญก็คือส่ิงนี้ถือเปนสวนหนึ่งของ
โครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิ (Spatial Data Infrastructure) คือทําหนาที่เปน clearinghouse ซึ่ง
ในปจจุบันไดรับความสนใจมากขึ้น 

โครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิ (Phillips et al. 1999; Bishr and Radwan 1998; 
Boxall 1998; Lee 2000) ประกอบดวย แหลงขอมูลปริภูมิ, ความสัมพันธระหวางขอมูลชุดตางๆ, 
การจัดการขอมูล, การเขาถึงขอมูล, และการสงขอมูลสูผูใช โครงสรางพื้นฐานขอมูลมี 
clearinghouse เปนเครื่องมือบนเครือขายที่ผูใชสามารถใชเครื่องมือนี้ในการเขาถึงขอมูลที่ให
บริการจากแหลง   ขอมูลตางๆได การทํางานของ clearinghouse ใชประโยชนจาก metadata ที่
เปนรายละเอียดเกี่ยวกับชุดขอมูลตางๆที่มีผูใหบริการ เชน รายละเอียด เกี่ยวกับตัวผูใหบริการ,  
ขอมูล, ขอบเขต, ความทันสมัย, รูปแบบ, คุณภาพ, และ การเขาถึงขอมูล เปนตน โดยการคนหา
ขอมูลของผูใชจะอาศัยการคนหาจากขอมูลเหลานี้ 

ในปจจุบันโครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิถือเปนสิ่งที่สําคัญมาก เนื่องจาก    
ความกาวหนาของวิทยาการในการสรางขอมูลปริภูมิไดกาวหนาไปอยางมาก ทําใหเกิดขอมูลตางๆ 
ขึ้นมากมาย สําหรับปริมาณของขอมูลที่เกิดขึ้นนี้ ทําใหเกิดความจําเปนและความเรงดวนที่จะตอง
มีการจัดการอยางมีประสิทธิภาพในเรื่องการใหบริการขอมูล และโครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิ นี้
เปนเครื่องมือที่สําคัญในการจัดการบริการขอมูลใหสามารถเปนไปไดอยางมีประสิทธิภาพ 

ในประเทศไทย ไดมีหนวยงานที่จัดทํามาตรฐาน Metadata ของขอมูล GIS     
พื้นฐาน คือ ศูนยขอมูลขอสนเทศ สํานักงานปลัดกระทรวงวิทยาศาสตร เทคโนโลยีและสิ่งแวดลอม 
ไดมีโครงการพัฒนามาตรฐานการอธิบายขอมูลระบบสารสนเทศภูมิศาสตร (GIS Metadata 
Standard) (คณะสิ่งแวดลอมและทรัพยากรศาสตร, 2543) ซึ่งจัดทําโครงสรางและรูปแบบการ
บันทึกขอมูล Metadata เพื่ออธิบายขอมูลของ GIS แตไมรวมการจัดทํา Metadata ของขอมูลภาพ 
(Image) 

สําหรับระบบการคนหาภาพถายที่ไดมีการพฒันาขึ้นมาในประเทศไทย ที่เปนจุด
เร่ิมตนของแนวความคิดในการพัฒนาระบบในงานวิจัยครั้งนี้ จัดทําโดยภาควิชาวิศวกรรมสํารวจ        



 

 

3

จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย (อิทธิ,ดร.และ อนุเทพ, 2542) งานวิจัยนี้จะเปนการพัฒนาระบบที่ไดทํา
ขึ้นมาแลวใหมีความสมบูรณมากยิ่งขึ้น สําหรับในกรมแผนที่ทหารเอง ไดมีบุคลากรทําการพัฒนา
ระบบฐานขอมูลของภาพถายทางอากาศบนอินเตอรเน็ต (ชนินทร, 2544) โดยใชระบบจัดการฐาน
ขอมูลเพียงอยางเดียว ระบบนี้สามารถใชคนหาภาพถายไดเฉพาะขอมูลเชิงบรรยายแตมีขอจํากัด
ในการจัดการขอมูลเชิงพื้นที่ นอกจากนี้ยังไมสามารถสรางเงื่อนไขการคนหาที่มีความซับซอนได 
ดังนั้นระบบดังกลาวจึงมิไดมีการนํามาใชจริงในการบริการภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่
ทหาร 

จากสิ่งที่ไดมีผูศึกษาไวแลวเหลานี้ ทําใหเห็นถึงความทันสมัยในเรื่องของการจัด
การใหบริการขอมูลปริภูมิ กรมแผนที่ทหารในฐานะของหนวยงานใหบริการขอมูลจึงมีความจําเปน
และความเรงดวนอยางยิ่งที่ตองมีการพัฒนาในเรื่องนี้ และงานวิจัยนี้ก็มีความเกี่ยวของโดยตรงกับ
การใหบริการขอมูลของกรมแผนที่ทหาร คือ การจัดทําตนแบบฐานขอมูลของระบบคนคืนภาพ- 
ถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร ซึ่งจะทําหนาที่เปน clearinghouse ของขอมูลภาพถายทาง-
อากาศและเปนสวนประกอบที่สําคัญสําหรับการบริการขอมูลของกรมแผนที่ทหารตอไป 

 

1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

ในการวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงคดังตอไปนี้ 
1. ศึกษาแนวทางการนําความสามารถของระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตรมา

ใชในการจัดทําฐานขอมูลที่เปนตนแบบของ Clearinghouse 
2. พัฒนาตนแบบฐานขอมูลปริภูมิ 
3. ศึกษาและพัฒนาโปรแกรมประยุกตในการใหบริการขอมูลปริภูมิ 

 

1.3 ขอบเขตของการวิจัย 

งานวิจัยนี้ประกอบดวยงานหลัก 2 งานคือ 

1. การออกแบบฐานขอมูลมูลปริภูมิ ใชขอมูลพื้นที่ที่ทําการศึกษาทั้ง 
ประเทศ เปนขอมูลชวงระยะเวลา ป 2530 , 2535 ,และ 2540-2542    
ขอมูลสามารถแบงออกเปน 3 สวนคือ  
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• ตําแหนงของภาพถายทางอากาศที่ถูกบันทึกในรูปแนวบิน 
พรอม Metadata ของภาพที่ถูกจัดเก็บเปนขอมูลเชิง            
คุณลักษณะ (Non-spatial Attribute) ของแนวบิน  

• ชั้นขอมูลตางๆของสถานที่ เขตการปกครอง แนวแมน้ําลําธาร 
ถนน ขอบเขตระวางแผนที่ สําหรับใชอางอิงตําแหนงและใชเปน 
User Interface 

• ภาพสแกนของภาพถายทางอากาศที่ความละเอียดต่ํา สําหรับ
การเรียกดูภาพในเบื้องตน (Priview Image) บริเวณอําเภอ    
ศรีราชา ภาพมาตราสวน 1:6,000 และ 1:15,000 

2. การออกแบบและพัฒนาโปรแกรมประยุกต สําหรับระบบคนคืนภาพถาย
ทางอากาศประกอบดวย 

• โปรแกรมประยุกต ในการนําเขาขอมูลแนวบินฯ 
• โปรแกรมประยุกตในการคนหาภาพถายทางอากาศ สามารถ

คนหาภาพโดยใชเงื่อนไขที่สามารถแบงเปน 3 กลุม คือ       
ดานตําแหนง, ดานเวลา, และดานคุณลักษณะของภาพ  

• โปรแกรมประยุกต ในการแสดงผลการคนหาและจัดทํารายงาน
รายละเอียดของภาพถายทางอากาศ(Metadata) 

 

1.4 ขั้นตอนและวิธีการดําเนินการวิจัย 

ขั้นตอนในการดําเนินงานวิจัยสรุปเปนแผนภาพขางลางนี้โดยเริ่มจากศึกษาระบบ
การคนหาภาพถายทางอากาศในระบบปจจุบัน และสุดทายเปนการทดสอบและประเมินผลการใช
โปรแกรมฯตาง ๆ ของระคนคืนภาพถายทางอากาศ ตามรูปดานลาง (รูปที่ 1.3) 
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1.5 ประโยชนที่ไดรับ 

1. ไดระบบคนหาภาพถายทางอากาศที่ชวยใหการคนหาภาพถายทาง-
อากาศ เพื่อใหการบริการขอมูลซึ่งเปนภารกิจอันหนึ่งของกรมแผนที่
ทหารมีประสิทธิภาพขึ้น  และสนับสนุนงานที่มีความตองการคนหาภาพ
ถายทางอากาศอยางเรงดวน เชน งานแกไขปญหาอุทกภัย  งานวางแผน
ความมั่นคงของประเทศ เปนตน 

2. เนื่องจากภาพถายทางอากาศเปนขอมูลพื้นฐานที่สําคัญ ระบบโครงสราง
ฐานขอมูลที่พัฒนานี้จะเปนพื้นฐานในการพัฒนาโครงสรางพื้นฐาน     
ขอมูลปริภูมิของประเทศตอไป 

รวบรวมขอมูล 

นําเขาขอมูล 
ภาพถายทางอากาศ  

ออกแบบฐานขอมูลมูลปริภูมิ 

ทดสอบและประเมินผลการใชโปรแกรมฯ  

วางแผนการทํางาน 

พัฒนาโปรแกรมประยุกต 
 การนําเขาขอมูล 
 การคนหาขอมูล 
 การแสดงผล 

ศึกษาระบบปจจุบัน 

ศึกษาความตองการของผูใชระบบปจจุบัน 

รูปที่ 1.3 ขั้นตอนการดําเนินการวิจัย 



บทที่  2 
 

แนวคิดที่เกี่ยวของ 

 

ในบทนี้จะกลาวถึงแนวความคิดที่จะเปนพื้นฐานในการพัฒนาระบบคนคืนภาพ
ถายทางอากาศ ดังที่ไดกลาวในบทนําถึงการพัฒนาระบบนี้เพื่อเปน clearinghouse ของภาพ-
ถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร และเปนสวนหนึ่งของโครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิ ดังนั้นใน
บทนี้กลาวถึง ลักษณะของภาพถายทางอากาศ การคนหาภาพถายทางอากาศในปจจุบันซึ่งเปน
แบบเชิงเอกสาร, ลักษณะพื้นฐานของ clearinghouse และการกําหนด metadata รวมถึงระบบ
การ คนคืนภาพถายทางอากาศที่ไดมีการพัฒนาไวแลว และ เงื่อนไขในการคนหาภาพ แลวจึงสรุป
ความตองการของระบบคนคืนภาพถายทางอากาศเพื่อใชเปนแนวทางในการพัฒนาตอไป 

 

2.1 ภาพถายทางอากาศและดัชนีภาพถายทางอากาศ 

ภาพถายทางอากาศ หมายถึง ภาพถายของภูมิประเทศซึ่งไดจากการบินถายภาพ 
โดยทั่วไปมีขนาดกวางและยาวประมาณ 23 X 23 เซนติเมตร และมาตราสวนแตกตางกันหลาย     
มาตราสวน ภาพถายแตละภาพมีพื้นที่ซอนทับกับภาพถายที่อยูในแนวบินถายภาพเดียวกัน 
(Overlap) ประมาณรอยละ 60 เปอรเซ็นต และซอนทับกับภาพในแนวบินขางเคียง(Sidelap) 
ประมาณรอยละ 20 

การบินถายภาพแตละโครงการตองกําหนดแผนผังการบิน บนแผนที่ มาตราสวน 
1:50,000 อยางคราว ๆ กอน หลังจากการบินถายภาพแลว นําภาพถายมากําหนดตําแหนง จากนี้
จึงปรับปรุงแผนผังการบินและเขียนแนวบินบนดัชนีภาพถายทางอากาศ เพื่อใชเปนเครื่องมือใน
การคนหาภาพถายเชิงเอกสาร 

ดัชนีภาพถายทางอากาศ (รูปที่ 2.1) เปนสื่อที่แสดงตําแหนงของภาพถายทาง-
อากาศโดยใชจุดกึ่งกลาง ของภาพเปนตัวแทน ซึ่งมีรายละเอียดดังนี้ 
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รูปที่ 2.1  ดัชนีภาพถายทางอากาศ 

1. แสดงแนวบิน ในการบินถายภาพทางอากาศ และแสดงจุดกึ่งกลางของภาพ 
     โดยภาพเวนภาพ 

2. ดัชนีภาพถายทางอากาศแสดงบนแผนที่ 2 มาตราสวน(Map scale) คือ 
1:50,000 และ 1:250,000  ขึ้นอยูกับมาตราสวนของภาพถายทางอากาศ 
(Photo scale) เชน มาตราสวนของภาพถายทางอากาศ เปน 1:50,000 แสดง
บนแผนที่มาตราสวน 1:250,000 

3. ลักษณะของแนวบิน สวนใหญเปนเสนตรงตามแนว ตะวันออก-ตะวันตก และ 
เหนือ – ใต สวนที่ไมเปนตามแนวนี้ เชน โครงการที่ถายตามแนวชายแดน 
สาํหรับการทําแผนที่แถบ (Strip maps) แสดงลักษณะของเสนเขตแดน และ
รายละเอียดบริเวณชายแดน หรือโครงการที่ถายใหกับการไฟฟาฝายผลิต และ
การทางพิเศษ ที่ทําการ บินถายตามสายสงศักยสูงหรือเสนทางถนนสรางใหม 

นอกจากนี้ ภาพถายทางอากาศแตละภาพทําการเก็บในรูปแบบมวนฟลม    
พรอมทั้งขอมูลอธิบายของภาพถาย ไดแก วันที่ที่บินถายภาพ ชื่อโครงการบินถายภาพ มาตราสวน      
ชื่อพื้นที่ หมายเลขมวนฟลม หมายเลขแนวบิน และหมายเลขภาพ สําหรับการอางอิงในในการ   
คนหาภาพภายหลัง 
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2.2 การคนหาภาพถายทางอากาศในปจจุบัน 

การใหบริการภาพถายทางอากาศในปจจุบันใชดัชนีภาพถายทางอากาศ การ   
คนหาภาพถายทางอากาศจัดเปนการคนหาเชิงเอกสาร เร่ิมตนที่ ผูใชบริการที่ตองการภาพถาย-
ทางอากาศ แจงความตองการ ไดแก พื้นที่ที่ตองการภาพถายทางอากาศ เชน อําเภอหรือจังหวัด 
พรอมขอกําหนดอื่น ๆ เชน มาตราสวนภาพถายทางอากาศ, ปที่ทําการบินถายภาพถายทาง
อากาศ  ข้ันตอนตอไปเปนการคนหาภาพฯของเจาหนาที่ สรุปเปนขั้นตอนดังนี้ 

คนหาดัชนีภาพถายทางอากาศ จากมาตราสวนภาพฯ, ปที่ทําการบินถายภาพ
ตามที่ผูใชบริการแจงความตองการ 

1. กําหนดขอบเขตพื้นที่ลงบนดัชนีภาพถายทางอากาศ 
2. ตรวจสอบวามีแนวบินใดอยูในพื้นที่ และมีจํานวนกี่ภาพ 
3. กําหนดหมายเลขรูปและหมายเลขมวนฟลมจากดัชนีฯ 
4. ทําการจดบันทึกและใบสั่งภาพถายทางอากาศ 
5. นําใบสั่งภาพไปยังคลังภาพเพื่อทําการอัดภาพถายทางอากาศ 

ข้ันตอนการคนหาภาพถายทางอากาศ ขางตนมีขอจํากัดในเรื่องเวลา คือใชเวลา
คอนขางมากในการปฏิบตัิ โดยเฉพาะในขั้นตอนกําหนดพื้นที่และตรวจสอบแนวบิน ตองทําการ
เขียนขอบเขตพื้นที่ที่ตองการและวัด คํานวณ วาในแตละแนวบินใดบางที่ผานพื้นที่ที่กําหนด    
จากนั้นทําการนับภาพและหมายเลขภาพ ซึ่งใชเวลามากไมสะดวกตอการใหบริการ นอกจากนี้  
ยังไมตอบสนองตอสถานการณเรงดวน ฉุกเฉิน เชน กรณีเกิดอุทกภัย กะทันหัน เปนตน 

นอกจากขอจํากัดในเรื่องของเวลาแลว ยังขาดความยืดหยุนในการกําหนด    
เงื่อนไขในการคนหาภาพ เชน กาํหนดเสนทางน้ําที่ผานขอบเขตการปกครอง ระยะหางจาก     
ขอบเสนทางน้ํา  1 กิโลเมตร   หรือกําหนดพื้นที่เพื่อศึกษาการเปลี่ยนแปลงการใชที่ดิน ในชวงเวลา  
ตาง ๆ กัน ทุก ๆ 5 ป การคนหาภาพถายทางอากาศในลักษณะขางตนทําใหใหเวลาในการคนหา
มากขึ้น เนื่องจากขอจํากัดของมนุษยในเรื่องการประมวลผลดวยมือ 
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2.3 Clearinghouse และ Metadata 

วัตถุประสงคหลักของ clearinghouse คือการเขาถึงขอมูลโดยใช metadata 
(Phillips et al., 1999) ความสามารถที่เปนพื้นฐานของ clearinghouse คือ รับเงื่อนไขของขอมูล 
ที่ตองการ  คนหาขอมูลตามเงื่อนไข และ แสดงขอมูลที่พบตอผูใช สวน Metadata เปนรายระเอียด
เกี่ยวกับชุดขอมูลตาง ๆ ที่มีผูใหบริการ เชน รายละเอียดเกี่ยวกับตัวผูใหบริการ, ขอมูล, ขอบเขต, 
ความทันสมัย, รูปแบบ, คุณภาพ, และ การเขาถึงขอมูล เปนตน โดยการคนหาขอมูลของผูใชจะ
อาศัยการคนหาจากขอมูลเหลานี้ 

แนวความคิดดังกลาวยังสามารถพัฒนาตอไปใหเปนระบบใหบริการแบบเต็ม   
รูปแบบ หรือ Spatial Data Clearinghouse การเขาถึงขอมูลจะไมจํากัดเฉพาะภาพถายทาง-
อากาศเทานั้น แตยังสามารถใชงานรวมกับขอมูลปริภูมิอ่ืนๆได และทําใหเปนสวนหนึ่งของการ
พัฒนา National Spatial Data Infrastructure ของประเทศ ดังตัวอยางเว็บไซตที่กลาวไวใน      
บทที่ 1 

ในงานวิจัยครั้งนี้ โปรแกรมประยุกตที่ถูกพัฒนาจะทําหนาที่เปน clearinghouse 
ของภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร กลาวคือ เปนเครื่องมือที่ใชในการคนหาภาพถาย-
ทางอากาศที่สามารถรับเงื่อนไขของภาพถายที่ตองการ คนหาภาพถายตามเงื่อนไข แสดงขอมูล
เกี่ยวกับภาพถายที่พบตอผูใช และชี้ไปยังตําแหนงในคลังภาพถายทางอากาศที่ภาพเก็บอยู 
สําหรับรายละเอียดเกี่ยวกับเครื่องมือในสวนตางๆ และ metadata ที่ตองเก็บสําหรับระบบจะได
จากการวิเคราะหวิธีการคนหาภาพถายแบบเดิมที่กรมแผนที่ทหารเคยปฏิบัติ ซึ่งจะกลาวในสวน
ตอไป 

 

2.4 การพัฒนาระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศโดยใช Metadata 

ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศที่พัฒนาเปนลักษณะของ clearinghouse        
ที่ทําการจัดเก็บ metadata ของภาพถายทางอากาศ (รูปที่ 2.2) และขอมูลภาพถายทางอากาศให
อยูในฐานขอมูลปริภูมิ ระบบนี้จะอาศัยความสามารถของโปรแกรมคอมพิวเตอรในการเพิ่มประ
สิทธิภาพการคนหาภาพถาย ที่ผูใชสามารถกําหนดความตองการในรูปแบบของเงื่อนไขตางๆ ที่จะ
ใชในการคนหาภาพที่ตองการ และแสดงผลภาพที่พบในรูปแบบตางๆ รวมถึงขอมูลระบุตําแหนง
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ในคลังภาพถายของภาพที่พบ เพื่อการนําภาพหรือฟลม มาดําเนินกรรมวิธีตอไป ดังนั้น ปญหาใน
การพัฒนาระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศที่ตองการสามารถแบงออกไดเปนสองสวน คือ 

ก. การออกแบบโครงสรางฐานขอมูลภาพถายทางอากาศ 
ข. การพัฒนาโปรแกรมจัดการกับขอมูลภาพถายทางอากาศ 

 

 

 

 

 

 

 

การพัฒนาระบบคนคืนภาพถายทางอากาศนั้นสามารถทําไดหลายวิธี เชน     
การเขียนโปรแกรมขึ้นมาใหมทั้งหมด การใชระบบจัดการฐานขอมูล รวมถึงการใชระบบสารสนเทศ
ทางภูมิศาสตร (GIS) วิธีการที่เลือกใชตองมีความเหมาะสมกับบริบทของการวิจัย ก็คือตอง 
สามารถจัดการกับ metadata ที่มีทั้งสวนประกอบที่เปนขอมูลเชิงพื้นที่และขอมูลเชิงบรรยาย   
การเขียนโปรแกรมขึ้นมาใหมทั้งหมดตองใชเวลามาก เนื่องจากความซับซอนของอัลกอริธึมในการ
จัดการกับขอมูลปริภูมิ สวนการใชระบบจัดการฐานขอมูลมีขอจํากัดในเรื่องการจัดการขอมูลปริภูมิ 
ดังนั้นเครื่องมือในการพัฒนาระบบตนแบบที่เหมาะสมสําหรับการวิจัยครั้งนี้ ก็คือ การใชระบบ 
สารสนเทศทางภูมิศาสตร (อิทธิ,ดร.และ อนุเทพ, 2542) ซึ่งสามารถจัดการกับขอมูลไดทั้งขอมูล
เชิงพื้นที่และขอมูลเชิงบรรยาย และในปจจุบันยังมีเครื่องมือบนระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตรที่
สามารถใชในการพัฒนาโปรแกรมประยุกตใหตรงกับตามความตองการที่เฉพาะเจาะจงไดอีกดวย 

 

Metadata  
ID Exposure: 145 
Project Name :  
อันเนื่องมาจากพระราชดําริ(แกมลิง) 
Project Date: 19981021 
Roll No: RHB. 4/40 
Run No: 2 
Scale: 1:20000 
Camera:  
ZIESS RMK TOP 15 S/N 142820 
Lens: CFL 152.14 mm. 
Film Type: KODAK DOUBLE - X 
Altitude: 10,000 ฟุต 
Filter: B(490 mm) 30 % 

รูปที่ 2.2  ภาพถายทางอากาศและMetadata 
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2.5 ระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศที่ไดมีการพัฒนาไวแลว 

ในหัวขอนี้ จะกลาวถึงระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศที่ไดมีการพัฒนาไว
แลว ตามที่ไดกลาวไวในบทที่ 1 ซึ่งมีระบบที่นาสนใจ 3 ระบบ คือ ระบบการคนหาภาพถายในตาง
ประเทศ, ระบบการคนหาภาพถายที่พัฒนาโดยภาควิชาวิศวกรรมสํารวจ จุฬาลงกรณ
มหาวิทยาลัย (ดร.อิทธิ และ อนุเทพ, 2542) และ ระบบฐานขอมูลของภาพถายทางอากาศบน
อินเตอรเน็ต (ชนินทร, 2544) 

2.5.1 ระบบการคนหาภาพถายในตางประเทศ 

ระบบการคนหาภาพถายในตางประเทศ ทั้งที่สถาบัน  MIT และ รัฐวิคตอเรีย เปน
การคนหาภาพถายบนอินเตอรเน็ต บนเว็บไซตของ MIT มีระบบที่ใชในการบริการภาพถายทาง-            
อากาศแบบออรโธครอบคลุมพื้นที่เมืองบอสตัน โดยมีความสามารถในการเลือกภาพ, คนคืนภาพ, 
ตอภาพ, และกําหนดพิกัดของภาพ อยางไรก็ตามการเลือกภาพทําไดเพียงการใชตําแหนง และ
แผนที่ดัชนีภาพถาย โดยภาพที่ใหบริการเปนภาพที่สรางเปนภาพแบบออรโธไวแลว ดังนั้นผูใชจึง
ไมสามารถเลือกภาพถายทางอากาศที่นํามาใชในการสรางเปนภาพแบบออรโธนั้นได ระบบที่ให
บริการจึงไมมีสวนประกอบสําหรับการเลือกคุณสมบัติเชิงบรรยาย เชน ปที่บินถายภาพ อยางไร   
ก็ตามภาพที่ไดจะถูกแสดงตอผูใชพรอม metadata ของภาพนั้น 

สําหรับระบบการบริการขอมูลบนเว็บไซตของรัฐวิคตอเรีย ลักษณะของการ
บริการภาพถายมีเพียงรายการของผูใหบริการที่ผูใชสามารถติดตอได หากมีความสนใจใน       
รายละเอียดของรายการที่แสดงในเว็บไซต แตไมมีเครื่องมือชวยในการคนหาภาพถาย เชน       
การกาํหนดพื้นที่และคุณสมบัติของภาพที่ตองการ 

สําหรับระบบที่พัฒนาในงานวิจัยครั้งนี้ ไมไดมุงเนนการใหบริการบนอินเตอรเน็ต 
แตเปนการใหบริการภาพถายทางอากาศ ณ กรมแผนที่ทหาร ที่ผูใชบริการสามารถคนหา        
ภาพถายทางอากาศที่ไดมีการบินถายและเก็บรักษาไวในคลังภาพถายทางอากาศ โดยการคนหา
สามารถทําไดโดยใชเงื่อนไขทั้งเชิงตําแหนงและเชิงบรรยาย 
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2.5.2 ระบบการคนหาภาพถายที่พัฒนาโดยภาควิชาวิศวกรรมสํารวจจุฬาลงกรณ  
                 มหาวิทยาลัย 

ระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศที่ไดมีการพัฒนาไวแลว (ดร.อิทธิ และ      
อนุเทพ, 2542)   เปนการใชระบบ GIS ในการสรางดัชนีเชิงตําแหนงเพื่อประกอบกับดัชนีตัวอื่น ๆ 
ในการคนหาภาพถายทางอากาศที่ตองการจากคลังภาพถาย จากการศึกษาพบวามีขอจํากัดใน
การคนหาภาพถายทางอากาศ สามารถสรุปไดดังนี้ 

• ในเรื่องการกําหนดพื้นที่ในการคนหาที่มีเพียงขอบเขตการปกครอง                                        
และสรางรูป ส่ีเหลี่ยม วงกลมหรือรูปปดใด ๆ 

• การรายงานผลลัพธของภาพถายทางอากาศไมสามารถพิมพได 
• ไมสามารถการเรียกดูภาพในเบื้องตน (Preview Image) ได 

ดังนั้นการวิจัยครั้งนี้จึงไดพัฒนาโปรแกรมประยุกตในการคนหาภาพถายทาง-
อากาศเพิ่มเติม ไดแก 

1. การกําหนดพื้นที่การคนหาภาพ 
ก. กําหนดจากชื่อขอบเขตการปกครองสามารถกําหนดได

ถึงระดับตําบล,  สถานที่สําคัญ, ถนนหลัก, เสนทางน้ํา, 
ดัชนีแผนที่ 1:50,000 และ 1:250,000 

ข. สรางพื้นที่จากกราฟฟคเปนลายเสน, พื้นที่ และจุดที่
วาดขึ้น 

ค. สรางกราฟฟคเปนจุด และพื้นที่ โดยการกําหนดคาพิกัด
ไดทั้งระบบพิกัดภูมิศาสตร และ UTM 

2. สรางโปรแกรมประยุกตแสดงรายการของผลลัพธของภาพถาย-
ทางอากาศหลังจากการคนหาพรอมทั้งสามารถสั่งพิมพได เปน
การสะดวกตอเจาหนาที่ ที่ไมตองทําการคัดลอกผลลัพธจาก
หนาจอเพื่อสงอัดภาพ 

3. สรางโปรแกรมประยุกตเรียกดูภาพในเบื้องตน 
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2.5.3 ระบบฐานขอมูลของภาพถายทางอากาศบนอินเตอรเน็ต 

นอกจากระบบการคนหาภาพถายที่กลาวในหัวขอ 2.5.2 แลว ยังมีระบบใน
ลักษณะคลายกันอีกระบบหนึ่งที่พัฒนาโดยบุคลากรของกรมแผนที่ทหาร คือ ร.อ.ชนินทร         
ขาวรัตน  ไดแก ระบบฐานขอมูลของภาพถายทางอากาศบนอินเตอรเน็ต ถูกพัฒนาโดยใชระบบ
จัดการฐานขอมูล Oracle การพัฒนานั้นมุงเนนการใชฐานขอมูลที่เปนแบบกําหนดวัตถุเปาหมาย 
(Object-Oriented Database) ความสามารถและขอจํากัดของระบบสามารถสรุปไดดังนี้ 

1. การคนหาที่คอนขางจํากัดในการคนหาโดยใชขอมูลเชิงบรรยาย 
สามารถคนหาไดโดยใช ชื่อโครงการ, ปที่ถาย และ มาตราสวน 
และการใชดัชนีแผนที่ 

2. สําหรับการคนหาเชิงตําแหนงโดยใชพิกัดภูมิศาสตรนั้น ใชได
เพียงการเลือกโครงการที่มีพื้นที่ตัดกับกรอบที่กําหนด ไม
สามารถใชในการเลือกแนวบินได 

3. การคนหาที่ใชเงื่อนไขซับซอนจํากัด โดยเปนการเลือกตามชุด
ของรายการที่กําหนดตายตัว จํานวน 3 ชุด ไดแก 
• ชุดที่ 1 ประกอบดวย ปที่ถาย, มาตราสวน และ จังหวัด 
• ชุดที่ 2 ประกอบดวย ชื่อระวาง และ หมายเลขระวาง 
• ชุดที่ 3 ประกอบดวย พิกัด, ปที่ถาย และ มาตราสวน 

การพัฒนาระบบในลักษณะนี้ไมสามารถใชในการคนหาภาพถายในทางปฏิบัติที่
ตองการการคนหาโดยใชเงื่อนไขที่มีความซับซอน และการคนหาเชิงพื้นที่ เนื่องจากระบบจัดการ
ฐานขอมูลที่ใชไมสามารถทํางานกับขอมูลเชิงพื้นที่ไดอยางมีประสิทธิภาพ ดังนั้นในงานวิจัยครั้งนี้
จึงไดมีการนําระบบสารสนเทศภูมิศาสตรที่สามารถจัดการไดทั้งขอมูลเชิงพื้นที่และขอมูลเชิง
บรรยายรวมกันได ทําใหลดขอจํากัดในการคนหาตามที่กลาวไวในสวนนี้ 

 

2.6 เงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ 

เมื่อวิเคราะหเงื่อนไขจากการกําหนดพื้นที่เพื่อการคนหาภาพถายทางอากาศ   
พบวาแบงเงื่อนไขออกเปนสามกลุมใหญ ๆ ดังนี้ 
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1. เงื่อนไขทางดานตําแหนง (Spatial) ไดแก การคนหาภาพโดยการระบุชื่อ 
สถานที่หรือภูมิประเทศ พิกัดภูมิศาสตรหรือพิกัด UTM หมายเลขระวางแผนที่  

 1:50,000 และ 1:250,000 หรือการกําหนดระยะขยายจากตําแหนงที่กําหนด  
 เชน การคนหาภาพถายที่ครอบคลุมบริเวณที่หางจากกึ่งกลางถนนเปน     
 ระยะทาง 3 กิโลเมตร เปนตน 
2. เงื่อนไขทางดานเวลา เชน การระบุชวงเวลาที่ทําการบินถายภาพ โดยทั่วไป 
    เงื่อนไขทางดานเวลามักจะใชประโยชนในการวิเคราะหเชิงเปรียบเทียบ  
 (Change Detection)  เพื่อศึกษาการเปลี่ยนแปลงของพื้นที่หรือขอมูลอ่ืน ๆ 
 เชน การพังทลายของตลิ่งริมแมน้ํา หรือการวิเคราะหการเปลี่ยนแปลง        
 การใชที่ดิน เปนตน 
3. เงื่อนไขทางดานคุณลักษณะของภาพถาย (Non-spatial) เชน มาตราสวน 
 ภาพถาย เปนภาพสีหรือขาวดํา ชื่อโครงการ และวันที่ที่ทําการบินถายภาพ 
 เปนตน 

เงื่อนไขทางดานตําแหนง สามารถการกําหนดพื้นที่โดยตรงบนแผนที่ เชน การ
กําหนดรูป วงกลม รูปส่ีเหลี่ยม หรือ จุด เปนตน ดังนั้นงานวิจัยนี้จึงออกแบบใหสามารถรองรับการ
กําหนดเงื่อนไขดังกลาวอีกดวย การกําหนดพื้นที่เพื่อเปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ
ของงานวิจัยนี้ แบงไดดังนี้ 

ก. กราฟฟคที่มีอยู(Old Graphic) โดยใชเงื่อนไขทางดานตําแหนงจากกราฟฟคที่
มีอยูแลว ไดแก ชื่อสถานที่หรือภูมิประเทศ หมายเลขระวางแผนที่ เปนตน 

ข. กราฟฟคที่สรางใหม (Create Graphic) โดยใชเงื่อนไขทางดานตําแหนงจาก
การสรางกราฟฟคขึ้นมาใหม ไดแก กําหนดเปนพิกัด หรือการกําหนดรูป วงกลม รูปส่ีเหลี่ยม หรือ 
จุด เปนตน 

 

2.7 การคนหาภาพถายทางอากาศดวย GIS 

หากพิจารณาเงื่อนไขเบื้องตนของการคนหาภาพแลวจะเห็นไดวา ถาการคนหา
ภาพดวยเงื่อนไขที่เปน Non-spatial และเงื่อนไขทางดานเวลา สามารถกระทําไดบนฐานขอมูล 
(Database) ที่เก็บขอมูลรายละเอียดของภาพถาย(Metadata) เปนตาราง แตการคนหาภาพถาย-
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ทางอากาศสวนใหญที่ศึกษาจากการคนหาแบบเชิงเอกสาร เงื่อนไขที่ใชจะเปนเงื่อนไขทางดาน
ตําแหนง จึงจําเปนตองมีตําแหนงของภาพถายทางอากาศและตําแหนงของรายละเอียดอื่น ๆ เพื่อ
ใชเปนองคประกอบของการคนหา เชน ขอบเขตการปกครอง สถานที่สําคัญ ขอบเขตระวางแผนที่ 
เสนทางน้ํา เสนทางถนน ดังนั้นการคนหาภาพดวยเงื่อนไขทางดานตําแหนงเปนเหตุผลสําคัญที่
ตองนํา GIS มาใชเปนเครื่องมือพื้นฐานในการพัฒนาระบบการคนหาภาพถายทางอากาศ 

GIS เปนระบบที่ประกอบดวยเครื่องมือสําหรับจัดการ ประมวลผล และวิเคราะห
ขอมูลโดยอาศัยความสัมพันธเชิงตําแหนงของขอมูล เชน การทํา Intersection, Union หรือ      
การทําบัฟเฟอร (Buffer) เปนตน จากความสามารถของ GIS นําเขามาประยุกตใชไดในการ
ประมวลผลหรือวิเคราะหขอมูลภาพถายทางอากาศ โดยอาศัยความสัมพันธเชิงตําแหนง เพราะวา
เงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศสวนใหญเปนเงื่อนไขทางดานตําแหนง โดยหลักการทั่ว ๆ 
ไปของ GIS สามารถประยุกตใชกับระบบคนหาภาพถายทางอากาศ ตามขั้นตอนดังนี้ 

1. รับขอมูลจากผูใชบริการ เพื่อกําหนดพื้นที่ที่ตองการภาพถายทางอากาศ 
2. คนหาภาพถายทางอากาศที่อยูในพื้นที่ที่ตองการ 
3. แสดงรายการแนวบินที่พบ เพื่อใหผูใชเลือกภาพถายทางอากาศเฉพาะที่  

     สอดคลองกับเงื่อนไขที่ตองการอื่นๆ เชน มาตราสวนภาพถายและเวลา 
 บินถายภาพ 

4. ตรวจสอบภาพในแตละแนวบินที่ตัดกับพื้นที่ที่สนใจ 
5. แสดงผลลัพธภาพถายทางอากาศที่คนหาพบ 
6. พิมพรายการภาพถายทางอากาศที่ตองการ 

ความสามารถของ GIS ตอบสนองความตองการที่จะคนหาภาพถายทางอากาศ
ใหรวดเร็วของเจาหนาที่ที่ใหบริการภาพถายในรูปแบบตางๆ ยอมสามารถทําได เชน 

ก. การแสดงตําแหนงและพื้นที่ครอบคลุมของภาพถายทางอากาศจากโครงการ 
 ที่ผูใชทราบวามีการบินถายรูปไปแลว 

ข. การแสดงตําแหนงและพื้นที่ครอบคลุมของภาพถายทางอากาศจากโครงการที่ 
 ผูใชทราบวามีการบินถายรูปไปแลว 
ค. การคนหาภาพถายทางอากาศทั้งหมดที่ครอบคลุมพื้นที่ที่สนใจ เชน อําเภอใด 
 อําเภอหนึ่ง หรือแมน้ําสายหนึ่ง เปนตน 



                                                                                                                  
                                                                                                               

 

16

ง. กรณีทราบแต ระวางแผนที่มาตราสวน 1:50,000 (ระวาง 4738 I-IV) ตองการ 
 คนหาวาภาพถายทางอากาศมีจํานวนกี่รูป หรือตองการทราบวามีโครงการ 
 บินถายภาพ โครงการใดบาง 
จ. เมื่อกําหนดพื้นที่ไดแลว สามารถคนหาตอไป โดยเลือกมาตราสวน หรือเวลา 
 บินถายภาพ 
ฉ. นอกจากนี้ยังสามารถแสดงภาพที่ไดเพื่อพิจารณาคุณภาพของรูปอยางคราวๆ 
ช. เมื่อทราบจํานวนภาพถาย บริเวณที่ตองการแลวสามารถพิมพเปนรายงานได 

ความสามารถของ GIS ในการคนหาภาพถายทางอากาศ ท่ียกตัวอยางขางตน 
จะเห็นไดวา GIS ใชประโยชนเพื่อเปนแหลงขอมูล (resource) ผลผลิตที่จะไดจากการวิจัยครั้งนี้ 
คือ ฐานขอมูล และโปรแกรมประยุกตในการคนหาขอมูลปริภูมิ และในสวนของขอมูลปริภูมิใช 
ภาพถายทางอากาศเปนหลัก ซึ่งการคนหาภาพถายทางอากาศ จะมองเห็นภาพในการใหบริการ
ขอมูลปริภูมิไดอยางชัดเจนในการออกแบบโปรแกรมประยุกต 

 

2.8 ขอมูลที่จําเปนสําหรับการคนหาภาพถายทางอากาศ 

จากเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศขางตน เห็นไดวา GIS เปนเครื่องมือ
ที่สําคัญและเมื่อทําการผนวกเงื่อนไขทั้ง 3 ขอเขาดวยกัน จะเปนตัวกําหนดวาขอมูลที่จําเปนใน
การสนับสนุนการคนหาตองอยูในรูปแบบของฐานขอมูล GIS  นอกจากนี้จะพิจารณาจากความ
ตองการของผูมาใชบริการภาพถายทางอากาศแบบเชิงเอกสาร โดยพิจารณาจากเงื่อนไขในการ 
คนหาภาพและวิธีการคํานวณตําแหนงของภาพถาย ดังนั้นสามารถแบงขอมูลได 3 กลุมคือ 

2.8.1 ขอมูลตําแหนงภาพถายทางอากาศ ในรูปแบบเสนแนวบินซึ่งผานจุดกึ่งกลางของ 
            ภาพถาย พรอมทั้ง Metadata ในรูปแบบตาราง โดยมีรายละเอียดของแตละ 
                แนวบินที่เก็บเปนขอมูลเชิงบรรยาย ดังนี้ 

1. ชื่อโครงการถายภาพ 
2. มาตราสวนภาพถาย 
3. หมายเลขแนวบิน 
4. หมายเลขภาพเริ่มตนและสิ้นสุดของแนวบิน เพื่อประโยชนในการคํานวณหา           
    หมายเลขภาพบนแนวบิน 
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5. หมายเลขมวนฟลม 
6. วันที่ทําการบิน ถายภาพ 
7. รายละเอียดของกลองที่ทําการบินถายภาพ เชน ชื่อกลอง, ประเภทของฟลม,  

          ALTITUDE, LENS, FILTER เปนตน 

2.8.2 ชั้นขอมูลแผนที่พื้นฐาน ไดแก เขตการปกครอง เสนทางน้ํา เสนทางถนน  
                สถานที่สําคัญ และขอบเขตระวางแผนที่ ใชเปนการอางอิงตําแหนงในกําหนดพื้นที่ 
                เพื่อเปนเงื่อนไขในการคนหาภาพ หรือใชเปน User Interface 

2.8.3 ภาพสแกนของภาพถายทางอากาศที่ความละเอียดต่ํา เพื่อใชในการเรียกดู 
                ภาพถายในเบื้องตน (Preview Image) 

รายละเอียดทั้งหมดของฐานขอมูลกลาวในบทที่ 4 
 

2.9 การจัดเก็บขอมูลภาพถายทางอากาศ 

เนื่องจากระบบที่พัฒนาตองจัดการกับขอมูลซึ่งมีปริมาณมาก ดังนั้นการจัดเก็บ
ขอมูลจึงตองเลือกวิธีการที่เหมาะสม เพื่อใหการคนหาภาพถายมีประสิทธิภาพ จากการศึกษา
ระบบการคนหาภาพถายที่กลาวไวในหัวขอ 2.5.2 ไดเสนอแนวทางการจัดเก็บขอ มูลภาพถายไว 3 
แนวทาง คือ 

1. การจัดเก็บขอบเขตของภาพถายทางอากาศแตละภาพ 
2. การจัดเก็บจุดกึ่งกลางภาพถายทางอากาศแตละภาพ และ 
3. การจัดเก็บตําแหนงและหมายเลขของภาพแรกและภาพสุดทายของแนวบิน 
 แตละแนว 

โดยวิธีที่ถูกเลือกใช คือ วิธีที่ 3 เนื่องจาก เมื่อพิจารณาในแงปริมาณขอมูลที่ตอง
จัดเก็บ วิธีนี้เปนวิธีการที่มีประสิทธิภาพสูงกวาวิธีที่ 1 และ วิธีที่ 2 ดังนั้น ในโครงการวิจัยนี้จึงใชวิธี
บันทึกตําแหนงของภาพถายเปนเสนแนวบินซึ่งอยูในรูปแบบ SHAPE FILE เสนแนวบินแตละเสน
จะผานจุดกึ่งกลางของภาพ และบันทึกหมายเลขภาพเริ่มตนและสุดทายของแตละแนวบินไวเปน 
Metadata โดยกําหนดใหการชวงหางของการบิน   ถายภาพ มีระยะที่แนนอน ทําใหจุดที่ตอง
บันทึกมีจํานวนนอยกวาจํานวนภาพ กลาวคือบันทึกเฉพาะจุดเริ่มตนและจุดสิ้นสุดของเสนแนวบิน
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เทานั้น และสามารถ Interpolate หาจุดกึ่งกลางของภาพไดจากการทํา Intersect ระหวาง        
เสนแนวบินกับรูปปดที่มีขนาดเทากับระยะหางของภาพ และคํานวณสี่เหลี่ยมขอบเขตภาพถายได
จากการคูณมาตราสวนของภาพถายกับความขนาดมาตรฐานของภาพถาย จะเห็นไดวาวิธีนี้ทําให
สามารถทํา Intersection กับขอมูลที่มีปริมาณนอยที่สุด อยางไรก็ตามยังคงตองเสียเวลาในการ
คํานวณเพื่อสรางรูปส่ีเหลี่ยมขึ้นในระหวางการวิเคราะห 

การนําเขาขอมูลภาพถายทางอากาศของงานวิจัยนี้ จากที่กลาวขางตนวิธีการ  
นําเขาขอมูลจําเปนตองนําเขาขอมูลภาพถายโดยใชแนวบินของภาพถายจากดัชนีภาพถายทาง-
อากาศ โดยการอานพิกัดภูมิศาสตรของจุดกึ่งกลางภาพถายทางอากาศตําแหนงเริ่มตนและ      
สุดทายของแนวบิน (รูปที่ 2.3) พรอมทั้งเก็บรายละเอียดของขอมูลแนวบิน เชน ชื่อโครงการ, 
มาตราสวน,  หมายเลขภาพเริ่มตนและทายสุด, เวลาบินถายภาพ เปนตน ขอมูลแนวบินที่ไดเปน
เสน(Line) ซึ่งจัดเก็บเปนขอมูลเชิงตําแหนง สวนรายละเอียดของขอมูลแนวบินจะเก็บเปนขอมูล
เชิงบรรยาย   

 
 

 
รูปที่ 2.3  แสดงตําแหนงขอมูลจุดกึ่งกลางภาพแตละแนวบิน  

 

ในบทนี้ไดกลาวถึงลักษณะพื้นฐานของ clearinghouse ซึ่งเปนแนวคิดพื้นฐานใน
การพัฒนาระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ ระบบนี้เปนการพัฒนาตอจากระบบการคนคืน     
ภาพถายทางอากาศที่มีอยูแลวใหมีความสมบูรณมากยิ่งขึ้น โดยเพิ่มทั้งในสวนของโปรแกรม
ประยุกตและขอมูลที่จําเปน ซึ่งไดจากการวิเคราะหข้ันตอนการปฏิบัติงานแบบเดิมและความ
ตองการของผูใช รวมถึงความสามารถที่มีใน  GIS  ซึ่งแนวทางเหลานี้จะใชเปนหลักในการพัฒนา
โปรแกรมประยุกตและฐานขอมูล ที่จะกลาวตอไปในบทที่ 3 และบทที่ 4 ตามลําดับ 
 
 
 
 

RUN 1 
RTSD.1/42(3) 

250 252 254 256 258 



บทที่  3 
 

การพัฒนาโปรแกรมประยุกต 

 

ในบทนี้จะกลาวถึงการนําความตองการของระบบที่กลาวในบทที่ 2 มาใชในการ
พัฒนาโปรแกรมประยุกตตางๆของระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ ระบบนี้จะแบงการทํางานเปน 
3 สวนคือ 

1. โปรแกรมแกรมประยุกตในการนําเขาขอมูลแนวบิน 
2. โปรแกรมแกรมประยุกตในการคนหาขอมูล 
3. โปรแกรมแกรมประยุกตในการแสดงผล 

โดยในแตละสวนจะกลาวถึงขั้นตอนการทํางานของโปรแกรม สวนผังการทํางาน 
(flow chart) และ ชุดคําสั่งที่เขียนขึ้นจะแสดงในภาคผนวก 

ในการวิจัยครั้งนี้ การพัฒนาโปรแกรมประยุกตดวยโปรแกรม ArcView 3.2 โดย
ใชภาษา Avenue ซึ่งเปน  RAD (Rapid Application Development Language) และใชในการ
ปรับปรุงการทํางานของโปรแกรมใหตรงกับความตองการของระบบที่ตองการพัฒนา ในสวนของ
การแสดงผลนอกจากจะใชความสามารถของ ArcView แลวยังใชโปรแกรม Seagate Crystal 
Reports ในการเตรียมรายงานเพื่อการพิมพ 

 

3.1 โปรแกรมแกรมประยุกตในการนําเขาขอมูลแนวบิน 

จากลักษณะการเก็บขอมูลเชิงพื้นที่และรายละเอียดของขอมูล metadata ที่เก็บ 
เปนขอมูลเชิงบรรยาย สามารถนํามาเปนแนวในการกําหนดขั้นตอนการนําเขาขอมูล ไดดังนี้ 

3.1.1 รับขอมูล (ภาคผนวก ข-1) จากหนาตางรับขอมูล 
3.1.1.1 ขอมูลเชิงพื้นที่ โดยการนําเขาคาพิกัดของจุดเริ่มตนและจุดสิ้นสุดของ 
  แนวบินในระบบพิกัดภูมิศาสตร 
3.1.1.2 ขอมูลเชิงบรรยาย โดยนํารายละเอียดของภาพถายมาเก็บเปนขอมูลตาราง 
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3.1.2 เพิ่มขอมูลแนวบินในตารางแนวบิน (ภาคผนวก ข-2) โดยมีขั้นตอนดังนี้ 
3.1.2.1 แปลงคาพิกัดเปนระบบพิกัด UTM (ภาคผนวก ข-3) 
3.1.2.2 เพิ่มขอมูลเสนของแนวบินในตารางแนวบิน 
3.1.2.3 เพิ่มขอมูลเชิงบรรยายของแนวบิน 

ผลที่ไดในขั้นตอนนี้ก็คือแนวบินของภาพถายทางอากาศพรอมทั้ง Metadata ของ
แนวบินที่จัดเก็บในรูปแบบ SHAPEFILE 

 

3.2 โปรแกรมแกรมประยุกตในการคนหาขอมูล 

จากหัวขอ 2.7 การทํางานของระบบแบงเปนขั้นตอนใหญ 6 ขั้นตอน โดยในสวนนี้
จะ กลาวถึงโปรแกรมประยุกตในการคนหาขอมูลซ่ึงเกี่ยวของกับข้ันตอนที่ 1 ถึงขั้นตอนที่ 4 สวน     
ข้ันตอนที่เหลือจะกลาวในสวนของโปรแกรมประยุกตสําหรับการแสดงผล ผังการทํางานทั้งหมด
แสดงในผนวก ค-1 

3.2.1 การสรางพื้นที่ที่ตองการ (Area of Interest)  การสรางพื้นที่แบงไดเปน 3 ลักษณะ 
3.2.1.1 จากขอมูลเชิงพื้นที่ที่มีอยูแลว (ภาคผนวก ค-2) ไดแก 
• ขอบเขตการปกครอง คนหาขอมูลโดยการกําหนดชื่อขอบเขตการปกครอง  

ไดแก จังหวัด, อําเภอ, ตําบล   
• สถานที่สําคัญ คนหาขอมูลโดยการกําหนดชื่อสถานที่สําคัญ 
• ถนนหลัก คนหาขอมูลโดยการกําหนดชื่อหรือหมายเลขถนน  
• เสนทางน้ํา คนหาขอมูลโดยการกําหนดชื่อแมน้ําลําคลอง 
• ดัชนีแผนที่ 1:50,000 คนหาขอมูลโดยกําหนดหมายเลขระวางแผนที่ 

(MAPSHEET) 
• ดัชนีแผนที่ 1:250,000 คนหาขอมูลโดยกําหนดหมายเลขระวางแผนที่ 

(MAPSHEET) 

สําหรับการสรางขอมูลเชิงพื้นที่จากขอมูลถนนหลักและเสนทางน้ํา ในบางกรณี
ขอมูลนั้นอาจผานพื้นที่ของหลายอําเภอหรือหลายจังหวัด หากเลือกขอมูลทั้งเสนอาจไดพื้นที่ที่มี
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ขนาดใหญเกินความตองการ ดังนั้นจึงตองมีชุดคําสั่งเพิ่มเติมในการคัดเลือกเฉพาะบางสวนของ
เสน โดยใชขอบเขตอําเภอเปนตัวกรองขอมูล 

3.2.1.2 จากการวาดรูปราง โดยนํากราฟฟคที่ผูใชวาดมาสรางเปนพื้นที่ที่ตองการ 
โดยกราฟคที่ วาดเปนไดทั้งจุด เสน และรูปปด (ภาคผนวก ค-6) 

3.2.1.3 จากการปอนคาพิกัด สามารถเลือกการกําหนดเปนจุดหรือเปนขอบเขต 
โดยพิกัดที่ใสเปนพิกัดภูมิศาสตรหรือพิกัด UTM 

 

ในขั้นตอนการสรางพื้นที่นี้ ผูใชสามารถกําหนดขนาดของขอบเขตใหขยายออกไป
จากพื้นที่ที่เลือกได (Buffer) โดยเฉพาะขอมูลที่เปนแบบจุดและเสน ที่จําเปนตองมีการกําหนด 
ระยะนี้ขึ้น เนื่องจากพื้นที่ที่ตองการตองเปนขอมูลแบบพื้นที่ที่ตองนําไปเก็บในตารางเพื่อการ 
ประมวลผลตอไป ดังนั้นถาผูใชไมกําหนดระยะของบัฟเฟอร ระบบจะใชคาเริ่มตนซึ่งเปนตัวเลขที่
นอยมาก เพื่อใหไดพื้นที่ที่สามารถพิจารณาไดเหมือนเปนจุดหรือเปนเสนแลวแตกรณี 

3.2.2 การคนหาแนวบินตามพื้นที่ที่สราง นําพื้นที่ที่สรางไปใชในการคนหาแนวบินที่มีสวน 
                     ซอนทับกัน 

3.2.2.1 การรับระยะบัฟเฟอรอีกครั้งหนึ่ง ในกรณีที่ผูใชตองการแตยังไมไดกําหนด
ในขั้นตอนการสรางพื้นที่ 

3.2.2.2 การเลือกแนวบินที่ตัดกับพื้นที่ที่สนใจ (ภาคผนวก ค-3) ในขั้นตอนนี้พื้นที่ที่
ใชในการเลือกจะเปนสี่เหลี่ยมผืนผาขนาดเล็กที่สุดที่ครอบคลุมพื้นที่ที่สน
ใจ (Minimum Bounding Rectangle, MBR) ที่ถูกขยายโดยระยะ        
บัฟเฟอร (รูปที่ 3.1) เนื่องจากการใชพื้นที่ที่สนใจโดยตรงในบางกรณีทําให
แนวบินบางแนวที่ไมตัดกับพื้นที่จะไมถูกเลือก แตในความเปนจริงภาพบน
แนวบินนั้นอาจมีสวนที่ครอบคลุมพื้นที่ที่สนใจ เปนผลใหหลังจากการ
เลือกแนวบินแลวตองมีการเลือกเฉพาะแนวบินที่มีภาพตัดกับพื้นที่ที่สนใจ
ที่แทจริงอีกครั้งหนึ่ง โดยในการเลือกครั้งนี้ตองนํามาตราสวนของภาพใน
แนวบินบินมาคํานวณรวมดวย 
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3.2.3 กรองขอมูลที่ไดโดยใช Metadata (ถาผูใชตองการ) เปนการคัดเลือกแนวบินโดยใช 
                      ขอมูลเชิงบรรยาย (Non-spatial) ของแนวบิน(ภาคผนวก ค-5) 

3.2.3.1 จากแนวบินที่พบ แสดง metadata เพื่อใหผูใชเลือกภาพที่มีลักษณะตามที่
ตองการ โดยแสดงรายการของ โครงการ, มาตราสวน, และวันที่บินถาย-
ภาพ ทั้งหมดของแนวบินที่พบ เพื่อใหผูใชเลือก 

3.2.3.2 สรางประโยคเงื่อนไข (Expression) จากรายการที่ผูใชเลือก แลวสง
ประโยคเงื่อนไขไปทําการคัดเลือกแนวบินที่เลือกไวแลว และมีขอมูลเชิง
บรรยายตรงกับเงื่อนไข 

3.2.4 การทําการตรวจสอบภาพในแตละแนวบินที่ตัดกับพื้นที่ที่สนใจ(ภาคผนวก ค-4) 
                      หลังจากที่ไดแนวบินทั้งหมดที่มีภาพตัดกับพื้นที่ที่สนใจแลว ในขั้นนี้เปนการ 
                      คัดเลือกภาพบนแนวบินเฉพาะที่ตัดกับพื้นที่ที่สนใจ 

3.2.4.1 การตรวจสอบทํากับทุกภาพบนทุกแนวบินที่พบ 
ก. คํานวณพิกัดของกึ่งกลางภาพโดยการ interpolate จากหมายเลข

และพิกัดของภาพที่หัวและทายแนวบิน 
ข. สรางพื้นที่ที่ภาพครอบคลุมจากจุดกึ่งกลางภาพและมาตราสวนของ

ภาพ (แนวบิน) รวมถึงแนวการวางตัวของแนวบิน 
ค. ตรวจสอบการตัดกันของภาพและพื้นที่ที่สนใจ 
 
 
 

พื้นที่ที่สนใจ 
MBR 

พื้นที่ที่ใชในการคนหาแนวบิน
Buffered MBR 

รูปที่ 3.1 พื้นที่ที่ใชในการคนหา

ระยะบัฟเฟอร 
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3.2.4.2 สรางตารางเก็บขอมูลภาพและปรับปรุงตารางของแนวบินที่พบ 
ก. ตรวจสอบภาพที่สแกนไววามีหรือไม กับขอมูลในไดเรคทอรีที่เก็บ 

ภาพที่สแกนไว 
ข. สงหมายเลขภาพที่ตัดกับพื้นที่ที่สนใจในแตละแนวบินไปเก็บไวที่    

ตารางของแนวบินที่เลือกไว 

ที่กลาวมาทั้งหมดในสวนนี้เปนขั้นตอนในการเลือกคนหาแนวบินและภาพที่ตรง
กับความตองการของผูใชโดยใชเงื่อนไขทั้ง 3 สวนที่ไดกลาวไวแลว คือ เงื่อนไขดานตําแหนง, เวลา, 
และเชิงบรรยาย รวมทั้งการเตรียมขอมูลของแนวบินและภาพถายที่พบเพื่อการแสดงผลในขั้นตอน
ตอไป 

 

3.3 โปรแกรมแกรมประยุกตในการแสดงผล 

โปรแกรมประยุกตนี้นําขอมูลที่ไดจากการคนหามาทําการแสดงตอผูใชในรูปแบบ
ตางๆ ทั้งบนจอภาพและออกทางเครื่องพิมพ 

3.3.1 แสดงผลแนวบินและรายการภาพที่ไดบนจอภาพ 
• คํานวณรอยละของพื้นที่ที่มีภาพครอบคลุมตอพื้นที่ที่ตองการ 
• แสดงพื้นที่ที่ตองการภาพ, แนวบิน, และภาพที่ตรงเงื่อนไขบนหนาจอ 
• แสดงรายการของแนวบินที่พบรวมทั้งผลรวมของแนวบิน และภาพทั้งหมดที่

ได 

นอกจากนี้ เพื่อความสะดวกในการตรวจสอบภาพที่แสดง ระบบนี้ยังมีเครื่องมือ
เพิ่มเติม ท่ีจะชวยใหผูใชไดมีโอกาสตรวจสอบภาพที่ได เชน 

• แสดงพื้นที่ครอบคลุมของแตละภาพ โดยโปรแกรมจะอานขอมูลของภาพที่   
ผูใชเลือก แลวทําการสรางสี่เหลี่ยมแสดงขอบเขตของภาพ 

• แสดงภาพในเบื้องตน ทําการเรียกภาพเบื้องตนของภาพที่พบในกรณีที่มีภาพ
นั้นสแกนเก็บไว(ภาคผนวก ง-1) 
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3.3.2 พิมพรายการภาพถายทางอากาศที่ตองการ เรียกใชโปรแกรม Seagate Crystal  
                     Reports ใหเปดไฟลรายงานที่สรางเปนตนแบบไว รายการขอมูลที่แสดงในไฟลนี้ 
                     ปรับปรุงตามขอมูลแนวบินที่ทําการเลือกไวโดยอัตโนมัติ(ภาคผนวก ง-2และง-3) 

หลังจากผูรับบริการไดตกลงเลือกภาพที่ตองการไดแลว เจาหนาที่ก็จะใชขอมูล 
เชน หมายเลขมวนฟลม ไปนําฟลมที่เก็บในคลังภาพถายมาทําการดําเนินกรรมวิธีตามที่ผูรับ
บริการตองการตอไป 

ทั้งหมดนี้เปนโปรแกรมประยุกตตางๆ ที่เปนสวนประกอบของระบบคนคืนภาพ
ถายทางอากาศ ที่ถูกพัฒนาขึ้นเพื่อเปน clearinghouse ของภาพถายทางอากาศของกรม         
แผนที่ทหาร เพื่อที่ที่จะชวยใหการบริการมีความสะดวกรวดเร็วมากยิ่งขึ้น 

 

 



บทที่  4 
 

โครงสรางฐานขอมูล 

 

ในบทนี้จะกลาวถึงรายละเอียดโครงสรางขอมูลทั้งเชิงตําแหนงและเชิงบรรยาย   
ที่ตองใชในระบบที่พัฒนา ซึ่งไดจากแนวทางการพัฒนาระบบที่กลาวในหัวขอ 2.6 ซึ่งขอมูลนี้จะ  
ใชในโปรแกรมประยุกตตางๆของระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ ขอมูลที่ใชในระบบสามารถ
จําแนกเปน 3 กลุม คือ ขอมูลแผนที่พื้นฐานซึ่งจัดเก็บเปนชั้นขอมูลตางๆ รวมถึงดัชนีระวางแผนที่ 
1:250,000 และ 1:50,000 เพื่อใชในการอางอิงตําแหนงและเปนเงื่อนไขในการคนหาตําแหนงของ
ภาพถายทางอากาศ, ขอมูลแนวบินซึ่งเก็บตําแหนงอางอิงพรอม Metadata ของภาพถายทาง-
อากาศ และขอมูลภาพสแกนของภาพถายทางอากาศสําหรับการเรียกดูภาพในเบื้องตน 

  

4.1 ลักษณะโดยทั่วไปของขอมูล 

ในการพัฒนาระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศของการวิจัยครั้งนี้กระทําบน 
ระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตรโดยใชซอฟตแวรชื่อ ArcView GIS รุน 3.2 ของบริษัท ESRI ดังนั้น
รูปแบบของขอมูลที่ใชจึงเปนแบบ ArcView Shapefile ขอมูลเชิงตําแหนงทั้งหมดจัดทําในระบบ
พิกัด UTM บนพื้นหลักฐาน Indian 1975 

 

4.2 ขอมูลแผนที่ฐาน (Basemap) 

ขอมูลในสวนนี้ใชในการคนหาโดยใชรูปรางหรือตําแหนงของสิ่งที่มีอยูแลวเพื่อนํา
มาสรางพื้นที่ที่ตองการ ที่กลาวไวในหัวขอ 2.6 ขอมูลแผนที่ฐานสวนใหญจัดทําโดยบริษัท ESRI 
(ประเทศไทย) จํากัด ประกอบดวยชั้นขอมูลจํานวน 6 ชั้น ไดแก ขอบเขตการปกครอง, ถนนหลัก, 
เสนทางน้ํา, สถานที่สําคัญ, ดัชนีแผนที่ 1:50,000 และ ดัชนีแผนที่ 1:250,000 สําหรับขอมูล
ขอบเขตการปกครองยังสามารถแบงยอยออกเปน จังหวัด, อําเภอ และ ตําบล 
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1. ขอบเขตการปกครอง  (Politic Boundary)  แบงยอยขอมูลออกเปน ขอมูล
จังหวัด, อําเภอ และตําบล เพื่อสะดวกในการออกแบบโปรแกรมเพื่อสรางเงื่อนไขในการคนหา    
ขอมูลภาพถายทางอากาศและเพื่อลดขั้นตอนในการประมวลผลขอมูล 

ขอมูลจังหวัด จัดเก็บขอมูลชื่อ PROVINCE มีทั้งประเทศ จัดทําจากแผนที่       
ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร จัดทําโดยกรมการพัฒนาชุมชน (กชช2ค) 
รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-1  

ขอมูลอําเภอ  จัดเก็บขอมูลชื่อ AMPHOE มีทั้งประเทศ จัดทําจากแผนที่         
ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร จัดทําโดยกรมการพัฒนาชุมชน (กชช2ค) 
รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-2 

ขอมูลตําบล  จัดเก็บขอมูลชื่อ TAMBOON ขอมูลมีทั้งประเทศ จัดทําจากแผนที่
ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร จัดทําโดยสํานักงานสถิติแหงชาติ      
รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-3  

2. ถนนหลัก (Main Road) จัดเก็บขอมูลชื่อ MAINROAD ขอมูลมีทั้งประเทศ   
ขอมูลถนนหลักใชเพื่อประกอบการสรางเงื่อนที่ซับซอนจากหัวขอ 3.2.1.1  จัดทําจากแผนที่       
ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร และแผนที่ 1:1,000,000 ของ            
กรมทางหลวง ขอมูลถนนหลักที่ใชในงานวิจัยนี้เพิ่มรายละเอียดของหมายเลขถนนและชื่อถนน 
เพื่อสะดวกในการกําหนดเงื่อนไข รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-4 

3. เสนทางน้ํา (Hydro) จัดเก็บขอมูลชื่อ HYDRO ขอมูลมีทั้งประเทศ ขอมูลถนน
หลักใชเพื่อประกอบการสรางเงื่อนไขคนหาภาพที่ซับซอน จากหัวขอ 3.2.1.1 จัดทําจากแผนที่   
ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร ขอมูลเสนทางน้ําที่ใชในงานวิจัยนี้เลือก
เฉพาะแมน้ําสายหลัก ๆ เทานั้น และเพิ่ม   รายละเอียดของชื่อเสนทางน้ํา เพื่อสะดวกในการ
กําหนดเงื่อนไข รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-5 

4. สถานที่สําคัญ (Landmark) จัดเก็บขอมูลชื่อ LAND ขอมูลสถานที่สําคัญใน
งานวิจัยนี้มีขอมูลเฉพาะภาคกลาง ตะวันตกและตะวันออก เทานั้น นอกจากนี้ประเภทของขอมูล
ไดแก หนวยงานราชการ หนวยงานรัฐวิสาหกิจ วัด สถานที่สําคัญ(พระราชวัง) เปนตน จัดทําจาก
แผนที่ภูมิประเทศ มาตราสวน 1:50,000 ของ กรมแผนที่ทหาร จัดทําโดยกรมควบคุมมลพิษ     
รายละเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-6 
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5. ดัชนีแผนที่ 1:250,000 จัดเก็บขอมูลชื่อ INDEX250 ขอมูลมีทั้งประเทศ จัดทํา
จากแผนที่ภูมิประเทศมาตราสวน 1:250,000 ของ กรมแผนที่ทหาร  รายละเอียดของขอมูลที่เปน
ตารางอยูในภาคผนวก จ-7 

6. ดัชนีแผนที่ 1:50,000  จัดเก็บขอมูลชื่อ INDEX50 ขอมูลมีทั้งประเทศ จัดทํา
จากแผนที่ภูมิประเทศมาตราสวน 1:50,000 ของ กรมแผนที่ทหาร รายละเอียดของขอมูลที่เปน   
ตารางอยูในภาคผนวก จ-8 
 
 
4.3 ขอมูลแนวบิน (RUN) 

 
ขอมูลแนวบิน เปน Metadata ของภาพถาย ที่ใชในการคนหาขอมูลเชิงบรรยายของภาพ

ถายตามที่ไดกําหนดไวในหัวขอ 2.9 ขอมูลที่จัดเก็บต้ังแต ป 2539-2542 และป 2535 จัดเก็บ     
ขอมูลช่ือ RUN และรายระเอียดของขอมูลที่เปนตารางอยูในภาคผนวก จ-9 

 

4.4 ขอมูลภาพถายทางอากาศ (Digital Aerial Photography) 
 

ขอมูลภาพถายทางอากาศนี้ใชในการดูภาพเบื้องตน ภาพถายทางอากาศแตละภาพจะ
ผานการกราดภาพและถูกบันทึกเปนแฟมขอมูลรูปภาพ  (Image File)  ในรูปแบบของ JPEG   
ภายใต Directory “PHOTOS” และตามดวย Directory ของ ITEM NAME ที่ชื่อ ROLLID ของ 
แนวบิน เชน PCD41-39-2  มีโครงสรางดังนี้ 

       /PHOTOS/  PCD41-39-2/ *.jpg 
ตัวอยาง  PCD 6-39-2 
PCD   หมายถึง ชื่อโครงการ POLLUTION CONTROL DEPARTMENT  
PCD 6-39-2 หมายถึง หมายเลขมวนฟลม PCD.6/39(2) 
6  หมายถึง ชวงเวลาที่บินถายภาพ เปนการกําหนดวันที่  

  เชน  6 เปนวันที่ 19980224 หรือ 2 เปนวันที่ 19980220  
39  หมายถึง ปโครงการ 2539 (หรือปที่ทําการบินถายภาพ) 
2  หมายถึง กลองที่ใชในการบินถายภาพเปนเครื่องที่ 2 ของกรมแผนที่ทหาร 
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สาเหตุที่ใชชื่อมวนฟลมเปนไดเรคทอรีในการจัดเก็บภาพถายทางอากาศเนือ่งจาก 
ชื่อมวนฟลมมีสวนประกอบที่มีทั้งชื่อโครงการ, หมายเลขมวนฟลม, ปที่บินถาย และรหัสของกลอง
ที่ใชถาย โดยในแตละโครงการหมายเลขมวนฟลมจะไมซ้ํากัน และในฟลมแตละมวนหมายเลข 
ภาพจะไมซ้ํากัน ทําใหสามารถเก็บภาพแตละภาพโดยใชหมายเลขภาพเปนชื่อและเก็บไวใน       
ไดเรคทอรีที่มีใชหมายเลขมวนฟลมเปนชื่อได โดยที่สามารถแนใจไดวาจะไมมีชื่อของไดเรคทอรี
และหมายเลขภาพในแตละไดเรคทอรีซ้ํากัน 

ภาพที่ถูกบันทึกเก็บไวจะใชในโปรแกรมประยุกตสําหรับการเรียกดูภาพเบื้องตน 
ในการทํางานของระบบ เมื่อไดภาพที่ครอบคลุมพื้นที่ที่ตองการแลว ระบบสามารถตรวจสอบวา
ภาพที่ไดมีการบันทึกเปนแฟมขอมูลรูปภาพไวหรือไม โดยการตรวจสอบตามหมายเลขมวนฟลมที่
เปนสวนหนึ่งของขอมูลแนวบินที่มีภาพที่ตองการเทียบกับขอมูลภาพที่มีเก็บไว 

ทั้งหมดนี้เปนโครงสรางฐานขอมูลที่ใชในระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ          
ที่จําเปนตองใชในสวนใดสวนหนึ่งของระบบ ขอมูลพื้นฐานใชในการคนหาจากรูปรางหรือตําแหนง
ของสิ่งที่มีอยูแลว ขอมูลแนวบินที่เปน metadata ใชในการเลือกภาพที่มีคุณลักษณะเชิงบรรยาย
ตามที่ตองการ และ ขอมูลภาพถายทางอากาศเปนขอมูลที่ใชในการเรียกดูภาพเบื้องตน ซึ่งหาก
ขาดสิ่งใดสิ่งหนึ่ง ระบบที่ไดยอมไมสมบูรณตามแนวทางการพัฒนาระบบที่ไดวางไวในบทที่ 2 

 

 

 



บทที่  5 
 

การทดสอบและใชงานระบบ 

 

ในบทนี้จะกลาวถึงการทดสอบการทํางานของโปรแกรมประยุกตในการคนหาและ     
แสดงผล ขอมูลภาพถายทางอากาศ ที่ไดพัฒนาตามหัวขอ 3.2 และ 3.3 โดยกําหนดเงื่อนไขขึ้นเอง
สําหรับการคนหาในลักษณะตางๆที่โปรแกรมสามารถทําได หลังจากการทดสอบจึงไดมีการนํา
ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศไปทดลองใชงานจริงในการบริการภาพถายทางอากาศ ณ      
กรมแผนที่ทหาร 

 

5.1 การทดสอบระบบ 

การทดสอบระบบเปนการตรวจสอบการทํางานของโปรแกรมประยุกตในสวน
ตางๆ วามีปญหาในการทํางานหรือไม โดยทําการทดสอบการคนหาจากพื้นที่ที่สรางขึ้นในลักษณะ
ตางๆ ตามที่กลาวไวในหัวขอ 3.2.1 คือ จากขอมูลเชิงพื้นที่ที่มีอยูแลว, จากการวาดรูปราง, และ
จากการปอนคาพิกัด 

5.1.2 ขอมูลเชิงพื้นที่ที่มีอยูแลว ทําการทดสอบขอมูลแบบจุดและพื้นที่ที่เก็บเปนฐานขอมูล
สําหรับเปน user-interface ทั้งหมด ไดแก ชั้นขอมูลขอบเขตการปกครอง, สถานที่สําคัญ, 
ถนนหลัก, เสนทางน้ํา และดัชนีแผนที่ 1:50,000และ1:250,000  

• กําหนดพื้นที่โดยขอบเขตการปกครอง สามารถกําหนดไดตั้งแตระดับจังหวัด 
ถึงระดบัตําบล โดยระบุชื่อเพื่อเปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ 
ในการทดสอบกําหนดเงื่อนไขวาตองการภาพถายบริเวณอําเภอศรีราชา 
จังหวัดชลบุรี มาตราสวน  1:6,000 และ 1:15,000 โดยทําการสรางพื้นที่ที่
ตองการจากรายชื่ออําเภอที่มีใหเลือก แลวจึงใชตัวกรอง metadata ในการ
เลือกเฉพาะภาพที่มีมาตราสวนตามที่ตองการ การทดสอบครั้งนี้ไดภาพ- 
ถายทางอากาศที่ตรงตามเงื่อนไขจํานวน 257 ภาพ (รูปที่ 5.1) และแสดง   
ผลลัพธเปนภาพ (รูปที่ 5.2) พรอมทั้งแสดงภาพเบื้องตน (รูปที่ 5.3) 
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รูปที่ 5.1 แสดงรายการภาพถายทางอากาศที่พบ บริเวณบริเวณอ.ศรีราชา จ.ชลบุรี 

รูปที่ 5.3 แสดงภาพถายทางอากาศ ของภาพที่ลูกศรชี้ในรูปที่ 5.2  

รูปที่ 5.2 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศที่คนหาพบ บริเวณ อ.ศรีราชา จ.ชลบุรี จุด
ที่เปนสีเหลืองแสดงวามีภาพเบื้องตนที่ผูใชสามารถเรียกดูได 
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• กําหนดพื้นที่โดยชื่อสถานที่สําคัญ ทําการทดลองคนหาภาพที่ครอบคลุม

บริเวณเกาะนอย จังหวัดชลบุรี ทําการคนหาภาพไดผลลัพธจํานวน 4 ภาพ 
(รูปที่ 5.4) และแสดงผลลัพธเปนภาพ (รูปที่ 5.5) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 5.4 แสดงรายการภาพถายทางอากาศที่พบ บริเวณเกาะนอย จ. ชลบุรี 

รูปที่ 5.5 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ ที่คนหาพบ บริเวณเกาะนอย จ. ชลบุรี 
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• กําหนดพื้นที่โดยถนนหลัก สามารถคนหาภาพโดยระบุหมายเลขถนน เพื่อ

เปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ ตัวอยางตองการทราบวามี
จํานวนภาพถายทางอากาศกี่ภาพ บริเวณถนนหมายเลข 1 (พหลโยธิน)ที่ผาน
จังหวัดลพบุรี ผลลัพธจากการคนหาภาพไดจํานวน 35 ภาพ (รูปที่ 5.6) และ
แสดงผลลัพธเปนภาพ (รูปที่ 5.7) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 5.6 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ บริเวณถนนพหลโยธินที่ผาน จ.ลพบุรี

รูปที่ 5.7 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ บริเวณถนนพหลโยธินที่ผาน จ.ลพบุรี
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• กําหนดพื้นที่โดยเสนทางน้ํา สามารถคนหาภาพโดยระบุชื่อลําน้ํา แมน้ํา เพื่อ
เปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ ตัวอยางตองการทราบวามี
จํานวนภาพถายทางอากาศกี่ภาพ บริเวณคลองดําเนินสะดวกที่ผานจังหวัด
ราชบุรี ระยะหางจากคลอง 2 กิโลเมตร คนหาภาพทําการคนหาภาพได      
ผลลัพธจํานวน 15 ภาพ (รูปที่ 5.8) และแสดงผลลัพธเปนภาพ (รูปที่ 5.9) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 5.9  แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ บริเวณคลองดาํเนินสะดวกที่ผาน จ.ราชบุรี 

รูปที่ 5.8 แสดงรายการภาพถายทางอากาศที่พบ บริเวณคลองดําเนินสะดวกที่ผาน จ.ราชบุรี



                                                                                                                  
                                                                                                               

 

34

5.1.3 การวาดรูปราง เปนการสรางกราฟฟคขึ้นมาใหมเพื่อกําหนดพื้นที่ สามารถวาดไดทั้ง  
                 จุด เสน และรูปปด ตัวอยางการคนหาภาพ รูปที่ 5.10 และ 5.11 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

5.1.3 การปอนคาพิกัด เปนการสรางกราฟฟคขึ้นมาใหมเพื่อกําหนดพื้นที่สรางโดยกําหนด 
                คาพิกัด สามารถกําหนดเงื่อนไข ไดทั้งที่เปนจุด(Point), และรูปปด (Polygon) นอกจาก 

   นี้ ยังสามารถกําหนดพิกัดเปนระบบพิกัดภูมิศาสตร (Latitude/Longitude) และ UTM  
     (x/y) ตัวอยางกําหนดพิกัดเปนรูปปด ระบบพิกัดภูมิศาสตร ไดผลลัพธ จํานวน 137 ภาพ 

   (รูปที่ 5.12) และแสดงผลลัพธเปนภาพ (รูปที่ 5.13) 
 
 
 

 
 

รูปที่ 5.10 แสดงรายการภาพถายทางอากาศที่พบ บริเวณที่ทําการวาดรูป

รูปที่ 5.11 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ บริเวณที่ทําการวาดรูปปด 
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ที่กลาวมาขางตนเปนการแสดงผลลัพธจากการคนหาภาพ ที่ตรงกับความ
ตองการของผูใชโดยใชเงื่อนไขทั้ง 3 สวนที่ไดกลาวไวแลวในบทที่ 2 คือ เงื่อนไขดานตําแหนง,   
เวลา, และเชิงบรรยาย รวมทั้งแสดงภาพถายทางอากาศเพื่อดูในเบื้องตน  

 

5.2 การทดสอบระบบคนคืนภาพถายทางอากาศในการใชงานจริง 

หลังจากการทดสอบระบบแลว ไดมีการนําระบบไปติดตั้ง ณ แผนกผลิตภาพ-
ถายทางอากาศ กองบินถายภาพทางอากาศ กรมแผนที่ทหาร ในวันที่ 12-17 กุมภาพันธ 2545 
เพื่อทดลองใชระบบในการใหบริการแกผูที่มาติดตอซ้ือภาพถายทางอากาศ ผูที่ทําการทดสอบเปน   
เจาหนาที่ใหบริการภาพถายทางอากาศ จํานวน 4 ทาน โดยเจาหนาที่ทุกคนมีความรูและทักษะ
เบื้องตนในการใชคอมพิวเตอร กอนการใชงานมีการฝกการใชระบบแกเจาหนาที่และใหเจาหนาที่มี
โอกาสไดทดลองใชภายใตการกํากับดูแลเปนเวลาประมาณ 3 ชั่วโมง หลังจากนั้นจึงใหเจาหนาที่

รูปที่ 5.12 แสดงรายการภาพถายทางอากาศที่พบ โดยกําหนดพิกัดเปน พื้นที่ 

รูปที่ 5.13 แสดงหนาตางผลลัพธภาพถายทางอากาศ โดยกําหนดพิกัดเปนรูปปด
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ไดทดลองใชระบบในการคนหาภาพและทําการเปรียบเทียบผลที่ไดจาก ระบบคนคืนภาพถายทาง-
อากาศ และผลที่ไดจากการคนหาแบบเชิงเอกสาร หลังจากนั้นจึงไดนําระบบนี้ไปใชในการคนหา
ภาพถายเพื่อใหบริการแกผูที่มาติดตอซ้ือภาพถายหลายราย 

แนวความคิดในการทดสอบ คือ การใหเจาหนาที่ไดใชโอกาสในชวงการทดสอบ
กับผูที่มาติดตอซ้ือภาพถายจริงที่มีความตองการที่หลากหลาย เพียงพอที่จะไดใชงานโปรแกรม
ประยุกตในจุดสําคัญตางๆ ไดแก การกําหนดพื้นที่ที่ตองการแบบตางๆ, การกรองขอมูลโดยใช   
ตัวกรอง metadata และการแสดงผลขอมูลที่คนพบ รวมถึงการตรวจสอบผลที่ได หลังจากนั้นจึง
ใหเจาหนาที่ตอบแบบสอบถามที่จัดทําขึ้น(ภาคผนวก จ.) เพื่อถามความเห็นในแงของความ       
ถูกตอง ความสะดวกรวดเร็ว และ ความงายในการใช รวมถึงความคิดเห็นอื่นๆที่เจาหนาที่มีตอ
ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ 

 

5.3 ความคิดเห็นของเจาหนาที่ผูทดสอบ 

ผลที่ไดจากการตอบแบบสอบถาม รวมถึงการสอบถามเจาหนาที่โดยตรง 
สามารถสรุปเปนประเด็นไดดังนี้ 

(1) ความถูกตองของภาพที่คนพบจากการใชระบบการคนคนืภาพถายทาง-  
อากาศเมื่อเปรียบเทียบกับผลที่ไดจากการคนหาเชิงเอกสาร พบวามีความ 
ถูกตองในระดับที่เจาหนาที่มีความพอใจ คือ มีความใกลเคียงกันมาก 

(2) ความสะดวกรวดเร็วในการคนหาภาพถายทางอากาศ  ระบบคนคืนฯ ใช
เวลาในการคนหาภาพเร็วกวาแบบเชิงเอกสาร โดยเฉพาะในกรณีที่ความ
ตองการมีเงื่อนไขที่มีความ  ซับซอน เจาหนาที่ไมตองหาพื้นที่ที่ตองการจาก
แผนที่แลวจึงไปเทียบกับดัชนีภาพถายบริเวณเดียวกัน เนื่องจากขอมูลที่ตอง
ใชทุกอยางถูกจัดเก็บไวในระบบพรอมทั้งมีโปรแกรมประยุกตสําหรับการ
เรียกใชขอมูลเหลานั้น โดยทุกคนเห็นวาคนหาโดยใชระบบการคนคืนภาพ
ถายทางอากาศจะเปนผลดีในกรณีที่มีผูมาใชบริการจํานวนมากทั้งในเรื่อง
เวลา และความตองการใชวัสดุส้ินเปลือง เชน กระดาษและเครื่องเขียนที่   
ลดลง 
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(3) ความงายในการใชงานระบบ ข้ันตอนในการคนหาที่ไมยุงยากซับซอน     
รวมถึง User-Interface ที่สามารถเขาใจไดงายทําใหเจาหนาที่สามารถใช
ระบบเปนโดยใชเวลาไมมาก 

โดยสวนรวมแลวเจาหนาที่ทุกคนเห็นวา ระบบคนคืนฯนี้เปนประโยชนตอ     
หนวยงาน เพราะเปนการเพิ่มประสิทธิภาพงานใหบริการภาพถายทางอากาศ รวมถึงความพอใจ
ของผูมาติดตอรับการบริการ สําหรับขอคิดเห็นอื่นๆ ที่สําคัญ คือ ขอมูลภาพถายทางอากาศที่มีใน
ระบบเปนเพียงแคสวนหนึ่งของภาพถายที่กรมแผนที่ทหารมีเก็บไวใหบริการ ซึ่งมีภาพถายตั้งแตป 
พ.ศ. 2495 ดังนั้นหากจะนําระบบมาใชงานจริงควรมีการนําเขาขอมูลที่เหลือเพิ่มเติม 

 

5.4 สรุป 

จากผลการทดสอบระบบและการทดลองใชงานจริง พบวาระบบคนคืนภาพถาย-
ทางอากาศนี้สามารถทําไดสมบูรณในทุกสวน ทั้งการคนหาและการแสดงผล สามารถใหผลการ 
คนหาที่มีความถูกตอง มีความสะดวกรวดเร็ว และสามารถใชไดงายและใชงานไดจริง เจาหนาที่ที่
ไดทดลองใชระบบในการใหบริการภาพถายทางอากาศมีความพอใจในการใชงานเปนอยางมาก 
เนื่องจาก เปนการเพิ่มประสิทธิภาพงานใหบริการภาพถายทางอากาศ รวมถึงความพอใจของผูมา
ติดตอรับการบริการ ซึ่งจะเปนประโยชนตอกรมแผนที่ทหารในมากหากไดมีการนําระบบคนคืน
ภาพถายทางอากาศมาติดตั้งใชงาน ณ แผนกผลิตภาพถายทางอากาศ กองบินถายภาพทาง-
อากาศในอนาคต 

 
 



บทที่  6 
 

สรุปผลการวิจัยและขอเสนอแนะ 

 

6.1 สรุปผลการวิจัย 

งานวิจัยครั้งนี้เปนการพัฒนาระบบตนแบบคนหาภาพถายทางอากาศ เพื่อ
ประโยชนในการใหบริการภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร โดยจะทําใหการบริการ     
ภาพถายมีความสะดวกรวดเร็ว ระบบนี้นําความสามารถของระบบสารสนเทศทางภูมิศาสตรมา 
ใชในการจัดทําระบบตนแบบนี้ทั้งการสรางโปรแกรมประยุกตและการจัดทําฐานขอมูลที่จําเปน
สําหรับการบริการ 

การออกแบบระบบแบงออกเปน 2 สวนใหญ คือ โปรแกรมประยุกต และ        
ฐานขอมูลโดยแนวทางการออกแบบระบบทั้งสองสวน ไดจากการวิเคราะหข้ันตอนการทํางานของ
ระบบเดิมที่เปนการคนหาเชิงเอกสารและความตองการของผูใชบริการ รวมทั้งการศึกษาระบบ 
การคนหาภาพถายทางอากาศที่ไดมีการพัฒนาในอดีต โดยระบบที่พัฒนาขึ้นประกอบดวย
โปรแกรมประยุกต 3 โปรแกรมไดแก โปรแกรมประยุกตสําหรับการนําเขาขอมูลแนวบิน, สําหรับ
การคนหา และ สําหรับการแสดงผล โดยโปรแกรมประยุกตในการคนหาขอมูลซึ่งถือเปนสวนที่
สําคัญที่สุดของระบบ สามารถกําหนดการคนหาที่มีเงื่อนไขแตกตางกัน 3 ประเภท คือ 1) เงื่อนไข
ดานตําแหนง  2) เงื่อนไขดานเวลา และ 3) เงื่อนไขดานคุณลักษณะของภาพถาย และโปรแกรม
ประยุกตในสวนนี้ยังเปนสวนที่กําหนดความตองการสําหรับการออกแบบโครงสรางฐานขอมูลของ
ระบบ ที่ตองมีการ จัดเก็บทั้งขอมูลแนวบิน และ ขอมูลแผนที่พื้นฐานที่จะทําหนาที่เปนขอมูลที่ใช
ในการสรางเงื่อนไขดานตําแหนงของผูใช 

ผลจากการพัฒนานี้ ทําใหการไดระบบตนแบบที่มีสวนที่ใชสําหรับการนําเขา    
ขอมูลแนวบิน โดยในงานวิจัยนี้ไดใชโปรแกรมประยุกตสําหรับการนําเขาขอมูลในการนําเขาขอมูล
แนวบนิจากดัชนีภาพถายครอบคลุมประเทศไทยทั้งประเทศ ในมาตราสวนตางๆ ตั้งแตป พ.ศ.
2535 ถึง ป พ.ศ.2542 และไดมีการทดสอบการทํางานของระบบทั้งหมด ณ แผนกผลิตภาพถาย-
ทางอากาศ กองบินถายภาพทางอากาศ กรมแผนที่ทหาร ในการปฏิบัติงานจริง คือ ใชในการให
บริการแกผูมาติดตอซ้ือภาพถายทางอากาศ จากการสอบถามเจาหนาที่ที่ทดลองใชไดผลเปนที่  
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พอใจ โดยระบบนี้ทําใหการใหบริการมีความสะดวกรวดเร็วมากขึ้น, ใชเวลาคนหาภาพนอยลงและ
ใหผลที่ถูกตอง เมื่อเทียบกับการคนหาโดยใชข้ันตอนแบบเดิม 

 

6.2 ปญหาและอุปสรรคในงานวิจัย 

ในการวิจัยครั้งนี้เกิดปญหาตาง ๆขึ้นมากมาย โดยมากเปนปญหาทางเทคนิคที่
สามารถแกไขไดโดยไมยาก อยางไรก็ตามปญหาที่เปนประเด็นสําคัญที่มีผลตอความสําเร็จของ
งานวิจัยคั้งนี้อาจไมใชปญหาทางเทคนิค แตเปนปญหาที่จุดเริ่มตนที่เปนแรงผลักดันในการวิจัย
และผลที่ไดรับจากการวิจัยครั้งนี้ 

การผลักดันแนวความคิดในการพัฒนาโครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิ (Spatial 
Data Infrastructure) ใหเกิดขึ้นเปนจุดเริ่มตนของการวิจัยในครั้งนี้ ซึ่งเปนสิ่งที่มีความสําคัญตอ
การพัฒนาวงการของผูที่เกี่ยวของกับขอมูลปริภูมิทั้งประเทศ หากแนวความคิดนี้ไมไดรับการยอม
รับโดยเฉพาะจากหัวหนาสวนราชการตางๆที่เกี่ยวของ เชน กรมแผนที่ทหาร ประโยชนที่แทจริงที่
จะไดรับจากการวิจัยนี้ก็จะไมเกิดขึ้น การเล็งเห็นและการยอมรับความสําคัญของสิ่งนี้เปนรากฐาน
ของการพัฒนาโครงสรางนี้ ที่ทําใหเกิดการลงทุนทั้งดานคน เวลา และ งบประมาณในการวิจัย   
ดังเชน การพัฒนาระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศในการวิจัยครั้งนี้ ซึ่งจะเปนสวนประกอบ
หนึ่งที่สําคัญของโครงสรางพื้นฐานขอมูลปริภูมิของประเทศตอไปในอนาคต 

อีกสิ่งหนึ่งที่จะทําใหการวิจัยครั้งนี้เกิดประโยชนอยางแทจริงคือการพัฒนาระบบ
ตนแบบที่สามารถใชในปฏิบัติงานไดจริง ซึ่งจะเปนสิ่งที่ทําใหเกิดความมั่นใจกับผลที่ไดรับ โดย
ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศที่พัฒนาขึ้นในการวิจัยครั้งนี้ ไดมีการทดสอบ ณ หนวยงานที่
ระบบนี้จะถูกนําไปติดตั้ง และผลการทดสอบออกมาเปนที่นาพอใจแกทุกฝายที่เกี่ยวของ ทั้งผูวิจัย, 
เจาหนาที่ที่ปฏิบัติงาน รวมถึงผูรับการบริการ ซึ่งสิ่งนี้เองที่จะเปนสิ่งยืนยันที่สําคัญที่ของความ
สําเร็จในการวิจัยครั้งนี้ 

 

6.3 ประโยชนที่ไดรับจากงานวิจัย 

ผลที่ไดรับจากงานวิจัยนี้ คือ ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ ที่ชวยใหการ
บริการภาพถายทางอากาศ ซึ่งเปนภารกิจอันหนึ่งของกรมแผนที่ทหารมีประสิทธิภาพขึ้น สามารถ
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สนับสนุนงานที่มีความตองการคนหาภาพถายทางอากาศอยางเรงดวน เชน งานแกไขปญหา  
อุทกภัย  งานวางแผนความมั่นคงของประเทศ เปนตน  

การทดสอบระบบในการวิจัยครั้งนี้ถือเปนการตรวจสอบและการเตรียม        
ความพรอมของหนวยงานที่จะเปนผูใช ทั้งในดานเครื่องมือและเจาหนาที่ที่เปนผูใช ใหสามารถ
ปฏิบัติงานไดทันทีที่มีการติดตั้งระบบเพื่อการใชงานจริงในอนาคต 

 

6.4 ขอเสนอแนะ 

งานวิจัยนี้เปนการพัฒนาระบบตนแบบเพื่อการคนหาภาพถายทางอากาศ โดย
อาศัยเทคโนโลยี GIS เปนเครื่องมือชวยในการคนหา ซึ่งหลักการทํางานของระบบฯสามารถที่จะ
นําไปประยุกตใชในการคนหาขอมูลปริภูมิอ่ืนๆ ได เชน ภาพถายดาวเทียม ขอมูลแผนที่ เปนตน 
โดยปรับเงื่อนไขในการคนหาขอมูลใหเหมาะสม 

ขอมูลภาพถายทางอากาศที่มีในระบบเปนเพียงแคสวนหนึ่งของภาพถายทาง-
อากาศ ที่กรมแผนที่ทหารมีเก็บไวใหบริการ ซึ่งมีภาพถายตั้งแตป พ.ศ. 2495 ดังนั้นหากจะนํา
ระบบมาใชงานจริงควรมีการนําเขาขอมูลที่เหลือเพิ่มเติมทั้งขอมูลแนวบินและภาพที่ตองกราด 
โดยตองมีการปรับปรุงวิธีการและโปรแกรมประยุกตในการนําเขาขอมูลใหสามารถนําเขาขอมูลได
อยางถูกตองและรวดเร็วมากยิ่งขึ้น เชน ใชการกราดดัชนีภาพถายดวยเครื่องกราดภาพที่กรม   
แผนที่ทหารไดรับ แลวสรางขอมูลแนวบินจากดัชนีภาพถายทางอากาศ แทนที่จะอานคาพิกัดจาก
ดัชนีภาพถายทางอากาศ ซึ่งมีความยุงยาก ใชเวลามาก และมีโอกาสเกิดความผิดพลาดไดงาย 
อยางไรก็ตาม การที่จะจัดเก็บดัชนีทั้งหมดที่มีอยูนั้นคงเปนไปไดยากหรอืเปนไปไมได เนื่องจาก
ตองใชเวลามาก สามารถเห็นไดจากการเก็บขอมูลที่ใชในการวิจัยครั้งนี้ใชเวลา 2 เดือน แตเก็บ  
ขอมูลแนวบินครอบคลุมภาพถาย ประมาณ 25,000 ภาพ หากใชตัวเลขนี้ประมาณเวลาทั้งหมดที่
ตองใชในการเก็บภาพที่มีประมาณ 2 ลานภาพจะใชเวลาประมาณ 160 เดือน 

ดังนั้น สําหรับดัชนีที่จัดเก็บควรมีการจัดลําดับความสําคัญใหแกโครงการที่มี
ความทันสมัยหรือโครงการที่ทําการบินถายใหมมากกวาโครงการที่มีเก็บอยูเดิมและคอนขางเกา 
เชน โครงการที่มีอายุมากกวา 5 ปข้ึนไป เนื่องจากผูใชสวนใหญตองการภาพถายทางอากาศที่มี
ความทันสมัยเทาที่กรมแผนที่ทหารมีใหบริการ โดยทําการเก็บไดหลังจากที่ทําการบินถายแลว  
ทันทีทําใหมีขอมูลที่ทันสมัยไวใหบริการตอผูใช ซึ่งการเก็บขอมูลใหมในแตละปอาจใชเวลาเพียงไม
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ถึง 1 เดือนเทานั้น โดยไมนับรวมการกราดภาพสําหรับการดูเบื้องตน ซึ่งหากตองการเก็บขอมูลนี้
ควรทําใหอยูในรูปที่พรอมสามารถใหบริการภาพไดในรูปแบบขอมูลภาพเชิงเลขความละเอียดสูง
กอน แลวจึงทําการลดรายละเอียดสําหรับการใชในระบบการคนคืน สวนภาพความละเอียดสูงนั้น
สามารถนําไปใชในการทําแผนที่ของกรมแผนที่ทหารได ข้ันตอนนี้เปนขั้นตอนที่ใชเวลาและ   
หนวยความจํามาก (ภาพความละเอียดสูง, จุดภาพขนาด 30 ไมโครเมตร, ภาพขาว – ดํา 1 ภาพ
ใชเวลาประมาณ 10 – 15 นาที ใชหนวยความจําประมาณ 30 เมกะไบต, ภาพสี 1 ภาพใชเวลา
ประมาณ 45 นาที ใชหนวยความจําประมาณ 100 เมกะไบต) ดังนั้น จึงควรเลือกเก็บเฉพาะภาพที่
ทําการบินถายใหมหรือโครงการที่กรมแผนที่ทหารมีแผนในการทําแผนที่ 

ขณะนี้กรมแผนที่ทหารไดมีการติดตั้งเครื่องกําหนดตําแหนงดวยดาวเทียม (GPS)        
บนอากาศยานที่ใชบินถายภาพ ซึ่งสิ่งที่ไดจากระบบนี้คือตําแหนงภาพถายทางอากาศทุกภาพ   
ทําใหสามารถสรางดัชนีภาพถายในรูปแบบขอมูลเชิงเลขจากขอมูลตําแหนงนี้ไดรวดเร็วมากขึ้น 
โดยสามารถตัดขั้นตอนการนําเขาขอมูลแนวบนิไปไดเกือบทั้งหมด อยางไรก็ตาม การนําขอมูลนี้
มาใชในระบบคนคืนภาพถายอยางมีประสิทธิภาพ จําเปนตองมีการพัฒนาโปรแกรมประยุกตเพิ่ม
เติมสําหรับรองรับการนําเขาขอมูลดัชนีภาพถายจากระบบการถายภาพแบบดังกลาว เชน การ
เลือกเก็บขอมูลตําแหนงเฉพาะหัวและทายแนวบิน รวมถึงการเพิ่มความรวดเร็วในการนําเขาขอมูล
เชิงบรรยายอื่นที่มาพรอมกับขอมูลตําแหนง 

ระบบนี้พัฒนาขึ้นนี้เพื่อสนับสนุนงานบริการภาพถายที่ใชไดเฉพาะเวลาราชการ
เทานั้น ซึ่งไมชวยลดเวลาในการเดินทางมาติดตอของผูที่ตองการซื้อภาพถายทางอากาศ ดังนั้น
ควรมีการพัฒนาระบบตอไปใหสามารถใหผูใชบริการสามารถใชระบบไดทุกเวลาและไมตองมา 
ติดตอที่กรมแผนที่ทหารดวยตนเอง โดยผานอินเตอรเน็ต โดยใชระบบที่พัฒนาขึ้นนี้เปนพื้นฐาน  
ในการพัฒนาตอไป 

 



 

 

รายการอางอิง 
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ภาคผนวก 



ภาคผนวก ก. 
 

การติดต้ังระบบตนแบบการคนคืนภาพถายทางอากาศ 
 

 ระบบตนแบบสําหรับคนหาภาพถายทางอากาศถูกพัฒนาขึ้นใหสามารถ
ทํางานภายใตการทํางานของระบบปฏิบัติการ Microsoft Window ดังนั้น เครื่องที่จะใชบริการ
ระบบจึงติดตั้ง 

1.ซอฟตแวร  ArcView 3.2 หรือ 3.1 
2.โปรแกรม Seagate Crystal Reports เพื่อใชในการสั่งพิมพรายการภาพถายทางอากาศ 
3. Extensions JPEG Image Viewer เพื่อใชในการเรียกภาพถายทางอากาศดูคราว ๆ 

ขอมูลที่ใชในระบบตนแบบ เก็บไวภายใต Directory  D:\Photo_rtsd\ สวนขอมูล
ภาพถายทางอากาศที่สแกน เก็บไวภายใต Directory  D:\ Photo_rtsd\photos และแฟมขอมูล    
ที่เปนรายงานภาพถายทางอากาศที่คนหาพบ เก็บไวภายใต Directory  D:\ Photo_rtsd \report 
ชื่อแฟมขอมูล คือ myreport.rpt โครงสรางของระบบตนแบบฯ ดังนี้ 
 
 
  
 
 
 
 
 

ระบบจะเริ่มทํางาน โดยการเรียกใชแฟมขอมูลโปรเจกต ชื่อ photortsd.apr 
  
 

D:\ Photo_rtsd\ 
photos 
report 



ภาคผนวก ข. 
 

โปรแกรมนําเขาขอมูลแนวบินภาพถายทางอากาศ 
 

ข-1 ชุดคําสั่งในการรับขอมูลของแนวบินทั้งเชิงพื้นที่และเชิงบรรยาย  
 
"AddRun.btnAdd.click" 
 
run = self.GetDialog.FindByName("txlRun").GetText 
roll = self.GetDialog.FindByName("txlRoll").GetText 
proj = self.GetDialog.FindByName("txlProject").GetText 
dat = self.GetDialog.FindByName("txlDate").GetText.AsNumber.AsDate 
camera = self.GetDialog.FindByName("cbxCamera").GetSelection.AsString 
startno = self.GetDialog.FindByName("txlStart").GetText.AsNumber 
 
scale = self.GetDialog.FindByName("txlScale").GetText 
filmtype = self.GetDialog.FindByName("cbxFilmtype").GetSelection.AsString 
altitude = self.GetDialog.FindByName("cbxAltitude").GetSelection.AsString 
filter = self.GetDialog.FindByName("txlFilter").GetText 
 
startLatDeg = self.GetDialog.FindByName("txlStartLatDeg").GetText.AsNumber 
startLatMin = self.GetDialog.FindByName("txlStartLatMin").GetText.AsNumber 
startLatSec = self.GetDialog.FindByName("txlStartLatSec").GetText.AsNumber 
 
startLongDeg = self.GetDialog.FindByName("txlStartLongDeg").GetText.AsNumber 
startLongMin = self.GetDialog.FindByName("txlStartLongMin").GetText.AsNumber 
startLongSec = self.GetDialog.FindByName("txlStartLongSec").GetText.AsNumber 
 
endno = self.GetDialog.FindByName("txlEnd").GetText.AsNumber 
 
endLatDeg = self.GetDialog.FindByName("txlEndLatDeg").GetText.AsNumber 
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endLatMin = self.GetDialog.FindByName("txlEndLatMin").GetText.AsNumber 
endLatSec = self.GetDialog.FindByName("txlEndLatSec").GetText.AsNumber 
 
endLongDeg = self.GetDialog.FindByName("txlEndLongDeg").GetText.AsNumber 
endLongMin = self.GetDialog.FindByName("txlEndLongMin").GetText.AsNumber 
endLongSec = self.GetDialog.FindByName("txlEndLongSec").GetText.AsNumber 
 
lat = startLatDeg + (startLatMin/60) + (startLatSec/3600) 
long = startLongDeg + (startLongMin/60) + (startLongSec/3600) 
xy = av.Run("UTM", {lat, long}) 
x1 = xy.Get(0) 
y1 = xy.Get(1) 
 
lat = endLatDeg + (endLatMin/60) + (endLatSec/3600) 
long = endLongDeg + (endLongMin/60) + (endLongSec/3600) 
xy = av.Run("UTM", {lat, long}) 
x2 = xy.Get(0) 
y2 = xy.Get(1) 
 
av.Run("AddRun",{x1,y1,x2,y2,run, roll, proj, dat, camera, startno, endno, scale, filmtype,  
altitude, filter})  
 

************************************************************************************************* 
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ข-2 ใสขอมูลแนวบินและอานพิกัดเริ่มตน-สุดทาย ของแนวบิน 
 
"AddRun" 
 
theView = av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร") 
theTheme = theView.FindTheme("run.shp") 
theFTab = theTheme.GetFTab 
 
shpField = theFTab.FindField("Shape") 
runField = theFTab.FindField("Run") 
rollField = theFTab.FindField("roll") 
startField = theFTab.FindField("Start_no") 
endField = theFTab.FindField("End_no") 
dateField = theFTab.FindField("Date") 
camField = theFTab.FindField("Camera") 
projField = theFTab.FindField("Project") 
scaleField = theFTab.FindField("Scale") 
filmtypeField = theFTab.FindField("Filmtype") 
altitudeField = theFTab.FindField("Altitude") 
filterField = theFTab.FindField("Filter") 
 
x1 = self.Get(0) 
y1= self.Get(1) 
x2 = self.Get(2) 
y2 = self.Get(3) 
run = self.Get(4) 
roll = self.Get(5) 
proj = self.Get(6) 
dat = self.Get(7) 
camera = self.Get(8) 
startno = self.Get(9) 
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endno = self.Get(10) 
scale = self.Get(11) 
filmtype = self.Get(12) 
altitude = self.Get(13) 
filter = self.Get(14) 
 
aRun = Polyline.Make({{x1@y1, x2@y2}}) 
 
theFTab.SetEditable(true) 
if (theFTab.canAddRecord) then 
  theRec = theFTab.AddRecord 
  theFTab.SetValue(shpField,theRec,aRun) 
  theFTab.SetValue(runField,theRec,run) 
  theFTab.SetValue(rollField,theRec,roll) 
  theFTab.SetValue(startField,theRec,startno) 
  theFTab.SetValue(endField,theRec,endno) 
  theFTab.SetValue(dateField,theRec,dat) 
  theFTab.SetValue(camField,theRec,camera) 
  theFTab.SetValue(projField,theRec,proj) 
  theFTab.SetValue(scaleField,theRec,scale) 
  theFTab.SetValue(filmtypeField,theRec,filmtype) 
  theFTab.SetValue(altitudeField,theRec,altitude) 
  theFTab.SetValue(filterField,theRec,filter) 
else 
  MsgBox.Info("Alert","The graphic could not be added") 
end 
theFTab.SetEditable(false) 
 

************************************************************ 
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ข-3 แปลงคาพิกัดเริ่มตน-สุดทาย ขอแนวบินจากพิกัดภูมิศาสตรเปนพิกัด UTM 
 
"UTM" 
 
'Convert latitude and longitude to UTM 
'On entry : receive 2 arguments : latitude and longitude 
'On exit : a list of x and y 
 
lat = self.Get(0) 
long = self.Get(1) 
 
a = 6377276.345 
e_square = 0.006637847 
e_prime_square = 0.006682202 
e = 0.081472981 
long0 = 99 
k0 = 0.9996 
 
'Compute N 
N = a / ((1-((lat.AsRadians).Sin ^ 2 * e_square))^0.5) 
 
'Compute T 
T = (lat.AsRadians).Tan ^ 2 
 
'Compute C 
C = e_prime_square * (lat.AsRadians.Cos ^ 2) 
'Compute Acap 
Acap = lat.AsRadians.Cos * (long.AsRadians - long0.AsRadians) 
 
'Compute M 
Tmp1 = (1 - ((e ^ 2) / 4) - (3 * (e ^ 4) / 64) - (5 * (e ^ 6) / 256)) * (lat.AsRadians) 
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Tmp2 = ((3 * (e ^ 2) / 8) + (3 * (e ^ 4) / 32) + (45 * (e ^ 6) / 1024)) * (2 * 
(lat.AsRadians)).Sin 
Tmp3 = ((15 * (e ^ 4) / 256) + (45 * (e ^ 6) / 1024)) * (4 * (lat.AsRadians)).Sin 
Tmp4 = (35 * (e ^ 6) / 3027) * (6 * (lat.AsRadians)).Sin 
Mcap = a * (Tmp1 - Tmp2 + Tmp3 - Tmp4) 
 
'Compute M0 
Tmp1 = ((1 - (e ^ 2) / 4) - (3 * (e ^ 4) / 64) - (5 * (e ^ 6) / 256)) * (0.AsRadians) 
Tmp2 = ((3 * (e ^ 2) / 8) + (3 * (e ^ 4) / 32) + (45 * (e ^ 6) / 1024)) * (2 * 
(0.AsRadians)).Sin 
Tmp3 = ((15 * (e ^ 4) / 256) + (45 * (e ^ 6) / 1024)) * (4 * (0.AsRadians)).Sin 
Tmp4 = (35 * (e ^ 6) / 3027) * (6 * (0.AsRadians)).Sin 
M0 = a * (Tmp1 - Tmp2 + Tmp3 - Tmp4) 
 
'Compute x 
x1 = (5 - (18 * T) + (T ^ 2) + (72 * C) - (58 * e_prime_square)) * (Acap ^ 5) / 120  
x = k0 * N * (Acap + ((1 - T + C) * (Acap ^ 3) / 6) + x1) + 500000 
 
'Compute y 
y1 = (5 - T + (9 * C) + (4 * (C ^ 2))) * (Acap ^ 4) / 24 
y2 = (61 - (58 * T) + (T ^ 2) + (600 * C) - (330 * e_prime_square)) * (Acap ^ 6) / 720 
y = k0 * (Mcap - M0 + (N * ((lat.AsRadians).Tan) * (((Acap ^ 2) / 2) + y1 + y2))) 
 
return {x, y} 
 

************************************************************************** 
  
 



ภาคผนวก ค. 
 

โปรแกรมการคนหาภาพถายทางอากาศ 
 

ค-1 ขั้นตอนการทํางานของโปรแกรมประยุกตสําหรับคนหาและแสดงผล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

•ขอบเขตจังหวัด 
•ขอบเขตอําเภอ 
•ขอบเขตตําบล 
•สถานที่สําคัญ 
•ถนน 
•ทางน้ํา 
•ระวางแผนที่ 1:50,000 
•ระวางแผนที่ 1:250,000 

•วาดรูปรางพื้นที่ 
•จุด 
•เสน 
•รูปปด 

•กําหนดกรอบจากคาพิกัด 
•กําหนดจุดจากคาพิกัด 

กําหนดโดยใช 
ขอมูลเชิงพื้นที ่

กําหนดขอบเขต 
ตําแหนงเอง 

สรางพื้นที่ที่สนใจ 
(Area of Interest) 
ภาคผนวก ค-2 

คนหาแนวบิน 
ภาคผนวก ค-3 

เลือกแนวบินดวย 
ตัวกรอง metadata 
ภาคผนวก ค-5 

ตรวจสอบภาพใน 
แนวบิน 

สรางขอมูลแนวบิน 
และรายการภาพ 

แสดงภาพแนวบิน
และ 

แสดงรายการแนวบิน
และภาพในพื้นที่ที่สน

สรางแฟมขอมูล 
รายงาน 

•โครงการ 
•มาตราสวน 
•วันที่ถาย
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ค-2 ชุดคําสั่งสรางพื้นที่ที่กําหนดเปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทางอากาศ 
 
'_BuildAreaOfInterest 
'On entry, 1 - a theme, 2 - selection type 
 
theThemeName = self.Get(0) 
distance = self.Get(1) 
theSelType = self.Get(2) 
 
theFTab = av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร").FindTheme 
(theThemeName).GetFTab 
theShapeField = theFTab.FindField("Shape") 
 
if (theFTab.GetSelection.Count <> 0) then 
  i = 1 
  n = theFTab.GetSelection.Count 
  if (theThemeName = "Landmark") then 
    if (distance = 0) then 
      distance = 5 
    end 
    for each rec in theFTab.GetSelection 
        if (i = 1) then 
          aPoint = theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec) 
          aShape = Circle.Make(aPoint, distance).AsPolygon 
        elseif (i <> 1) then 
          nextCircle = Circle.Make(theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec), 
distance).AsPolygon 
          aShape = aShape.ReturnUnion(nextCircle) 
        end 
      i = i + 1 
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    end 
  elseif ((theThemeName = "Mainroad") OR (theThemeName = "Stream")) then 
     
    if (distance = 0) then 
      distance = 50 
    end 
     
    for each rec in theFTab.GetSelection 
       
        if (i = 1) then 
          aLine = theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec) 
          aShape = aLine.ReturnBuffered(distance) 
        elseif (i <> 1) then 
           
          nextLine = theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec).ReturnBuffered(distance) 
          aShape = aShape.ReturnUnion(nextLine) 
        end 
      i = i + 1 
    end 
     
    aShape = av.Run("_LineRefining", {aShape}) 
    if (aShape = NIL) then 
      Return 0 
    end 
     
  else 
    for each rec in theFTab.GetSelection 
       
      if (i = 1) then 
        aShape = theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec) 
      elseif (i <> 1) then 
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        aShape = aShape.ReturnUnion(theFTab.ReturnValue(theShapeField, rec)) 
      end 
       
      i = i + 1 
    end 
  end 
    
else 
  MsgBox.Warning("ส่ิงที่เลือก", "") 
  Return 0 
end 
 
newShape = aShape 
 
AOIFTab = av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร").FindTheme 
("aoi.shp").GetFTab 
theShapeField = theFTab.FindField("Shape") 
 
AOIFTab.SetEditable(TRUE) 
 
if (theSelType = #VTAB_SELTYPE_NEW) then 
    AOIFTab.SetValue(theShapeField, 0, newShape) 
 
elseif (theSelType = #VTAB_SELTYPE_AND) then 
 
  oldShape = AOIFTab.ReturnValue(theShapeField, 0) 
  AOIFTab.SetValue(theShapeField, 0, oldShape.ReturnIntersection(newShape)) 
 
else 
  oldShape = AOIFTab.ReturnValue(theShapeField, 0) 
  AOIFTab.SetValue(theShapeField, 0, oldShape.ReturnUnion(newShape)) 
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end 
AOIFTab.SetEditable(FALSE) 
 
av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร").Invalidate 
********************************************************************* 

 

ค-3 ชุดคําสั่งเลือกแนวบินที่ตัดกับพื้นที่ที่กําหนด 
 
_SelectRunByAOI 
 
theBufferedArea = theAOIExtent.ReturnBuffered(bufDist1 + 5000) 
RunTheme.SelectByShapes ({theBufferedArea}, #VTAB_SELTYPE_NEW) 
for each run in runFTab.GetSelection 
    aRun = runFTab.ReturnValue(RunShpFld, run) 
    aRunScale = runFTab.ReturnValue(RunScaleFld, run).AsNumber 
    runbuf = (aRunScale * 11.5 / 100) + bufDist 
    aRunBuf = aRun.ReturnBuffered(runbuf) 
    if (aRunBuf.Intersects(theAOI)) then 
      newrec = runFoundFTab.AddRecord 
      for each f1 in fieldList 
        anItem = runFTab.ReturnValue(f1, run) 
        f2 = runFoundFTab.FindField(f1.GetName) 
        runFoundFTab.SetValue(f2, newrec, anItem) 
      end 
    end 
  end 
********************************** 
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ค-4 ชุดคําสั่งเลือกภาพถายทางอากาศที่ตัดกับพื้นที่กําหนด 
 
_PhotoCoverCheckNew 
 
for each photo in photoStart..photoEnd 
  theX = startX + (i * intervalX) 
  theY = startY + (i * intervalY)   
   
  aRect = Rect.MakeXY(theX-photoSize, theY-photoSize, theX + photoSize, theY + 
photoSize ) 
  aPoint = Point.Make(theX, theY) 
   
  aRect = av.Run("_RotatePhoto", {aRect, aPoint, theOrient}) 
   
  aRectBuffered = aRect.ReturnBuffered(bufferDistance) 
     
  photoIntersect = aRectBuffered.Intersects(theAOI) 
   
  if (photoIntersect) then 
   
    newpos = photoPosFTab.AddRecord 
    photoPosFTab.SetValue(thePointField, newpos, aPoint) 
    photoPosFTab.SetValue(thePhotoNumField, newpos, photo) 
    j = 0 
    for each f in fieldList 
      photoPosFTab.SetValue(f, newpos, itemList.Get(j)) 
      j = j + 1 
    end 
    tmp.Add(photo) 
  end 
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  i = i + 1 
end 
*********************************************** 

 

ค-5 ชุดคําสั่งเลือกแนวบินโดยใช Metadata ของแนวบิน 
 
_Metadata.lbtOK.Click 
 
prjExpr = "" 
'Check and create expression on project 
 
if (self.GetDialog.FindByName("chkProject").IsSelected) then 
  lbxProject = self.GetDialog.FindByName("lbxProject") 
  if (lbxProject.HasSelection) then 
    'MsgBox.ListAsString(lbxProject.GetSelection,"","")   
    for each p in lbxProject.GetSelection 
      expr = "([Project] =" ++ p.Quote ++ ")" ++ "OR" 
      prjExpr = prjExpr ++ expr 
    end 
    'Cut the last OR 
    prjExpr = prjExpr.Left(prjExpr.Count - 2) 
  end 
end 
 
scaleExpr = "" 
'Check and create expression on scale 
if (self.GetDialog.FindByName("chkScale").IsSelected) then 
  lbxScale = self.GetDialog.FindByName("lbxScale") 
  if (lbxScale.HasSelection) then 
    for each p in lbxScale.GetSelection 
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      expr = "([Scale] =" ++ p.Quote ++ ")" ++ "OR" 
      scaleExpr = scaleExpr ++ expr 
    end 
    'Cut the last OR 
    scaleExpr = scaleExpr.Left(scaleExpr.Count - 2) 
  end 
end 
 
 
 
'Check and create expression on date 
dateExpr = "" 
if (self.GetDialog.FindByName("chkDate").IsSelected) then 
  dateCST = av.Run("_CheckDateConsistency", {}) 
  if (dateCST.Not) then 
    MsgBox.Info("วันที่ไมสอดคลองกัน วันเริ่มกอนวันจบ","คําเตือน") 
    Return 0 
  else 
    dateExpr = av.Run("_MetadataDialog.CreateDateExpr", {}) 
  end 
end 
 
'Check and create total expression 
if (prjExpr <> "") then 
  if (scaleExpr <> "") then 
    totalExpr = prjExpr ++ "AND" ++ scaleExpr 
  else 
    totalExpr = prjExpr 
  end 
else 
  if (scaleExpr <> "") then 
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    totalExpr = scaleExpr 
  else 
    totalExpr = "" 
  end 
end 
if (dateExpr <> "") then 
  if (totalExpr = "") then 
    totalExpr = dateExpr 
  else 
    totalExpr = totalExpr ++ "AND" ++ dateExpr 
  end 
end 
result = {totalExpr, #VTAB_SELTYPE_NEW} 
if (totalExpr = "") then 
  self.GetDialog.SetModalResult(NIL) 
else 
  self.GetDialog.SetModalResult(result) 
end 
self.GetDialog.Close 
 
************************************************************** 

 

ค-6 ชุดคําสั่งสรางพื้นที่ที่กําหนดเปนกราฟฟค เพื่อเปนเงื่อนไขในการคนหาภาพถายทาง
อากาศ 
 
(_SelectByGraphics) 
theView = av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร") 
RunTheme = theView.FindTheme("RUN") 
 
theGList = theView.GetGraphics 
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if (theGList.Count = 0) then 
  MsgBox.Info("ไมมีรูปรางที่วาดไว", "คําสั่งหยุดทํางาน") 
  Return 0 
end 
 
aPolygon = Polygon.MakeEmpty 
theShapeList = {} 
 
for each g in theGlist 
  if (g.GetClass.GetClassName <> "GraphicLabel") then 
     
    'MsgBox.Info(g.GetClass.GetClassName, "") 
     
    theShapeList.Add(g.GetShape) 
     
    if (g.GetShape.GetDimension <> 2) then 
       
      'MsgBox.Info("You must enter a buffer distance for each of point and line", "Request 
for more information") 
       
      theBuffer = av.Run("_GetBufferDistance", {}) 
 
      if ((theBuffer = NIL) or (theBuffer = 0)) then 
        theBuffer = 1 
      end 
       
      aArea = g.GetShape.ReturnBuffered(theBuffer) 
             
      aPolygon = aPolygon.ReturnUnion(aArea).AsPolygon 
    else 
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      aPolygon = aPolygon.ReturnUnion(g.GetShape).AsPolygon 
    end 
        g.SetSelected(TRUE) 
  else 
    g.SetSelected(FALSE) 
  end 
end 
 
if (theShapeList.Count = 0) then 
  MsgBox.Info("ไมมีรูปรางที่วาดไว", "คําสั่งหยุดทํางาน") 
  Return 0 
end 
 
theSelType = av.Run("_GetSelectType", {}) 
 
if (theSelType <> NIL) then 
  av.Run("_UpdateAOIByGraphics", {aPolygon, theSelType}) 
else 
  MsgBox.Warning("Aborted by user", "Function terminated") 
end 
 
theExpr = "เลือกจากรูปรางที่วาด" ++ theShapeList.Count.AsString ++ "รูป" 
 
if (theView.GetGraphics.HasSelected) then 
 av.GetProject.SetModified(true) 
end 
theView.GetGraphics.ClearSelected 
****************************************************** 
 
 



ภาคผนวก ง. 
 

โปรแกรมในการแสดงผล 
 

ง-1 ชุดคําสั่งแสดงภาพถายทางอากาศในเบื้องตน 
 
theView = av.GetActiveDoc 
 
found = false 
p = theView.GetDisplay.ReturnUserPoint 
theThemeList = {theView.FindTheme("Photopos.shp")} 
for each t in theThemeList 
  if ((t.HasAttributes) and (t.GetHotField <> nil)) then 
    recs = t.FindByPoint(p) 
    for each rec in recs 
      theField = t.GetHotField 
      found = true 
      theVal = t.ReturnValueString(theField.GetName, rec) 
      SN = SrcName.Make(theVal) 
      if (SN <> NIL) then 
        av.Run("_ShowJPEG",theVal) 
      end 
      end 
  end 
end 
if (not found) then 
  System.Beep 
end 
 ******************************************************************************* 
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ง-2 ชุดคําสั่งการสั่งพิมพโดยใชโปรแกรม Seagate Crystal Reports 
 
'  Script to open a report template in a View from a button 
'  rather than from the Report Wizard 
 
'  Get the current active theme and corresponding table 
theView = av.FindDoc("ระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร") 
theTheme = theView.FindTheme("Runfound1.shp") 
myVTab = theTheme.getFTab 
 
'  Set up the pathname where the Crystal Reports EXE is found 
theAVPath = System.GetEnvVar("AVHOME") 
theReportsPath = theAVPath+"\reports\avreports" 
 
'  Assign names to the template and output report names 
theTemDirPath = theReportsPath 
OutPutName = "D:\DATA\pui_thesis\report\MyReport.rpt" 
TemplateName = "D:\DATA\pui_thesis\report\TemplateReport.rpt" 
 
UseSelected = FALSE 
 
'  Export table info to DBF file read by the report. Use the same 
'  DBF file name as the one created in the template. 
 
DBFfile = "D:\DATA\pui_thesis\report\TemplateReport.dbf" 
 
myVTab.Export(DBFfile.AsFileName,dBase,UseSelected) 
 
'  IF you report includes a map inserted as an OLE object,you can export a snapshot of 
the View here 
'theView.ExportToFile(("d:\yammy\MyMap.bmp").AsFileName, "Windows Bitmap", {96}) 
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theView.ExportToFile(("D:\DATA\pui_thesis\report\MyMap.bmp").AsFileName, "Windows 
Bitmap", {96}) 
 
'  Create the system execute statement and run System.Execute 
thePath = theReportsPath.AsString.LCase ++ "" + 
OutPutName.LCase +","+ DBFfile.LCase +","+ TemplateName.LCase 
System.Execute(thePath)  
*************************************************************************** 
 

ง-3 พิมพรายงานภาพถายทางอากาศที่คนหาพบ  

แสดงรายงานผลการคนหาภาพถายทางอากาศบริเวณจังหวัดลพบุรี โดยสั่งพิมพ
ทางเครื่องพิมพ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 











ภาคผนวก จ. 
 

รายละเอียดโครงสรางฐานขอมูล 
ที่ใชในระบบคนคืนภาพถายทางอากาศ 

 

ในการพัฒนาระบบการคนคืนภาพถายทางอากาศใชขอมูลตาง ๆ จากหัวขอ 
3.2.1 เพื่อการอางอิงตําแหนงในการคนหาภาพ ในภาคผนวกนี้แสดงรายละเอียดของขอมูลในสวน
ที่เปนตาราง ในแตละตารางประกอบดวย 3 สวนคือ VARIABLE, ITEM NAME และ DATA TYPE 
ซึ่งแตละสวนมีความหมายดังนี้ 

VARIABLE  หมายถึง ความหมายของขอมูล 
ITEM NAME หมายถึง รหัสของขอมูล 
DATA TYPE หมายถึง คุณลักษณะของขอมูล เชน 50,C,0 มีความหมายดังนี้  

50   หมายถึง  ความกวางของขอมูลที่จะจัดเก็บ หนวยเปน BYTE 
C  หมายถึง  ชนิดของขอมูล  ซึ่งแบงประเภทไวดังนี้ 

C (Character)   หมายถึง  ชนิดขอมูลที่เปนตัวอักษร 
N (Number)     หมายถึง   ชนิดขอมูลที่เปนตัวเลข 
B (Boolean)     หมายถึง   ชนิดขอมูลที่มีคาเปนจริงหรือเท็จเทานั้น 
D (Date)          หมายถึง   ชนิดขอมูลที่เปนวันที่ 

0   หมายถึง  จํานวนตําแหนงจุดทศนิยม 
 

รายละเอียดของขอมูลแตละชั้นขอมูลแสดงในสวนที่เปน Attribute ในภาคผนวก 
จ-1 ถึง จ-9 
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จ-1 รายละเอียดขอมูลจังหวัด 

ขอมูลจังหวัดเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ PROVINCE.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Province Code PROV_CODE 2,C,0 
Province Thai PROVINCE_T 50,C,0 
Province English PROVINCE_E 50,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
PROV_CODE คือ รหัสจังหวัด  2  หลัก จากกรมการพัฒนาชุมชน (กชช2ค) 
PROVINCE_T คือ ชื่อจังหวัด (ภาษาไทย) 
PROVINCE_E คือ ชื่อจังหวัด (ภาษาอังกฤษ) 

 

จ-2 รายละเอียดขอมูลอําเภอ 

ขอมูลอําเภอเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ AMPHOE.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Amphoe Code AMP_CODE 4,C,0 
District Thai DISTRICT_T 50,C,0 
District English DISTRICT_E 50,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
AMP_CODE คือ รหัสอําเภอ  4  หลัก จากกรมการพัฒนาชุมชน (กชช2ค)  

      รหัสจังหวัด + รหัสอําเภอ 
DISTRICT_T คือ ชื่ออําเภอ (ภาษาไทย) 
DISTRICT_E คือ ชื่ออําเภอ (ภาษาอังกฤษ) 

 

 



 71

จ-3 รายละเอียดขอมูลตําบล 

 ขอมูลตําบลเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ TAMBOON.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Tamboon Thai TAMBOON_T 50,C,0 
Tamboon English TAMBOON _E 50,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
TAMBOON_T คือ ชื่อตําบล (ภาษาไทย) 
TAMBOON _E คือ ชื่อตําบล (ภาษาอังกฤษ) 

 

จ-4 รายละเอียดขอมูลถนนหลัก 

ขอมูลถนนหลักเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ MAINROAD.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Road ID ROAD_ID 8,C,0 
Road Name ROAD_NAME 80,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
ROAD_ID คือ รหัสถนนตามหมายเลขทางหลวงของกรมทางหลวง 
ROAD_NAME11 คือ ชื่อถนนของกรมทางหลวง 
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จ-5 รายละเอียดขอมูลเสนทางน้ํา 

 ขอมูลเสนทางน้ําเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ HYDRO.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Hydro Name HYDRO_NAME 50,C,0 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
HYDRO_NAME คือ ชื่อแมน้ํา ลําคลอง 

 

จ-6 รายละเอียดขอมูลสถานที่สําคัญ 

ขอมูลสถานที่สําคัญเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ LAND.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Landmark Name NAME 80,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
LANDMARK_NAME คือ ชื่อสถานที่สําคัญ 

 

จ-7 รายละเอียดขอมูลดัชนีแผนที่ 1:250,000 

ขอมูลดัชนีแผนที่ 1:50,000 เก็บขอมูลไวในตารางชื่อ INDEX250.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Sheet No SHEET 10,C,0 
Sheet Name English NAME_E 50,C,0 
Sheet Name Thai NAME_T 50,C,0 
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รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
SHEET คือ หมายเลขระวางแผนที่ 
NAME_E คือ ชื่อระวางแผนที่ (ภาษาอังกฤษ) 
NAME_T คือ ชื่อระวางแผนที่ (ภาษาไทย) 

 

จ-8 รายละเอียดขอมูลดัชนีแผนที่ 1:50,000 

ขอมูลดัชนีแผนที่ 1:50,000 เก็บขอมูลไวในตารางชื่อ INDEX50.DBF 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Sheet No MAPSHEET 7,C,0 
Sheet Name English SHEET_NAME 50,C,0 
Sheet Name Thai THAI_NAME 50,C,0 
Edition EDITION 10,C,0 
Year RTSD_YEAR 4,N,0 
Sheet 1:250,000 MAP250K 10,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
MAPSHEET คือ หมายเลขระวางแผนที่ ประกอบดวย 

 ตัวเลข 4 หลัก 
 ตามดวยเลขโรมัน I, II, III หรือ IV  

เชน 5136III, 4949IV เปนตน 
SHEET_NAME คือ ชื่อระวางแผนที่ (ภาษาอังกฤษ) 
THAI_NAME คือ ชื่อระวางแผนที่ (ภาษาไทย) 
EDITION คือ คร้ังที่พิมพ เชน 3-RTSD, 2-DMA เปนตน 
RTSD_YEAR คือ ปที่พิมพ 
SHEET250K คือ หมายเลขระวางในสารบัญมาตราสวน 1:250,000 
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จ-9 รายละเอียดขอมูลแนวบิน 

ขอมูลแนวบินเก็บขอมูลไวในตารางชื่อ 
 
VARIABLE ITEM NAME DATA TYPE 
Project Date DATE 10,D,0 
Project PROJECT 80,C,0 
Roll No ROLL 20,C,0 
Roll ID ROLLID 20,C,0 
Run No RUN 3,N,0 
Start Exposure START_NO 4,N,0 
End Exposure END_NO 4,N,0 
Scale SCALE 10,N,0 
Altitude ALTITUDE 8,N,0 
Film Type FILMTYPE 50,C,0 
Camera CAMERA 50,C,0 
Lens LENS 50,C,0 
Filter FILTER 50,C,0 

 
รหัสและคําอธิบายรายละเอียด 
DATE คือ วันที่บินถายภาพ ( yyyyMMDD ) เชน 19970113 
PROJECT คือ ชื่อโครงการที่บินถายภาพ 
ROLL คือ หมายเลขมวนฟลม เชน “ALRO. 2/40”, “RTSD. 8/40(1)”*1 
ROLLID คือ หมายเลขมวนฟลม สําหรับอางอิงไปยังไดเรคทอรี ที่เก็บภาพเพื่อ    

ทําการแสดงภาพ เชน “ALRO-2-40”, “RTSD-8-40-1” 
RUN คือ หมายเลขแนวบิน 
START_NO คือ หมายเลขเริ่มตนภาพถายของแนวบิน 
END_NO คือ หมายเลขสุดทายภาพถายของแนวบิน 

SCALE คือ มาตราสวนภาพถาย 
ALTITUDE คือ ความสูงบิน  มีหนวยเปนฟุต 
FILMTYPE คือ ชนิดของฟลม 
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CAMERA คือ รายละเอียดของกลองที่ใชถายภาพ 
LENS คือ เลนสของกลองถายภาพ 
FILTER คือ ตัวกรองแสง 

 
*หมายเหต ุ อธิบาย หมายเลขมวนฟลม เชน RTSD. 8/40(1) 
 RTSD.  คือ ชื่อโครงการบินถายภาพทางอากาศ ตัวอยางนี้คือโครงการกรมแผนที่ทหาร 
 8 คือ หมายเลขฟลมมวน 

40 คือ ปโครงการที่ทําการบินถายภาพทางอากาศ ตัวอยางนี้คือป 2540 
(1) คือ หมายเลขกลองที่ทําการบินถายภาพทางอากาศ 

 
 
  
 



ภาคผนวก ฉ. 
 

แบบสอบถาม 
การทดสอบระบบคนคืนภาพถายทางอากาศของกรมแผนที่ทหาร 

 
 
 











ประวัติผูเขียนวิทยานิพนธ 

 

ผูเขียนชื่อ เรืออากาศเอกหญิง กัลยา  พวงสมบัติ เกิดเมื่อวันที่ 10 พฤษภาคม 
พ.ศ. 2514  ที่จังหวัดนครสวรรคสําเร็จการศึกษาปริญญาตรีวิทยาศาสตรบัณฑิต สาขาภูมิศาสตร 
จาก มหาวิทยานเรศวร เมื่อป พ.ศ. 2536 และ เขาศึกษาตอในหลักสูตรวิทยาศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาระบบสารสนเทศปริภูมิทางวิศวกรรม ภาควิชาวิศวกรรมสํารวจ คณะวิศวกรรมศาสตร 
จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย ในปการศึกษา 2542 ปจจุบันทาํงานอยูที่ ศูนยขอมูลทางแผนที่        
กรมแผนที่ทหาร กองบัญชาการทหารสูงสุด 
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