4.1
2
(Amplifier) (Filter) )
(Signal Threshold ~ Detector) D) («
)« (Monostable) )) k
(Peak Detector)
) («
(Analog Divider) ' (« ) «
) (« (Comparators)
(kVp Scaling)
) « (Automatic  kVp
Range Control ) {) («

(( (« ) (« (Analog to Digital

Converter)
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4.1 NATDLAMIDUNETUMIANTATIRANN

.|d

__>
\ D1
=\ &
X-Ray ST

b

£

Yl Ll L4

4.2
«
4.2 (Photodiode) Di 2
T
Di 2 1
2 (Current to Voltage Convertor)
(Vout) 4.1
Veut = -IdRf s (4.1)
ld Rf
(Feedback Resistor) Ri R2
(Reverse Bias) |d
12 Cl C2

(Feedback Loop)
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U3 4 « (Non Inverting Amplifier)
o « « 1 2 « ) « « 20

\Ri R I

12 ) (Main Electronic Circuit)
) «
] « 4.3 «
« « « (Low-Pass Filter)
5t 1 512, Ri-Ruo Cs-Cs ) «
(Cut Off  Frequency) @ 700 H
« 512 « B\C «
(Storage Oscilloscope)
« (X-Ray Waveform) 1] «
« s «  (ignal Threshold
Detector) )] «(Fast Response

Peak Detector) o2 1 G «

rooa Q a ¢i | 4 Ggv eod & 6/2

« « «

6/2 (Comparator) « (Trigger)
(Monostable) A, Ci; Ri.
(Positive Pulse) 8/ 8/3
« (Close Circuit) * 100 «
« { 10 - 1,000
<))« Cl2 Ri2
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3 R29

{ Tz
R18 '
W + 78|
uie
| R18 | _. -
£ R17
15V R27
—T n1g R20
2 R28 = R30
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9/1, 92 , W, Wb, Cl4 CI5

02 %
(Power On Reset) 1 N7
Ri5 TR RL 3N
(Discharge) Q, Cl4 Cib
T
U9t 9/2 N
(Summing  Amplifier)
10 ,Un 1Ri6 R
R, R ) (Gain) ? ?
A7, I ] S 12
) cl6 ? cl7
() RR 7 W
8 | ?
18
(Multifunction Convertor Chip) 18
4.3 4.2
Vot (Pin!) = {wy(Pin2) * VZ(Pin9)HVX(Pinl3) o (4.2)
\Vz %
WK %
K Vz Vo W

16



W 10.00
10.00
10« Wz Vx
. (17« 18
0.9 (» Vz
1.0 KX
4 15
VR3 ' 13
5 RB R
« 1 14
« |4 (High Logic) «
« d «
(Dose Rate)
»
13
15 > »
10
] (Low Logic) » ]
(Inverter Gate) « 17 «

«

»

« » ]

«

10
\Vz

«
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18

13

10

VR4

»

«

«

«
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(R L B )16
(Exclusive-OR, Gate) VX 1
V2 10 716
? (« 18
(« ) « 16 20
?)
18
)
60 120
3
2 60 90 90 120
(Automatic kVp Range
Selector and Calibration Circuit) 22

22 100
(dB) *« (Open Loop)
100
100 (Op Amp)
) [«

RIS ( RB  R%
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(Hysteresis) 23 VRi2
23 « 2
« 18 90 «
« 2
« 2 « (Reed Relay)
RL2 RL3 2 RL2 RL3
RL3 60 90
RL2 90 120 «
« « (Compensate) «  (Gain) «
25 » (Inverting Amplifier)
« | 2 \Ro VRIo
o« Y {«
25 Rd6
20 « « « \RI3Z R4
» (Slope)
«
«» (Ripple) »
195 »
« (18)
« « » » 2
» 2% R47 R48

0.95 ' »



R4 Rsb

«

24

18

to Digital Converter)

40
2
C39 1CA
(Buffer)

29

28

1:100

VRII

24
60

28

(3 1/2 Digital Single

28

(7-Segment. LED)!
(Dual Slope) Css Rb7
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23

60

)

Chip Analog

(Integrator) 28

Reo

28 Ca7
C38 R59
R53 VRI5

B3 Ref IX)

RefHI
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Hinm 200
100 m 30 f INLO« 28 « 3l
IN HI Coinmond «  Rlja
4.3 H (Power Supply)
(Line Volt) « 220 50

(A.c. Line Filter)

« « 250
, 500
3 - Tl
(Toroidal) 500 15-0-15
75 -0-75
(Rectifier) ( (Full Wave

Center Tapped) 22 23

(Full Wave Bridge)  BI ' C44,C45 C46
i C ] « Pl
3t 1 3 33 (Regulator) +15
-15 15 C53 1 CH4 C55

(Transient Response)

«



Noise Filter

220V, AC. —

:- ——————————————— 1: = ke T1 15v 1 7 IC31 —O0+15V
& N+ 5 © No—” O
: IR : +
1 ! poames pcsx3 o277
: ‘ cas |ca7 C50 |C53
: : Power A =
: — N1 : Lamp O) 4 o 0V
6 & 1 =
: T : Ko cas |cas [C51 | Cs54
o —0 O—
l i D22 IC32 o-15V
Lo ol s B R E . N 7.5V
= : - 1C33 - ——0+5V
+ l l _[_ +
757 cae [ca9 c52 | C55
D23 | 1 .

4.4 (Power Supply)
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